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. ,/ :^ iÁ .ícrf:o/U cciON .; 
POR DilFXC'U iJ -X CíílGINAL

'.. ; ÜEÍIDHIA ' DESGBlf Tm. ; ; '■. / 'l l .iX ■;■'■

para solicitar \

? I  !? 3 :r I  ¡3 D E I  27 V 3 3 C I  C X ■"■■■:,'■

■ ■ ■;". .. '; :■ ■ .- .en' i  .. .

' " '. . V '/ i  .s x  pía  S;a ; :;'v .■" . ‘V".; xv ''

. por .'"'VÍ3ÍN3ÜB años : ' - . ' ’

a .nombre de "Blin* und Schorch-lferke AktiengeSellsdhaft 

ftlr elektriscñe Industrie* entidad alemana* establecí"

■da .en Viena, AÍSlíAlíiAj por ' /. ' . . .

Los iaandoS'. te:,ruedae.;de iriccifín  en los cas*-

les ei 'laQTiffl.iéi.to . y lls  ; transMiidn ;áfc'. fuerzas . se rea*-'
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■ liaaa rodando una sobre Xas otras SU^erfiuiés’/x' v 

cíe /cariucho de aranas ruedas, son ya conocidos» : .

En 6j.1qx la  presión de agre tamiento necesaria .se ■■

. consigue disp oniendo. sleméntos sisofinio os adecuados,

■ ; i>ór ejemplo, resortes, pesospntc» ’ Además,íes i3 b-

•• • hocino e l modo de hacer- tan póqueíla la  distancia :

de los aos árboles, que al apretamiento cíe las ■

dos sopen¿ále se consigue con .la tensión previa»

■ 'laffibián oonauoe &i objeto la  intercalación pie-vis,

;1G ■ ■ ' ■ he wn' pai* de ruedas dentadas, pucaendo ser utili-'-;

: : ísada, la  presión de los dientes por e l contactó': dé •

: : la  superficie»: ■ ■-La .primera ' reslisaclóa tiéné e l:X ■

"• ' inconveniente de cjae la presión de apretamiento ' : -

permanece siempre donstants al variar la carga, ;

11? intercalación prfevia de un per cíe ruedas dents.-'1

das encarece la  instalación-an : gfda nenera y- lim í- ••

. ■ : td e l 'Campo del n&merovde revoluciones que paedón sb-

tenerse, porque para ccnsegiíir Mn presión ds’ : apréta- 

X 'miento lo  b tante grande en él:par de ruedes den- . ' ; 

20 ■ tadas es precióo ya montar una fuerte desmultiplicad*

. ción. £>i se dispone - el árbol oo-n tensión previa

, resulta también una ' presión de1 &p re t amianto ■■■'que . 1 ■

; ■ permanece constante ■ en' todas: las cargas pero cpie ;r

disminuye fuer tómente ai aumentan la  dsscargaí" ■ ,

A continuación:' Se explicar ó la disposición" 

fundamental uel invento con referencia - a la figura 
1, : ■ ' ■ ' ' ■ ■ .. V

- I  es e l -árbol impulsor, ciue sostiene é l :/



disco tífe m oc ión  $ y e fitf «untad* ex extremo'de la  

ja l  anca 5, Si otro extremo de esta palanca j  está

meátado gíratoriameiite sobre ua perno r i jo  b.

-E l. árbol a. impulsar montano giratoriamente rse desig- 

;5 ; . na eóh 2 y sostiene e l disco de fricción . Si el

Ir'DOl;ise pone en ím'ovimieatO^dfeMot&ciiSn en el-seiitli* ; 

do :de ^la rleeiia¿ s i. íusoo c*s: iXiociCn p tiene tendencia 

s redar sobre la superficie del disco de fricción 4 » 

pero como la  palanca 5 impide que r-1 castfo 1 ruede,

10 en e i  ponto 'de contacto de'ios discos p y a estatole- •

ce una íiiersa dé áptótateiontó''' ¡Pipí/v La itiferz^é'riíérics 

tP x .̂q.ue de esto resurta d-teriaina por tanto un moví- 

miento de rotación del disco a . impulsar en el senticio ■, 

de la  riecña dibujada» .■,, Segán; lien de amostrado .-ios'" <. • 

l ' j  ens:ayoB> . y como *?e .puede .eompfiotoar -por c-élculo,. la  'tan"

gente del ángulo fd e b e  ser igual a n o menor v Pe •• 

:ebtc .resulta que l ln  .efetoida posición del ..pvmte'fijo ,6 

'dependo dé lá  magnitud del coeficiente ds rozamiento^ ..

Bu ia  ilgU ia ' ¿ sto'.d’lépjséBéflta' un móntájé don- 

2Q dosepares' de ru&dáadentMíís, saiónt^

. ;:já'?|é :qp.e''.el .ár.b.pi::‘i:ad;,euínfe','d:á:i,íierzos de flexión; o l í * '/ 

lateralmente, de ; que en e l btaso de palanca 5 aparece 

un e sitiera o de tracción puro en ii%*ui de un: esfuerzo--.'

■ de JfieslSja,"y de que e l esfuerzo. de ros cojinetes se •

25 :rép^te: :mtojprr'; i : -  V v; ■

|'V': ^ :''|pdquéndto'''|nexaetitudés'de.mintaje. puede-ahoía 

ocurrir, en la  disposición de :1a figura 2, que1 uno de
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tacto'muy d ifid en te . Esta posibilidad se el latina» 

por ejemplo, segdn la  ,v En ésta la  palanca

5 está montada en el perno 6y también giratorio , de 

ta l manera que puede girar 30bre su propio eje» En 

presencia de las ijaezactitudes ¡mencionadas, no del to ­

do; evitables, la  palanca 5 girará en su apoya hasta' 

qü.e lo s  dos pares de diseos; de fríeeión  hayan llegado 

al:contacto de trábalo. ¿demás, con esto se consigue 

que al rendimiento a transmitir sé 'r e p ita  uniformemen- 

' t s ; entre los dos pares de. ruedas .de friobiiÓh. ¡i Tam­

bién se puede conseguir e l efecto descrito'por la  ade­

cuada dísposiclén de una palanca eléstica  en lugar de la  

.palanca rígida 5 o similares. v,, .

I- ,íi&gdn ̂ iá'flgura ,4>: elípunto de r otaoióc. 6 del 

'brasO" de ;palano.a: 5 ■é'é,'-^po¿6*-':Í,.or ■ é j espío,. veilic&l*-» 

mente encima del punto de rotación 2. Bi ahora la  po­

sición señalada con A representa la  de trabajo para una 

dirección de rotación determinada, resulta sin más que, 

cambiando e l bíaso de palanca a lá posición C y varían" 

do é l '.sentido de. rotación1' dei.!í:&sc:c'iEpulsor, se ' obtie­

ne una.'■modificación' del sentido de rotación del disco ; 

de fricción  impulsado. La posiiolón señalada con B 

es la  que ocupa e l braso de palanca cuando el mando 

se ha .de u tiliza r simultáneamente como acoplamiento.

Gomo ya se ha díclio anteriormente, para la; :: 

transmisiái fina l de fuersa, la  tangente del fingulo jp

vi- ■ v-li .' ' - 4 . ' ' ■, .' ■ ■ ./v-l ■■;i
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debe Ser igaal a v. o menor. S í la, tangente de es me 

ñor que a-' , resulta una correspondiente sobrecarga dé1 

mando, Pero s i la  tangente de ^ e s  maĵ or que /v: ¿ -re 

sulta un resbalamiento correspondiente ya antes de la  

aparición de la  plena carga. De ésto resulta que el 

mando representa un embrague de deslizamiento exacta­

mente regulable para cada máquina de trabajo, e l se 

da la  posibilidad de modificar é l ángulo y Esta

.reguláfelildad puede conseguirse! con el invento en forgia 

sencillísima, porque,; segPn la  figura 4 /, él punto de ;• ■; 

apoyo -6, por e j  ampio,, : és desplatadle en la  línea; Ver­

tica l i3~2 « lo  mismo se consigue también si .se puede 

modificar la  longitud del bramo de palanca 5* :

■ Oegdn la  figura 5i "én el brazo de palanca ,5 

se dispone directamente el motor : dé.impulsión 7 del : . 

mando, de manera que el árbol del rotor reemplaza al , 

árbol de impulsión 1, - : : . oo '

■ l'/- ;: Si en;lugar, del motor de impulsión se monta

un generador, y el mando es impulsado por el árbol 2, 

que hasta ahora•se ha llamado' impulsado, resulta .un 

cacibio de energía en seEtido inverso. Los campos de 

aplicación de ésta disposición :son las instalaciones 

de fuerza de viento que giran, longitudinalmente, las 

instalaciones de fuerza hidráulica, etc. . :: :;

. .. Según la  figura 6, ,lá superficie exterior,,;

del disco de fricción  ícrpulsor }  trabaja contra la  su­

perfic ie  interior del disco de fricción' a impulsar 4 *

5 **
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Las-condiciones 'de'.;lrfláj;S êk';i:eti'::iÉtsp:o.siel8á''éofl. l !ñ ' . 

mismas que en lá::■■dé,e.(®î á-■aá!feél?l.(̂ i?ljléJíife■©i■■ pero' la  ¿ I t i ­

ma tiene la  ventaja de que aquí están en contacto de 

trabajo dos superficies de igual dirección de corvadu­

ra,- de manera que resultan re í aciones de.'e'0fltab it> 'y ll:l : l  

por tanto;'.;'de traiíí.Km.i0ió¿.ia:Írs.".favorables.

'En' tódan las  ̂ disposiciones de ser it&s"̂  la  po-- 

sición del punto de rotación 5 se puede elegir según'- 

la  figura 7, esto es, fuera del: círculo que tiene el 

punte 2 coáo centro y el punto 1 como punto de p er lié - . 

r ia . Las • disposiciones Itóseritas pueden empleeísé, "coál 

servando el prínoipio, también para otros fines., ,por'l:. 

ejemplo, 'para' frence,-' trinqué tes,.' máquinas - de curvar,:":■: 

■para .los .más diversos matérisles, eto ; .'En los casos- 

dé máquinas de curvar la  impulsión e$ puede hacer en;el 

material de laminación en una de' las ruedas de fricción  : 

o pasando por el aspa, ’ ;. -s: ; ■

; En la  figura 8 :, 1 es el árbol 'impulsor, que 

sostiene é l disco de fricción }  y  está montado en el 

extremo de la  palanca 5 * El otro extremo de la  pa- 

laño a 5 dispuesto sobre e l vástage roscado 6 por me­

dio de una rosca in terior. El vástago 6 tiene al ex­

tremo un volante 8 y está montado giratoriamente en 

los cojinetes 7 > Las pautes designadas con losndme- 

ros 1 a 6 corresponden por analogía a las partes de la  

figura 1 marcadas con lpE mismos números. ' ■ ’ 1  ,

Ahora bien; según el invento, y según la f i -
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gura 8, el disco de fricción 3 és cónico, y él váetago 

ó es paralelo a la  linea de ataque coituin de los dos 

discos de fricción. La rotación del váfitago mueve 

el disco da- fricolóa cónico paralelamente a la linea 

5 de ataque oomtln, coa ló cual sé consigue una variación

sin transí ai (5 n del número de revoluciones de régimen*

A oons'ecaenoia de la disposición representada el-íngu-;r 
lo r >■ cuya magnitud depende del coeficiente de roia*- ■ ' 

miento da ios materiales que trabajan año sobré otro*
10 y cuyo mantenimiento es condición indispensable para

Una transmisión' de rendimiento final y prloticamente 

sin resbalamiento,' pormaneoe igual en todas laé.pósi-* 

oionés. .

En la figura 9 se representa la misma.dis- 

15  posición empleando dos discos de fricción cónicos.

También a esta disposición son aplicables- las explica­

ciones dadas anteriormente para la  disposición de la  ;

, figura 8, porque también aqui el desplazamiento se rea­

liza paralelamente a la  linea de ataque común. 3¿ esta 

'■20 ■' realización es adecuado elegir la forma de las .ruedas 

; dé:' fricción cónicas de tal manera que la prolongación 

de la linea de ataque común pase por el punto d e in -  

terseoción de los dos centros de árbol en la regula­

ción del mando que corresponde al ¿amere de revoluolo- 

•25 . nes s ^  ,usado, pcm.que: cuaxido estas tres líneas coinci­

den en un punto resultan las condiciones de trabajo 

más favorables para el mando.

-  7 -
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El empl oo do disooo de fricción cónicos para

conseguir una. regulación sin 'escalones del. 'hdmeio'''déir''r'''' 

revoluciones es también posible' por analogía' su los 

montajes de las figuras 6 y 7 .

También en astes Mandos reguiádorés el mobor 

de imptdslóa o un generador se putoden disponer en el 

;hrako ? dé pa i»eé  5 de ;t a l ; manéf|;'que el. Érbol de uno 

a otra reempláoi. él ■árbol impulsor.

En la figura 10, que corresponde e la  dispo­

sición; de principio dé ;la figure 7, 1 er el árbol din* 

puléor que s ostiene los dos discos de fricción j. y .12 ; 

y está montado ¿1 e rtrsnc fie la palanca 5 , Si OÍrO . 

érfcreffio de la palanca 5 va guiado por m^dic c.e une ros­

ca robre el véstage giratorio 6.- SI vastago 6 tiene 

en su entre rao un volante 11 y está montado giratoría- 

"Bia'nteien; los .ppiinétés1;;!?;, ;:;;.;;i,ao;;part:és maro adasid oni '̂h 

los -nÉiiérq&; 1-6 ;cOr:rmspond£n ; :̂br:vanalogí-a a las partes; 

de la figura 7 señaladas con los mismos números . El ■: 

árbol .a impulsar -se d esigna oón;'2 y sostiene los dos ; ; 
clisoos dé fricción 4 y !}>

Como fe've en la  figura 10, en la  disposición 

dibujada los dus discos 3 y 4 están en contaoto de 

trabajo, al paso que en dicha posición no hay ningún 

oontaoto entre dós discos 12 y lp..

-,\iiegá¿-ei;:invento■eli' ;̂á£ítagc roscado 6 -es para^ 

lelo a la línea dé. ataque coman de los dos discOéldét 

.fricción, ; .;m ahora él mando sé ha de poner., en :fua-:;



a i erar, irrito cor el'.rilaero de revolaoione s aorrerp ondien-* 

t 3 a los ditoos de fricción 12 y 13, haciendo girar el 

vciárite 8 per ansio- del ffetfigc roscado la palanca 5 -

conducida hacia ia derecha hastá qtte loo disooí 12 y 13  

están en. pleno contacto de trabaj°> mientras que al 

propio tiempo se interrumpe el contacto de trabajo en­

tre los dos dísooe 3 y 4. También es posible sin más 

disponer mée pares de discos de -fricción, para conse- 

gu.ir otros¿dBieros de revcl-uo iones, debiendo sólo cui- > 

darse de qiifi no se ponga nunca más que un par de .Sis** 

eos ?n contacto de trabajo» ádemás, la  suma de los 

dos diámetros de los diíscce qpe trabajan uno sobre otro . 

d.ébé ser ,siempre: igual,; para que p ermanesca igual ét to -  

dae las posiciones el ángulo f  , cuya magnitud depende 

dél coeficiente' de rodamiento de los m&tér diales 4a6 tra­

bajan uno sobre otro y cuyo mantenimiento es oondioióa 

indi&pehsabie para una transmisión de rendimiento final 

y prácticamente din resbalamiento,

fin la  figura 11, 1 designa el árbol impulsor, 

que -sostiene el disco de fricción con los escalones 3,

-Ja y 3b y  está montado al extremó de la palanas 3*

'ÉL': ótfb extremo de la  palanca-5 tiene un ánima roeoa- 

da y con ella está montado en el vástago 6. fil vóe» 

tagO 6 tiene en a l  extremo el rolante 22 y está múnta-» 

do en dos perforaciones dél soporte de cojinete 14 pa­

ralelamente a la línea de ataque de los dos disoos de 

fricción. SI vástage rodcndo-l^í;#^
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e l tubo 1 6 ,; provisto de contrarrosoa, delscporte der ' 

esjinste, tiene e l volante ■■17 y con ana espiga de apo­

yo va guiado y asegurado contra e l desplasaMiento en ■ 

una perforacián 18 de la  placa de base 19. Ebbre la  

pxaoa de base 19 van sujetos además los pernos' de guía 

20, que penetran en las perforaciones 21 del soporte' ' ' 

de cojinete y lo aseguran así contra la rotacida, ■

■ -En la posición dibujada, el disco 4 se en­

cuentra en contacto dé trabajo con el ss&alán 5 del 

disco de fricción escalonado. : Oí ahora se desea va­

riar el ndffléro de revolucionescorrespondiendo a lar 

reiaoián de diámetro de los :'dos: discos 4 y 3*,. 'hacien­

do girar el volante ,17 , y por! tanto el vífstago' rosca­

do 1 5 , el soporto de cojinete 14 se atornilla vsrtá- 

cálmente subiéndolo hasta una marca determinada de üe.& 

escala. Luego, accionando el volante 22, la palanca 5 

y con ella también el árbol impulsor son conducidos 

hacia la  izquierda, hasta que’eí ,3 se alón J&  del disbo 

escalonado estafelaboa contacto de trabajo con el dis- ■ 

co 4. La variación, del adinero de r evolucionas co- 

^respondiendo a la  reiaoián de diámetro del escalón 3b 

del disco escalonado y del disco .4 Be consigue manio- 

br.ándo más ai& los volantes 2 2  y:i?, Las marcas de 1;' 

la  escala paia los necesarios1 miovifiiientos de subida i  ' 

y bajadardel cojinete 14 se cáliculande manera que sea 

igual en las tres jjce iclones el ángulo o mencionado 

en la patente principal, ángulo cuya magnitud depende .

-  10.
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del coeficiente de rozamiento de loe materiales que 

trabajan. uno sobre otro, y cuy O'mantenimiento es o On- 

dición iindispensa'ble para, ana traíanisifiti' de ren d í- .. 

miento final y práctioaae-nte ' áiá re.sbalamiento.'' '

•• También, en. esta realizacidn de mandos de : ’ , 

escalones se puedo dispon jr e l e l brazo de palanca 5 el 

motor de impulsión o un generador, da manara que el 

árbol do los mismos sustituya-al árbol impulsor,

En' la figura 12, que corresponde al montaje de pricci*-* 

pió de la figura 6, 1 indica el árbol impulsor, que ■ 

sostiene e l disco de fricción. J  y va montado al ex-» 

tremo da la  palanca 5, El otro extremo ds está pa-' ■ 

lauca 5 tu .dispuesto sobre e l vfetsgo roscado 6 por; me­

dio de una rosca interior, El: Tártago 6 esté pro-'"e 

visto de .tus volante 24 y montado giratoriámente cu los  

cojinetes 2J. SI árbol giratarlo ¿sostiene en sa exl 

treno, o 1 disco de fricción  4,

La novedad del 'invento o ano irte  en que uno 

d;. .los dos conos el? fricción, esté .provisto de cene ex­

terior, y e l  otro tiene un cono' in terior corrsspon- ■ 

.diente, y en que al vá.stago roteado. 6 esté díSpues 

to de 'manará, que uno decios des conos de fr icc i ón e i  

09 piuede desplazar paralé!amenté a la  línea da ata- Y  

que cornial, cerrándose loe dos conos de fricción  en. 

una posición de lím ite a la  manara de 'un embrague de' •„ 

ceños, A consect'te.ricia. de la: disposición descrita del. 

vóstago roscado $, permanece' igtíál en todas , las posicio-

-  11
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- :::;áéE;ét‘''fetgtílo p ], Gayá-iaagnltita^defeíiie'del'boefiG'ien- ■

' ; ta .de rasamisnto. de-las'-materiales-.que trabajantaao t  ' 

sobre otro, y ou.yo-man.tenimieato.es condición indis-' 

peasable para una transáis i  6a de 3' 'ardimiento final- y 

5 prácticamente sin resbalamiento, . .

, En las figuras 12 y 13 y ce representar. las '

dos posiciones de lim ite. llar i  obrando e l volante 24

. y pos tanto el vástago rescacio 6, o recorre si o&mi*

■ . no sodstente entre las dos peeic iones de Jimite ccrci-

xü guífeílose así ur.a modificación correspondiente ¿el

número do .revolucione: ct impulsión. . En la  posición 

r r ...... Or. t cr t. : la  friura ly> 1c.l> o o. c.íl-coc c O ~

cíeos se tocan en todo si. y  rime tro y fu.ci cnun por i 

tanto como un embrague de conos, ce tu« ' ra que aquí re- • 

su.lta -una transmisión de rerditui. uto t~'n pérdidas.'- 

También en ortos nardos regulador' r C‘  jiu r -  .'ioponer 

sr .el tram de ¿.ayanca 3 d  motor de ínpulsíón x un ge­

nerador do ta l marora qi/’ o 1 árbol de los mismos susti­

tuya ál árbol ele impláis i  ón. ■; ..

2ü , Además ac su iwpurt&noia como matulo regulador

. • •• normal para regular' cualesquiera números- ae revolucio­

nes, e l mando según estas; usuras representa tu?..&gre- 

gado impulsor de especial valor para ios casas en que»

' :poi .ojempio, la  naturaleza ae 'la  máquina de trabáje 

2b ■ nace necesario empeuor, al oomc-tnc ael trabajo, con •

• un número bajo ac revoluciones j sume ..tur lo  lentamen- 

. te nusta e l número o e revoluciones ae régimen f i j o  y .

' ' ■ . ■ '' -  12 -  ■



siempre constante. Ba este c as u el mando se conetru- . 

ye de manera que ios dos, conos de iTicoxtfa, aiaén.céá 

su p usiuí &t de limite en el momento en que aotdaa • corno 

embrague' cdnio^./yosio^^ el' 'fetal _iü^alsdr ■,

da él ndmero de revoluciones de. régimen necesario para ■ 

la  máquina. • íer Toonsiguiente, en este caso sólo áb­

rante el periodo de arranque aparecen las pfediuas de 

roaaiiiiento nunca ael toao evitables en los mandos de 

fricción, ai paso que después ue alcansar el ndaéí'O-'&é'. 

revciuoiones de régimen se áségütf'áiúna. transmisión de 

rendimiento ¿n  ¿.fonuU.

‘Otra posibilidad de.tejaouoíón-.de la idea del 

invento se representa en las figuran 14 y .15» qur co­

rresponden .fúndame ntalrwui te a' l'a figura 7* -■'■■■' 7í:::

y.; ..'v'Wilcd el ¿rbol a impulsar que sostiene-di dis-' 

dov ele fe'icdíÓE. J Slléia'ítf . la  máquina ei^otri-

ca mentarlo fijan'uto y sin rot&alón en, los cojinetes 5* 

Cor; 4 so derigna el S-eguntlo disco te fricción» que-al . 

pr epió tlergio í. c- >vl oart.r de la  máquina eléctrica, 

.oonstraldá, en la forma ya conocida, gomo rotor ci­

terior, Los cojinetes '5 van. sostenidos por loe teca- 

sos 6 de una.piisa articulada, que por si otro extremo 

o&tá montada giratoriamente sobre el perno 26 median-' 

te per foraciones do cojinete. 2§v.l .SI soporteV-dé :doji- / 

note 27'r;épreSanta el apoyo fije  de", perno giratorio 26.

'l’Esta ■dísr osieió.n cor. rodillo c. n:.traído corne 

rctpriíer'tériór tiene, ...Sobre .todo cuando sé trata de ■ d
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tranuáítir rendinic-ntos -grandes ;• muy- graneles, la  ven­

ta ja  da que no aparecen /'¡ofatírsos dé flexián, y de-que 

por tarto los ¿sfuLracs lo lo,, c  jinetee, ó- re aneen al 

.minino.'posible. ' ; ■ ' - -

' L'l oai^o & 'arlioaaí fin d: cota' disposición es

miíl t ip ié ,  por aj enrió, para. írcp Clisar prensar secoéntri-
. ■' ■ , . . ■ ' ' ' 

cao, ©¿quinar acepilladoras-,. ñor taja ¿crac; y similares,

a r:_ lar; coales e l  rotor exter ior ; tiene fuma de meter da

ijiipalsiCn, o bien para la  tranrfcrnación da la  fuerza

d.5 váper, da 1 agua y ¿bu viento en en rg ía  e léctrica ,

■aatando' e l rotó;: exterior 'realizad,. orco gxxrador ,

.. ” ’ ’ Lar fia  chas A del .dibujo indio an la  dirección

de piro necesaria en v i  irnitaje cor rotor do isipulsífin,

y .lar -fie cicas L ' la  'ñire colín da y ira s,n e l  pentajo- con

generador. . . ■ . .
. ’ ' ■ v . ' ' .. '

' d i montaje d: ounaueeiíx; y'vor-Ivaolín de .la

oorríertoAo re reprorenta e n o !■ .dibujo por- no constituir 

el objeto dé i ■invento. • • • • • ' • •  . - ' •

. ■■ Otra ■ forme de ejecución del invento especial-

monte ventajosa ce rvp'rocer.ta er. la ■ figura ¿.C. .

dceec ya re .lia indicad ■ arr'l a, la trar-b- 

vñaiér. do foxua  firmal depende &r; gran manera r> la  de­

bida ruruitud del inyulc de .ataque, ,p . Alora Lber; 

un ña figura 16 se 'representa .;ot: ridntaje que pbrn'tc re— 

" guiar''en todo noúnto con .tola' ceeactotad el. dugulc n^y- 

■ la  race ta nar tero i l l a .  . C pn 1 se dvorgna co drice, a 

repulsar que oestiIr í ■ e l  dices-ue fr  roerán J. no . í r -  .

' - i d o  .,

d2
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■bol lí'i-uisor 0, bcaii•*:. ¡" ió /j . lo ■ f v i fe  4 7 acoté ■

uoirtaüG a l v'rfo'oíao ¿’-e l a  palana a 6-28 . La pa-.ar.cfi 

6-¿a catá ^í í ’üg • ar-.'^; ,f'J; í l  Otro ; ;:ti’Crve. C--

1)TG é l  parre 5. ■Ahora > 1  brasr -lo V a 1 ana a r ■ o sopor; ?

■?r< parta;: nin'aea¿//^r;r44/ e q  crte fe

''6'.y fe la  p iia a  -p ia '22. - La ri-.iín fe' a fear par- 

,•1 p ■■ felaa.'fe Lñt. . .vr.p vrfi.üicí, -la tefe--a fe p pt, «

■ ■-.•. p O fe a l le a r  per. ife fec  fe  t o r n i l lo  a -1 'v il; tapo fe 1  

tu-Tcac. 1 J 2 ' Loo' t o r r i l l c r f e i  c .fefe  f f e f e  - r  l a  b r id a  

29 fe o,cr q a ta ílfe  m  ñ a - I fe fe t h d  fe por la¿- ra :t¡rao  I f e -  

fe tiic lin a lo s  praetioacláó' e-r. Xa t i l d a  fe* • • ' ■ ■

■; ¡fe sp afe enalté lleva r e l fefefeLc 1. > por Lfe 'fe. 

p ío , la  la  napnituñ <°2, ' la¿ -dos- tafeo»;: y¿ fe afielan., 

t.» -rfe 0pporto l-s c i / v t  e (> .con. <00. ¡T.rprfioi <■ e li í- .a  

fe lre , ferplasn -r. el, fefetfelb fes la.ffe 'oha 2  Lacta g.u.s 

o l ¿rupl p- Lallefeacfe -a 'la  posición dooeacla . p ". s i

ángulo o toa ha cío réclaair, .fei; necesario uiv.feq:~a,sárrc;'- 

to aorrospendiente: en la  direocr i>n o entrare a.

■ ■ dono -. o. róatui’ü l,’:.d 5.atp1 a^aianntc se jclw- 

de hacer taríbián con otros D ien ten  racérioocq per 

e;j rrip 1 o, vista-pee 'roscados, .térnílloc. efe fin,- fe*.."

c^ritrioao'o Elon.larcn;-.-■ o ; . . fe ,

: ' ' .'En- cota cio.pooih5.feotainbiiri os erplear

clir otar-feete oi fe bol dea. moter o fe'.'-. í - 1 • I ,- -- ; * *

lanlife cr rap feentajfeo- el' -ohplor: do 00 te en-nttqs 

.-edando s'e ro a l isa .e l  ■rodillo iapuiscr c feo rotor cerc-

* t " i ’ .n c te r ie r . . • ■■■. p t  !'■■■ P-. o. .. :. .. .. o

-Olí



■ : pi’ '-t,&nta eri la s  figniras 17 y 1 8 . i&í oowbvei;jr in c l-

. ■■ pío dascrato hasta abora 4ei apretaraisnto autsriítico

. de loa - íce lírcoi, <*<> fricción  ocio £■■;• refería  a la  dis-

p orle i fin de dría ?iv rpr>s giratorios y por tarto a Xa ,p'ro- 

5 1 du.eeión de vu:. movimiento de rotación, según al invení* '

tb -si. mismo principio & a púp ele «tiplear para la  prodac-' 

cxtfn ele un movimiento rectilíneo o da vaivóh (por ajen** 

pío ds una cepilladora). Las figuras 17 y 18 ' sen des 

ejemplos de emplea a esto fin . ; - -ó"

. Son 41 ¡ae designa per ejemplo la arnaaón de . 

-una bí'Íquina cepilladora, que/-..en e'u superficie supericr ó 

ticas la .mesa C0piuládora/movible. en & cutido .IDiagitu." - ! 

dinal., i l  lado !áe asta mesa "dispuesto"a la  .misma • 

altura un. lis tó n .de trabajo 42, cuya'superficie sup'e-r 

rio r es u tiliza  ouno superficie 'de fricción . Sn la  

figura 17 S í; designa con. 4* é l  rod illo  da fricción  im­

pulsor > que va fí os te nido'.p;br. e i :Írb b l. ¿4 montad, o eróla 

palanca 4í>-, : -Se. e l htrosxtfenix-ia .p alacca 45 ;:Va"¿díj:-ó:. 

tarla giratoriamente eh.8.Í>perhG::gii&to^ ó ó-i-ó-óó '

: ó - ’ £í •eliifo.bci 44 y oon "$í -e 1 :ro d illc  43 se pe--

nen sn movimiento ¿ íra to fic ' árme! sentido de la flecha 

A, .tío uistdn ds trabaje 42 se moverá nr. "si earticLc de 

la  .flacha B hasta que la  lava de.-conmutación 33 haga 

presión contra la  palanca 4 5>. con lo cual a 1 -rodillo ' 

43 -p3 levanta ds la superficie de trabajn del listón ) ■ 

Au. corran la  mesa la  palanca-45 -Sé muevo sobre ls ver­

tica l S-46, Semanera que ol r odíllo impulsor al ter«

- ■ . ' : ■ 16



Minar este ' prpceso tocia la  posición representada de 

. trazos. A la palanca 45 va cutido' un conmutador "|iara

al motor da -.impulsión dispitésio. -de manará qué lésté a’ó- 

■ 1 tor, al maniobrar : e l conmutador por la ' palanca; 451 p r i“  

5 aero se' das intercala, y  se; -vuelve a intercalar ai l i e ­

- ¿ai’ a la  posición rsprésentada de tr  uii í.-;Ci j para, la  di“ 

-rscerón da rotación contraria Cv De esto resulta abo­

ra también un- acriiiianto longitudinal fiel lis tín , dé 

. -traí)ajó’ 42 en la  dirección d.c ,1a flacha B y así tuce- 

10 ; . '■ éiv'anénte os prOcIiios-un movimiento de vaivén, .

; - i -  En la  figura 18 los Indas ros ele la  armanón rla ;

. ' ■. la-.'Máquina y é i 'i ís té a  de trabajo ton los mismos qué

. en la  figura 17; paro en aquella te- lar dispuéáto-'dó'S-.- 

rod illos iwpulqoraé- 43 que están contados fiaseis oté' en 

15 ': site árboles de impulsión 4 4 . Los- ártoles 44 : es tárt' .

o.:.";; montados gixat orí ama ate- en las 1 palancas 435: la s : ocia­

. ' . Icé en su otro . o sotrera o están montadas gír atoriarventg

' sclr-? pernos giratorios 46. , -
■ dono lo Xa figura 1 8 , aquí sé lia clis- •

20 puesto un. r-c l i l i  o c-qj acial- .para .cada una de las dos

• ■ direcciones cía motiniento dál-- listón da trabajo 421 .

. 1 iia-las' dos posioionfeé álttesas’ élmotor ■■■'dé. .ImpulsiónV¿

';... , : . cor respondiente. a s BÍqripro dásconeotado por aparatos;' ;

; ¿ conmutadoras controladme por'.el. listón da trabajo,

23 siendo conectado e l  motor dé la  otra ' dirección doídme-

: . vimit.ute. . 1  . V

; 1 Pn &1 .montaje 'de la  figura 17 se pu¿dc em-

■ . ■ . . ’ . ... |  ̂ n 1 . ■ - v .- ." . ■ .

' - * • ■ '.. ' ' . ' ■ . ■ ' ' ' ' ' ' "¡,. • ' . ■ . ‘ ■ - . . '



¿l.;ar ir:. ,actor de impulsión de polos o minutableo, ti. 

para 1 movimiento u.r, o 1 mentido dei t í  atajo ae desea

5 • • o U z i r  o orí o Rotor dé Ínpültídh en la  direacifin

de trabajo tino de minar c i's ■ rev- i.i .oímía nory- y aorio 

motor para o i  movimiento de retorno otro .de.riisiaro da 

révomxoionos mayor, o Lien e leg ir diferentas los d ij-

rae 17 y 13 re pue.iie emplear díreotavorté al árbol del 

motor er. lugar .del tfrbolv impulsor. ;■ también, es .jetí'- 

bl¿ liüoor los dicoom. de fr id e ífa  impulsorar arme noter 

de rotor;.oRterdor^.' ' : . '

plioaoioneS grandes pueden también montarse unas tras •! 

otras varías aa las disposiciones desoritas,espacial- ■ 

mente de las figuras 1-7, oorno ce ve en e l ejemplo de 

reaxisaoida de las figuras 19 y 20, que muestran el . 

mando 3n vista  de frente y la tera l. Bn aichas figu­

ras el árbol ctel motor ae íxtipuísífin* que sostiene el 

disco de iriecidn se designa con ¿>i* La palanca 

osoíiante está rormana por levas rundidas ' juntamente 

aon el cárter del motor, y va señalada eon el nébiero

i?/» El perno giratorio ¡30 va sujeto a la  palanca os~

olíante del manno intermeuxo ‘jy, la cual por su otro 

extremo va montada giratoriamente en e l  perno girato*-

® a -velocidad menor que- para e l movimiento de 'Vuelta* -..

3a la o.icposioldn dg la figura 1S resulta ade-

10

«Atasos de lo s  dos: r o d i l lo s , '  ■

Tambiénei';.días.,disposioionas de las figo*

15 lara soabeguir ;¿ultÍplioa'oíonet o deor>u.l'tí-

18



rio óC, <¿ue está unido fijamente a la base ,biv M  El:; 

i í ; i ;  í : ii.ac.do InterMedio vab toontédo en la  pa» ■ ■

t v-;'.i ;ró":'lánca oscilante ir su árbol se designa cotí p2.

■■ lista; árbol, ¿g sostiene en un- * ’ado ei cusco dss ¿'riooi<3n 

.■> ■ ¿>4, \qae'<éBt& '-éa c o n t a c t o  de trabajo ecn t i  -disco ;ae irio -

■ \cldn 'dét de xtipuisifin.: Ax u«ro iaáü7.deldfe“'.

dispusetnel-disco ^i^icciín Hí?.'.:;:.:::ÉEtfe;' ■ ;:S 

;. está %n:cbntaotO' ;¿íaba¿:¿'''^dHVtiÍ';aísco cía .rtinciSá ¡jó .. 

cu^o ;:áruui 02 esté montado piratear i alienta, en la  oass 01. 

,10 : üx e l diseo 'de z v íc g íó ü  i^ t ú jb ú v  nt pene en mov&íi&ár .

' : . tó giratorio en el sentido de larieuna,. él teísmo se .

7 v adMgre¿7sñgán e l principio ds* invento* ai perímetro 

i7;;:dél:tL^ a "éste., y por ';iánt:d:̂  7 •.

i'ii'táíiiti¿á.'; a i ; al sao ■7>p*7Sfi;7m©y;iŜ  ; 7

j t y  t7 ; 7 ; a d o t ^ j i ;''EÍ;;;̂ isdé:d'e:;i^iéd^ pp, 'guS'é'stáiéiiiV.

contacto de trabajo oon el disco $ t ,  so adniere también 

ai-perímetro de; ¿sta áitimc, 'de manera (¿ue'el disoo pt>, 

y con éi em árbol- íiipnlsado o2,: se ponen en movimiento 

giratorio an ei: sentido, indicado par la  ilecna. las 

20 líneas >8*-5i~p¿ > os^-^-tx1 abarcan s ie rre  el ángulo <?

correspondiente! al respectivo escalón ae mando*

-  i.y -



~.o— a  U T A —o*»

; -dé -‘Í:iÉ̂ fe3a<l-iÍ!éia: prqpí'aiy;, nueVai

' <iúa sé présentaii par-a; uue s aan ODjeto de esta pa-;->-' 

.tenté aé Invención en Espada por VISiWTS arios, s on 

los siguientes:

\- ifi -  un uanao ae ruedas ce iticcitfn en si 

■ousi-ias ;superi‘ieiésv:atí ;éot&ae*tío cié clos discos ü-é-iMo«: 

cidn ruedan un.a sobre otra, y de las cuales una está 

anidará un- árbol fijo  y la otra a un árbol oscilante^ 1

y en 'é l;'bual ;por'';ln\áenos;;,Uife: de los' aísaosiest^unido 

direetaaente al árbol de una máquina t _ í o rr ic a (mol o r 

eráotrlbo o generador oe oarríente) y e l peso del mo­

tor ;:S;S':;ü.tiiiza::\p'ár&.-estable é§X'; la  trananási6n.ue i'uer- 

. :z á-- entra los discos &a fricción; cara otaria ade p erque ; 

-di 1 -diado'.. oscilante está dispuesto con relación ai ¿lis* 

oo l i j o  de ta l Imáhora'qué-'-él sitíete del peso aal uotor 

resulta ein importancia jrSba.Ifisp'reducción de la  p ie- , 

■sidn cíe apretai-iranto, y la  uo'yilídad- libre del roüi- 

: l io  ' solíante se puede nanii'es.tar de nanera que -éú'/ia' 1 

-;.pdbi:oi%:;''de .nbütaotbbíié-'íbél|.ó!i:;'di seos :dé'. íiiéS lfe-iaV l 

■--presidu.- de uprétaiiiélibél^ mxamátioaffiéSteibppp;.

. ■■;r r aop.bniián(lc i a ::áéír¿á gibada caso. , i ■

2® — ts. uñado us -i'Ueuas — ̂  irieció¿i',—egiln

-  20 -



sí i' eivíndica eii.e l punto is¿, • caracterizado p0r4.ua el 

■ punto ■ de £iro sobre ax cual oscila, e l a i seo oscilante

está sobre un radio vector 411: parta ael■ o ostro ael 

aje asi úisoo os o lidióte, y qu.s corta s i círculo ucs» 

arito cobro el centró, del rod illo  r ija , círculo cuyo 

radio og ’ ijjü.£u. a la  a cuna cíe i i »  i aaióe ele les dos tirs» 

eos de fricción. ■ : , . :

. . , - on mando cié ruedas'de fricción segór

se reivindica su los puntos '12 : o 22., oaracterisadü. ;

10 porque, en la  i*.'iia& ya, conocida, á .atics lados del mo

■ tor .da i¿tpuleí4r1 es disponer osudos discos rnpUleoreé

que cooperan cox1 ¿ordos i' id ilios a c . p. .idt'iu'.

. 42 - iJr. mande de ruedas cu: fricción. sagiiln

se reivindica en ios puntes.12 o 2&., caracterizado •

x^ . 'poique .cji. Uiso..Cic .....ijdscn fw its puta acequiar wj. .

' encabe-paralelo .de ios pares de discos da fr icc ión :ss

^iraim'iO m sí umi'/i . . .  ,

. . ys. -  uu maduo 1.: ruedas re fricción ó-e¿da

se reivindica sj cualquiera en lo. puntos 12 &'■ 4 8 **.

20 oaractei‘nauu ^u ripio d  p'Unto xijo g.0j. impulso as eco—

• 1 t XOl' C;XG 1_L J.lÓ ¡3 X £ Uíá ■ U ujltó 3 OtliiXDxciXiClD i.ci ,p &’"*

* rauca oscilante y xa CLüuco; óa ib rotación ael ÓrboT- 

iiapiiloor, te provoca una momificación-üsl sentícic¡'da

rotación dei otro árbol.. . ; •

25 . 02 » un -mando de ruadas de fricción s agón

• . . ee reivindica ®n c ñaiqui era de'los puntos lé a '.j>2 .p .

.' . "dar'aoteriaado ; por que e l punto1 f i j o  da la  palanca os»

21
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sé:iiasé:regaiaí>le coa r élacida al eje del ais~

- ■ •. • . oo da fricción  i 'ijo , , • • • • . ■

■ : ye - ur. wando de ruedas de trice i  de. ségdn . .

..y. : se. reivindica en dual quiera da los puntos 1S a t>B»/

: •- / tp , o&r aotariaadO’ppx que la  lüiigitucL de la  palanca .oeci" y

v  : ■ ."i ante" é& variable. v." ■-.y ' y . : y

■ as - ün liando de ruadas de fricoida ' segdn"'7' '

•; -V. : se reivindica ch cualquiera de los puntos 1 - a £>£#>

. : • oaractarisado porque ol tiitiuG dfbci del ductor de xa»*

id ■■■'■: 10 'páícadn representa el. disso c discos de friooidn os- p

allantes, ■. '■ {•■.-.■ i i i Vddiyiiil ■ ■ '■"! "

... .; .1 os -''ün nandú : de ;rusdas de fricción  negdni ■ 

l e  reivindica en cualquiera de los puntos' 12 a.ü£« : 

oar&cterisado paráis el disco osci3»&nte estí anido ii~  

yj.aaento a u¿~ gáierador cíe rueraa, con preferencia ou 

'¿qnerádor de corriente fumando ei aiioo as rricción 

..•x'ijo la  p.ai’ta iiapuleora. . 1 . •.;; .

1 1 i  v 102 - On mancíüdriel ruedas ele fr icc ión■legón >e

-reivindica en cualquiera-ás .los puntos 12 ayjs ; ca“ y .. 

20  , : 'xaotóriaado por la  m ít íp l ic  ación dél mando para un ..y.

. ■ liando dé varios escalones* ' ’■ ' ■

:. ’ ii£  - ’ un maneto tía .ruedas de irioción

se .reivindica en cualquiera de ios puntos ¿2-.a !(•’- » ,  .

' . a'aractsriaado porque la  superficie c iterio r d¿. tino 

•pp de loa discos,' con preferencia del oscilante,, 'traba ja

■ contra la  superficie ■ interior 'del otro disco de tr io -  

" ' - i  . ai da, ■ con. preferencia del f i j e .  ,

1 ■.■ •' ; ■: > . ' iyi iyy.y...
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122 - ¡un mando de rae‘das de fricción begd.a e'e 

reivindica en cualquiera de ios puntos is a lia ., oa- 

racteraüadO'por ¡ei empleó del1 mando o orno eiibrague ton

:rdsbaíaaíé|Éfe;:feiu:^

■■ ib'6-'. -r.̂ ü’m'■ ■ de irieuiómiiégtítá )

£3 -reivindica smcvual quiéra de les. puntos 12 a '122/ .̂ 

.caractavisado porque per lo minos uno cíe los aos un ­

cos afc iriaotón :'et- cónico y  uno. cíe loa dea s j pucae 

astplasar paralelamente a la línea aonóri de oont'aoto*-  ̂

1̂ 2 ~ un mando de ruadas de fricción aegór se 

reivindica en cualquiera de loe punter i£ a I 2s,, oa>

. ,ractoriaado p or que dád;̂ : '̂ii.a’rci!Xiv-̂ r ooles iinpiiidbr o 

irapuliado) están provistós délv^ioí': clíseos de distinto 

"diáHdtíü, y poruña une cue los dos árceles os nrisplúsa-.■■■ i "" •’ , '•'■■■ . .di,,,; . •.■■■:.'•■.. . .'¿'.'-"'i’. .
ule ptc’Oiaiaaante a latinea común ae contacto de Ids . 

discos as moción.

lbs ■;Un manao de randas -.de fricción según se 

reivindica en Cualquiera de les pontos le. a ca-

raottrisado portille uno de ¿oélárboles es desplasablS 

en el sentido dé la  linea oe unión o.e los centros ae . 

aübos ■-ámeles* : ' t

162 - ;Un mando de rugidas da fricción según se 

reivinoioa en cualquiera de ios puntos 12 a ibB * t P®“ 

racterisado porgue uno de los dos .cunos de fricción es 

despianaDle paralelamente a la  línea de ataque común, y 

los dos conos forman er. una de sus posiciones finales 

on c r i Drague de conos. ■ ■■"’ ■

-  2b
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1 ’{% -  tüá mando dk ruliáfefe de ihdcoiín sagán se 

reivindica- elt óv.axquiera de los 'pontos"' 3?-: fe' lóc *¿ oarác- 

•teéi¿'ádo\p<>rfiift!en mugar de- de losados rodillos .de 

íiiüúji'da. se soples el. cfftrter ¿Uriana mS^dijía eláGtkíd* 

(motor'o generador) que está construída¿como cursor em- 

teri'óry • mf-.' ■■ ’ i:i r ; : 1' '

i  T 'i  f§$:á^

'reiHú&ícto;sitocualquier'á,d’&;:í és;;Q u i t o s .%.■ 1 , carac­

terizado porque *1 craso ue palanca es da dos piésas de 

mamara que desplantando las d03 .p b .rv2s una contra otra ■ 

se puede recular el ájogulo ae ataque. ? •

Ija **¡ hn. mando de ruedas de rrroción segán se 

reiviadioa en cualquiera de los puntos 12 a 182*. oa- 

ractcrinado poique an lugar á b p  disco de moción a 

impulsar se': dispone una supeifi’idife de ffrioéidn r eotilí** 

na a para, pr ouueir ruimdvimie^ ; .

■ 2GC:íí:4 'Íjííl nance os ruedas de iricción.

*i‘al y, o ornó ce ha dasorito en la* Memoria qué 

antecede* representado en los- dit». jos, qües e a obng ¿dan 

ij den los fines qiió sé han eapuo-ificado.

Seta íMsiaoria c ansia da vtt .̂ntiouatrc lio j as 

.esoi'itaa por miasoia cara.
11  MAY. 12©
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