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En todos lo s sistemas de captación de la  energía del viento 
s i  se quiere obtener e l máximo rendimiento es necesario que la s  
su perfic ies activas presenten una posición perfectamente deter­
minada con relac ión  a la  dirección de aquél.

oer en todo momento s i  la  posición de la  superfic ie  activa  es la  
adecuada y en caso contrario  oo rreg lrla  moviendo convenientemen­
te  todo e l sistema captador; el d ispositivo puede completarse con 
un accionamiento m ecánico-eléctrico que efectúe este  movimiento 

10 automáticamente.
DESCRIPCION DEL DlSP0SITIV0__0RIERTAD0R -  A) Accionamiento a 

mano (figura  1 ).
Consiste este  d ispositivo  en una veleta  (1) apoyada por su 

parte  cen tra l en un váatago (2) sobre el que,puede g ira r  l ib r e -  
15 mente. Este váatago está  introducido en un eje  hueco (3) so lida­

r io  oon la  ve le ta  y provisto en su extremo in fe r io r  de un par de 
brazos en oposición, uno de los cuales (4) llev a  en su extremo 
una escob illa  conductora (5) convenientemente a islada  y e l otro

El d ispositivo  que describimos a continuación permite cono-



brazo (ó) sirve de compensador. La escob illa  (5) apoya oonstante- 
20 mente en unos seotoréa conductores (7) gao pone en contacto con 

un an illo  cen tra l (8) cerrando lo s c ircu ito s de dos lámparas de 
seña l, a l  conjunto va enoerrado en una caja de fundición (9) que 
puede colocarse fácilmente en la  parte superior del sistem a cap­
tador de energía, En (10) están la s  bomas para la  conexión de 

25 lo s cables de sa lid a . (La misión del eontactor (11) se verá cla­
ramente en la  explicación del funcionamiento que ae da a conti­
nuación) .

La figura 2 muestra e l  esquema e léc trico  del d isp o s itiv o ;1,
2 y 3 son la s  lámparas de seña l. El funcionamiento es e l siguien­

do te :
Cuando e l sistema captador e stá  orientado su dirección 

co&incide con la  del viento y por lo tanto con l a  de la  v e le ta .
La posición de la  escob illa  es entonces la  indicada en (a) (figu­
ra  2). En e s ta  posición dicha escob illa  c ie rra  por medio del an i- 

35 H o (8) y del contacto (11) e l c ircu ito  de l a  lámpara (3) cuya 
luz indioa,por lo  tan to , una orientación co rrecta .

En e l momento en que e l  viento su ite  una desviación se pro­
duce inmediatamente un giro de la  veleta que se mueve con r e la ­
ción a su caja, la  cual es so lid a ria  del sistema captador. En 

40 consecuencia la  escobilla  tomará, por ejemplo, la  posición (b) 
cerrando a través de (8) y (7) e l  c ircu ito  de la  lámpara (1) 
quedando ab ierto  en cambio el de la  lámpara (3). Entonces e l v i­
g ilan te  podrá mover en sentido conveniente (en este  oaso b a d a  la  
izquierda) e l sistema captador hasta que se apague la  luz (1) y 

45 se encienda la  (3) en cuyo momento ía  posición re la t iv a  de la
escob illa  vuelve a ser la  (a) quedando e l conjunto correctamente 
orientado.

Si la  v e le ta  g ira  en e l  o tro  sentido la  posición de la  es­
co b illa  se ría  la  (c) y quedaría oerrado e l  c ircu ito  de la  lámpa-



=  3  =

i?0 ra  2 soya luz ind icará  que el movimiento de corrección debe hacer­
se en sentido contrario (hacia la  derecha).
B) Accionamiento automático.-  El d ispositivo que hemos descrito  
se completa de modo in te resan te  reemplazando la s  lámparas 1 y 2 
por re lé s  de aeoionamiento R  ̂ y Rg como se indica en la  figura  jt. 

$$ Cuando la  posición de la  escobilla  es la  indicada en (a) loa
dos re lé s  están en reposo. 8i la  posición de la  e scob illa  es la  
(b) se excita  e l  re lé  Este re lé  es de doble contacto y a l  ex­
c ita rse  o ierra  e l c ircu ito  de un servomotor que es quién efectúa 
e l movimiento del a is  tema captador de energía. El re lé  es un re lé  

60 retardado con e l f in  de que e l movimiento prosiga hasta  que se 
alcance exactamente la  posición (a ) .

Por e l contrario  s i  la  posición de la  escobilla  fuere la  (c) 
s e r ia  e l re lé  Rg e l excitado. Este re lé  es idéntico  a l  y su 
misión es también poner en marcha e l servomotor M pero in v ir tie n -  

6¡? do la s  conexiones del c ircu ito  de modo que aquél g ire  en sentido 
contrario moviendo también en sentido contrario  e l  e istana  capta­
dor de energía.

Por último una te rce ra  variante e stá  indicada en la  figura 4. 
En esta  varian te se conservan la s  lámparas en se rie  con lo s re -  

70 lá s  de modo que colocadas en la  cámara de mando puedan se rv ir  de 
control permitiendo ver en todo momento s i  la  orientación es o no 
correcta.

La ventaja fundamental del d ispositivo descrito , es su gran 
sensib ilidad . En efecto s i  la  velocidad del viento no es muy gran- 

7$ de, in te re sa , especialmente que la s  superfic ies activas tengan 
la  posición más favorable para recoger a l  máximo la  poca energía 
que lleva  e l v iento . Si la  orientación se efectúa por medio de 
un timón es lo  más probable que la  energía del viento sea in su­
f ic ie n te  para remover todo e l  sistem a. En cambio e ̂ siempre s u f i-  

80 cíente para mover una ve le ta  mucho más lig e ra  y sensib le . Resul-
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' ! 6 j á R . Q 7ta  pues que con nuestro d ispositivo  queda perfectamente asegurada 

la  orientación independientemente de la  velocidad del v ien to .

N O T A
Se reiv ind ica  como nuevo y de propia invención:

85 1 .-  D ispositivo para o rien ta r manual o automáticamente cual­
quier sistema de captación de la  energía del viento, carac te riza ­
do por una veleta  (1) apoyada por su parte cen tra l en un váetago 
(2 ), sobre e l que puede g ira r  libremente y que va introducido en 
un eje hueco (3) so lidario  de la  misma y provisto en su extremo 

90 in fe r io r  de un par de brazos opuestos, uno de lo s cuales (4) l l e ­
va en su extremo una escob illa  conductora (5) con venían temante 
a is lad a , sirviendo e l  otro brazo (6) de compensador y apoyándose 
la  escobilla  (5) constantemente en unos seotores conductores (7) 
que la  ponen en contacto con un a n illo  cen tra l (8) que c ie rra  

95 lo s c ircu ito s de dos lámparas de señal, yendo e l conjunto encerra­
do en una caja de fundición (9) dentro de la  cual se encuentran 
la s  bomas (10) para la  conexión de los cables de sa lid a  (figu­
ra  1).

2 .-  D ispositivo para o rien ta r manual o automáticamente cual- 
100 quier sistema de captación de l a  energía del viento según lo r e i ­

vindicado en e l punto 1, caracterizado por tre s  lámparas de se­
ñales (1,2 y 3 ), de la s  cuales la  lámpara (2) y la  lámpara (1) 
se encienden cuando la  orientación del d ispositivo  captador no 
es la  debida y por e l  contrario  la  lámpara (3) arde cuando dicha 

105 orientación es la  correcta (figura 2).
3<- Dispositivo para o rien ta r manual o automáticamente cual­

quier sistema de captación de l a  energía del viento, caracteriza­
do por que para e l accionamiento automático se reemplazan la s  
lámparas (1 y 2) por re lé s  de accionamiento (R  ̂ y Rg) (figura  3). 

110 4 .-  D ispositivo para o rien ta r manual o automáticamente cual-



6 !

quier sistema de captación de la  energía del viento según lo  r e i ­
vindicado en el punto 3; caracterizado por que el re lé  (1) es de 
doble contacto y retardado y s irv e  para cerrar e l c ircu ito  de un
servomotor, que efectúa e l movimiento del sistema captador de 

11$ energía.
5 .-  D ispositivo para o rien ta r manual o automáticamente cual­

quier sistema de captación de la  energía del viento según lo r e i ­
vindicado en los puntos 3 y 4, caracterizado por que e l  re lé  
(Rg) os idéntico a l re lé  (R^) y se aestina a poner en marcha e l 

120 servomotor (M) en sentido opuesto.
o .-  D ispositivo para o rien ta r manual o automáticamente cual­

quier sistema de captación de la  energía del viento, según lo r e i ­
vindicado en los puntos 3 a 3, caracterizado por que la s  lámpa­
ras  (1, 2) se ponen en se rie  con los re lé s  (R^, Rg) para se rv ir  

123 de control de la  instalación*
Esta Patente recae sobre "DISPOSITIVO PARA ORIENTAR MANUAL 

0 AUTOMATICAMENTE CUALQUIER SISTEMA DE CAPTACION DE LA ENERGIA 
DEL VIENTO", como queda descrito  en la  presente Memoria, carac­
terizado en la  an te rio r Nota y representado en lo s adjuntos Di­
bujos.

Madrid, ) de 1943.
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