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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A ,  

de una Patente de Invención por 20 años, 

a nombre de

MIX & RMEST AXTIEN&ESELLSCHAl'T. residen­

te  en Berlin-Schoneberg (Alemania), por 

"UNA DISPOSICION PARA VARIOS SELECTORES 

MANIOBRADOS POR LAS MISMAS SERIES DE IM­

PULSOS DE CORRIENTE DE NUMEROS Y QUE 'TRA­

BAJAN EN CONEXION PARALELA"..

En la  té cn ic a  de l a  telecom unicación se presentan a veces 

problemas para cuya solución no basta e l  número usual de brazos 

conectadores de lo s  s e le c to r e s , como ejemplo de esto citaremos 

la s  in s ta la cio n e s  te le fó n ic a s  del s e r v ic io  de s e le c to r e s , que 

5 contienen am plificadores y en la s  que para conectar equilibrado­

res y sim ilares se n ecesita n  se le cto re s con una m u ltitu d de bra­

zos conectadores.. Para esto s casos es p o sib le  sin  más emplear 

se le c to re s  equipados con e l  necesario número de brazos conectado­

re s o que pueden equiparse en caso n ecesa rio .

10 Sin embargo, no siempre es económico para casos e sp e c ia le s

e l  separarse de l a  construcción usual de lo s  s e le c to r e s . Antes 

bien , a veces es más ventajoso reunir dos, tr e s ,  o más se le cto re s  

de construcción usual según l a  té cn ic a  de la s  conexiones en un 

s e le c to r  y  hacer que estos se le cto re s trabajen  para e ste  objeto  

15  en p a ra le lo . Pero esto sólo es p o sib le  cuando se procura que to ­

dos lo s  se le c to re s  que trabajan  en p ara lelo  adopten, después de 

su a ju s te , l a  misma p osición  de conexión que tien en  lo s  otro s. 

Sólo en e ste  caso puede aju sta rse  una comprobación y  una conexión 

re cip ro ca.
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E l invento re su elve e ste  problema con medios s e n c illo s  por 

e l hecho de que lo s  electroim anes motores de lo s  se le c to re s  de 

trab ajo  en p ara lelo  se proveen cado uno de un contacto de trabajo  

y esto s contadtos entran en l a  a c tiv id a d  a l  a ju sta rse  lo s  selec­

to res en ritmo de lo s  impulsos de la  co rrien te de a ju s te , para 

in f lu ir  ae t a l  modo en lo s  arrollam ientos de un r e lé  d ife r e n c ia l  

que en e l  trab ajo  sin crón ico de lo s  contactos de todos lo s  s e le c ­

to res que trab ajan  en p a ra le lo , lo s  campos m agnéticos se supriman, 

pero cuando e l  trab ajo  no es sin crón ico, se suprime la  acció n  d i­

fe r e n c ia l,  de suerte que e l  r e lé  funciona.

E l invento se e x p lic a  a continuación en algunos ejemplos 

ilu stra d o s esquemáticamente en e l  adjunto dibujo. Se han i lu s tr a ­

do únicamente lo s  c ir c u ito s  de lo s  arrollam ien tos d e l r e lé  d ife ­

r e n c ia l,  c ir c u ito s  maniobrados por lo s  con tactos de trab ajo  de 

lo s  electroim anes motores.

La fig u ra  1 presenta la  d isp o sició n  para dos s e le c to r e s  de 

trab ajo  en p a rá le lo , cada uno de lo s  cuales posee un electroim án  

elevador y  un electroim án de ro tació n . E l electroim án elevador  

de oada seleo to r maniobra un contacto h' y  h " , m ientras que lo s  

electroim anes de ro tación  maniobran lo s  con tactos d' y  d ' ' .  Estos 

contactos de trabajo de lo s  se le cto re s trab ajan .en  ritmo de lo s  

impulsos de la  co rrien te  de a ju s te , esto es, a l  atra er lo s e le c ­

troimanes de trabajo  se cierra n  y  se vuelven a a b rir  cuando e l  

electroim án de trabajo queda sin c o rrie n te . Por la  primera se r ie  

de impulsos de l a  corrien te de a ju s te , que actúa sobre lo s e le c ­

troimanes elevadores de lo s  dos s e le c to r e s , se conectan y  desco­

nectan simultánea y  alternativam ente por lo s  contactos h ' , h ' ' 

ue trabado sincrónico lo s  dos arrollam ien tos I ,  I I ,  ü el r e lé  di­

fe r e n c ia l X. Los dos arrollam ien tos están conectados recíp roca­

mente. Por eso no funciona e l  r e lé  X. Por la  segunda s e r ie  de im­

pulsos de la  oorriente de a ju s te , que actúa sobre lo s  imanes de



ro tación  de ambos se le c to re s  se in flu y e  en lo s dos arrollam ientos  

del r e lé  X mediante lo s  contactos d' y d ''  accionados en e ste  ca­

so. Si por cualquier motivo lo s con tactos de trabajo  de lo s  e le c ­

troimanes motores de lo s dos se le cto re s no trabajan ain cró n ica- 

55 mente; entonces sólo uno- de lo s  arrollam ientos del r e le  d iferen ­

c i a l  se pone bajo co rrien te , por lo  cu al se suprime e l e fe c to  d i­

fe r e n c ia l.  En este  caso funciona el re ló  X y  de un modo no i lu s tr a  

do suprime lo s  u lte r io r e s  procesos conectadores. S i, por ejemplo, 

mediante un contacto de reposo d el re ló  X se separa e l  c ir c u ito  

60 común de la  corrien te de con trol para lo s  dos se le cto re s ae tr a ­

bajo en p a ra le lo , entonces e l  re ló  de con trol no puede itincionar. 

D iferen cias de sólo unos pocos m ilisegundos en e l  trab ajo  de lo s  

con tactos de lo s electroim anes motores no pueden m an ifestarse, 

cuando esta, d iferen cia  de tiempo es menor que e l  tiempo de fun- 

65 cionamiento del re ló  d ife r e n c ia l.  Tales d ife re n cia s son necesa­

r ia s ,  pues, por re g la  general;, no puede lo grarse un funcionamien­

to uniforme y  completamente coincidánte..

La fig u ra  2 i lu s tr a  la  d isp o sició n  para tr e s  s e le c to r e s  de 

trab ajo  en p a ra le lo . En e ste  caso e l  r e ló  d ife r e n c ia l posee tr e s  

70 arrollam ien tos, de lo s  que uno está  conectado contrariamente a 

lo s  otros dos. E l número de espiras-am perio de e ste  arrollam ien­

to debe en e ste  caso ser ig u a l a l de lo s dos arrollam ien tos con­

tr a r io s . M ientras lo s  contactos de trab ajo  de lo s  electroim anes  

motores de lo s  se le c to re s  conectados en p a ra lelo  trab ajen  sin c ró -  

75 nicamente dentro de la s  to le ra n c ia s perm itidas, se impide todo

funcionamiento del r e lé  por l a  acción opuesta de sus arrollam ien­

to s . S i sólo uno de lo s  tre s  contactos h ',  h ' ' ,  h ' ' '  ó d' ,  d' '  ó 

' d ' ' ' ,  no tra b a ja  sincrónicamente con lo s  otros dos, entonces el  

r e lé  funciona,' pues se suprime e l  efecto  d ife r e n c ia l.

80 La fig u ra  3 i lu s tr a  también una d isp o sició n  para tr e s  se le c ­

to res conectados en paralelo.. Aquí e l  r e lé  d ife r e n c ia l X posee
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sólo dos arrollam ien tos, de lo s  que uno está  bajo la  in flu e n c ia  

de lo s  contactos de trab ajo  de uno de lo s  se le c to re s  y e l  otro por 

intermedio de la s  r e s is te n c ia s  ¡Mi, Wl ' ,  bajo lo s  contactos de t r a -  

85 bajo de lo s otros dos s e le c to r e s . E l funcionamiento de e s ta  dispo­

sic ió n  puede entenderse sin  más por la  a n terio r d escrip ción .

b O T A

Se re iv in d ic a  como nuevo y  de propia invención:

1 .  -' Una d isp o sició n  para va rio s se le c to re s  maniobrados por 

90 la s  mismas s e rie s  de impulsos de co rrien te  de números y  que tr a ­

bajan en conexión p a ra le la , especialm ente para se le cto re s eleva­

dores y ro ta to rio s en in s ta la cio n e s te le fó n ic a s , ca racterizad a  

por que lo s electroim anes motores (electroim án elevador y ro ta ­

to rio ) de lo s  se le cto re s de trabajo en p ara lelo  se proveen cada

95 uno de un contacto de trab ajo  (h,d) y  ésto s contactos a l  a ju sta r  

lo s  se le cto re s se accionan en ritmo de los.im pu lsos de l a  corrien­

te  de a ju s te , para in f lu ir  en lo s arrollam ien tos ( 1 / 1 1  6 1 / 1 1 / 1 1 1 )  

de un r e lé  d ife r e n c ia l (X) de t a l  modo que siendo sin crón ico e l  

trabajo de lo s  contactos de trab ajo  ( h ' - h ' ' '  ó d ' - d ' ' ' )  de todo3 

100 lo s  se le c to re s  de trab ajo  en p aralelo  se supriman lo s  campos mag­

n é tic o s , pero no siendo sincrónico dicho tra b a jo , se suprima e l  

e fe c to  d ife r e n c ia l,  de suerte que funcione e l  r e lé .

2 .  -  Una d isp o sició n  según lo  reivin dicado en e l  punto 1 para 

tre s  s e le c to re s  de trab ajo  en p a ra le lo , ca ra cteriza d a  por que e l

105  número de espiras-am perio de uno ( I I  en l a  fig u ra  2) de lo s  tr e s  

arrollam ien tos del r e lé  d ife r e n c ia l es ig u a l a l  de lo s  dos arro­

llam ien tos opuestos ( I ,  I I I )  cada uno con ig u a l número ae e sp ira s-  

amperio.

5 Una d isp o sició n  según lo  reivin d icad o en e l  punto 1 , para 

110 tre s  se le c to re s  de trab ajo  en p a ra le lo , ca racterizad a por que e l  

r e lé  d ife r e n c ia l (X en l a  fig u ra  3) se provee de dos arrollam ien­

to s , de lo s  que uno se h a lla  bajo e l  in flu jo  de lo s con tactos de
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trabajo  (h' d d ' ) de uno de lo s  s e le c to r e s , y  e l  otro por in te r ­

medio de r e s is te n c ia s  (Wi, N i ' ) se  h a lla  bajo e l  in flu jo  de lo s  

115 contactos de trabajo ( E " ,  h " '  ó d " ,  d " ' )  de lo s  otro s dos 

s e le c to r e s .

Rata Patente recae sobre "UNA DISPOSICION PARA VARIOS -SE­

LECTORES MANIOBRADOS POR LAS MISMAS SERIES DE IMPULSOS DE CO­

RRIENTE DE NUMEROS Y QUE TRABAJAN EN CONEXION PARALELA", oomo . 

queda d e scrita  en la  presente Memoria, caracterizada en l a  ante­

r io r  Nota y  representada en e l  adjunto Dibujo.

Madrid, 4 de Marzo, de 1 ^ 4 j.-
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