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PATENTE BE INTRODUCCION 
por 10 *&o*

poro "UN mccsnlame do poloo variable poro trasmitir veleoidadee gradOghlea"- - -- -- -- -- -- -- -

o favor do D. Bable SERBáCANT BEBA, do nacionalidad y residencio oopoRelna.

tnamoTA DESCRIPTIVA

la patento do introducción o que so refiero le presento memoria descriptivo está destinado a garantizar la explotación axclueiva do un mocaniome que tiene por objete obtener en uno mioma pelea una graduación poro S aplicar las correas sin fin de transmisión de tal modo que lo aplicación pueda tener lugar en la polea mediante circunfereneias de tangenoiabilidad de radio variable para conseguir que, transmitido el movimiento a otra pe­lea de radio üjd, esta transmitida pueda tener lugar a 10 voluntad con diversidad do velocidades.
HL mecanismo de que se trata es especialmente aplicable a la transmisión de movimiento o los telares mecanices, can abiete de que catee puedan funcionar n la valocidad requerida cagan la alase de naterloe que ae am- 16 plaaa para obtener lea tejidoa en diahea telnren.
NI naoaniame de que ae trata se realiza dispo­niendo la pelen variable de tal manera que ae conatitu- ya eaa un plato fije, al cual tiame la superficie de adop­tación de la correa dispueata inelinadamonta para que pue- 80 da reabalar en la misma dicha eorrea, que al efecto ea de
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sección trapecial; eate plata fija ea solidario a un ma­
cho filataada en cayo filete ae acopla otra parte simétri­
ca de la polea y urna contratuerca de fijación de esta par­
te, disponiéndose entre dichas dos partes simétricas de 

5 polea un plata de movimiento giratorio con el resto de la 
polea y que puede desplazarse por deslizamiento sobre su 
eje, el cual plata complementa la formación de dos canales 
idénticos en la polaa de referencia.

En el dibujo adjunto se representa, a título de 
10 ejemplo no limitativo y en aeooión diametral, un oaso de 

ejecución de un mecanismo de polea de loa que conatituyen 
el objete de la patente de introducción de referencia.

Hay que tener en ouenta en dicho dibujo que la 
mitad superior del mismo representa la polaa en posición 

10 de los trac platos componentes juntos, y la otra mitad o 
saa la inferior demuestra la polea con dichos tros platos 
algún tanto separadoa entre si.

gn 1 se encuentra el eje, que ea una prolonga­
ción del que corresponde al motor, por ejemplo eléctrico, 

20 que se emplea para dar movimiento al telar.
En el eje 1 esté montado un plato 2 de forma 

cónica aue tiene la superficie 3 interna presentando in­
clinación, y dicho plato 2 forma cuerpo solidario con un 
macho 4 fileteado en el cual esté atornillado el cubo de 

28 otro plato 8, simétrico al 2, y una contratuerca 6 que 
sirve para fijar en las posiciones requeridas el plato S.

Entre los platos 2 y 8 esté montado un disco 
7, que tiano movimiento giratorio junto con una prolonga­
ción 8 del plato 5, y además un movimiento deslizante eo- 

30 brs la propia prolongación 8, a cual efecto va montado 
en la misma mediante una chaveta fija por un tomillo a 
la referida prolongación 8, la cual chaveta se acopla 
con una canal practicada en el cuerpo del plato 7, tal 
como se demuestra en la mitad inferior del dibujo. El 

38 disco 7 presenta unas inolinaoiones respectivamente si­
métricas con las de los platos 2 y 8, de modo que en 9 
y 10 se forman unos hueoos convergentes hacia el eje geo­
métrico de giro, en los cuales se adaptan las correas de 
sección trapecial 11 que sirven de órganos sin fin para 

40 transmitir movimiento a la polea fija del telar, que ha 
de llevar las ranuras correspondientes.

Se comprende que con la penetración mayor o me­
nor de la correa 11 en el interior de los hueoos 9 y 10 
cambia el radio de aooión de la polos descrita, y trans- 

45 mite el movimiento del motor al telar con menor o mayor 
velocidad tangencial.

El eje 1 lleva en un extremo 12 una prolongación.
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en la cual se dispone una linea en espiral con las indica­
ciones de las velocidades variables que han de ser trans­
mitida* al telar.

Todo lo que hemos dicho en el ejemplo represen­
ta tado con relación a un telar, ha de entenderse aplicable 

a cualquier otra máquina que deba recibir movimiento va­
riable en su velocidad de trabajo.

N 0 T A

Por la patente de introducción a que se refiere
la presente memoria descriptiva se R IVINDICA:

10 1,- la explotación exclusiva de un mecanismo
 ̂ de polea variable para transmitir velocidades graduablea,

caracterizándose dicho mecanismo por la constitución de 
la polea variable con un plato fijo, el cual tiene le su- 

' pérfido de adaptación de la corree dispuesta inollnada-
13 mente para que pueda resbalar en la misma dicha correa, 

que al efecto es de sección trapecial; este plato fijo 
es solidario a un macho fileteado en ouyo filete se aeo- 
pla otra parte simétrica de la polea y una contratuerca

* de fijación detesta parte, disponiéndose entre dichas 
20 dos partes simétricas de polea un plato de movimiento

§ de deslizamiente aobre su eje,complementar!o este plato
* intermedio la formación de dos canales idamtioo* de an­

chura variable en la polea de referencia.
2.- La explotación exclusiva del objeto de la 

25 patente, sean cuales fueren las circunstancias que concu­
rran con su eaenoialidad definida en la anterior reivin­
dicación, cual objeto es:

"Un mecanismo de polea variable para transmitir ve­
locidades graduablea".

30 Consta la presente memoria de tres hojas folla­
das, eaerltas por una sola eara.

Barcelona, Í5 de Febrero de 1943.
P. p. de D. Pable SERRACAMT RIBA,
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