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MEMORIA DESCRIPTIVA

Los ﬁparatos-toba»diacos con pick-up utilizados hasts
el preéente,:fiéneh-su disposicién mecdnica colocada a la-
vista,ﬂsiendb.sieﬁpfe necesario.preparar'ei’aparéto desjués
de poner en accionamiento el motor, requiriéndbse igualmente
manipular‘enlel pick-up, para su colocacién o‘retirada.'

En: el extranjero se construyen en la aotualidad apara-‘

- tos muy perfeccionados, en los cuales no existen al exterior,

en forme visible ni aparente, mecanismos de nlnguna clase, &
excepc16n del pick-up; estando dotados, 8in embargo, de un
completo automatismo debido a que bajo el zbécalo de los apara-
tos, eatén dispuestos los mecenismos aprOplados para dar al
pick—up todos los movimientos de preparac16n, trabajo, reti-
rade y viaelta al trabajo, de una_manera silenciosa y conti-
nueda, haciéﬁdose al-propio tiempo la renova¢ién automitica

de discos por la cafda sucesiva de los que estdn apilados en
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Es posibie igualmente por_una'sencilla’maniobraven un
menipulador, disponer el aparato para frabajar m;nuglﬁente, en
igual fbrmafque si se tratase de un'graﬁéfono'ordinario.

Estés ventajas y el no ser conocido en Bspaila, han mo-
vido e los peticionarios a solicitar la oportuna pfoteceién

como patente de introduccién, con el fin de montar su fabri-

cacién en miestros pafs.

A 2in de facilitar la expliéacién, ge ha repfesentado
un ca90<de‘ejecucién pféctica, que se cita & titulo de éjemplo
para la descripeién. | '

' En ¢l dibujos

'la figura 1 representa la disposiciﬁh de la parte mecé-
nicé«colocada bi&o el zbcalo del apﬁrato, désprbvista del”
motor eléctfico.para facilidad en 1a expiiCacién;

la figara 2 indica;, en perspectiva, la vista exterior
y superior del‘aﬁarato; . |

la figure 3 y su-detalle I, son la»rep#esentécién
esquemética del mecanismo de‘regulacién de'ampiifud del movi-
miento déllﬁick~up para loé diférantesldiémetros‘de los discos;

la flgura 4 inaica la sotuacién del mecanismo del bo-

tén de preparecién, con respecto al movimlento de la nuez de

dispero; y

lé:figﬁra S'réprésénta un elemenfo(sustentador de

‘“discos, quelconstituye el remate de cada una de las dos

torres soportes.

Pars facilitar la descfipcién; ge tita & continuacidn,

. em érden numérico, el conjunto de piezas importantes del me~

| cgnismo,'inaicando en la‘descripciéh-de cada uhe, su funcio-

namiento peéuliar.



-3 .-

161 475

Las piezas importantes del aparato, son las siguien~

tes:

10.

1.~ ﬁisparo.baré discos grandes o pequetios.
2.~ ?alanca del brazo del pick-up.

3, - Retenida del. pick-up.

4.~ Tornillo regulador de presién. .

5.- Sector para preparacién del aﬁarato.
6.~ Tensor elevador del pick-up.

7= Palsnca elevadora del pick—up;

8.- Nuez del disparo.

9.- Palanca de disparo para funcionamiento a mano.

- 10.~:Palanca‘de disparo, para funcionamiento automég~

'ticoJ_‘

'11.- Pelance de retenida del‘ﬁiéparp, pera la posi-

15.- cién manual.

" rres de

20 .

25.-

300

1l2.- Pifiones y cremsllers, pars movimiento de las to-
los discos. |

1%.~ Rueda de mando motor.

l4.~‘Leva de ﬁan&b;

15.- Balanoin central..

16.- Bielas de cremsllers para el giro de las torres.

17.~ Pitiones del pie de las torres.

Parte exterior del- aparato:

18.- Torres. porta—ﬁiscos.‘

‘ ‘19.5"Bot6n péra preparacién del aparafo; 2

'20.~ Palanca de dlsparo de discos.

21.-~ Soporte del>pioﬁ—up.
22.~ Interruptor de la corriente.
23.J‘Platinés de sustentacién de dlscos.

Consiste el invento en un zécalo 4, sobre el cual se
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colocan: las dos torres -18- para sostén y suelta sucesiva de -
discos, los cuales pueden colocarse de una maners indistinte,

gin tener en cuente sﬁs respectivos tamaﬁOSj el plck-up B

“aceionado por el tensor correspondiente .y sostenldo en uns

torre adecuada; le palanca -26— pera disparc de discos grandes
0 pequeﬁos' el soporte -21— para el pick-up 'y la placa con
botén‘—19- (con graduacién numerada 30 - 25) para‘preparar el
apératO'ségun ge trate de disco o grande, 0 indistintamente
grande y pqueﬁo, as{ como la digposicidn ﬁara gu funcionamien-
to manual; finalmente, el interruﬁtor -22- y el plato girato-
rio C pera el movimiento del disco.

Bajo el 260&10;'perfectamente profegidos ¥ ocultos a

la vista, van un motor eléotrico no representado en la fi-

. gura, cuyo eae D pasa. a través del zdcalo ¥y constituye el
Ceje del plata ¢ para el disco, proldngéﬂdbse_dicho eje para

poder SOsténér.todOS~los yue se'coloduen<apilados; el mencio-

" nado eJe lleva un piﬁén D' que constantemente engrana con la

rueda de mando motor —13- portadora de la leva de mando -14-.
En esta leva de mando -14- encaja un botén a de que
vea §rovisto ano ae los brazbs del balancin central_fl5-, cuyo
balancin puede girar sobre ‘el eje~415bis¥,'siendonesfétbaiana
¢in el qué‘provoca con sus oscilaclones todos los”moviﬁieﬁtos
de las diversas piezas del mecanismo, debido a la accién de

8us numerosos brazos, que en determinados instantes se apoyan

_contra su pieza respectlva.

La rueda 13-, que o8 de fibra para que se’ haga més
silenciosa la transmisién, lleva en su reverso y no visible

en la‘figﬁra‘lﬁ, un tope fijo t (fig. 4) que, por. lo tanto,

participa de la rotacién de la rueda y viene a tropszar con

¢l saliente -8bis- (fig. 4) de la nuez de disparo -8-, cuando
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, ésta se encuentra en posicién apropiads para pro&ucir ei dis-

paro automgtico.
Este disparo se vérifiéa en el momento en gue €l brazo
del pick-up ilega al final del recorrido en el disco, merced

al mando que entonces ejercen las palancas -2f,‘—23~, =2b-,

: que van al pie del brazo del pilek-up.

ua leve de mando -l4- se forma con dos placas metélmn

o8B ~14bis—,;su3etas & la cara enterior de la rueda ~1%-~. Le

cénal‘que‘entre 81 forman estas placas, ¢s irregular y cade

zona de ella corresponde a una fase del movimientd; asi, pues,

' la zona de poca ondulacién -1'-2'- sirve para el mando de la

rotecién de las torres; la zona —2'-3'- hasta la puntﬁ ~4'-
gorresponde al descenso del pick-up éobre el disco; la parte
exterior -6'~ &g la zbné inacti#a sobre el pick-up, slendo
mendado éste, al llegar aQﬁi, solamente por el‘grabgdo dél
disco hasta su fin, en cuyo momento la poSiéién de las palancas

del brazo del pick-up hacen que la nuez -8- se presente frente

al tefdn del reverso dekla rueda ~13-, produciendo el choqué

quebtfae comb consecugncia el disparo ¥ 1a"entfada del fetdn
& del balancin ~15-'ppr la‘donfinuacién de la renura de leva,
produciéndose entonces todos los movimientos autométicos del
aparato ya indicados. | |

Estos movimientos ée'fefie:en al giro-de las tbrrgs
goporte de discOs;_elevaciéﬁ‘y rotacién hasta su méximo des-
vfo del brazo del pick-up§-caidé delvdiéco;_aproximaciﬁn del
brazo del pibk-up hasta detenerse sobre el borde @ei nuevo
disco; bajeds del brazb dei pick-up sobre el disco; marcha

libre de esta brazo sobre la elpira del disca y ‘vuelta de

'nuevo a comenzar el cielo descrito.

Todoa estos movimientos se logran;como se he indicado,
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por la oscilacidn del balanoin central -15-.
Para’'que el aparato funcione manuslmente, €8 preciso

que elvbotdh;g del balencin -15- no entre en la canal de la

leve, & cuyoifin la nuez -8- es apertada convenientemente del

: tope posterior de la rueda -13-, con lo gue ésta continuaré

glrando con el movimiento prOpio del motor, no producléndose

el disparo, siendo por conzigulente preciso hscer a mano las

"maniobras‘cdn‘el brazo del piok-up ‘como en'uﬁ graméfono no

autométlco; a este fin contribuye el muelle tensor ~15' del‘

balancin. El brazo g del balancin -15— actuard oportunamente‘

-gobre la nuez -8-.

Bl balancin central -15-, que es uns pieza plana for-

mada pbr vafioé brazos, es giratorio en ~15bis- y tiene sus

brazos extremos provistos de sendas bielas ~-16-~, cuya longi-

tud desigual es debida a que dichos extremos resultan e dife-
rente distencia de los ples de las torres; 1a§ bieias terminan
€1 unas horqhillas'dentadas, qﬁé engranan éoﬁre‘lds pifiones
-17-, caledos en el eje de cada torre. '

En estas torres los ejes llevan exteriormente, por el
lado visiblefdel aparato, loé platillos platinas de sustenta-

cién ae discbe “23- y ;23bis-,'fbrmando paréja:eh’ca&é torre. -

Ba platina -23bis- estd enca;ada con holgura en el hueco del

véstago de la platina ~23-, relacionada unay otra por la pa—

"lancs ~T'= gque,; giratoria en un eje fijo a la platina -23%-,

presenfa un‘&etdn -8'— alojado'en un bueco =9'- que-lleva la
espiga de la;platinav;23bis-; estefhueco eQ de fofmé‘apTOPiada
para que actde como leva para ejerpér un leventamiento comple-
mentario del que ndrmalﬁeﬁte se-logia coﬁ la ayuda de la
palanca —7'— vy la graduacién de asus tornillos correctores

-Tbis-. Con este dlsp081ci6n se gradian primeramente estos
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tornillos —7bis- segin el grueso del diseco que se émnlea,
quedando ya gsta.regulacidn invariable durante el trabajo.
El-movimiénié de giro de las torreé profoca: el'abandono del
diséo inferiér, que cae sobre el platd g; la preparacién del

gue ha de caer seguidamente ¥ la contencién de los restantes,

~debido esto Gltimo & le ufia de la platina -23bis-j ghora bien,

cuando se presenta un disgo que tenga ﬁn grueso algo distinto
pof exceso dél prévisfo, entonces; ademis de elevarse la

platina -23bis- por el movimieﬁto de la palanca -7'=~, experi-
menta una beQueﬁa élevacién complementaria (al-ser forzada la

platina a sufrir un retroceso) por tropezar con el borde del

~disco, retrocéso que'se traduce en elevacién, a causa del

.perfil del hueco —9'— gue ‘se indica en la figura 5.

Para la préparacién del aparato, es. pre01so colocar
el botén <19- en la posicién conveniente, por ejemplo en la
=19~ (sefial 25) para el empleo de discos grandes O pequefios

indistintamente, o bien en la posicién -19bis= (sefiel 30) para

disco grende solamente, o en la posicidén ~19- para el trabajo

& mano.

Para todo ello,intérviene la'pieZa gector -5, de

' chapa, giratoria en -5bis-. Esta pleza lleva un apéndice de

la misﬁa chdpa,‘con su canto recortado formando dos dientes
S y, seguidos de un apoyo plano z. En estos dientes encaja
un fiador apropiado. Este place lleva también €1 tetén 51 -
que es el~que hace tope contra la palanca P.-

La‘mencibnada place -5- lleva, & su vez, el tetén w;
este tetén dpoya sobre la palanca -1ll~' cuando el aector -5~

ocupa le p031ci6n correspondiente al movimiento manusl (figu-

" ra 4), inmovilifandose la nuez -8—‘por el empuje‘que recibe

_ de <11~ merced sl resorte -11'-, gquedando con ello fuers del
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recorrido del tope del reverso de la rueds =13,

o la figura'3 se indica la posicién de la palanca P,
haclendo tOpe en <5'< y R -para la p031cidn ‘manusal.

Cuando el tope —5'— se eleva, @a- cause del glro del

'sector —5-, entonces la pal&nca P no hace t0pe en -5'-»sin6

qué su extremo —P'~ queds limitado ‘més o menos profundamente

en los’ escelones E, R', de 1a palanca de disparo de-discos

=20~ detalle I de 1s figura 3, con lo cual resulta més o menos

limiteda la . gmplitud de juego de las palancas =2-; =2&~-, =2b«,

 del brazo del pick-up, coincidiendo ast este brazo sobre €l

“borde del disco grande 0 pequeﬁo indistintamente.

La elevacién del pick—up ge logrea por la pieza iy SRS
gue es un bqlancfn provisto de un cable -0 temsor de traceidn
6=, apoyad& en poleas; este balancin se. muevé pbr elfempuje
que re¢ibe, en el momento oportuno, del brazo m del balancin
“15-. e |

Losg movimientos del brazo del pick—up s 1ogran por
el sistema de palancas articuladas que parten de su pie; estas
palancas son 1asr—2-, -2e~ y -2b— {(esta Wltima giratorig en 0).
Cuando el br#zo A del balancin ;15- empuja & la palanca -2b-,
la pone.¢asi-en 1fned recta.con la -2a-, 1o que obliga a des-
viarse al méximo de separacién a la -2-, o sea que el brazo.

del pick-up en eate ﬁbmehﬁo'esté.por complétd'al margen;del

_ éparato, permitiendo la meniobra de calda del disco. Para que

‘el pick-up esté inmovilizado en ésta posicién existe el

fiédor -3~ (no fepfeéehiadd'en 1a figura'B pera clarided de
la migma), que es uﬁa.piéza girafdfia_provista @e*uﬁa}iuesca
~3bis~, gue encaja en el pitén correspondiente de ia palanca
-2b-, asegurdndola en aquella posicién.

Para que el pick<up recobre su libertad, existe el
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brazo b} del balancin ~15-, que en- el momento preciso, aegun
el movimienxo de la leva de mando, v1ene s chocar con el fiador

By desenganchando su mueseca -3bis~ del pitén de la pieza

- =2b~, dejando con .ello libre al sistems artioculado =2~, -2a-,

-2b-; como én este momento el brazo del pick-up ha bajado sobre

gl disco; s¢ encuentira &a“mandado por’'la espira"dél-miémo hasta

B final no encontrando obstéculo para esta maroha. Cuando el

brazo llega al final del recorrido, 1la palanca -10- (cuando
la ma:cha_ee auiométlca) actﬁa'sobre la nuezv-B—, presenténdo-
la frente al tope de la rueda ~13- proéuciéndoée el disparo,
entrandb el-botdn del balancin en la ranura de ia leva ¥y
reaultando en el acto la elevacién del brazo del piek-up, por
cthue del brazo m contra la pleza -6-.

Seguldamente giran 1as torres, soltando el disco si—
guiente y asi sucesivamente. ‘ B

Las palancas -9—/ -10- son las de disparo, 1a -10-

‘fun01ona como 8e acaba de indicar, a cuyo fin va montada a -

fricoién sobre el e;e de ln palanca -2b-, fricecién que se gra-

dte por‘elvtornillo -4-,-y entra en accién por el movimiento

 de dichs ﬁalanca -2b-, que como estd 1ig§da-ai,del brazo del
pick-up, resulta que el~disparb tiene lugar tan pronto el
brazo del pick-up llega &1 final del recorrido. -

;' La palanca -9~ es dolidaria del sector 5= ¥ solamente:

obra cuando ge actﬁa yor accionamiento manual ¥y recihiendo la

" miez -8- ‘andlogo efecto que en el caso anterior.

Descrito el invento ¥ su funoionamiento, sge comprende

que, como es legitimo, puede ser desarrollado en otras formas

de reallzacién dentro de su propia esencialldad, a las cuales

alcanzaré igualmente la proteccidn que se Tecaba. Podré, pues,'

ser construido en cualqpier forma ¥ tamaﬁo, empleando en su
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fabricacién los materiales més adecuedos y uifiiiﬁﬁﬁolo para

todss las aplicaciones en las gue ‘sea precigo tocer de una

menera automdtica discos gramofénicos: pues todo queda 6ompren—

.dido dentro del espiritu de la invencién.

WOoTA

Descrito el objeto de la invenciéa, ldldue_Se_declara

como no practicado ni puesto en ejecuéién en Espatia, comprende

‘las siguientes reivindicaciones:

1. Un aparato eléctrico automético para tocér discoé
gramofdnicos, esencialmente caracterizado por estar formado
por in zdcalo sobre el cual ae disponen, de una manera visi-
ble, las dos torres de sustentacién ‘de la pila de discos,
el digparo de discos y el plato giratorio; bajo el zécalo e

invisible, van un motor eléetrico que mueve & un conjunto de

mecanismos gue, de una menera sutomética, realizan los movi-

mientos de elevar el pick-up, retirerlo de la zona del disco,
soltar el disco siguiente de ls pila, volver el pick-up sobre
el disco deteniéndolo en su borde exterior, descenso del
brazo del pick-up hasta tocar en la superficle del disco,
abandono del brazo del pick-up para gue sea arrastrado por

lakespiral ﬁelfdisco'hasta‘el final, en cuyo momento vuelve

" a tomarse de nuevo el brazo citado para reanudar el ciclo

autométicaménte‘de una manera inin%errumpiday‘hﬁsta el consu~

mo de 103 discos de la pila.
2. Un aparato automdtico eléectrico segﬁn la reivindl-

cacién enterlor, en el cual el trabajo del aparaﬁo‘puede ha-
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cerse a voluntad pare disco grande o peguefio; o indistlntamente

_pera los dos tamaﬁoa, tanto en lo referente a la suelta de

los mismos como a la amplitud de los mov1mientos del brazo deli
pick-up. H

%. Un aparato‘elécirico sutomdtico segin las preceden~
tes reivindicacioﬁes,‘en‘el que el motdr lleva en‘su eje un
pifién que engrana con una rueds preferiblemente de fibra,

cuya rueds va provista, en una de sug caras, de une ragura en

" leva pof la que camina el tetén de un balancin central provis-

to de varios brazos.

4. Un aparato alécfrico eutomgtico segin las reivindi-
caciones anterlores, en el que»el'balancin central mueve en
sus‘osciiaciones,a‘laa diversas palancas quevtienen interven~
cién en l&s diferentes movimientos del automatismo.

5. Un eparato eléctrico sutomdtico segin las reivindi-

caciones precedentes, en el cual la entrédaldéi tetén dei*ba—

: lancin de la reiv1ndicacidn tercera, puede evitarse quadando

fuers de la ranura de leva, siempre que se actde ‘en el dispo-
sitivo preparatorio pera ponerlo en posicién de acclonamlento
a mano. | '
6. TUn aparato‘éléctricé autonftico Segdn las anteriores
reivindicacionés;len el ‘cual el efecto de entrar o pdiel.
tetdn dél balanci{n en la ranura de leva, eé debido:ajia pre-
sencie de una nuez de disparo, la cual, cusndo su posicién
es la conveniente, puede ser arrastrada por un tope fijb en
el reverso de la rueda de mandé, accionando entonces el balan-
cin que ‘provocars los movimientos autométicos. :

7. Un aparato eléctrico automatico segﬁn las. preceden-
tes reivindicaciones, en el cual 1a posicién de la nuez de

disparo estd ligeda 8l movimiento del brazo del pick-up, por
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una palanoa de disparo, que va colocads a frotamiento fuerte

gobre une de las palancas articuledas del brazo del pick-up,
cuyos movimientos sigue hasta tocar en la nuez de disparo.

8, Un aparato eléctrico automdtico segin las réivihdi—.

caciones precedentes, en el que el brazo~ﬁel'piok-up tiene el

ple de su columna relacionsdo por medio de .dos palancsas arti-
culadas, las cuales cusndo el brazo citado ocupa una posieién

marginal, se encuentran casi en linea recta, manteniéndose

: esta-pbsiéidn miehtrés duréﬂla'maniobra:dé descenso del disco,
‘debido-a un fiaddr_con‘mﬁeSca que cae sobre un tetén de una

de las palancasvcitadaé, zafdndose el referido fiador'cuando,

se apoya en €l un6 de 109'brazqs del balancin"oentrai, conen-
zando en este‘moméhtb'la‘méréha libre del pidk;up sobre el
disco. - ‘ :

’ 9. Tn gparato eiécfrico autOmético‘Segﬁn“las’reivin~
dicéoiohes enteriores, en el que el elemento que sirve para
hacer la preparacién del apsreto consiste en una placa en for-
me de sector, con una prolongacién normal a uno de los lados

del mismo ¥ en su propio plano, en cuya prolongacién esté el

ejer de giro situado cerca de un borde ¥y en- el opuesto dos

dientes y un apoyo recto, correspondiendo estoa dientes & los
discos grandes y pequenoa ‘6 indistintamente v a la posicién
manual del aparato. '

10, Tn aparato eléctrico automdtico segin las reivindi-
caciones precedentes, en el que el sector de preparaéidn ante-
riormente ¢ltado, lleve un: tope gue limita lsa ampllt&d del
desplazamiento del brazo del pick—up, ddndole ast amﬁlitua
para que tome la vertical del borde del disco pequeﬁ$ o grande.

1l. Un aparato eléctrico automgtlco segin las reivindi-

caciones anteriores, en el cual la ‘elevacidn del bralo‘del

1 ;
l‘
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plek-up se logra por lg 'aceidn de un cable qué pasaﬁdd por

mmmLﬁ

poleas, llega a una palarce basculante, que es accionada opor-
tunamente por uno de los brazos del. balancin central.

12{ Un aparato eléotrico automdtico segﬁn 1asranté~
riores reiv1ndicaclones, en el que el giro de las torres
porta-discos se efectﬁa por medio de piﬁones situados en sus
bases y elementos de cremallera colécados en el ext:emo de
sendes bielas unidas a los brazos del balanecin central.

13. Un aparato eléctrico sutomdtico- segiin las prece-

dentes reivindicaciones, en el cual la sustentacién de los

discos se reallza por parejas de’ placas sustentadoras coloca—

cadas en qadartorre, pudiéndose graduar la separacién de las
mismas ae‘acuérdo.cpn el grueso dé.cada disbo;“eétaﬁdo.bre-
vistd en 1a'eépigé de 1a-piaca superior o de conténciﬁn,'un
hueco adecuado para alojemiento del tetén de una palanca de

correccién, siendo p031b1e ademés obtener de un modo completa—

‘mente automético una elevaoidn complementaria de esta ‘placa

superxor, cuando se preaente un disoo cuyo grueao esté fuera
de les dimen31ones previstas, por exceso, Cuya elevacién se
logre por el trazedo especial del hueco antes citado.

14. Un egparato electrico automatico segﬁn les: reivindi-

caciones precedentes, eh el que su funcionamiento ge realiza

con cualquier diémetro ‘de discos, pudiendo ésto estar indis-

tintemente colocados en orden cualquiera de discos grandes

y pequefios, en ouyo ceso es igualmente automitica le meniobra

de su cafda -asi como le amplitud del giro del brazo del

‘pick-up con 86la la preparacién previa del aparato.

15. Un aparato. eléctrico automgtico segin las prece-
dentes relvindicaciones, en el que cuando se desea interrumpir

la gudicién antes del final del disco, baéta‘levantar'y desviar
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el pick-up, efectudndose entonces 1os movimientos de diSparo

y automatismo . en anéloga forma que si el recorrido del pick-up -
hubiera sido completo. '

16. Un aparato eléctrico automdtico segun las reivin-
dicaciones anteriores, en el gue el funcionamlento del aparato
puede hacerse 1nterrumpiéndo 1a parte autométloa y funcionando
aquél én anéloga manera & un gramdfono ordinario.

17 TUn aparato eléctrico automatico segﬁn las prece-

~ dentes reivindicaciones, en el que ‘gobre 1a plataforma existe

una palanca de disparo aecionada por los discos |l caer, cuya

‘palanca en la parte inferlor del z6calo, actia gomo 1imitadora

de le amplitud de giro del brazo del pick-up, segin el didme-
tro del disco que la desvid al caer. ‘

16. Un aparato eléctrico automético pars tocar discos
gramofdnicos. ’ | |

‘oegﬁn se describe y reiv1nd1ca en la presente meméria
descriptiva, que consta de -catorce hojas, foliadas y escritas
& méquina por uns sola cara, QCOmpaﬁadas de dos dobles ldmi-~

rnas de dibujos.

" Madrid, e 26 de febrero de 1943.-
' 'ENRIQUE CEIMA HERRERO
JOAQUIN HUGUET LLOBET.-

Peae




I‘l, h\.l\t\ﬂv rrwy ,wo,\»\.. n\ -\

/
wrs/ T e

‘cw6r ozzagTL s Galm : 7~

TETH SPLOH ‘ . oM 1r . 2INO0H- HmBVOL NOL A vWTZD INORNT NOL




s e

- o

wras7 Punes

Cr6/ 0wzl oy GratvW

il

i

glotitic,

Z IATIVLIE

e - -
L g &
5 O

Jh d Uy b

7= a8 SvLomn

LINONH- MINDVOL NOL A §W7TID ZNOraNT MOL




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



