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MEMORIA DESCRIPTIVA

'E] presente modelo de utilidad se refiere a un robot
de juguetes.

Mes concretamente, el juguete objeto de la presente

‘ invencién consta en esencia de una carcasa configurativa de
ﬁ:L un robot mecdnico, cuya carcasa se encuentra dividida en dos
| partes esenciales, acoplables por encaje ajustado, el cual
comporta un’elemento de sonerfa constituf{do por una pieza de
hélige que comporta en 1os extremos de sus aspas unos relie~
ves semlesféricos, que al chocar con los relieves rectangula- : 

10. res existentes en la caja que conforma el acople, producen el
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sonido;_ Ia parte inferior conforma el alojamiento de unas

pilas secas suministradoras de energfs a un motor Qléntrico de?'*.'

qdita ¥ pon, el cual se encuentra alojado en una plataforma
prbvista de ruedas aptas para el deslizamiento del conjunto.
La parte superior estd conformada por la parte de car-;ﬁf

casa configurativa del tronco, la cual va provista de extremi-?i}

dades, conformadas por un eje gue atraviesa a una caja sopor- R

te interna al tronoo; estando montados sobre dicho eje unos

mangulitos locos configurativda de los brazos, cuyos_manguitos

son partes de respectivos embragues de unos manguitos centra- ;_'-

les locos, mantenidos elasticamente contra los brazos. Los
manguitos centrales son portadores de: uno de ellos de un
diente de tringuete apto para determinar en su brazo corres-
pondiente dos posiciones, una de reposo y otra cargada por un ;-”
muellet estande Opefativamente dispuesto el enclave de trin-
quete para que sea liberado por el acelonado del otre mangui- ;.
to centrals Dicho manguito central es portador de una rueda
dentéda que al girar flecta parte de la pared de la caja don- -
de se 'halla el trinquete retenido. o

El deaplazamiento del Juguete se origina al Operar el
piﬁén previsto en el eje rotor del moter, gobre un tren de en~iff
grangje accionador de uno de las ejee.de.ruedga, las cuales a i
travée de unas orugas se relacionan con las otras fdédgs lo-
casiy EL camblo de sentido de marcha se efectua por medio de
un 1nterruptor inversor, situado en la parte posterior de la
plataforma. |

Con el £in de facilitar la explicaclon, se acompafia
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a la p:esenfq memoria descriptive de unas léminas de dibujo
en las que 89 ha representado un caso de realizacidn que se
cita & tfitulo de ejemplos

:'En las riguras.'

Ia figura 1, presenta una vista en alzado del modelo. E;

La figura 2,,presenta una vista en perfil d4el mismo.

La figura 3, maestra una vista en planta del gistema
de movimiento. _ o

Ia figura 4, es una vista en alzado del sistema de
acoionado de 10s brazos. | A _

La figura 5, mhéatra'un detalle de dicho"sisfema.

Ia figufa 6, presenta una seccidn transversél‘de las

'piezga de unidn de las dos partes de que estd constituido el
modelos

»Haoiendo referencia a las figuras se puede apreciar
en su realizacidn, un mufieco rovot constituido por una carca- ?
sa =1~ gque conforma dos partes principgles, la partevsuperio: Ef
=2~ Q tronéo provisto de unos brazos ~3= CcOn manQs =4- provis-§ ;
tas de giro propio, y una parte inferior -5- constitutiva de |
un alojamiento para pilas secas suminiatradoras de energia.
Dicpa parte inferior va montada en una plataforma -6= de la
cual forma parte integral, y en cuyo interlor comporta dos
Qjés -%n.y B provistds de ruedas, cuyo eje pqsterior ~8- es |
locb y gira por estar unido al otro eje por medio de unas oru=;
gaé‘-gﬂﬁ El eje delantero -T- va unido al eje rotor =10~ de
un motdr elgetrico ~1l- de quita y pon, por medio de un sis-

tema de engranaje =12~ transmisor del movimiento. Dicho mo=-
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tor esté provisto de un interruptor inversor -13- de cambio
de sentido.

La parte superior o tronco camporta en su inperior
una caja -l4-, la cual se halla atravesada por un eje sobre
el que halla montades unos manguitos locos -15- correspon-
dientes a la articulacidn de los brazos, cuyos manguitos
son partes de respectivos embragues de unos manguitos cen-
trales -16- locos, y manteniéndose eldsticamente contra di-
chos brazos. Los referidos manguitos centrales =16~ compor-
ta respectivamente un diente de trinquete -17=~ que determina
en el brazo dos posiciones, una cargada por un muelle ~18-~ y _
otra de reposo; encontrandose operativamente dispuesto el en- }
clave del tringuete -17- para que sea liberado en un impulso
hacia adelante por accionado del otro manguito central, por- '
tador de una rueda dentada (27) que en su giro flecta la par- j.
te =19~ de la pared de la caja.

Las paftes superior e inferior de la carcasa se en-
cuentra unida por medio de la caja =2Q=-, en cuyo interior
oomporta un eje a cuadradillo -21- sobre el que descansa 1los
borneeﬁsupe:iores -22- de las pilas, y una h@lice =23~ con,
relieves =24~ en sus aspas, cuyos relieves al chocar con los
relieves —-25- de la caja -20- producen el sonido deseado. El

tornillo -26-.es 6tii,para f£ijar dicha caja a la referida

‘parte superior de la carcasa.

-. E1 modelo, dent:o de su esencialidad, puede ser lle-

vado a la préctiqa en otras formas de realizacidn que difie-

ran en detalle de la indicada a titulo de ejemplo en la des-
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'y tamafio, con los materiales mds adecuados, por quedar todo

oripeidn y a las cuales alcanzard igualmente la proteccidn

que se recaba. Podrd, pues, construirse en cualquier forma

ello comprendido en el espiritu de las reivindicadiones.

= . =
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Desorito el objeto y utilidad de la presente inven-
¢idn, 1o gue se declara como no divulgado ni practicado en
Espafia, comprende las reivindicaciones siguientes:

1%2,-~ Robot de juguete, caracterizado esencialmente
por el heche de comprender una carcasa dividible por su cen-
tro en dos partes acoplables por encaje ajustado siendo la
inferior la correspondiente a las extremidades inferiores
con alojamiento para unas pilas secas como fuente delener—
gia, y la superior el tronco que sirve de tapa para el alo-
jamiento antes citado, comprendiendo ademés el conjunto en
su parte infexrior un.interruptor inversor para un motor eléc-
trico.de quita y pon, sujeto elésticamente‘por las tomas de
carriente, cuyo extremo de eje rotor comporte un pifidn engra-
nable a un tren de engrane accionador de un eje de ruedas,
las cuales a través de unas orugas se relacionan con otras
ruedas locas actuando de elemento impulsor del robet, y por-
gue el fronco del robot presenta articulacidn superior e in-
ferior para su giro comprendiendo ademas en el interior del
tronco una caje portadors de unos elementos de llamada para
el accionado de los brazos.

28, - Robot, segin la reivindicacidn 1, caracterizado
porQue la caja interna al tronco se halla atravesada por un
eje sobre el cual se hallan montados unos manguitos locos,

correspondientes a la articulacidén de los brazos, cuyos man-
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gulitos son partes de respectivos embragues de unos manguitos
centrales, asimismo locos, y mantenidos elésticamente contral
los brazos, cuyos manguitos centrales, son portadores uno de
ellos de un diente de trinquete, para determinar en el brazo
dos posiciones una cargada por un muelle y otra de reposo, y

operativamente dispuesto el enclave del trinquete para que

sea liberado por el accionado del otro manguito central, por- S

tador de una rueda dentada que en su giro fleota parte de la
pared de la caja donde se halla el frinquete retenido.
| 32.- Rohot, segin la reivindicacidn 1, caracterizado
porque los embragues en un sentido de giro arrastran y en el
otro originan el escape.
48,~ Robot de juguete. o g
Segitn se describe y reivindica en la presente memoria ?f

descriptiva que consta de siete hojas foliadas y escritas a

méquina por una sola de sus caras, acompafiadas de los dibujos i‘

reglamentarios.

Madrid, a 20 JUL 1970

D. & JAIME [SERN
. P

|
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