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MEMORIA DE s ¢ RIPTIV A que forma parte 1ntegrante de

"‘la paterte de 1nVenci6n due se: solieita en ESpana a favor de la casa.
‘jMAYBAOHwMOTORENBAU GemebuHy Friedrichshafen am.Bodensee (Alemania) pox:
 "DISPOSICION MECANICA PARA EL GOBIERNO AUTOMATICO DE ORGANISHOS MO-
"?TRICES.DE DESEMBRAGUE, ESPECIAIMENTE PARA VEHICUIOS AUTOMOViLFS"

'Inventores~ Obering. Richard. Lang de Ravensburg

_Dipls Ing. Juergen von Fahland de Friedrichshafen 8.8
Ing. Rudolf Biener de Meokenbeuren
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El invento se refiere a una’ disposicibn mecanica para el gobler-

"'no automhtico de organismos motrices de desembrague accionados por una
fuerza auxiliar en cuys disposicién se inicia el proceeo de deseémbra-
'gué con subordinacibn a la diferencia en el numero de revoluciones de
‘dos ejes del equlpo transmisor de fuerza, empleandose especialmente
‘en cajas de cambio combinadas con un mecanismo transmisor hidrénlleo,

" por ejemplo en equipos transmisores ae fuerza de vehiculos aﬁtombvi-
i leS. ‘

Seghn el invento, por el eje secundario del eqnipo transmisor
de fuerza, & bien por el de la caja. debembio se acciona un dlspositi- -
vo de regulaclbn continente a una cantidad de pesas centrifugas gue
corresponde al numero de marchas del vehiculo, siendo contrarestada

la fuerza centrlfuga de fstas por la presibn ‘de un medio motriz, su-

ministrada por un aparato oupeditada al eje pr;mario del: equipo- trans~
migor de fuerza (aparato que por ejemplo sea una bomba § un organo

i distribuidor movido por un regulador centrifugo de pendulo y sujeto a.

la reaceibn de la presién distribulda por 1) Se‘construye ventajosa-
mente las pesas centrifugas como cuerpos anulares distintos disPuestos

_ unos dentro de otros, cuyo movimiento se impide por medic de topes

despues de haber corrido carreras de ‘diferente importancia. Seghn el

invento la pesa mayor encierra 1as pesas mﬁs pequenas formando con su

superficie inferior el tope para fas pesas “mbs pequenas. Véntajosamen-

te se ha dispuesto que todas 1las pesas ‘hagan aprox1madamente un re-
" corrido igual y. relativamente pequeno. En sus’ posmeiones extremas, _
. las’ pesas centrifugas pueden ‘adaptarse convenlentemente a superflcles
v ‘de cono - truncado. El medio motriz supeditado al_eje‘primario,opera
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f Sobre un émbolo -que juntamente con. las pesas centrlfugas se dispone ven-
;taaosamente de modo que sus eJes geométricos concentricos encuenxren

perpendiculares al eje giratorio. Seglin el 1nvento se construye tambien

el embolo con su drgang.-de guia como pesa. eentrifuga.-"

Seghn el invento el dispositivo de regulacibn acciona an brgano de
distribuei6n que envia un medio motor a un émbolo que a la fuerza tiene
que segulr autombticamente los movimientos del citado brgano distribuidor.

Ta disposicibn meoénica ‘correspondiente al invento posibilita una

,construccm6n de segurlsimo funcionamlento, de pequenas dimensiones y de

sensibilidad en su reaceibn a las fuerzas que sobre ellas aotuan, con-
struccibn que rinde tiempos de cambilo de marcha muy reducidos: Esta dis-
nosicibn sortea los inconvenientes que tienen otros artefactos de con-
strucoibn nmotoria que sirven para las mismas finalidades inconvéinntes

- que ante todo conslsten en la inﬁuficiente sensibilidad debido al frota-
" miento, Ademhs, debhdo al accionamiento de la. alspoaiclbn por el eje '

secundario del equipo transmisor de fuerza se consiguen condiciones de

"regulaoibn fundamentales de mayox amplitud con respecto a artefactos de
‘construccibn notoria gue dispomen este accionamiento emtre la ¢aja de cam:

bio y el transfbrmador hidrbulico del momento de torsibn. Debido a la
combinacibn con uxn 6rgan0 distribuidor cuyo bmbolo motriz viene obliga-
do -a seguir automhticamente los movimientos de aguel, se creg una dispo-’
sicibn mechnica de- gobierno convenientisimo de una sénsibilidad y de una
segurldad en el funoionamiento aﬁn mayores que posee una elevada poten—

~cialidad. .

En el dibuao significan- 1 1a caja del dipositivo regulador,

| los cojinetes de ‘bolas en los que est& colocado el dispositivo regulador, .

3 una oaja en la que se encuentra gulado el.bmbdlo, y que esth sujeta

"a la . caja 1 por medio de la tuerca amulaxr 4., 5 es la pesa més grande

de las pesas centrifugas, pesa que esté subdividida de tal manera gque pue

dan alojarse en ella las demas pesas centrifugas 6, 7 Yy 8.9 es. un es-

phrrago de guia del Bmbolo 10, espérrago guiado en-un taladro de la caja
1. 11 es una horgquilla firmementa sugeta ‘en el &mbolo- engranando en ella
une palanca gramde doble 12, que posee su centro giratorio en 13 y que
por medio de la varilla 14 transmite el movimiento de las pesas centri-‘
fugas al brgano distribuldor del emplifieador de fuerza. 15 .es el con-
ducto de admisl6n para el medio motriz que depende del. eje prlmario, con-
ducto que entra en la chmara motriz 16 17 es el tope extremo para la
pesa 5, dispuesto en la . eaga 118 . es la. superficie. de tope en la parte
interna de la pesa’5 para todas las demés pesas 6, Ty 8. .19 es el tope
extremo para el espmrrago de guia 9 del &mbolo 10, 21 es el eje motriz

Adel dispositivo regulador.

“Al girar el Arbol 3l a un nﬁmero baJo de revoluciones, las pesas

' oentrifugas, 5, 6y 7 y 8 se mantienen adaptadas a la superflcie .del cono
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fftruncado 20 debido 8 la preasibn. que en la chmara 16 hace sobre el fme

“bolo 10 el medio motriz subordinado en la forma gque se sabe al nfmero

:de revoluciones del eje primario del equipo transmisor de fuerza. Las

- aceleraciones y retardos que se produzcan en direceibn periférioa, los

transmite esta superficie a las pesas centrifugas, de maners que el émbo

1o 10 con su 6xgano de guia 9 no se halle sujeto por ello . esfuerzos
 transversales. Todas las pesas a saber, las marcadas con los nhimeros
5,67 y 8 asi como tamblen el miSmo Embolo 10 con su espérrago de’ guia
 '79 gque ‘tambien opera como pesa eentrifuga se mueve en contra de la- pre-l.

sibn del medio motriz ‘existente en la chmara 16 hacia afuera. hasta que
la pesa 5 llegue a adaptarse a la superficie de tope 17 de la caja 1,
Por intermedio de la horquilla 11, de la palanca doble 12 y de la vari-

'1la 14 se transmite este movimiente al $rgano distribuidor no indieado -
:en el dibujo del. amplificador de. fuerza, el cual origina el proceso de
cambio de marcha por 1o sigulenxe. ' :

Encontrandose la pesd, 5 en’ contacﬁo con el tope 17 de la caja l

' resuota anulado el efecto centrifugo de esta pesa, Ahora es preciso que

e primero el numero de revoluciones aumente a un grado ‘determinado para

‘que el &mbolo 10 y las pesas centrifugas 6, 7, 8 puedan seguil su movimi
ento separador del centro giraﬁ@rio en ‘contra de la presién a que se
‘encuenxra sujeto el émbolo. Despues de llegar eleje 21 a hacer un nume=

ro determinado de revoluciones, las pesas 6, Ty 8y el &mbolo .10 siguen

" su referido movimiento, hasta que la ‘pesa 6 establezca contacto con la

superficie 18 despues de un nuevo aumento ‘en el numero de’ revoluc;ones,
las pesas 7 y 8 siguen su movimiento hasta que la pesa 7 ‘toque en la
supe;ficie 18, ‘y una vesz elevado nuevamente el numero de revoluciones,

‘tope la pesa 8 con ‘la superficie 18, hasta que finalmente, el mismo

#mbolo 10 con el collar 19 y-el ‘esphrrago de guia 9 lleguen a establecer_
contacto con. 1a superficie anular: suparior del casquillo termlnal sa-

) liente de ‘dla: caja l, el cusl’ sirve de guia gl espérrago 9.

“Cada uno de los movimientos de las: pesas centrifugas origina tal

como se ‘ha déscrito para la pesa oentrifuga 5, un eamblo de maxcha en

la caja de cambio per Antermedio- de 1s orqullla 11, de la palanca 1z,

,_de la varilla 14 ¥ del amplificador de fuerza no indicado en el dibujo. -
»Disponiendose de un&ipo de realizaelbn oorre5pondiente al. descrito y

correspondiendo a 1a peslcibn interna indlcada en la figura 1, de las

 pesas oentrifugas a lasprimera marcha,.acoplada a una caja de cambio,
. se pueden hacer las maniobras de cambio para seis distintss marchas.

El eambio de marchas por otras mhs lentas se efectua en forma
anhloga 81 cambio de marchas por ctras mhs rhpidas retrocediendo ¥ esto
al disminuir la veéloeidad dé traslacién del wvehiculo y con ello, al ba-

.‘1_'3ar el nﬁmnro de revoluciones del eJe 21, eada ez una parte de 1as pe=

=y



7?sas cehtrzfugas haata establecer eonmacto con la superficie de tope

his

’.fcorrespondiente a la subsiguiente pesa que afin se. encuentra en su posi-
cibn externa y originando con ello el proceso de cambio de velocidad
’por la sub81guienme reduoida debido al ajuste del 6rgano dlstribuidor .
del amplifloador de fuerza. '

Puesto gue para cada una de.las maniobras de* oambio de marcha

' no tienen que reeerrerse por las pesas centrifugas, sino ‘carreras muy

cortas, y ‘puesto que pare realizar las maniobras de cambio de marcha se
dispone por otra parte y. esto debido al amplifioador de fuerza, de una
gran cantidad de energia, Za’ disposici&n ‘mecanica corre3pondiente al

finvento constituye un organismo muy sensible ¥ de r&plda reacci&n, para

ysobernar automhticamente mecanismos motrices de- desembrague’ aceionados

125

por medio de una fuerza auxiliar. A este obgeto contrlbuye ante todo
la clrcunstaneia de que las pesas’ cenxrlfugas se mueben -durante su ca- .

‘rrera con absoluta libertad y sin guia alguna. Debido a la forma y dis-

‘p031016n tnherentes de las pesas centrigugas del invento se consigue

>l30f
- ,trlces de éesmbrague accionados’ mediante una tuerza auxiLlar, en el cual

una sencilllsima emnstrucclbn ligera de pequenas dlmensiones.

i _ Reivin d i ceacilonaes’
e Dispos1cibn mecﬁnica para el goblerno automfitico de OISdﬂiSMOS mo=

~se inicla el proceso ‘de cambio de marcha con subord;naulbn a la dlieren~

135

cia en el ntmero de revoluciones de dos ejés del equipo transmigor de
fuerza ¥ que se emplea espe01almente para cajag de cambio comblnaaas con

1mecahismos transmlsores ‘hidréulices en vehiculas autombviies, caracterl-'

-zada por que el ege secundario del equipo transmisnr de iuerza se accio-

nsun’ dlSpOSlthO de regulacion contiente una cantldad de pesas centri-
‘fugas (5,6,7,8) que corresponde al nnmerd de’ marchas ¥ cuya fuerza cen-

“trifuga se contraresta por 38 p29816n de un medio motriz que se- sumlnls-

140
145

150

tra por un organismo ‘subordinado al numero ue revoliuciones ‘del e;e prima«=

“rio del equipo transmisor de fuerza.

2, 015p031016n mecanica seghn reivinalcaulon numero L, caracterlzada
porque Jjas pesas centritugas se han construluo como cuerpoa anulares
(5,6,7,8) colocados unos dentro de otrds que deﬁpues de uarreras de di=-
ferente importancia ‘Be paralper medio de topes. ;

LB Dlsposieién -seghn remvindleacién gfumero 1 2, cardcterlzada porque

le pesa mayor (5) encienrra las pesas mas pequenas (6 7,8) formando

con su superficie inmerior (18) el tepe pare las pesas mhs . pequenas
(6,7,8)%

4, DlsposiClbn meeéneiea segﬁn reivinalcacién 1, 2 6 j, caracterizada .
por ‘que el - recorrido de todas las pesas ee aproxmmadamente igual y re~
lativamente pequeno., ' : - » :
5. Disp031clbn mecanica segﬁn reivindicaclones i, 4, j b 4, caracterlza-
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'&a porque el medlo motriz supeditado al numerc de revoluciones ‘el ege
-primario. presiona un émbolo (19) que én d159051016m concentrica con las
pesas centrlrugas (546,748) se encuentran en poslcién transversal con
respecto al eje giraterio (21). .
" 6+ Disposicibn mecanica seghn reivindicascion S,Laracterlzada porgue el
®mbolo {10) con su esp&rrago de guia (9) tambien esth construldo como
 pesa centrifuga. o . ~
B 915posiclén mecanica, segﬁn una 6 varias ‘de-la reivindicaciones. pre-
' ‘cedentes caracterlzada, porque~e1 dloPOSltiVG de regulacibn acciona un
' 6rgano axstrlbuiuor de un- ampllficador de fuerzay cuyo émbolo viene

obligado a seguir autométlcamente los movimientos del érgano distribui-
-dor. '

8. Disp031015n mecénlca segﬁn una. & varias de las re1v1ndlca01ones pre-
cedentes, caraeterlzaaa porque el 6rgano dlstrlbulaor del organlsmo de-

vf,pnndlente del e;e prlmario ‘del. equipo tramsmisor de Iuerza ‘queda acciona-

do por mn regulador centrlfugo de pendulo ¥ porque ‘este ergano dgistri-
buidor se encuenira sujeto a la rea0016n de la preszbn gobernada por €l.
9, Disposicibn mecanica para el gobierno automitico de organismos mo-
trices de desembragues, e5pe01almente para vehlculos autombviles.
Viodo tal y: como aparece descrlto en la presente memoria y dlbUJOS ‘ad-
Juntosy, ‘ : ‘ : : :
Con arreglo a lo preueptuado en la vigente Ley de la Propriedad Indus=
trial se solicita el dereuho de prioridad de la patenﬁe alemana W 153
‘247 I1/63c del 11 de Febrero ‘de 1942,
Lonsta .esta memoria de cinge hojas foliadas 'y escrltas por una sola cara.

hadrid, a 49 Thww 4043 © MAYBACH-MOTORENEAU Gum. b.H.
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