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ME E O R I A  B E  S C R I P  T I  t  A

parauna patente de inven ción porvein te años en EapaSa, por: " inte­

rruptor paya e l mane jo eláatrico a distancia de armas mecánicas, es­

pecialmente para aviones", a favor de la  r .s .  Luf tfab r tgerátewer k 

Hakanfelde Gesellschaft mit besohrankter Haftung, residente en BerUn -  

Spandan (A 1  e m a  n i  a ), S tra ltstr  5 -  1 7 .-

En l a  manipulación ^ á e tr ic a  a distancia de maquinas automáti­

cas de fu e g o ,la  cual desenseña un papel muy importante en especial 

en la s  armas montadas f i ja s  en lo s  aviones, debe cuidarse que le s  di­

versas operaciones o prooesos se realicen en la  sucesión debidas Si se 

5 parte del arma preparada para e l disparo pero asegurada, entonces se

impone evidentemente la  condieián de que en caso de ataque e l tiro  pue­

da darse sin  párdida de tiempo; púas dadas lá s  grandes Velocidades con 

la s  que se realiza la ln c h a  adrea, tiene importancia aún una fraccián  

de segundo  ̂ Pon consiguiente en la  práctica deben ser simultáneos la  

10 supresión del seguro y e l comienzo del tir o ! D istintas son la s  e ir -

ounstanoias ouando se interrumpe l a  lucha* Si aquí se hiciesen coinci­

d ir e l fin a l de la  serie de dispares y e l seguro del arma, e x is tir ía  

el peligro de que ¡dicha arma quedase asegurada estándola cámara ce­

rrada con un p ro ye o tile n  el canda. Esto no puede permitirse*

15 En la sra m a sd e  fuego, en la s  que el proceso de earga se efeo-
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Ma. con auxilio  de un accionamiento por motor que se une por medio de 

un acoplamiento, es sabido que a l terminar la  serie de disparos se 

bloquea primeramente el allmentador de cartuchos y solo después se 

suprime el acoplamiento cuando queda garantizado el disparo del ear- 

5 tuche últimamente introducido. En la s  armas automáticas, en laa que 

e l proceso de carga se^realiza automáticamente aprovechando e l impul­

so del retroceso debido a la  presión de lo s gases de la  pólvora, no 

puede actuarse de dicho modo sobre el alimentador. Disponiendo un des­

plazamiento temporal entre el diente de la  cámara y el seguro del ar- 

10 ma se evita también en estas armas con toda seguridad el inconvenien­

te arriba citado?*

También existen otros procesos en el arma que necesitan un es- 

calonamiento temporal. En todos estos casos se presenta el problema 

de realizar la  maniobra de manera que baste con el menor numero poai- 

15 ble de órganos de acoplamiento y de que el piloto no se vea forzado a 

pensar en cosas que puedan desviarlo de su función principal en el 

combate. Esta exigencia se tiene en cuenta por el Invento gracias a 

que con un interruptor para el servicio elóctrloo de armas automáti­

cas destinado a acoplar una multitud de procesos en una sucesi ón per- 

20 feotamente f i j a ,  la  parte del interruptor que produce e l  contacte se

subdivide en una multitud de órganos individuales conectadores manio­

brados Conjuntamente y lo s cuales en una dirección actúan simultánea­

mente y en otra dirección con desplazamiento temporal reciproco?.

Un ejemplo de ejecución se ilu stra  en el adjunto dibujo* Admi- 

25 tiremos que lo s procesos de conexión o acoplamiento han de hacerse 

mediante dos cámaras acopladoras^ que en el dibuje se indican por 1 

y 2. La estructura in terior de estas cámaras no necesita explicarse  

detalladamente. Las cámaras no están firmemente unidas entre s i ,  s i­

no que se admite que a la  sámara 1 sé adosa una punta opresora 3 que 

30 se desliza en una guia 4 de la  cámara 2. Las cámaras 1 y 2 pueden des­

plazarse en dirección a x il contra la  fuerza de un muelle 5. La fuerza 

de embrague se in ic ia  en 6 y puede ser un botón de presión o también



un electroimán de acoplamiento. Con la  parte 6 se une la  cámara 1 . La 

cámara 2 lle v a  una v a r illa  de bloqueo 7 subordinada a un corroío o 

p e s tillo  8 lastrado por un muelle* Contra el brazo 9 del p e s tillo  8 

se apoya un torn illo  de ajuste 10 metido en la  v a r illa  de bloqueo 11. 

Sobre esta v a r illa  11 aotáa un muelle de traooión lg  y se articu la  

en 13 en la  palanca 14 que se apoya f i j a  en la  articulación 1$ y con 

su horquilla inferior 16 recibe un perno 1? que va f i j o  en la  palan­

ca acodada 1 8 . Esta palanca acodada 18 sirve de soporte de un trin ­

quete 19 lastrado de muelle y que agarra en la  rueda de trinquete 20. 

Por 2l se indican ruedas de transmisión de lo s que la  áltima es la  

rdedá de trinquete gg en la  que engrana un regulador detentor 23Í.

El funcionamiento de la  disposición es el siguiente: partire­

mos del supuesto de que el dibujo presenta el interruptor en posición  

de desconexión y que el proceso de conexión se in icia  por la  pieza 6. 

Sobre la  cámara de conexión $ se ejerce una presión hacia la  derecha, 

la  cual por la  punta compresora 3 se transmite a la  cámara 2. por con­

siguiente la s  dos cámaras se empujan hacia la  derecha contra la  ac­

ción del muelle 5, hasta que él p e s tillo  8 engancha en su ranura co­

rrespondiente 24. Junto con este movimiento la  palanoa 14 que con su 

diente 2$ se apoya contra la  cámara 1* se ha hecho oscilar contra la s  

agujas de un reloj* por lo  cual el trinquete 19 ha podido resbalar 

sobre la  rueda gO.

Supongamos subordinada la  cámara 1  a l disparador del arma y 

la  cámara 2 al seguro* En el procese descrito del movimiento se ha 

suprimido simultáneamente e l seguro del arma y aooionado e l dispara­

dor. Si ha de seguir la  sucesión de disparos, entonces el seguro solo 

debe volverse a meter cuando la  cámara está cogida, esto es que p r i­

mero se debe dar la  orden de aesar e l t ir o , antes de que el seguro 

deba aotuar, esto es la  cámara de embrague 1 debe desconectarse an­

te s  da que se desconecte la  cámara 2. Esto se logra gracias a esta 

transmisión^ En efecto si cesa l a  fuerza de conexión iniciada en 6+ 

entonoes la  cámara 1 toma simultáneamente a la  posición de reposo
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UustMda^ Pero esto no lo  puede Moer la  cámara 2, pues a l princi­

pio queda retenida por el p e s tillo  8. Ahora engrana el mecanismo de 

conexión de tiempo. En efecto, cuando la  cámara 1 ha retrocedido, por 

e llo  se ha dejado lih re  también la  palanca 14 . KL muelle 12 que an- 

$ tea estaba tensado puede ahora por consiguiente hacer oscilar median­

te la  v a r illa  11 a la  palanoa 14 en el sentido de la s  agujas de un 

reloj y por tanto accionar por el trinquete 19 la  transmisión 20 á 22. 

La duración de la  marcha viene determinada por la  duración de la  os­

cilación del regulador pendular 23* Durante la  marcha del engranaje 

10 ó transmisión é l to m illo  de presión 10 se acerca eada vez más al bia­

za 9 del p e s tillo  8 y  finalmente saca á l p e stillo  8 fuera del descan­

s i l lo  24* Ahora la  v a r illa  7- está lib re  y e l muelle $ puede lle v a r  la  

cámara 2 a l a  posición de desconexión. Gracias a la  conformación ade­

cuada del mecanismo de embrague de tianmo se tiene la  posibilidad de 

1$ obtener la  gradación temporal que se quiera entre los movimientos de 

la s  cámaras 1  y 2.

N ' '...O , T - A

í<a presante patente de invención consta de la s  siguientes r e i­

vindicaciones:

20 1 ¿ -  interruptor para e l accionamiento elóctrieo a distancia da

armas mecánicas, especialmente para aviones, para acoplar una multitud 

de procesos en una de la s  direcciones de conexión en una sucesión tem­

poral elegib le, subdividiéndose la  parte del interruptor que produce 

el contacto en un número correspondiente de órganos conectadores in- 

2$ divlduales maniobrados conjuntamente, caracterizado porgue entre cada 

dos órganos conectadores (1,2) acoplados dinámicamente entre s í  se 

intercala un mecanismo conectador de tiempo, por ejemplo un mecanismo 

accionado por muelles, maniobrado por un regulador de detención, el 

cual puede tensarse del modo conocido durante el proceso de conexión 

30 efectuado Mi una de la s  direcciones (dirección de conexión o de deseo-

.... - 5.-...



nexión^ y en el proceso de conexión en la  otra direocidn retiene du- 

rante un intervalo de tiempo elegib le en bloqueo (8) previsto para 

una de la s  partes coneotadoras (2).

eínterrnptor p a r a e l manejo eláotrioo a distancia de armas 

mepdnieas. especialmente para aviones". -  Segdn se describe y reivin di­

ca en la  presente memoria descriptiva y se ilu stra  con le s  dibujos que 

a l a  misma se acompañan.

Consta esta memoria de cinco hojas foliadas y escritas a mdqul- 

napor una sola de sus caras.

Madrid,

- A  "



r .s .  Luftfahrtgeratewerk Makenfelde 
Gesellsohaft mit beaohrankter Haftung Hoja nnloa!^
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