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En lo s  m artinetes usados en lo s  ta l le r e s  de construcciones 

m etálicas en general (maquinaria ag ríco la , c u c h ille r ía , h errería , etc) 

en la  fo r ja  y estampación en ca lien te , especialmente, se trabajan  

p iezas de muy d iferentes tamahos, cada una de la s  cu a le s requiere d&s*- 

5 .-  t in ta  abertura entre ta s te s , para ser trabajada en buenas condiciones 

de p re c is ió n .-  Una fá c i l ,p r e c is a  y ráp id a , regulación de la  carrera 

del m artillo  y por lo  tanto de abertura entre ta s to , constituye una 

importante mejora en la  calidad  y rendimiento de e s ta  c la se  de trab a jo .

E l martinete objeto de e s ta  Patente resuelve en forma p rác tica  y 

10 .- se n c illa , e l problema de la  v ariáb ilid ad  de e s ta  abertura rápidamente 

y a voluntad.

E l organo especial para consegu irlo , consiste en un cuadrilátero 

de lados articu lad os e iguales dos a  dos, siendo dos de e l lo s  de lon­

gitud v ariab le , y lo s  otros dos de longitud constante, consiguiéndose 

1 5 l a  variación  de la  carrera del m artillo , por la  de l a  diagonal que 

une lo s  v órtices opuestos del cu ad rilátero , que fhrrnan re sp ec tiv a­

mente lo s  dos lados de longitud f i j a  y lo s  dos de longitud v ar iab le .

Para mayor in te ligen cia  de la  descripción , se ad junta un d i­

bujo, que representa en sus fig u ra s  1 y a, una v is ta  la t e r a l  y o tra  de 

2 0 .-  fren te, respectivamente de la  máquina objeto de e s ta  Patente.

Los dos lados d e l cuadrilátero  de longitud constante están  re ­

presentados en la s  dos fig u ra s  del dibujo por ¡-1, y lo s  dos lados de
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longitud v ariab le  por -2 . -  Los brazos -1 , están articu lad os por su 

parte superior -3 , a l resorte -4 , directamente enlazado a la  b ie la  

2 5 .-  -5, y por su parte in ferior llevan articu lad as unas abrazaderas -6, 

que se deslizan  a lo largo de lo s  brazos -2, de longitud v ariab le . 

Estos brazos llevan  la s  extremidades -7 , roscadas y por medio de la s  

tuercas -8, puede f i ja r s e  la  posición  variab le  de la s  abrazaderas -6 , 

lo  que dá lugar a la  variación  de longitud de lo s  brazos -2 , con re- 

30 .- lación  a lo s  -1 .-  Por su parte in ferio r -9 , van alo jados y articu lad os 

en e l  cuerpo del porta-herramientas -10, en unas aberturas p racticad as 

en e l mismo -1 1 .-  Un potente resorte  dq .acero -12, cuya tensión ha s i ­

do convenientemente calculada, mantiene para cada posición de la s  abra 

zaderas -6, l a  posición r e la t iv a  de los. lados del cuadrilátero  y la  

35 .-  longitud correspondiente de su diagonal, a la  vez que dá al conjunto 

la  e la stic id ad  necesaria para absorber la  potencia reac tiv a  del go l­

p e .-  Al porta-herramientas -10, vá engastado e l  m artillo -13 , por me­

dio de la  cola de milano -14*-*E1 porta-herramientas se d e s liz a  en 

su movimiento por medio de la s  pestañas -15, sobre la s  g u ia s -15 b is ,  

4 0 .-  situadas una en l a  bancada y o tra  alo jada en una caperuza unida a la  

bancada, que se ha suprimido en el dibujo para mayor in te ligen cia  del 

mi ano y por no ser  fundamental para la  descripción .

E l movimiento longitud in al y a ltern ativo  del órgano contunden* 

te se produce por medio de un mecanismo de b ie la  y manivela , co n sti-  

45*- tuido por la  b ie la  -5 , y e l e je  -16, colocado excéntricamente sobre 

e l p lato  volante -1 7 .-  En cada revolución del e je  -16, y por in te r­

medio de la  b ie la  es arrastrado e l conjunto formado por e l  cu ad rilá­

tero y e l porta-herram ientas, que siguen, por medio de la s  a r t ic u la ­

ciones -9, y -3, lo s movimientos angulares de la  b ie la .

50 .- Cualquier desplazamiento de la s  abrazaderas -6 , a favor de la s

tuercas. -8, produce un alargamiento ó un acortamiento de lo s  brazos 

-2 , del cuadrilátero  y por consiguiente de la  diagonal del mismo,

representada idelamente por -29-30, y consiguientemente de l a  carrera
<

del m artillo  e inversamente de l a  abertura entre t a s t e s  -31-32.



55 .- La puesta en marcha y paro se consigue por un mecanismo de embrague 

a fricc ión  constituido por lo s sigu ien tes elementos: Sobre e l  e je  -18, 

del p lato-volante, e sta  f i j a  y es so lid a r ia  de su movimiento l a  polea 

-19, y g ir a  loca l a  polea -2 0 ,-  E sta polea e s susceptib le de d e s liz a r­

se longitudinalmente a lo largo de dicho e je , y es impulsada en este  

6 0 .-  movimiento por la  acción de l a  h orquilla  -2 1 .-  Cuando e s ta  polea (so- 

br.e la  que actúa l a  correa de transm isión), se d e s liz a  hacia l a  iz ­

quierda del diseño,impulsada por l a  posición de l a  h orq u illa , embra­

ga con l a  polea -19, y por fr icc ió n  a rra stra  a l  e je  -18* y pone en 

movimiento e l  conjunto.- Para conseguir convenientemente este  em- 

65 .- bregue la s  poleas -19, y -20, tienen la  forma adecuada, siendo sus 

l la n ta s  cónicas, en su parte exterio r la  polea -19, y en su parte 

in terio r  la  polea -2 0 .-  La h orq u illa  -21, es mantenida normalmente 

en la  posición correspondiente a l  paro por la  acción dél resorte  -22, 

y avanza para provocar la  puesta en marcha.por medio de la s  v a r i l la s  

7 0 .-  articu lad as -23, -24, y -25, que transforman en un movimiento de giro 

alrededor de'l e je  -26, la  presión que e l  operario e jerce sobre e l  pe­

dal -27, articu lado en -2 8 .-  Cuendo deja de e jercerse  e sta  presión 

e l  resorte  -22, devuelve a la  h orqu illa  a l a  posición de paro.

Un contrapeso alojado en e l plato-volante -17, mantiene e l e q u ili-  

8 5 .-  brío necesario , para que e l  porta-herramientas quede parado en cual­

quier posición de su carrera .

NO T A .

Se re iv in d ica corno objeto de e s t a  Patente de Invención por lo s  

veinte años que marca l a  Ley.

8 0 .-  1 .-  Un martinete para fo r ja  y estampado, cuya abertura entre

ta s te s  es susceptib le  de ser variada y regulada a voluntad, por medio 

de un cuadrilátero  articulado en sus v ó rtice s, dos de cuyos lados 

pueden a voluntad v aria r  de longitud y que es su sceptib le  de deformar­

se produciendo la  variación  de longitud de sus diagonales y con e llo  

85 .- la  de l a  oarrera del m artillo .



2 . -  Un martinete como e l descrito  en la  reiv indicación  ante­

r io r , en e l  que e l  cuadrilátero que en e l l a  se menciona tiene un re ­

sorte en dirección sensiblemente normal a la  lin e a  de acción del mar­

t i l l o  y cuyo objeto es dar tensión a lo s  lados del cuadrilátero  para 

que este obre como un cuerpo sensiblemente invariable  para cada lon­

gitud de lo s  lados variab les y a l  propio tiempo absorviendo l a  reac­

ción de cada golpe, ev ita  que lo s  órganos de la  máquina sufran esfu er­

zos excesivos.

3 .  - Se reiv in d ica un "Martinete para fo r ja  y estampación con 

recorrido de m artillo  regulable con articu lac io n es y r e so r te s " .

Barcelona 1 de Diciembre de 1942.* 

p .a .

Damián Aragonés




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



