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MEMORIA DESCRIPTIVA 
parA solicitar

P,A. P ,R.'H T E DE I N V E K C I O N
en

R a p a & a 
por VEINTB aSOs

a nombre da la Fima Dr. Ing. h.o. F.Porache, K.O., 
entidad alemana, estableeida es Spitalwaidatr. 2, 
3tuttgart"2t^fO#^^on* Alemania, por:

"UN DlSPeSiPIVO W ^ D O R P A R A  MOTORES
BRV^NfO^  ̂ 1  ̂- ̂

at t ss'.s se H. 'B .m' '̂.'"'-w¡ .at ac '.a:' 3B'""e a a' s: ?: =- = .̂'' st =

El invento ae refiere a un dispositivo 

regalador para motores d# viento* con paletas que,por 

medio de un mecanismo de tuerza auxiliar, aa hacen 03-
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oilar en el arranque, desde la posición de arranque a 
la do trabajo, y en los caeos de temporal desde la po- 
sioión de trabajo a una posición de seguro.

3n 100 dispositivos reguladores cono­
cidos las paletas pueden tomar tres posiciones: una 
de arranque, otra de trabajo y otra de temporal. De 
este modo resultaría una realización muy complicada 
del dispositivo regulador si para el desplazamiento 
da las paletos Se dispusiera un aparato de fuerza 
auxiliar.

Según la novedad del invento, las pa­
letas tienen únicamente dos posiciones: una de arran­
que; quee^d propio tiempo la de temporal; y otra de 
trabajo; 8sto percibe Nacer muy sencillo el aparato 
de fuerza auxiliar, lo cual significa que trabaja con 
gran seguridad de funcionamiento. Puede parecer que 
de este modo la rueda de paletas alcanzaría en tempo­
ral un número de revoluciones inadmisiblemente grande; 
pero se puede demostrar que este temor no está justifi- 
oado.

SI invento se representa por vía de ejem­
plo en los dibujos, siendo:

Da figura 1 un corte principal vertical 
dado por las partas esenciales de un motor de viento.

Da figura 2 en su mitad superior una vista 
de frente del motor, y en la inferior un corte perpen­
dicular dado por la misma según elplano Ils-IIde la
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6 las figuras 1 y2, la rneda de pale
' tasl que tiene forma de rotor rapide, tiene dos pale­
tas 8 desplaeableS:Se#c.:Se8^ejes;:4^ y contadas en 4 
en el árbol hueooZ. 81,desplazamientode las paletas 
8 se hace por medie de raedas dentadas 6 situadas en 

10 las mismas y dispuestas per debajo del árbol 3, con
las cdales engranan cremalleras 6 accionadas desde el 
aparate auxiliar de fnerza 8 pasando por el tnbo tele- 
ai&pioo 7. Diodo aparatoanxillar está formado esen­
cialmente por el mecanismo de émbolo 9 y el miembro 

16 de control lOqne representa nna válvnlade plato con 
carga deresorte. Mientras el miembro de control 10 
está cerrado lacámarade presión 11 del mecanismo de 
' émbolo es .'mantenida a presión desde la ,bomba excéntri­
ca 12 impalsadaporel árbol 8̂  con lo cual laspale- 

80 latas 2, contra la accién del resorte de preslén 13,
-peimanecen en el lado contrario a lacámaradepreaión 
' ' an', la posiciáadetrabalorepresentada de trazo "lleno 
en:1a:figera O.

28 la soperfioie de presida^ co­
locada centralmente con respecto a la pueda de pale-

Para el seĝ rp de temporal se dispone

tas 1 y delante de la misma mirando en la dirección
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del viento W, y va montada en la biela 15 que influye 
en el mimbro de control 10, se baila bajo la acción 
de la fuerza de dirección suministrada por el resor­
te 16, y en el dorso va cubierta, dejando una hendi­
dura en el perímetro, por el tubo 17 conectado con el 
árbol 8. Si pl miembro de control 10 se levanta en 
caso de temporal, extfi&e el aire de la cámara de pre­
sión 11, y el resorte de presión 13 determina que las 
paletas 3 oscilen desde la posición de trabajo a la 
de seguro de temporal, dibujada de puntos y trazos en 
la figura 8.

Para limitar el número de revoluciones 
de la rueda de paletas 1, sirve el regulador centrífugo 
18 montado en el tubo 17, el cual, a un número de re­
voluciones excesivo de la rueda 1, levanta el miembro 
dé control 10 sobre la biela 16 pasando por la pieza 
iatéameRia 19.

Si la rueda 1 está algún tiempo parada, 
desciende la sobrepresión en la cámara 11 debido a 
las inevitables faltas de bermetioidad en perforaciones 
de estrangulación que desembocan al aire libre, y las 
paletas 2 se ponen para el a manque en la posición di­
bujada de puntos y trazos en la figura 3, en la cual 
suministran un alto momento de rotación, pero incluso 
a grandes velocidades del viento solo comunican a la 
rueda 1 un número de revoluciones muy bajo.

Por consiguiente, según el invento la
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posición del seguro de temporal de las paletas 8 es al 
propio tiempo la posición de arranque. por tanto el 
dispositivo regalador^ como se ve en la figura 1, es 
muy sencillo, y su miaña sencillez ofrece una gran se- 

5 garidad de funcionamiento.
Sata solicitud'que corresponde a la pre- 

sentada en Alemania, el 23 de Mayo de 1942, bajo el nu­
mero P, 84.262 Ia/86o, se acoge a los beneficios del ar­
tículo 51 del vigente Estatuto-Ley sobre Propiedad In- 

10 dustrial.

---- -------- N O T A ---- --- — — —
------------  oOé — --------- — ----
Les puntos de invención propia y nueva

que se presentan para que sean objeto de esta Patente
de invención, en España, por VEINTE años, son loa-si.- 

\ .
15 \ guiantes:

lo. Un dispositivo regulador para moto­
res de viento con paletas a las que un dispositivo de 
fuerza auxiliar hace oscilar en el arranque desde la 
posición dé arranque a la de trabajo y en oaso de tem- 

20 peral desde la de trabajo a la de seguro; caracteriza- 
do porque las paletas tienen solé dos posiciones, una 
deaTrranqua, que es al propio tiempo de temporal, y 
otra de trabajo.
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2a. dispoaitiTO regalador para moto-
roa de Tiento.

Tal y como ae ha descrito en la memoria 
que aatooede, representadc en el dibujo que se acompaña 

6 y oon los finea que se háp eSpeoifioado.
Neta manfla consta de seis hojas escri­

tas a máquina por una aol^ oara.
Madrid
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