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"Dispositivo de apoyo de pata de ajuste automdtico
para estructuras de tubos,."




_en el centro, cuyos lugares de contacto situwdos opuestos,con

El modelo se refiere a un dispbsitivo de apoyo de pa-’

ta dé ajuste automdtico para estructuras de tubos, que se ca--
racﬁefiza por especial séncillez, seguridad y economia.

| AEs conocido unir los discos de apoyo pof articulacio-
nes de bolq‘con los extremos inferiores de base de una pate de
es%rﬁciuga de tubos. Generalmente la parte esférica de la arti
culacién también est4 unida todavia con un pasador roscado es-
pecial, Que puede enroscarse més o menos profundamente en un =
taladro réscd&b en la base de la estructura.

Los costes de tal apoyo de pata son correspondiente~-—

mente elevados de acuerdo con la fabricacién, que requiere tiem

Po y en general ya no es soportable econdmicamente al utilizar

se grandes cantidades. Tales grandes cantidades de apoyos de =

patés'sefpfiliZan, por ejemplo, para el apoyo de los pisos in-
ﬂermedidé §n graﬁdes recintos, que alojan méquinas y aparatos

sénsi?leé'con.muchas conducciones de entrads y salida y que --
presuponén e1;mantenimiento de detérminadas temperaturas ambié;
tes y vﬁlbfeé de humedad del aire;'Pof el objeto del invento

se suprime este inconveniente.

- El modelo se caracteriza por un disco con una cipula

el extremo inferior de la pata de la estructura, estdn situa-.

dos sobre una zona esférlca, cuyo radio divida por V2 1a dis-
CRE

tancla, que tlenen entre sf los lugares de contacto opuestos y

=




10

16

20

26

80

-diémetfo corrééponde.al de la zona esférica en la cipula del -

._mig6n”en bruto. Incluso grandes fuerzas, por ejemplo, por colg

dimensiones, de la cﬁpula segin el modelo, el disco de apoyo se

adaptaré fécll Yy completamente a las 1rregular1dades de un pl—
so de cemento,en bruto. Cuando deban transmitirse al piso fuer
zés-muy.grandes'por la pata de la estfuctura, entonces se reco
miendaieliminar con un fresador de bola los cantos agudos de -

corte enfel extremo inferior de la pata de la estructura, cuyo

apoyo, de pata segin el 1nvento._
. De esta manera pueden apoyarse perfectamente sobre -

la cﬁpula del apoyo de pata segfin el modelo también patas con
seccién tubular cuadrada, tal como Se utilizan por su mejor as
pectd en recintos habitados, por ejempld, para librerias.
Son especlalmente ventaaosos los apoyos de patas se-|
gﬁn el modelo para las patas de estructuras de dobles pisos -;_f:
con una estruotura soportadora compuesta de tubos 1nd1v1dua1es
que se mantlenen unldos por plezas de nudo. En este caso puede
alcanzarse un doble piso, que transcurre exactamente horizon—- '
tal y plano por enroscamiento més o‘menos profundo del extremo’
superloride 1a.estructura en una pieza de nudo, 1ndepend1ente-
meﬁte dé'las irregularidadeé mayores o menores del piso de hog

!

caclén de aparatos electr6nlcos, se transmlten as{ perfectamen

te por el doble piso al plso de cemento en bruto, situado deba

'.x:

JO del edlficlo.

X dlbuJO 11ustra la configuraclén esencial de un ==

apoyo de pata segﬁn el mdelo dlferentes formas de los extremos
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inferiorés de apoyos de pata a escala aumentada a titulo de ==

ejemplo, mostrando:

La figura 1 la mitad izquierda de un apoyo de patah-
segln ?;\mddelo en secci&n por el ese dé simetria,

la figura 2 la mitad izquierda de la pata de estruc-
jura, gue se aéoya encima, en vista general y en el extremo in
ferior, en seccidén longitudinal,

la figura 3 la mitad derecha del extremo inferior de
una pata fedonda de estructura en seccién longitudinal,

Las figuras 4 y 5 la mitad derecha de una pata de eg
tructura con seccién transversal cuadrada, en seccién longitu-
dinal y vista desde abajo. ‘

~La figura 6 la mitad derecha de un apoyo de pata adap
tado a los extremos de pata de las figuras 3 a 5, segin el mo-
delo, en seccién,

..  La figura 1 muestfa un apoyo de pata segin el modelo]|
en formafdé un disco 1 redondo, que en el centro M presenta una
cipula éicén un radio exterior A. Este radio exterior A resul-
ta,.én una anchura de luz W de la pata 3 de la estructura tubu

‘lar, segln el modelo de la ecuacidns
- 4.V
V2

_ .La cfpula 2 no necesita temer un radio del tamafio A

ni en el'centrp M, ni en el borde, sino solamente en los luga-

res, cOn;lqé que probablemente entrard en contacto el canto 4
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- cada una contratuerca 6, El extremo superior 7 de la pata 3 de

_ taladro en la pieza de nudo, que aloJa el extremo superior 7 déi-

en diferenfe inclinacién del piso de cemento en bruto, Por lo
tanto, sélo se necesita que la cdpula 2 esté prévista en una -
zona Z, cuya anchura T corresponda aproximadamente a la mitad
de ia anchurande luz ¥ de la pata de la eétructura, mientras -
que el'centro:de la cipula puede servir para enganchar un mue-
11e,>qﬁe-§trae el disco 1 hacia el interior de la pata 3 de la
estructuﬁa y por ello evita una pérdida de la pata de la egtrué
tura durante el transporte o el montaje.

La pata 3, representada en la figura 2, 1lleva en el

extremo superior una rosca 5 exterlor, sobre la que estd enros

la estrugtura estd enmarcado en 8 y sirve para enroscar en una
de las piezgs'de nudo conocidas y agu{ no representadas, en la
que'estdﬁ sﬁ&efos cuatro tubos de cbnfigﬁracidn especial, en - |°
‘un plano perpend1cu1armente a la linea central M, perpendlcu---
larmente entre s{ La clase de la su;ec16n no es objeto del -- ?'

presente invento. Aquf solo debe mencionarse que la longitud de'

la pata 3 de‘la estructura, estf establecida considerablemente
larga y éérmité por ello enroscar el extremo del tubo 7 més o

.menos'frgfundamente en el taladro roscado de la pieza de nudo,
para cémﬁensar diferéndiés de altura del piso de cemento en -
bruto;enlcgmpgracidn con el piso intermedio, exigido de forma

horizoﬁt@l y”plana{,La sujecidn sélida de la pata 3 de la es-
tructﬁ?a:sefg;?gnza.en estelcaso'péfque:en la posicidn correcfé '

de la pata de la estructura se inserta un pasador de acero o -
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despuéS“ld.fuefca de_capuchdn 6 se‘gﬁornilla tanto hacia arri-
ba, hgétq,gﬁg,se aplique saturadaﬁepte a la cara inferior de -|
la piezéjde, nﬁdo.

- 81 se piensa que en los débles pisos mencionados se
repitenﬁlag patas de estructura 3 & una distancia de aproxima-
damentegéog;mé., entonces esto yafﬁa por resultado, para un ég
1én de tam@ﬁé medié, varios centenares de patas deAestructura;
cuyos"cos£e; pueden disminuirse mu# claramente mediante la uti
lizacién de apoyos de pata segin el invento. |

Las patas de estructura en forma de tubo del tipo de
la figura 2 no confieren ningin aspecto agradable a las libre-~
rias en recintos habitados. Pero agﬁi también debe despreciar-
se lé1aiferencig de altura respecto a dos apoyos de pata que,
por ejémp}o, estén alojados~solo‘35 cms. entre si. En tales eca
sos n; se necésita ninguna regulaci6nA@diciona1 de altura me--
diante tubo roscado y contratuerca, Allf es suficiente dejar‘—
asentarég 1; dﬁpulaA2~sim§1emente sobre la cara interna del tu
bo o para conseguir una fdcil elabor;cién de todas las partes
de la estrucfura, puede romperse algo el canto interno de los

_extrémos de las patas, de modo que éste, como muestra la figu-
ra 3 pregenta un bisel 8a que estd alejado del bisel opuesto =
por una:distagcia E, que es algo mayor que la anchura de luz ¥
dei tuBo,B y por.ello condiciona también un radio B algo mayor
de la cﬁ?ulaﬁ9. T§mbién en este caso la.apchura T de la zona =

esférica.CAesfapraximadamente igual a la mitad de la anchura -|
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de luz respectivamente de la distancia E de los lugares de con

tacto opuestos entre si.

La figura 4 muestra que puede alcanzarse algo muy se
me jante iambién'conltubos 10 cuadrados, en lo que los lugares
biselados 11, 12, 13 estdn interrumpidos en la proximidad de -
103'6ant9s del tubo cuadrado 10, pero en su lugar también trang|
curren més anchos en el centro de los lados del tubo y asi dan
por resultado aproximadamente la migma‘superficie éue se alcan
za fbr el Sisél 8a circundante. De aéuerdo con lé mayor distan
cia E de los lﬁgares de contacto opuestos entre si, también la’
cipula tiene que presentar el radio mayor B, como indica clargv
mente el disco 14 en la figura 6.

De manera conocida el principio descrito precedente-
mente también puede invertrise porque la zona esférica no se -
abomba hacla arrlba en la placa de la pata (es decir convexa--:
mente) s1no quellnversamente estd formada en una placa de pata'
correspondlentemente constltulda como ‘depresién (es decir cén-
cavamente) En ‘este caso, entonces el lugar de contacto en la
pata de la estructura tiene que estar constituida correspondlen |
temente de modo que se adapte a 1a depre316n en la placa de la |
;pata.
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El presente modelo de utilidad gomprende las siguien-
tes reivindicaciones:

1l.-.Dispositivo de apoyo de pata de ajuste automdti-
co pare estructuras de tubos, caracterizado porque una pata‘de
estructura de tubo estd éuperpuesta sobre un disco, que lleva
una zona esférica de tal modo que el borde del tubo puede trag
ladarse sobre la zona esférica para'posibilitar una diferente
inclinacidén de eje del tubo.,

2,- Dispositi%o segin la reivindicacidén 1, caracteri
zada por un disco con una cipula en el centro, cuyos lugares -
de contacto opuestos entre si estdn sobre una zona esférica -~
con los extfemos inferiores de la pata de la estructura, cuyo
radio corresponde a la distancia mutua de los lugares de con--
tacto opuestos, dividida~por sz, y su anchura corresponde -~
aproximedamente a 1& mitad de la distqnqia de estos lugares de
contacto. |

3.- Dispositivo segin las reivindicaciones 1 y 2, ca
racterizado porque los cantos internos en el extremo inferior

de la rata de la estructura se igualan en forma y didmetro a -

‘|la zona esférica de la cidpula.

4.~ Dispositivo segin las reivindicaciones preceden-
tes, caracterizado porque la zona esférica en la placa de la -

para estd constituida como depresidn (céncava).
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5.; Dispositivo de apoyo de pata de ajuste automdti-
co para estructuras de tubos.

Segin se describe y reivindica en la presente memorig
descriptiva y se ilustra con los dibujos que & la misma se acom
paiian,

Conste esta memoria de oqho hojas foliadas y escri--

tas a mdquina por uma sola de sus
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