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En la constru0016n de méqulnas para la, cosecha l

de- patatas se procura dew031tar el nroducto de 1a cosecha de .

tal modo nue se nueda desarraigar 2 prov1516n, es dec1r N qué

se deﬁositen las patataa en aquellos lugares que 1o queden

tanados por . 1a tlerra sacada, durante el trabago de la méquina B

'en terrapleneo 0 Iomos cnllndantea.' 1 método’ né" h01llo fué
 4el de depos1tar el producto de 1= cosecna detrés de la méqulna '
en fun01ﬁn. Sl el depbsito se reallza por ruedas excavadoras, ‘
- los recogedoreS’han de apretarse por segulr la acc16n de‘

_'glro de las ruedes, dentro del. suelo, después de tocarlo, en

dlreccién de arrlba hac1a abago, estando esta parte del cam o

Atodavia llena de’ pauatan q1n cosecnar » ¥ emto si no se levanta

‘el suelo dﬁlarte ie las ruedas excavadoras por medio de un arédo.

Ambas operac¢ones pueden dar motlvo a deterloro dpl producto

 de 1= cosecha, agugereando o} cortando 1as patatas. Tampoco

¢
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]desanarecen estos inconvenlentes por la construcclén elégtlca =

de los brazos de 1a excavadora que en eede caso ﬁueden ceder, '

mov1éndose hacia atrés 0 ﬁlrando y 8l chocar con 1a ra31stencia

v

correspondlente, pues, esta cmastrucd 6n se 1ntrodugo_en_fealidad

“tan solo pars poder despedir el producto de la cosecha déspués-f

de salir 164 brazos de le excavadora del suelo, operaclbn por

otra parte tamblen oportnna para. la separac16n de cosecha y

§hierbas.

‘Con’dbjeto de'conseguir.un rastrillaje"uniformé
de los lomos de patatas, ya se buscéd tambien la soluc16n de
montar lov brazos dp 1a excavadora en cadenas que corren por','
encima de. rodlllos ¥y que,. en parte, estén dispuestas paralelas

al suelo. Pero, la cooneracién de cadenas y excavadora no

' resulté de tal modo que se con51ga 1= acc16n de despedir 1as_

" patatas hacia atrés vy con.ella 1la- p031b111dad de desarraigar

a prcvi316n. Asimismo exigian las construcc1ones conoc1das

una .cons iderable traccién de cadena a consecuencia de su dlspo-

sicibn poco adecuada. o
1:’cnr' todo lo exouesto, la presente invencidn prevé

en la méqulna _pare COoeCABP patatas, por lo menos dOS“rastrll;os‘

" que trabagan.en sentido longitudinal de 1a maqulna, ebt?ndo

- 40.

comblnados en un solo congunto de trabago que’ unldos echan

el producto de 1a cosechn hacia atrés.f la invencibn ccnsiste

“en gue las horq11llas expelentes , de varias pﬁas, ‘de los

’desarralgaoores estén figados,pudlendo glrar axialmente, sobre

una cadena sin fln, én parte paralela al suelo, re01b1endo

dichas horquillas una guia obligada ‘en tal fbrma que se ponen |

en contacto 1as pﬁas, allneadas en. sentido lonﬁinudlnal,

o 1ateralmente con ambos’ lados- del lomo de las patatas, introdu01én-

dose después en posmcxéﬂ atravesada oaulatlnamente haste ‘la parte |




j.del centro nel lomo de las- patatas, emtrando en-el mismo y ;.
.sacamdo por lineas el producto de la cosecha del 1omo.
) De este modo se consigue un rastrillage Derfectoi
_ del terreno, rea1izable con la fuersza generada por la mécuina .
:50;. Y efectuado: dp una manera Sumamenue ‘cuildadosas La covstruccibn
B | méncionada de la mQQU¢na permlte ademés remolcar d1=p051t1vos
| 'para rpcoger N'a almacenar ) resnectlvamente, las patatas
31mp11flcando con ‘ello tanblen todo el trabajo da soseche.
' . BEn los adguntos dlleOS sa revresenta, a titulo
:55. de eJemnlo no 11m1t9t1vo, una eJecu01on de mhgquina para la
' .vcosecna de- Datauas segun la 1nven016n, equipada con doq unldades
“de rastrill aJe. o _ |
| : Fiv. 1 es una V1sta lateral 5-en alzado, de la }
'3 mhquina parclahnente en corte, indicéndose tan solo escuemétlca~
60;""mente las ruedas nortadoraq, con obleto de no tapar 1os ' :
,detallas de la construccibn. ' . "
‘ Flg. 2 una vista en planta de flg. 1, nablendo
uitauo 1la parie situaﬁa qobrﬂ la excavadora, respect1V?mente
, :norquillas infprlores de una de las unidadeg de naatrillage.»
65.4'v T Flp., muestra una v1sta oar01a1 de frente, de la
méoulna, ? corte ﬂarc1a1 por 1a caJa de transmléioﬁes por.
enaranaJe, habiéndose qultado 1a seﬁunua unidad de rastrlllage.
La miquina representada v provnsta de dos ruedas '
o portqdoras l auo rueden desnlazarseen sentido longiiudlnal,
‘;76; | pero estén montadas sobre el ewe 2 51n D051b1¢1dad de glrar.
e Al desplazar las ruedas 14 lo largo del eje 2 se consigwe .
. el a]uste del ancho deseado de. la méquina. T '; . f _:\"1 ‘-
_ Sobre el eje giran dos co inetes nrincipalea_é o
del bastldor Y. de ellos arrancan los tirantes. 4. Bstos se!._

78+ reunen delante en.una v1ga‘5 que lleva los brganos de acoplamieh-
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to 6 para la berra de traccién 7 de un tract.. o méqulna
similar. Por‘medlo dp‘anlllos de ajuste 6 4 de dlferenteé>
dlmensiones, puede regularse la altura ﬂeﬁa viga desde” el
suelo, dntermlnada en nuestro caso. esoe01al cor 1a pOSlCLon de
“1los rastrillos agusténdola ¢on ello en‘cada caso & lavalﬁura-
de. 1a terra de traccibn del tractor.’

Para cada unldad.de rastrlllago se monta sobre el
eJe 2 uné caga ae camblo 8. Su construcclén se nuede apreclar

‘en la fig. 3. Sobre el eqe 2 vé montada, sin poder glrar,

la rueda principal de engran Je»9 que engrana con un x,:Ln&'m

" libremente sobre el eje 1ntprmedio ¥ Doaré unirse a ella por .

medio de un Pconlamlcnto 12 de por ci connc1do.;»_

‘ la \ransmlslon del. mov1m1knto desde D1 eje 1nt€rmedlo
11 se efectﬁa 2 travéc-del engranaje 13, rigld?mente montado
sobre el eJe 1. Le rueda 13 engrana wmn otro engrarma je 14
montado sobre el eje 15. ae acc1onam1ento de las cadenas, sobre

cuyo ege eetén emnlazados 1os engranages de cadena 16. Los

dlémetros respect1vos aé los - engranages se ellgen de tal ‘modo

para oue el eje 15 recibe un considersble aumento de veloc1dad

“en comparaclén con el giro del eje Se

Los engranaJes de cadena 15 se metnn en la cadena
*sin fin 17. Los eslabones de dlche cadena montan con espolones.
18 uno sobre otro en los- trayectos rectos de’ lacadena, ev1tando
flex1ones de]a cadena y 0 de las cadenas 3 en direccibn a la
caga de cambi o Aparte de los engranages de cad@na 15 ge
- prevén tamblen rodillos de gufa 19 y 20 para 1s cadena. Los
rodillos o tambores 20 esthn combinados con. un d1s0031t1vo
tensor 21 que permite el ajuste de la cadena. |

Los tanbores de accmonamlento y guia de 1as cadenas

g



ge héllan @ un ba,t:dor triangular 22 gue; .segun se vé en
?1a fig; 1, vé queto en suvértice izauierdo inferlor, ¥ pori
medio de una pleza 23, sobru el eje 15 de acclonamlento de:
la Cadené. De este modo se f20111ta gl giro del bastldcr
- 110. en relac1on con dlcho eje 15, ‘
Con obgeto de ‘asegurar una Fuia paralela N continua‘;‘
de la parte inférlor de la cadens en relacién con el terreno,'
-Y'L se efectﬁa el segundo soporte del bastldor 22 por medio de un-
engranage de aguste. El desplaéamlento del bastidor de cadenas
. 115 22 para el ajuste de las excandoras u orquillas en re1a016n
| Ceon su trabaJo de Drofuna:dad caractrrizado por la, linea 24,
rospectlvamente en relacibn con el trabago nonnal mareado pcr
la 1ines 25, o 1a p051dbr de eytrac016n 26,'08 efectls Hor |
med:o de un girp de la. palanca 27 elrededor del ege 2. La palanea
120. 27 vé rigldamanue unzd* a la caja 8 de camblo d@ engranages, _
girando en su mov;mlnnto “tambien dicha caga B Junto con-ella
girara un engranaw 28, montmdo 11bremente sobre sl egelntermedio
11,que nor un lado engrana con un seﬂmento ﬁentado 29- ¥y por
otra perte con un segment o dentado 306 _' - _
o 1z5. L Ll sagmento 29 esté montado sobre el eje 2 )y que.
- :fepreéenta tambien el ege de giro del mecanlsmo ue engranaje, 7'1f
Defo nueda Cimpedido en su . dlro por medlo de un brazo 2~ 31,
(flg. 1) que en 31 esté conectado con los: tlrantes 4 del
bastldo" princ1nal de la méuulna. Por este motivo, el segmento -
1o0.99 ‘o nodré seguir el mov1m1ento de vlro de 1la palanna 27y
el engrana]e 48 rodaré sobre el - segmento 29, Pero ,'el
engranage 28 engrana todavia en el lado opuesto, con el
' segmento-ao, unido rigidamente y sin giro posible con el bastldor
de guié 22 de la cadena, o de las cadenas, 17.. Por tanto, al ’

1358, gir@r 1a nalnnoa 27 se desplaza el punto de acc1onanient9 de la
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cad@na del bast1dor 22, asegurando de Pste modc % ygicibn

paralela de la’ parte inf@rior de la cadena en reLaclbn con
el ‘terrenoc. ' ‘ ' 4

Con la ﬁalanca ﬂe’méndo 27 esth todavia unida una
palanca de trlnquete 32 que, a través de un 6rgano tractor ?U,,
“acciona gobre el accnlamlento 12 en la. caja de engranages 8,
dbteniendo de este modo 1a inserclbn ,resoectivamente cepara-
016n, del accionam1ento de 1u cadena. v

Las EXC”VGQOPES u horqu1llas 34 tienen varlas pﬁas

v eatén unidas por articulaciones 35 a los eges.ax1a195~de

' giro 36.. ‘Por la ac01on de mu@l es, l snorcuillas de expulsién_

34 vuelven 31emnre, dentro de un plano, aproximadamente para~
lelo al eJe de giro de. las horqulllas. El balleqta]e gue

desde esta p031016n media pueden efectuar dlCJaS horqqillas'

al llbrarge las horqulllns de la presibn del suelo.
Sobre los gies ax1a1es de glro de las horquillas
°4 esthn dis puestos engranajes 37 en los que . encranan sepmentosf

dentwdos °9, glrabWes alrededor. de pasadores de cadena 38 v .'

1u5 umldoa con los mismos. -

160.

168,

‘ Sobrelos pasadores decadena 38 se fijan con
chavatas lo; brazos de palanca 40 gue: 1levan . en qusextremos
poleas 471, Estas resbalan sobre vias de puia 42 y provocan
en’ la parte 1nf@rlor de la cadena, que corre naralelaval
suelo, un giro de las horquillas. Tanbien conviene fijér.
la p031c16n medla de lo pasadores de cadona mediante muelles

(no representa los en el dlbUJO), para que las aorqulllss

_ vue]van 31emnre a 19 ﬂeseada posicibn inlcial.

El ajus fﬂe lasg horqulllas se efectua al pr1nc1p:o

de tal modo aue se :obrennngan 1ﬁteralmente y ¥ con las pﬁas_




_allncaﬂas en un plano longztualnal al lomo de tlerna Je 1:5
patatas 43 (fl?. 1, abajo & .la derecha). Gsta p051916n
S opuesta qlmétricamente 3 15 p031a.6n de aguste 34 de la
‘segunds excavad ora de la mlsma unidad’ de restrlllage, en el
_‘170;3 otrO'lado del 1omo éB,;puede-apreciarse en 1a_f1g. a,-a 1a.l'
| derecha, aba]o. - _ | . | |
Después de haber efectuado este contacto con el _
1omo, se P°FliZa un glro de las norqulllas, en; dlre0016n de 1la
flecha 1ndlcada en fige 2. De este modo, 1as nﬁas de 1as
1175. , horqulllas en‘tran youlwtinamente en el lomo d@ tzerra de
patates vy efectuan el rastrillaje de la franja 44 de dicho
1omb,-hasta gue por fin salgan delllomo'éa en 1a‘posici6n
revrresentada en fip. £y.2 1a'izcﬁierda, abajo,4es dacir;
después de un glro de. ca51 9Ce FEn este ‘momento de salida se
 180. libra el ballestaje de los nabadores de articulad,én 35,
_ reciblendo el producto de cosecha 45 un impulso hacla atrés."'
1s hlerba 45, 1gualmentedssped1da, no caeré tan 1egos, por su
menor peso, ¥y se deposltaré delante do les patatas, quedando o
i cublerta por la sub51gulente ‘capa de patatas cosechadas.
185. Inmedlatamente desbués de la expu1516n, ‘las Doleas 41 .  S
en la esqulna 1nfer10r 1zquienla (fig. l) del basgtidor 23 L
quedarén llbrps de la via curvada 42 y las horqulllas glrarén
nuevamﬁnte hacia un planq longltudlnal, por 1a accién de los
muelles no'representadoé.que aseguran la posicién,medié de
.-190. - los pasédores'dé cadena 38, siguiendo éﬁ esta posid én hasta
el 1ugar en que vuolvan 2 tocar el suelo en la parte delantera
de la méqulna. _ i
. 5i, como en el egemplo representado, la méouina
de cosechar patatas esté equipada de varias unldades de rastrlllage,,

195. nabré que Drever todavia otro dlsp051t1vo que. nermlte el’ aJuste
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~de la separa016n de didhas unidades de rastrlllaje a 1a -
dlstan01a transvcrsal entre Jos lomosg. de tie”ra de patatas. Dicﬁo‘
B dlspositlvo se comnonn en el egemplo representado, de una ruéda-'
de manlvela 47, dlspuesto en el bastlvor 4, 5 de 1a mAquina y '
eventualmente manlobrable desde el tractor, manivela que Défmite; ‘
a través de las ruedas cbnlcas 48, 49, un giro del ege a0 disﬁuesto
en el baefldor de la méoulna. Dicho eje 50 lleva tawborés de cadena~v
51, aconlados por medio de cadenas 52 con otros tambores de cadena
53 sobre el eje 31. Este eje 31 tlene ‘una parte 54 con rosea

a la de*echa v otra parte: 55 con rosca a la izcuierda. En estas
Partes roscadas sqmetan Joq 03a1 ,de los braaos de. palanca '
antes Cltados z ; 21, de tal modo . unides a la caga del mecanlsmo
de +ranqmlslon 8 gue todd la unldad de rastrillage recits un _
.'mov1miento lateral al desplazarse 1atera1mente 1os brazos ée c
pal@nca 2 - 31, ' ' |

Por el dlstlnto roscade sobre el eje 31 se tueven
les dOo unldadeq de ras rlllage siempreé 51m5tr1camerte al eJe
‘longltddlnal de. 1s méqulna, haciendo este nuevs dluDOSLG.On ‘
lﬂDPCESETIP unr traslrnlﬁn de le piemn ce t ﬁcc:6n 7 del trrcto
'uon el1 se 11m1na un inconvenlente en - extremo perturbador :
‘de 100 méqulnas nasta ehora conocidas.
hapas. 56 de guardia ge encargan de. doblar la: hlerba
a1£a~dé las pa tatas antas de tocar lss cadenas 17 para no. ser
cogida pbr éstas. La cadena 57 1mp1de, en.caso necesarlo, que
lag 'orwulllau enﬁran dnmaﬁlado profundamente en el te“reno.
ot W0 T &

Dnscrlta suficientemente 12 naturalaza del 1nvnnto,asi
como lc ‘manera ade realizarlo en la pfactlna, debehacerse constar .

que las dlqposlc1onee anferlormente 1ndicadas son, susceptibles

°¢u.d@ mod1f10ac1owe de deétalle, en cuanto no altere su principio
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fundamental. Taubien se hace constar que dicho invento correse

pondo'a ure patente alemana. de fechs 2 de octubre de 1941,

- n® K,182. 854 II/45c, acogléndoae, por lo tento, & los benefi-

- 230,

cios cue conceden los Convenios . Internacionales en v1gor y

siendo lo que constituxe la eoencla del referido 1nvento y por

lo que se sohc:Ltg a*ente de inVan16n,por ve inte afios en ,

Espaﬁa: "Perfeccionamlentos e méquinss para la cqsecha-de'

patatas'; caracterizéndose nor'lovsiguiente:

235,

© rastrillos , provistau de varias. pﬁas, estén cada una flgada s

E ~

_240.

) 19 —Méqulna para la cosechsa de Datatas, con por lo
menos dos rastrillos que- trabajan en sentido longitudinel de
la méquina y'estén combnnados formando una sola unldad,
echando conguntamente 67 nroducto- de la- cosecha hacia atrés,

caracteri"ada porque las horquillas expelentes (aé) de 1os

4

‘pudiendo gLrar ax1a1mente sobre una cadena (17) sin fir,

' corriendo en parte aralela al suelo, recibiendo dichas hOPOdl-

245,

1las una guia objlgada, en tal forma que se pohen - -en COntacto
las. pﬁas, alinea 2das en sentido longitudinal, 1atera1mente con
ambos lados del lomo de las patabas (49) introduciéndose

después en p031c16n atravesada paulatlnamente lasta el centro

dél lomo delavuierra de patatas, entrando en el mismo M

- 250,

~ de cambio (8) en dlsposicién de poder girar en su plang

sacando por'lineas el producto de la cosecha del Llomo.
. 22.= Mbquina segun réivindicécién 1#, caracterizada
porque las horquillas (34) estén , por delante y Dor derée, en

dlsp051cibn glrable alrededor de un p1VOte y contra la a0016n :

de muelles, rﬁc:blendo el mando en sus ejes axiales de glro (?6).'v

3e,.= Méoulna seﬁun reiv1ndicac16n I, caracterlzada
porgue el bastidor conﬁn (22) correspondlente a cada uniaad de

rastrillage,esté suspendldo sobre 1a caja del mecanismo

LR
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1ong1tud1nal, éon obgeto de gular las cadenas (17), v preclsa—:
mente en’ el lugax'posterior e inferior de maniobra, donde se
reallza el aL01onam1@nto de las cadnnas a través de la caga

de engranages (8).

- 260, f“" L As.= Néoulna segun relvindicacién 3, caracterlzada

‘porque se efectua 1a alineoc16n~del bastlaor de guia (22),
de las cadenas (17), en relac16n con el suelo, por medlo:'
de una&upda dentada(28), en diSﬂ051016n de giro junto con 1a-
caJn.ae enqranajes (8), ru@dp que enyrana por un lrdo con-un
26 BE. segmenuo ﬁentado (20) emplazads sobre el eje de g giro (“) de la
| caja de engrana jes (8) e impedido de glrar por el bazstidor de
la“méqulna (4,5) , y por otra parte con un ‘segmento dentado
(30), unido- riq1damenue con el bwstzdor de guia (22).
50,= Néquina segun relvindlcnc1on 3, caracteri-
‘270. zade’ porgue el aguste alto, rewpectlvamente baJo, de la unldad
de raSpr117‘3e se efectﬁa en forwa de por s oon001da medlante'
- giro de 1la oa)a da engrenages (8) por medio de una, barra de
mando (°7) o o _ .
| GQ.— Néqulna, provista de varlas unld?des de rastrl—
27o.lla3e, segun r91V1nd1cac1ones 1~ 5, caracterlaada porque
- con objetd de agustarla a-distintes semaraciones tranewersales
enxrc los lomos se. despiahan las unldades de. rasurilLage por
medio de uh meCunlomo comfin ie mando (47- 55), simétricamente
desde o al eje lonpltudinel, respectivamente de traceibdn (7) de
?80. 16 mbcuina. | | ‘

70 o= Réqulna, begun r91v1ndico01ones 30 2,
caracterlzada porcue para asegurar la ]usta p03101on del
bastldor (22) 5 resyectlvamente del bastldor (4,u) ‘de la
mécdinc, ‘se. “unde varlar la ultura ne manivela de 1a barra

285. de trarclén (7)




"Perfecclonamlentos en méqulnas parea cuaecha

de patatas"~ tal y como queda substanc1almente descrlto
en la presente memorla e ilugtrado en los adguntos dlbujos‘

Esta memoria consta de once . hojas escrltas por.

';_290;*,1.una'301a cara., - o . : ,‘. PO
Madrid 26 de Septlembre de 1942.
HANS KROGER.
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Tres Hojas. Hoje 2.
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