Se

WY %5
__________,.._-———-—"_- 1::—:2’.:‘:]1::]7114!
gu oo N TECNICA —
CASFLACION L PG

o S —
TR 3

A !»'_L.“‘SE_,_H_ s
i ———

MODELO
DE
UTILIDAD

por WHEL ICOPTERO DE JUG’[]ETE", a favor d_e D. UWE C. SEEFI!UTH,
de naclonalided alemana, residente en 2409 Klingbersg,

Seestrasse, Haus Kronos (Alemania).

HMEWUORIA DESCRIPTIVA
El invento se refilere a un helicdptero de jugaec-"
te, en el que el acclonamiento se realiza mediante do:soeydto-

res reversibles dispuestos coaxiales, que son 1mpulsado's_ en

‘marcha opuesta por un motor de corddn de goma, cuyos eondo-

nes de goma estdn dispuestos para que transcurran dent¥o de
un cuerpo alargado en forma de una caja o armazén a lo largo
de la linea axial de los rotores, en donde un extremo del

corddn de goma se solidariza gl final del cuerpo, de°“:t‘o’t“"ma
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Que el momento de torsién del corddn de goma se transmite
sobre la caja y con ello al rotor solidario, mientras e ol
momento de torsidn del otro extremo del corddn de goma se
transmite por el &rbol sobre ¢l rotor de hélice giratoria,
que esté soportado girablemente, en posicidén externa, en el

extremo del cuerpo sobre la carcasa.

En el caso de estos helicdpteros de juguete es
necesario, por una parte que el momento de giro del motor de
cordén de gome se transmita en lo posible directamente y sin
pérdidas de rozamiento sobre los rotores dispuestos coaxial-
mente, y por otra parte que a pesar del necesario cuerpo
alargado que asuma 1os esfuerzos de tensado de los cordones
de goma se procure de tel modo la construccidén del juguete
que se obtenga un reducido peso total, al objeto de Obtener

un vuelo libre y alturas de vuelo suficientes..

Es ya conocido un helicdptero de juguete con
rotores coaxiales que giran en sentido opuesto, el cual esté
configurado de tal modo que el momento de giro del motor de

cordén de goma se transmite directamente sobre 1los ro%orgs

de hélice giratoria., Para ello se sitéan los rotoresgéorres-

pondienteménte en 10s extremos del cuerpo alargado, lo cual
origina una gran separacidn entre los dos rotores dejﬁé;ice
giratoria. Tos helicdpteros de juguete con rotores éé%iiales
dispuestos de . esta manera presentén sin embargo muy &qfectuo-
sasg cualidades de vuelo, puesto que por la disposici&ﬁiéimé-

trica de las hélices de giro en los dos extremos de 1d caja

no se verifica una suficiente estabilizacidén del jugq%fé Vo=
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lador durante el vuelo.

La consecuencia de 1los sesfuerzos aerodindmicog
Que actdan incontroladamente durante el vuelo es que el jugue-
te ejecuta una especie de vuelo tambaleante y por ello es inu~

tilizable para las aplicaciones préacticas.

Tl invento tiene como cometido mejorar de tal
modo un helicdptero de la clase comstructiva descrita, que
sus ejes coaxlales, sin un dispendio constructivo adicionzal,
actien de manera que se garantice la autoestabilizecidn del
Juguete volador durante el vuelo, para que asl, a pesar del
necesario cuerpo alargado destinado a albergar el motor de
corddén de goma, se obtenga un buen rendimiento de wvuelo en

1o gue respecta a direccidn, altura y duracidan del wvuelo.

Este cometido se resuelve de acuerdo con el
invento porque los rotores del hélicdptero de juguete, en
la zone de un extremo del cuerpo alargedo, estén dispuestos
entre sl con sus plands de rotacidn paralelos o aproximade-
mente paralelos y de preferencia a escasa distancia, éiéﬁtras
que .el cuerpo alergado en la zona de 10s planos de rot%;idn

€ on

sobresale en una parte, en direccidén axial. :

- Medlante esta configuracidn del juguete volador:
de acuerdo con el invento se consigue que el cuerpo, q%}‘du_

rante el vuelo preferentemente apunta libremente naciaagrriba,

L RN

en el caso de movimientos laterales de vVuelo —-por ejemplo co-

? v
mo consecuencia de una réfaga de viento— se produzca Uda re-

o

sistencia aerodinémice que siempre enderece de muevo ¢Orrece

tamente al juguete volador y de este modo posibilite:unfvuelo
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ascenslonel rectilineo 0 sesgado sproximadamente exento de 0s=
cilaciones.

En otra configuracién del invento se realiza

una supresidén de los indeseados movimientos de t anbaleo del
Juguete durante el vuelo y por consigulente una estabiliza-
cidn, por el hecho de que el cuerpo alargado presente en un
extremo un ensanchamiento esencial en el contorno exterior

de la pared de la caja. Ademds se consigue de modo ventajoso
una estabilizacidn adicional por el hecho de que por 1o menos
uno de los dos rotores coaxisles presenta una hélice inclina~

da, de tal modo que el plano de giro del rotor describe un
cono gplanado,.

Al objeto de posibilitar un favoreble embealaje
del Juguete se ejecuta éste de acuerdo,con el invento de for-
ma desmontable. Para asegurar una fécll coumposicidn solumente
se estraen los rotores de hélices giratorias, de por si en-
g0rrosos, de la caja del cuerpo, respectivamente del cubo en
el qﬁe se dlojen, mientras que la caja del cuerpo coéﬂei:mo-
tor de corddn de goma situado en ella forman une unided pres-

ta para funcionar. )

noae
o

Otra caracteristica de acuerdo con el inVent“O':“;_"f"
estriba en que cada rotor presenta como minimo dos g%pab rOw

téricas, las cuales estén dispuestas simétricamente en el cu-

- bo. AL
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En los dibujos se representan algunos ejempiégﬁ

de ejecucidn del invento:

a "oy,

o

Las figuras 1 y la muestran el helicdptero de
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Juguete en su ejecucién bésica de scuerdo con el invento con

los rotores de hélices glratorias dispuestos & un lado del

Cuerpo,

La figura 1lb muestra una representacién aumen~

teda de la caja.

Las figuraes 2 y 2a muestran el helicéptero de

Juguete con ensanchamiento en la caja del cuerpo,

La figura 3 muestra el juguete con un ensancha~

miento en el extremo del cuerpo que queda libre.

La figura 4 muestra el Jjuguete volador con un
ensachanliento a modo de plato en la zona del rotor y una
dleta adicional de establlizacidn en el extremo libre del

cuerpoO,

La figura 5 muestra un ensanchamiento de la caja

pera la establlizacién, dispuesto entre los planos rotdricos.

La flgure 6 muestra la inclinacidn de las hélis.

ces.giratorias al objeto de conseguir una estabilizacin adi-
Oional. - i o

e

La figura 7 muestra cubos rotéricos huecos cqnsg

4

figurados a modo de platos. ous

390
-

Las figuras 8 y 8a muestran el dispositivo an=.
chﬁfable de las hojas de la hélice giratoria en el ‘cubo,

| La figura 9 muestra una ejecucidén del dispo;E»;

"
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tivo enchufable del rotor alojado glratoriemente en el extre~

mo de la caja.

En la figura 1 el rotor de hélice giratoria 1
con el cubo de forma anular 2 se cala de tal modo sobre la
caja del cuerpo 3 que aguel obtiene una posicién paralela
respecto @l segundo rotor de hélice giratoria 4. Fl corddn de
goma 5 cede su momento de giro, por un lado a través de 1la taom
pe de caja 6 a la caja alargada del cuerpo 3, mientras que por
el otro extremo a travds de un gencho 7 y de un eje delgado =l
rotor de hélice giratoria 4, respectivamente a su cubo. De es~
te modo se Impulsan ambos rotores 1 y 4 en giro opuésto. Anbos
rotores se encuentran de acuerdo c¢con el invento a un mismo lg~-
do de la caja del cuerpo 3, mientras que la mayor parte de la
caja del cuerpo 3 sobresale libremente en direccidn axigl de
la zona de los rotores coaxiales. 'Mediante esta disposicién de
acuerdo con el invento de los rotores, se origina en el caso
de movimientos laterales de vuelo una fuerza estabilizadora
ocasionada por la parte del cuerpd que sobresale hacia arribé,
que crea una resistencia aerodinimica, la cual nnpidékaué el
Juguete volador bascule en el alre 0 que adolezca dehéécila- _
ciones a modo de tambaleo., Como estabilizacidn imporignte ac=
tden ademés las fuerzas centrifugas, originadas por el +Lecho
de que la totalidad de las plezas del juguete se encuenuran

en movimiento giratorlo, cun

La figura la muestra un helicdéptero de juguéégr
de la migma construccién, sin embargo que la difereﬂéié de que

la caja del cuerpo 10 no estd constitufda por un cuéﬁﬁd hueco

®

v, -
EEC




10.

15.

20.

de paredes delgadas, como en figura 1, sino a base de wn vari-
llaje que consta de dos tirantes que transcurren longitudinal-
mente y paralelos entre sil, estando dichos tirantes unidos por
los extremos mediante unas uniones transversales. En este caso
el cordén de goma 11 queda libremente visible entre los tiran-

tes que constituyen el cuerpo.

En la figura 1lb se representa a escala aumenta~-

da la tapa de caja 6 en corte y ademés en perspectiva. La te~
pa 6 presenta una entalladursa o ranura 8 gque transcurre dia-
gonalmente por encima de la misma, en cuya eantalledura 0 ra=-
nura se engancha el cordén de goma -5, aplicéndose despuds la
tapa sobre la caja. Unas delgadas pertes sobresalientes 9 en
la caja - como por ejemplo log bordes de soldadura de las se-
mlcarcases - encajan en las entelladuras 9a en la tapa, de tal
modo que ésta en el caso de carga mediante un momento de giro
no puede girar respecto a la caja. En la figura 2 se represen~
ta el helicdédptero de juguete en una ejecucidén modificada, en
la que el rotor interior 12 con un oubo de forma amular 13 se
dispone sobre la parte configurada cilindricamente d.eIia oéh:san- :
chamiento de la cajas De este modo pueden disponerse 1os roto=-
res muy préximos uno de otro, 1o cual es ventajoso debldo &l :
desplazamientb del centro de gravedad asi como por ra‘i?".n;es
éptimas. :

ec
©
PR

La figura 2a muestra un helicdptero de ;juguete',
con ensanchamiento unilateral en la caja del cuerpo., En este
caso la carcasa 17..esté eonfigurada escalonadamente,iwéffl_ donde

los tramos de escalén estén conformados cdnicemente 9;1:’ sus su-

L
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perficies de transicidn de tel modo que el .esfuerzo de traccidn
del motor de corddn de goma puede sbsorberse debidamente por
las paredes. También en el paso de esta ejecucidn del cuerpo
se implide que el juguete volador ejecute indeseables movimien-
tos de ta@baleo durante el vuelo. ILaa transiclones de forma
cduica, desde el ensmchamiento de la caja a la parte més del-
gada del cuerpo, pueden sustitulrse, respecto a las ejecucio~
nes mostradas en las figuras 2 y 2a, entre otras por formas de

paredes sbombadas esfériceamente.

En la iigura 3 el ensanchamiento se configura en

el extremo libre del cuerpo. Este ensanchamiento en la caja
del cuerpo motiva, en el caso de un dimensionado correcto, que
el Juguete volador, tanto con dicho extremo libre del cuerpo
hacla arriba como tembién nacia abajo, ejecute un vuelo sensi-
blemente exento de vibraciones y sin movimientos deotambaleo.
De acuerdo con la figure 4 el ensanchemiento en la caja del
cuerpo queda sustituido a efectos de estabilizacidén por un cu-
bo hueco, a base de material de paredes delgadas corr¢Spondien-
te al rotor interior, cuyo cubo se empuja a lo largo de 1a
cafa del cuerpo 20 y se mantiene sujeto por friccidén Q1Qe un
modo definitivo. Asimismo, el extremo de la caja que dueda li-
bre presenta una aleta de estabilizacidn a modo de timoneria
21, la cudl sirve para la estabilizacidn durante el vuelo, pu~
dlendo de modo ventajoso fijurse de modo desmontable para reti-
rarla cuando se desee. Para este objeto las piezasj?éﬁtrales

22 de la dleta de timén estén configuradas anularmente.y pue-

den de este modo esplazarse a 1o largo de la caja déf”euerpo

R

3
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gl empujar a las mismas. Una aleta de estabilizacién asf dis~
puesta provoca el que:el juguete volador, tanto con el extremo
libre del cuerpo dispuesto hacla arriba como dispuesto hacia
gbajo, pueda despeéar. La aleta de estabilizacidn es sobre
t0odo necesaria cuando el heliaptero de Juguete haya de volar

con el extremo libre del cuerpo orientado hacia absajo,

La figura 5 muestra otra ejecucidén del helicép-

tero de juguete. En esta ejecucidén el ensanchamiento de la ca~

Ja del cuerpo queda situada entre los dos rotores de hélice
giratoria, Mediante esta disposicidén de acuerdo con el invento
se alcanza una buena ebabilizacidén del juguete volador, y a

la vez el cubo rotédrico de forma anular 25 del rotor interno
puede mantener un difmetro muy pequefio, con lo cual se consi-
gue un noteble shorro en peso. El rotor exterior.26 presenta
un acodamlento de la hélice, de m0do que su plano de gilro des—
cribe un cono de generatriz recta. Mediante este acodamiento
de la hélice se verifica otra estabilizacién muy eficaz del ju- :
guete volador, Como minimo puede presentar esta posig;dn acoda-:;i:
da de la hélice uno de los rotores, lo cusal por 1o ge%éfél e8
suficlente para la estabilizacidn. Puesto que el roto;”interior:f
conjuntamente con el cuerpo estén sometidos a rotaciddiy res- |
pecto al rotor exterior ha de vencer una mayor resistencia de
rozamiento del aire, se prevéd este rotor de acuerdo daﬁlel ine-
vento con el mayor difmdro, mediante 10 cual se mejoraila po-
tencla ascensionel con una velocidad angular més reducida, Otra
caracteristica estriba en que las hojas rotdéricas de@ffCtor eX=

terior presentan un mayor &ngulo de incidencia alrededor de su
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eje longitudinal que las del rotor interior. De este modo se
consigue que el rotor que gira conjuntamente con la caja no 1o

haga a una velocidad angular inferior a la del otro rotor,

En la figura 6 se represehtan 1os dos rotores
con gus hélices acodadas, mediante lo cual se incrementa de mo-
do considerable la estabilizacidén. Esta prevencidn es sin enm-
bargo solamente precisa en aguellos casos de extrema inestabiw

lidad cuando el centro de gravedad esté4 situado desfavorsble-

mente,

En la figura 7 se representa un helicéptero de
Juguete, cuyos rotores de hélice giratoria quedan situados es—
pecialmente préximos uno del otro, y presentan unos cubos hue-
cos de didmetro relativemente grande, 1los cuales se configuran
a modo de platos., Ambos cubos proporcionan en este caso el
mismo efecto de estabilizacidn que un ensanchamiento de la ca~
Ja del cuerpo. El rotor interior conjuntamente eon su cubo se
desplaza empujéndo a 1o largo de la caja alargada del cuerpo,
nientras que el rotor exterior en el extremo del cuerpo se fi-

Ja a través de un eJe con el extremo del corddn de goma,

La figura 8 muestra un ejemplo de ejecucidn pé;'
re un dispositivo calable de las hojas de la hélice que ‘se
disponen desmontablemente en el sallente del cubo. ﬁé:ﬁoja‘de
hélice 30, que se configura de modo hueco, presenta eh}su X
tremo de cafia una aplicacién o ensanchamiento 31, el:.cual &l
calar la hoja de hélice sobre el brazo seliente 32, %gébala y
encaja en un ensanchamiento 34 en el saliente. Al °‘bé§i‘° de

impedir un giro de la hoja rotérica fijada al brazo sdliente,

s o0
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tre por friccién del rotor al montarlo.

- 11 -

se prevé una ejecucidn ovalada o no redonda de la cafia del ro-
tor y del saliente del cubo, segin se nuestra en corte y a la
vez. en perspectiva en la figura 8a, cuya seccidn se represen=— H
ta en la Tigura con 35. De éste modo se consigue que la héli~- ;A
ce giratoria 36 su 4ngulo de ataque fijado desde un principio ;J
elrededor del eje longitudinel. Como ya se indicd anteriormentef

el &ngulo de atyue de las hojas rotbéricas de un rotor puede
hacerse diferir del del 0tro rotor &l objeto de realizar una

compensacidn de los diferentes valores de resistencia., Al

efecto, el rotor que gira conjuntamente con & cuerpo presen-
ta. de modo ventajoso el #&ngulo de ataque més reducido en las

hojas rotéricas.

En la figura 9 se representa el dlspositivo de

calaje del rotor alojado exterlormente en la caja. En -este ca~ ﬁi

80 el cubo del rotor consta de dos piezas, en donde la pleza
40 elojada glratoriemente en la caja en el ensamblaje quedsa
ajustadamente encajada en la pleza del cubé del rotor 41, Ane
bas plezas del cubd 40 y 41 se construyen con unas dimensio-
nes tales que las mismas al oprimirlas fuertemente qpé&éﬁ de-
bidamente unidas por rozamiento. Un giro reciproco ﬁﬁedé in-
pedirse de modo adlcional porque las plezas 40 y 41 presen=
tan unos correspondlentes dentados, espligas o ranuras,. medi=-

ente. 1l0s cuales puede reforzarse aun més el asimto de arras-

%<

R BRI

Las ventajas que se obtienen con el invento és-

& £

triban especialmente en que mediante la disposicidn y..cons-

truccién de lag diversas plezas se obtiene un helicdptero de

o

& .
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Juguete de la clase constructiva. descrita de buenas cualidades
y ante'todo’con unas condiciones de vuelo estable. EL1 invento
permmlite asimismo que el peso total del juguete volado‘r Se man-—
tenga muy reducido, por 1o cual se pueden obtener grandes al=-

turas de vuelo, asl como mediante la posibilidad de poder coum-
poner fhcilmente el juguete a base de pocas plezas sueltas, se
consigue un embalaje que requiere poco volumen, Finalmente se
mejora la impresidm visuel mediante la escogida disposicidn de

los rotores y el dimensionado del cuerpo.

I
3
©
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NOTA

Descrito el objeto del presente invento, se decle~
ran nuevas y de propila invencidén las siguientes reivindica-
ciones con prioridad demanda de patente alemana P 1926415
del 23.5.69. | |

l.- Helicdptero de Juguete con dos rotores reversi-
bles dispuestos coaxiales, gque son lmpulsados en marcha Opues—
ta por un motor de cordén de goma, cuyos cordones de goma es—
tén dispuestos para que transcurran dentro de un cuerpo alar=
gado en forma de una caja o armazén a 1o largo de la lines
axial de los rotores, en donde un extremo del corddn de goma
se solidariza el final del cuerpo, de forma que el momento
de torsidn del corddn de goma se transmite sobre la‘caja y
con ello al rotar solidario, mientras que el momenfo de tore
8ién del otro cérddn de goma se transmite por un 4rbol
sobre el rotor de hélice giratoria, que estd soportada
girablemente, en posicidén externa, en el extremo del 57 ;
cuerpo sobre la carcasa, caracterizado porque los rot;L :
res, en la zona de un extreno del cuerpo alargado, ésﬁén
dispuéstos entre sf{ con sus planos de rotacidn parelelog
o aproximadamente paralelos y de preferencis a escaséi!f
distencia, mientras que el cuerpo &lergaio en le zona
de los planos de rotacién sobresele liorenente en unaa ‘

parte, en direccidén axiel. -
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2.- Helicdptero de juguete, segin la reivindi-
caclén 1, caracterizado porque el cubo de rotor del ro=-
tor golidario al cuerpo se conforma a modo de anillo y
es calable sobre la carcasa del cuerpo alargado, donde
eastéd impedida una torsidn entre cuerpo y cubo de rotor
mediante una retencidn segin tipo de un enlace de confor-

macidn y/o de friccidn.

3.~ Helicdptero de juguete, segin las reivin=-
dicaclones 1 y 2, caracterizado porque el cubo del segun-
do rotor de hélice giratoria, situada girable con respec—
to a la carcasa se efectia de dos piezas y porque la parte
de cubo que lleva el rotor es calable sobre la parte de

cubo situada girable en el cuerpo,

| 4,~ Hellicdptero, segin una o wés de las reivin-
dicaciones 1;3, caracterigzado porque las hélices gilrato-
rias son solidarias separablemente en su cubo de rotor,
eh el que cada extremo interno de hélice giratoria con;
tormado hueco se cala sobre un brazo en el cubo y se %@7;'
tiege por conformacidn y friccidn en direccidn calada,:
y porque el extremo del brazo del cubo se forma incling-
do y ovalado, para dar una posicién en 4ngulo, fija'dgi _
las palas de la hélice con respecto a su eje longitudinal,

4 <

5.= Helicédptero de juguete, segin una o més dé:’
las reivindicaciones 1-4, caracterizada porque el cuerpo
muestra uno de sus dos extremos, un ensanchemiento déj%%r-

casa que se encuentra entre los d0s planos de rotacidn, .y

porque se forma la transicidn de &ste a la zona del §ﬁbrpo
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delgada. por planos. de pared conformados asbombados oénica
o0 esféricamente.

6.~ Helicdptero de juguete, segln la reivindice~-

cién 5, caracterizado Porque el ensanchemiento de la car-

casa se encuentra entre los dos planos de rotagidn.

T+~ Hellcbptero de juguete, segin o més de las
reivindicaciones 1-6,caracterizado porque el rotor de

hélice solidario &l cuerpo, estd sujeto en la zona de en-

sanchamiento de la carcasa.

8.~ Helicdptero de juguete, segin una o més de
las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque
por 1o menos uno de los rotores de hélice muestra la héli-

ce inclinada hacia arriba o abajo, de forma que el plano

de rotacidn describe un cono aplanado.

9. Hellcdptero de juguete, segin wna o més de lasg
reivindicaciones precedentes, caracterizado porque los roto-
res de hélice muestran difmetros diferentes, en donde?ég;una
torma ventajosa, el rotor solidario de la carcasa del -Cusrpo
muestra un difmetro mayor, que el ,rotor de hélice situadb 1li-

bre en el extremo del cuerpo,

5

10.- Helicédptero de juguete, segin una o mésidézlas
relvindicaciones precedentes, caracterizado porque pdfa fijar
el cordén de goma en el extremo del cuerpo situado lejos de
los rotores, éste esté provisto de una tapa, sobre 1g cual
en su cara exterior recta tremnscurre una depresién par la que

discurre y se fija un lazo u ojal del corddn de gomi, con 10

cual la tapa se asegura sobre el cuerpo contra giro,
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11.~ Helicéptero de juguete, segin la reivindicacidn
10, caracterizado porque estén previstas entallas en el borde
de la tapa, en la que endentan peartes sobresalientes del cuer-

DO

12.~ Helicéptero de juguete, segin una o més de las
reivindicaciones precedentes, caracterizado porque el cuerpo
presenta un plano fijo de estabilizacién en forma de un dispo-
sitivo direccional en donde el dispositivo direcccional es

calable ventajosamente en formas liberable, sobre el cuerpo,

13.~ Helicdptero, seglin una o més de las reivindi-
caclones precédentes, caracterizado porque la carcasa del
cuerpo esté formada de dos semicarcusas de pared delgada,

por ejemplo de material laminar conformado en vacio.

l4.- Hellobptero de juguete, segin una o més de
las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque la
pared de la carcasa del cuerpo muestra unas aletas longitu=-
dinales de estabilizacidn en torma de concavidades y(? gle-

vaciones. e

I5.- Helicdptero de juguete, segin una o més dpL
las reivindicaciones precedentes, caracterizado porqué';a
carcasa del cuerpo dlsminuye en forma escalonada del,%#ire—

mo més grueso al més delgado.. S

LR

16.~ Hellcdptero de juguete, segin una o még ds

las reivindicaciones DPrecedentes, caracterizado porgue las

bélices giratorias de 1los rotores estén formadas de mate-

rigl laminer de pared delgaca total o parcialmente,;cpdo

Tq e




5.

10.

15.

cuerpo hueco perfilado, en donde las hélices estén montadas

en forma ventajosa, en dos semicarcasas laminares.

17 .~ Helicdptero de juguete, segin una o més de
las reivindlcaciones precedentes, caracterizado porque el
Juguete se forma desmontable, en donde los dos rotores de
las hélices giratorias son solidarios libremente en el cuer-
po, mientras que la carcasa del cuerpo forma con el motor

de corddén de goma situado en ella, una unidad presta para

funcionar,

18,~ Helicéptero de juguete, segin una o més de
les reivindicaciones precedentes, caracterizado porque las
hélices glratorias de un rotor muestran otro dngulo de inci-

dencia de hélices dado, que el del otro rotor,
19,~ Helicdptero de juguete.

Segin se describe y reivindica en la presente
memoria que consta de dleoisiete hojas foliadas y escritas a

méquina por una sole de sus caras, y acompafiadas de léézdi-

bujos reglamentarios.,.

Madrid, a 22 HAYO 1970
JAME IGERN
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