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que por ;veinte años, para España, se s o l ic ita  a favor de DOtóiERNST -  

MECKL,-dé nacionalidad alemana, residente enSTUTTGART-WANGEN^(ALE— 

MANIA).; ''Reinsburgstrasse 1 .84, por: '» APARATÓ"' ANTROPOMETRICÓ'»BERFEC— 

CIONADQ .?l,:
MEMORIA DESCRIPTIVA

::ví " La invención se r e f ie r e  a un aparato antropométrico/ con a l 

menos-un ' detector situado désplazable en vina guia p rinc ipa l aproxima 

damente^perpendicular a l que va agregada una escala o análogo,y con 

un topéíque forma una base para la  medición y  se adosa a l /cuerpo que 

se ha desmedir.-

. Son conocidos por-ejemplo aparatos para la  medición de la  

longitud. ;del cuerpo en que un detector de medida es conducido por —  

una gu ia;principal perpendicularmente a lo  largo de unalescala de .— 

centímetros, de modo que,después de encontrar e l d e tec tó r ’ tope sobre 

la  co ron illa  de la  persona que se ha de medir,puede leerse  d irecta— 

mente la .long itud  o,respectivam ente,la altura de su cuerpo.-

Sin embargo ex iste  además la  necesidad de poder medir de -  

una manera sen c illa  y segura.partes individuales del cuerpo humano,-  

por ej‘empÍo,para poder comprobar defectos en la  postura ¿é l cuerpo.-  

Cuabdó determinadas medidas de un cuerpo humano d ifie ren  ..de: los va lo 

res óptimos averiguables e l motivo estriba  eritonces en la  mayoria de 

los casos,en debilidades,defectos o incluso trastornos fís ic o s  en la  

postura del cuerpo.La postura es en e l lo  un conjunto de formas de —

T- VVi* fr'.'T?
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postura,referido en esencial a l estado de la  columna vertebral' que se 

20 basan sobre la  sintonia entre huesos,músculos y  ligamentos.Son pues - 

de importancia algunas partes del cuerpo,o sea la  postura•de la  colum 

na vertebra l en v is ta  fron ta l y la te ra l, la s  posturas de-loshombros yv • •/ .v.
del p é lv isy  análogo.Las variaciones, de estas partes qué..se originan -  

con ocasión del decaimiento.de la  postura de una medida standard averL 

25 guada én;personas sanas indican determinadas debilidadesy .enfermedades 

Por ejemplo pueden ser alimentadas Tas contorsiones de la*columna ver­

tebra l, de modo que podrian orig inarse una h iperlordósis .(región lum— 

bar hueca y una c ifó s is  exagerada (joróba).Además puede formarse una 

c ifo s is  curvada por lle v a r  sobresalientes los hombros,en particu lar -» ' o-**' • ©
30 cuando cesan los músculos delto ides en su tensión, escurriéndose to r-

. . .  .

salmerite :los omóplatos .Además s e ‘originan en la  mayoria de. Ips casos 

,en combinación con e l lo  incluso una postura lateralmente inclinada - -  

del p é lv is  y una postura inclinada de los hombros .Mediante’ .éT®rc i c i°s
i . ' i' ' .. -I- * 4> © *

d irig idos pueden correg irse estas debilidades,siendo d e ; importancia -
’ • . - * * .'■*5 ° o

35 especial ¿1 que hombres cpn una postura del cuerpo que sé aproxima a 
• . «<■ * ‘ * . . * 

una postura del cuerpo óptima son más safios y  res isten tes ijue’ p e rs o -

nascon defectos en la  postura.Las causas para la  posturál.déi cuerpo -

no sa tis fa c to r ia  y ampliamente propagada estriba  en e l  actual -modo de

v iv ir  qué se caracteriza  en ‘ especia l por movimientos insu ficien tes y

40 conduce a menudo a Un exceso; de peso.- ••‘ • '

La invención tien -é  por ob jeto un aparato del tipp  antes —

descrito mediante e l cual puede medirse de una manera no complicada -

las dimensiones del tip o  antes descrito  dei cuerpo,siendo sen c illa  la

estrucyurá del aparato.-

4̂5 -"''En un aparato antropométrico con,al'menos un detector dé me

dida situado désplazable en una guia principa l aproximadamente perpen
> , •   * ■ • . • . .

dicular a cuyo detector va agregada una escala o análogo,y con un to­

pe qu'eésé,adosa á l cuerpo y Iforma una basé para la  medición, e l detec­

tor formado'según invención como detector de '.lórdósis' está dispuesto• • -í • k
50 desplazable,aproximadamente en sentido perpendidular con respecto a - 

la  guia principa l,sobre una .corredera monatada sobre la  guia princ i— 

pal.De este modo e l detector puede ser ajustado con ayuda dé la  corre 

dera dé Una manera sen c illa  a l n ive l del v é r t ic e  de la  curvatura de -

.w.v.y.'j;- ‘■•v rri'.m • v -
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'* . la .lordósis: de .la .columna; vertebral;,pudiendo medirse-siri'diHcultad ■

55 '¡algunájenseguida .la. altura -de.dicho, vértice.;Además ei.deítéctor pue-¡~ 

rdé .ser/^il.evádo .mediante un'desplazamiento en:>sentido perpendicular,- . 
. con respecto.va lá ¡guia principal -,en- relación -con la  corr^eraval ---  
•'contacto;con;..él-;cuerpo en . é l : área .del extremp--.de. la lord6sis;.dé mo-« 
vdo quef*púede ser -medida la  distancia entre-este extremoHy-via :.hase.

60

65

v-para'iajmedición y determinado é l  .grueso 'déíia: lordósisy- ut

V: ¡Puesto que en casó i.de:"defectos .en-Vla: postura .púkdéjorig-i-.-

' narse ',-,además una -desviacióntrláterál -de la: columna verteb’r'al’iés con-
< .• * c *“ •' i • . *.. , é « 0

'.•.veniente.-: .que .el -detector- de--la-- lordósis :esté dispuesto: desplazadle >.v,é •• e.
.con respecto .a la  corredera.v'en,.dos' direcciones :aproximaÓáiñSa.te;.per- 

-pendicüíares entré s i  y con ̂ respecto a la., guia' principaÍl-:44.imodo::*^.
/y

• que puéd^'-medirse además lá  desviación la t e r a l .31 palpado** *d‘e la-;--

.lordósisípiiéde :estar montado :déV¡una manera sen c illa  s o b r é r i e l  - -  

vdespiazáble según escala horizbntalmente mediante un .húsi*iyp'¿ro$ca-.--: 

do, estando montado e l r i e l  asu vez desplazadle .en la  corredera per-., 

70 pendiculármente .con respécto a l h u s illo  ;y .la  guia p rin c ipa l8de.modo
- •*' tt- . o

que es posib le un desplazamiento exacto del-,pulpador, de;:;lá ilordósis- 

-' ; J.-iW En un aparato : en. pa rticu la r del .tipo d esc rito ,a l -principio, 

es además -ventajosa que e l detector según.invención está formado .co . 

mo.palpador de la  c ifó s is  y esté dispuesto.desplazableraproximadamen 

75 te  pérpendicularmente con respecto a -la  guia principa l en úna corre 

derá montada en la  última.-Dicho detector puede ser ajustado'.igual-., 

menté:tanto a l n ive l del v é r t ic é  dé la  curvatura de la  crfód is de . 

la  columna vertebral y s e r : empleado para la  .-determinación-¡de l a . d is ­

tancia horizontal entre, dicho v é r t ic e  y la  base de medición,de mane 

30 ra que.puede medirse la  c i fó s is . -  :. , , ,

En una forma de realiz.ació-n  especialmente conveniente — ; 

d e l: objetó de -la invención ..el detector de :lá . lordósis y.-el detector 

de la  c ifó s is  están unidos entre s i-a  través: de un emisor de valores 

de medición, de'.modo qu-é puede averiguarse - inmediatamente de modo -  

85 -" exacto-.l'á posición de los dó.s detectores relativamente 'entre.'si y.-.,

e l cúrso- de: la'.columna vertebra l: en e l área-detectado. Cuando e l emi­

sor del-.: valor'm edido-está unido; con una escuadra dispuesta; en e l de. 

tector,¡en particu lar en e l  detector de la  lordósis,entonces el.curso 

de la  columna vertebral es reproducido como medida angular-en dicho
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:VX'-.¿;_Bh una forma de réá lizác ión  ■ sen c illa  del objeto. ,de la  

véñcíón7-e%i émiso* dél válor-medidó está articu lado a árabo^láiétectdres

siendo ..yáriablé en su longitud lamparte del emisor de valoras medidos.
' '• 'V:;‘ •• ; ; • • •• ■■ ,

que une- dichos detectores.Convenientemente e l: emisor de valqres. de.;^

médiciÓh;7tierie úná palanca acodada,de la  que ún brázo está ^previsto .V 

para lá.'tíniÓn de los dos detectores y e i  otro brazo lleva" iiri indica­

dor para, la  escuadra, dé modo que queda garantizada una t ra n s m is ió n ’. ‘ 

inmediata del ángulo de inclinación  entre c i fó s is  y lordósasvfii- bra-|:, 

zo d-eveniace dél emisor de va lores dé medición puede estar formado s 

por una unión telescóp ica la  que lle v a  bien a l menos dos: túlSos te les

cópicbs énchufables, e l  uno en é l  otro o un órgano" de tracoáóü", éx trá i "
■ . V'’’.'. ■ . . . .: : V7* ••'.* «v1 ,v~ ••• . ■■

b le de un .tubo,como un cable.de manera que queda garantizada siempre

una posición exténdida de dicho brazo de en lace.- <7.•*■--'=

7 Según otra ca rac te r ís tica  de la  invención está previsto  en . 

un aparátp .en particu lar del "tipo  antes descrito ,'e l que .ei%áé¿ectór 

forjado como detector de los: hombros está montado aproxima t̂eLment.e «én

un plano perpendicular a la  guia principa l sobre un" soporté*’§q-é a -
. • « »• • . /  . •' ‘; ... i , . ,• ° i v
su vez.está  dispuesto desplazable aproximadamente perpensicuíar con. 

respecto a la  guia principa l sobre una corredera montádá en la  guia ' 

principa l, de manera que pueden medirse mediante e l detector la  in d i  

nación de los hombros hacia delante, la  altura de los hombros y la  -  

anchura de los mismos.Convenientemente están previstosados7detectores 

de hombros dispuestos preferentemente simétricos con e l f i n ‘;de,poder 

medir.ambos hombros simultáneamente.- 7.

Con e l f in  de poder desplazar los detectores de hombros de 

una manera sen c illa  y no escalonada por e l plano horizontal én todas 

las d irecciones,los mismos están montados sobre e l soporte en forma 

g ira to r ia  según escala o análogo preferentemente por un é je  común s i 

tuado aproximadamente parale lo  a la  guia princ ipa l, estando dispues­

tas las puntas de los detectores de los hombros en brazos .oscilantes 

y despiázáblés según la  escala.de Modo que resu lta  unaestructura sen

c i l la .  Bn una £0rma rea lizac ión  pre ferida  del objeto de la in—' 

vención e l o respectivamente los detectores .de los hombros,p re fe ren -; 

temente. un alojamiento que.lleva  e l e je  girat.orio, está o..están monta 

dos oscilantes por un e je  de g iro  situado aproximadamente,'perpencicu

i
i .•■
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;lar a -la  guia principa l, de iriodo qure loé dos detectores de los hom- 

'broS' pueden ser ajustados mediante movimiento, basculante a .niveles -  

diferentes, entre s i  y  de esta.manera puede esier determiriádá^'-.la»póstu ; 

ra ''inclinada de., los hombros.Para una determinación sencilla'/de la .1 ¿ 

postura inclinada de los hombros .una escuadra- está unida; con’ ei. alo­

jamiento,.estando dispuesta preferentemente sobre e l e je  basculante -  

una agu^a indicadora.r ;• ;'V h y ..

■ Puesto-' que los panículos adiposos.'ó. músculos e^uátentes en
- ' - - 7 ' ; i' ' • • ' ‘ *■» °° ■
e l  área.cle los.hombrps pudieran estorbar sumedición,lleva ead$ cabe-
.* ' . .V,J .J o ó ■’ 3
za palpadora varias levas,prefernetemente tres, en e l áreav d é l=aero--

mión que'abarcan e l  hombro por detrás,delante, y por arriba,/áé modo -
• •• •

que queda garantizado un adosado exactamente determinableMáidespee-... V. i ’© ’ .
t iv o  hombro.-  ' . "

Ventajoso en particu la r es,cuando se prevé en .e l.détector 

de los hombros un detector de a lineación que preferentemerfté *está — 

fija d o  a i .soporte, del detectar de los hombros y por tanto, .puede ser

desplazado solamente con respecto a la  corredera del Palpádp.r' de los
* ' € - . \

hombros perpenedicularmente a ,la guia p rin c ipa l,s in 'qu e partic ipe en 

los d iferen tes movimientos g ira to rios  de los palpadores de los hom­

bros .Mediante dicho detector de nivelación, los detectores de los hofil 

bros,.Mediante dicho detector.de n ivelación  los detectores de los hom 

bros pueden ser desplazados.a una posición in ic ia l ,r e fe r id a 'a l  cuer­

po que se ha. de medir,de modo que queda, garantizada una medición.muy 

exacta de los hombros,facilitando ya e l recorrido del detector de — 

n ivelación  en su desplazamiento un va lo r de medición.Una nivelación 

muy exacta es posible/,i cuando éi. detector de a juste está formado como 

detector para e l amóplato e l cual debe ser ajustado asi como respec­

to a los omóplatos del cuerpo que se ha de medir.Convenientemente e l 

detector. de ajuste lle va  forma de una placa preferentemente perpendi. 

cular.Con e l f in  de ev ita r  un impedimento en la  lib ertad  de movimien 

to del detector' de la  c ifóa id  situado por debajo de la  placa,por di 

ch-a p la ca ,la  misma lleva  para e l último una abertura,preferentemen 

te una ranura que transcurre parale la  a la  guia principa l y que está 

abierta .en su extremo in fe r io r .-  J.'

Según otra proposición de la  invención está previsto  en un

........r.* "T.T.-rrr ------*-m i 1 *
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aparato,' en particu la r de l tipo  antes descrito , e l que eldetéctór fo r  

mado cpmoj detector de • la. pelvis., l le v e  dos brazos aproximadamente pa- 

1 raielos^yi desplazables transversalmente con respecto a su: d irección  ■

’ longitudinal y. aproximadamente., perpendiculares a la  guia;.principal-y 

dispuestos sobre una corredera'montada sobre la  guia principal,.pudien 

do-medirse.de esta manera mediante dichos brazos la  anchura y altura 

de la  . ' p é í - v i s ^

■ ;‘:.v'yVentajoso en especia l es,cuámdo e l soporte de dichos brazos
y.;.:' . ’v  ̂i>

portardetectores de la  p é lv is  esten montados.'sobre la  corredera de -  

modo g ira to r io  por un e je  situado aproximadamente sim étrico ¡entre —o o o
los brazos, porta-detectores y  perpendiculares a la  guia principa l,ya ,. 

que puede medirse entonces además directamente la  postura áésviada -' v 0
dé la  pélvis.Cuando con e l resorte está unida una escuadra ,^Tefenre- 

temente,una aguja indicadora sobre e l  e je  de giro,puede determinarse 

e l estado inclinado de la  p é lv is  inmediatamente en e l gradp/d’e l ángu
* « v 0

1 0 .Los detectores de la  p é lv is  son tan sólidos que se evitan una de-
. * » o -

formación que a lte re  e l resultado de la  medición.- .• *
■ •.'• ¡ Cuando las correderas de los detectores están situAdas des

plazablés separadamente,preferentemente sobre una guia principa l co­

mún, entonces cada detector puede ser ajustado exactamente a .la  altura 

de medición deseada independiente del detector contiguo.-

Convenientemente es. f i ja b le ,a l  menos un detector,.preferen­

temente.son f  i  jabíes todos los  detectores en. la  posición ajustada en 

cada casó,de modo qu-e pueden retenerse los resultados de la  medición 

directamente en e l aparato.- .

Tal posib ilidad  de retenciónconsiste por ejemplo, en que la  

corredera puede ser retenida- preferentemrent.e mediante un d isp os iti­

vo de apriete . Dicho d ispos itivo  de apriete puede.ser de'.construcción 

sencilláVcuando e l mismo está formado por un .to rn illo  de sujeción - -  

por presión dotado de una manilla situada sobre e l reverso de la  co­

rredera.-, : . . •
• v . *

;,V¡/.:: 'Con e l f in  de poder, le e r  directamente la  distancia, enalatu 

ra de ’icada..punto de medición,por ejemplo .de s¡La. superficie;.'Se. emplaza 

miento..de la  persona que se-.ha .de medir, la  güia principa l :lle va  una 

escala'graduada continua para .las-corredera?.-.:-:'.
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/Según o tra .ca racter ís tica  ele la  invención la..guia principal • 

; es-.una charra'de guia en la  que-,las.‘.correderas, están dispuestas: prefe 

: :renteméttte desmontables .De ¡este modoes posib le dotar el'aparato.'se-

206:' :gún: invención a voluntad, de. una, varias, o. todas las correderas- des'cri 

'!■tas , -dé': manera que e l aparato' puedeser equipado, según las necees ida1—

■ des en ca<Ja caso de detectores correspondientes

........:V. La barra de guia tiene en sección forma de escuadra, llevan

do la  corredera unos co jin e tes . adosados a dos superficies'.á&e°;;La es-— 

205 cuadrary :a l menos un co jin ie  de empuje adosado a la  tercera*''superfi­

c ie  de'.’ la. escuadra y desplazable transversalmente a. la  misma» de mane
eco

ra que' es- posib le de un modo sen c illo , un alojamiento de lla's’ corede—
 ̂ 0 °o

ras esencialmente ajustado y seguro, contra torsiones,Ha-resultado —
o

,venta j.o'so prever en cada una de las dos superfic ies de la  ,-é$cúadra -  

210 dos co jinetes superpuestos,como por ejemplo co jinetes de'Boias y en 

la  tercera su perfic ie  de la  escuadra solo un. cojinetede ■ empjdje sitúa
- © o .> '*

do. en. sentido perpendicular,preferentemente concéntricamente «entre -
. . .  ***!pl 1 AS • ' r

Con e l f in  de no tener que separar,para e l desmcatte.de una
. . .  . . .  . y  .

215  corredera,también las otras corederas de la  barra de guia,.la correde 

rá lle v a ' dos casquillos' de co jin e te  que son separalSes entré s'i y  to- 

déah lá b a r ra  de gu ia .-

■ ' El ajuste de la  corredera a lo  largo de la  guia principal

puede.efectuarse muy exactamente,cuando éstá lle v a  un Órgano impulsar 

220 unido’ con un d ispos itivo  de mando y montado g ir a to r io ,e l  que actúa -  „ 

sobré la ''gu ia  p r in c ip a l. Dic-ho órgano 'impulsor puede ser "dé cdnstruc 

cción-muy sencilla,cuando é l mismo está.formado por una rueda de f r i c  

ción'.préferéntementé troncoconica que sé adosa a una su perfic ie  de -  

. i  a escuadra de 1 -a barra de guia, estando montado e l mando'sobré é l ’ -.

<-225 eje desdicha rueda de fr ic c ió n  que arranca desde la  corredera.-

' V'’ Ha résuitado ventajoso formar a l  menos un brazo porta-det'éc 

tor,preferentemente todos íós.brazos porta -detectórescori'perfil ovala, 

do v e r t ic a l qué,teniendo un:peso reducido,es.de gran estabilidad,pu- 

. diendo "ser cogido fácilm ente y ’montado désplázable, segúro y  resistén  

. 230 té  a la  .'torsión,’ en la  respectiva corredera mediante u n os ;rod il!o s '- -  

p e r fila d o s .-  ’ ' a?...... ' •
,4 , í  . * . ¡.  • < ,

’ Según otra proporción '-según la  invención, a l menos,úna .co—

y



. 235

240

245

250

255

260

. 265

rredera lle v a  un órgano de- accionamiento, que-.está montado'"giratorio 

y unido con un mando actuando sobre el: respectivo brazo,par.te-detec 

tor,de.modo que incluso los brazos portadetéctores pueden'desplaza- • 

do's: mediante un ajuste, de p rec is ión 1'muy exactamente con1.respecto a1 

las correderas correspondientes.En una forma, de rea lización , sen c illa■ 

un mando'1 está montado sobre e l e je  que arrancan desde la  corredera 

y va dotado de uñ r o d il lo  p e rfilado  que tiene la  función: de .rod illo  

d e - fr ic c ió n .-  - *•*»'
ó V <3

Una mani-pulación fá c i l  de comprender del aparato-'-resulta-* u u
o O * •

cuandoel. mando del órgano impulsor queeactúa sobre el. brazo.,porta— 

palpador .está situado en una su perfic ie  la te ra l de la  corredera-pre
.. ■* 't ©o

ferentemente en e l lado opuesto a l mando para la  rueda dé-M icción* «r
de la ,gu ia  p r in c ip a l.-  .V ■***■....... ••

, . En particu lar en e l empleo del p e r f i l  ovalado ptuadetdispo 

nerse en la  su perfic ie  la te ra l, d e ,a l menos,unabrazo p o r ta -p ia d o r
* vo -

una escalaba la  que va agregada en la  respectiva corredera¿una mar- -
f 11

ca de medición,garatizando está disposición de la  escala un$. buena.
i P ",

orientación.Cuando todas las escales están previstas en esencial :—. 

contiguas entre si,preferentem ente en e l área de la  guia principal 

entonces,pueden leerse  todas las medidas esenciales desde una posó-
l  ^ y - j  ^  ^ 1 i* ( .

* . Con e l f in  de poder medir además la  áLtura del cuerpo, sé..en

cuentra montado en la  guia p rin c ipa l un dete'ctor para lamadición de 

la  altura que es desplazable mediante una corredera.- , ■ ' • •••

- Una sim plificación-.'esencial en el. uso del aparátóiantropo 

métrico según invención resulta»cuando, a l menos un detector ¿prefe­

rentemente, e l detector para la  lordósis. y el. detector para-la. c ifo s  • 

s is  están cargados por resortes.para.su  contacto intimo,con e l cúer 

po de modo,que a l .colocarse la  persona que se ha de medir, delante -d 

del aparato su cuerpo hace retroceder los mismos contra la  fuerza -  

de resorte hasta la  posición: de medición no siendo necesaria una ma 

niobrá especial de estaos detectores.Para .s im plificar la: maniobra -  

del .aparato puede someterse; además a l menos un detector,preferente­

mente e l detector para los. hombros,'al detectar’, la- p é lv is  -y .el-, de­

tector-de medida de la  a ltu ra 'á  la  fuerza de-.un resorte .qué los. em­

puja á la  posición in ic ia l»d é . manera que. éstos pueden seri'saitados -

-  ,8 -

V /•
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l“ después. de la  determinación, por contacto del respectivo' valor^t^- me 

; dición, retornado los rnismo-s automáticamente a la  posición in ic ia l.

270 El ,detector.para los hombros o,respectivamente e l detector para la  

pé lv is  puede estar sometido además a la  Pureza de resorte de ta l ma 

ñera que-el mismo retrocede,girando por un e je  giratorio,autom ática 

mente a una posición in ic ia l h orizon ta l.-

Para la. carga por resorte es conveniente e l que un résór-
ft u ,

275 . te,preféfentemente un resorte de tracción esté dispuesto piotfegido

en e l respectivo brazo porta-detector .Los resortes para e li °4Gi:ec't:or
. v -0'

que han de medir la  altura están dispuestos, convenientemente;de preO » $
ferencia  desphzables longitudinalmente,en la-barra de guiajcde' modo 

que e l resorte  de tracción puede ser desplazado por ejemplo"para meO
280 d ir  un .grupo de pequeñas personas,como niños, junto con est&s palpa 

dores a un área de la  barra de guia situada más in fe r io r

.Para averiguar e l peso .del cuerpo*puede preversf 6°en la  ;—
e <* « *

placa ..destinada al amplazamiento de la  persona que se ha d^ pesar,- 

una báscula '.La placa reposapié de dicha báscula puede forjuar a l •—* v
285 .mismonfciémpo la  placa de emplazamiento de la  persona,ya'qiPé^las ~

placas: reposapié de basculas para personas tienen a menudo- una- des­

viación,de menos de 1 m/m.Sin embargo,si dicha desviación no debe -  

tener/influencia en los resultados de las demás mediciones,la báscu 

la  puéxdé tener dos placas reposapiés dispuesta contiguas.a distan-

290+ ¿ ia  entré si,estando dispuesta entre e lla s  ún-a placa reposapié in­

móvil.Para determinar e l peso del cuerpo,la respectiva persona se -  

coloca «en dicho caso sobre las placas reposapiés,mientras, <p¿e. duran 

te  las demás mediciones la  persona se coloca/sobre la  placa reposa?, 

piés inmóvil .Conveniente es. prever en la  su perfic ie  reposapiés f i -

295 ja  del. aparato un tope para e l talón de la  persona,preferentemente.

con una pieza de cehtraje concéntrica,de manera que puéde7tomarse s 

sin cuidado especial una posición de. emplazamiento exactamente, defi. 

n ib le  con respecto a l aparato...Con e l f in  dé'/garantizar^/en. caso de 

tratarse*dé dimensiones reducidas,un alojamiento seguro'.de los sen-

300 dos de tectores ,la  barra de.guia p rinc ipa l está prevista/desplazada.

lateralmente con respecto.a ,la . p ieza  de. centraje,llevando, la  respec 

t iva  corredera .en e l lado situado hacia , la. pieza de-centra^. ©1 co-
' '/ .ir/* .

•'i, •

> ;•

300
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jin e te  para el-alojam iento del brazo porta-detector.-.

Para efectuar la  medición dé. un mayor número: dé. Apersonas,-' 

305 puede ser ventajoso e l que,al menos,un detector esté montado motori- 

zablé.:ppr:-. ejemplo, por electroimanes, cilindros, de presión:-o análogo,-  

demaneraAque é l .o  los palpadores son desplazados automáticamente— 

hasta'su contacto, con el. cuerpo que se ha-de medir, pudiendo' averiguar 

s é  entonces todos los valorés de medición.En ¡particular, en dicho- ca* . 

310 so es-además de ventaja e l que-,al menos,'un pálpador comuniqué con un 

registrados de valores escalares,de modo que y-a no tieneri^q^ le e r-  

se los.,valores escalares,sino los mismos, son registrados en»el regis,Q O 9 """
trador -para una analizacióh-posterior.En este, caso e l 1 reg is tra d o r '--  

formado como analizador,puede tener- un programa,mediante-ér^tial es; • . 9

315 in'dicada.ila terapia, agregada a los. respectivosdefectos de-.pcSstura-,-- 

existentes en cada caso por-ejemplo en forma dé una enumeración im— 

presa/íde los e je rc ic io s  necesarios.- .. •. -•

: v . vW . En otra rea lizac ión  de la  invención e l  aparato-©%tá*dispues 

to,, en Una-carcaza con. paredes la te ra les  preferentemente desmontables 

3,20 ,y formadas como tablas de observación.D-e estamanera- :e l.,ápái‘ato- pue 

de ser protegido' contra e l tratamiento por personas no expértas.Con- 

venieh-temente está montada en tom o de la  placa base dél apara to— 

una ca já ’ én forma de armario;cuyas paredescerradas lle va n .la  altura 

. de-la  .barra de guia.Dicha caja' está-cerrada en su parte superior-por 

.325 ■ • una tapa y en su parte in fer io rpor la  placa -base del aparato-antropo

métrico.Además la  caja puede 'ser cerraday s e rv ir  asi de envoltura;— 

Las partes in ter io res  de las.paredes de la  ca ja  están dotadas de grá 

fic o s  en tamaño natural que .ilustran y  explican claramente;las sen— 

das: operaciones; de medición ■•:- en especia l las. maniobras necesarias -a 

330 - .realizár-.Cuando se u tiliza n , el-aparato antropométrico,sé puede abrir 

la- envoltura-en forma de armario aba tir la  mediante las chamelas mon 

tádas•entre - las paredes la te ra les  de la  .caja-y-co locarla -en :la  proxi 

mida.d inmediata del aparato d e -ta l manera qué se obtiene- úna rápida 

orientación-sobre la  forma de Uso del aparató;- • • .-'1

335 -. • : ;La -caja puede ser muy reducida en-sus dimensionésVpor- ejem

pío,la-misma puede tener forma de rnáletA,cuando.la barra de guia con¿ 

ta de dos o varias piezas eriehufables entre s i ’ y/o desplázáblés té les

y ■: "

i;■■jw*

■vmMrssV'''
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265
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' ¿épicamente.-'. . ' ■ • •' - *
El -aparato-según .invenión puede ser u t i l i z a d o ,^ ’-,Muchos: 

gremios;, por ejemplo e l mismo puede, ser. u tiliza d o  por profesores de., 

•gimnasia,médicos de deporte, clubs depotivosr,instituciones médicas,-  

instituciones de gimnasia en las. consultas médicas de mecíicina gene­

ra l, ortopédicos,en hospitales,balnearios, en e l e je r c ito ,y  la  p o iic ia  i 

en casas, particu lares o análógo.Cuabdo.se. hafl|averiguado mediante e l i; 
' aparato' antropométrico variaciones del éptimo pueden deteisílin^r y re [ 

cÓmeñdarse e je rc ic io s  progranéelos, para una mejora, siendo', entonces ■ po--
» • . . 4> -V *

s ib le ; medir repetidas veces e l  cuerpo y va lorar e l resultadp de es--r 

tos éjerciciosfcon aimda.de los resultados de medición obtenidos.- -
4 • .............  • .  '  . o «  ,

;La.invención será .descrita a continuación; en/.varios’'. d eta~ .
‘ ' -v ’ .. • ‘ •. o

' lles>í*os: planos .reproducen-un ̂ ejemplo. d e -rea liza c ión . con, íá^ Apartes..

 ̂ esenciales, para, la invención.-^aproximadamente, a escala na tura!;. Estas

.^á^tés^c^ponentés- son explicadas , a, continuación en tatito no .sean

•,'clarartieritéreconocibles en.los,,planos, mostrando:. .• y :'4\
- . ;*»» »

£ig,-,,ivun aparato según invención en, v is ta  la te ra l;  -,

' - fig . -2 Vel; aparato según figu ra  ,1 ' v is to  por detrás; 

f i g .  3 -una.. v is ta  del aparato■'en. planta; . ■ ■ •-/•■ ,í.

f i g .  ,4-una corredera aumentada a es ca la ;, ■ .¡. - ,•••■». . .. i;

f i g .  • 5 'una .sección según la-.linea. V -  Y en-figura 4-; • v . ¡

fig .-61a .-corredera  según figura: 4 , en planta; --’/r-vV:

' fig/: 7 . otra forma de rea lización , de una corredera en uña¿-iiustraci6n, 

según-..figura' 6 .-;. . / ',7: .

fig ... 8 j»tra.,£orma de rea lizac ión  de un. detector de la  Iprdósis; o, res 

pectivamen.te .d e-la c i fó s is  en,.vista fro n ta l.- .-  •.

f i g . > 9 e l detector seg. figura,,8 ..en. v is ta  la te ra l; . '•'•;/ X-:: 

fig.,'.. 1 0 - .él detector, según, figu ra  .3 .en-, planta; . • • •. |

• f ig .  ,1l;.:hasta f i g .  13 un cuerpo, humano, en v is ta  la te ra l,v is ta  trasera • 
y  en- planta con indicación.-de-, los .d istin tos. va lo res : de medición a. de 

. terminar, .con. e l .aparato según la. invención.-.' . i

Como,muestran las figuras 1 hasta ;3. un aparato antropomé— i

tr ic o  está dotado de un p ié 1 en cuyo área posterior está .fijada  una

. . barra de. guia .perpendicular.- 2 , qué tiene .una longitud de aproximada-— í

mente-2 metros .La barra- de . guia . está formada por un- tubo , en, -sección .. 

de equ ilátero con ángulos achaflanados. Directamente detrás de la  ba

rra de guia 2 está p revista  en la  parte superior del p ié 1 úna balan ’
. ■ ”  i



275^ "  .¿a-hldrostáti-ca 3 ,mediante la  cual puede ajustarse exactamente en —

sentido perpendicular. • Para dicho ajuste e l p ié  lle v a  en la  zona tra­

sera -de ;su. parte in fe r io r  dos p a t illa s  4 ajustables perpendicvüarment& 

Delante de la  barra ;de..guia .2- está -prevista.-una ,,super£icie- 

reposapié. 5 rebajada,cuya anchura corresponde a. algo más del. doble de 

280 la-anchura de uh p ié  humano,estando lim itada dicha superficie.reposa- 

p ié -5 - en: su parte trasera por una su perfic ie  de tope 6 aproximadamen­

te perpendicular para e l talón en la  que remata un nervio: descentraje 

7 : que...sdresale perpendicularmente de la  -superficie rep osa p ié^  del- to
■ o d *

pe."6'. para-el. talón, y está situado en e l p41ano de. simetría-.de-los .mis
' 'o v *

285 Jr-os,.“ '' -• sn'ambos lados de la  su perfic ie  reposapiés 5 ést<á prevista"
, , . a. a . *

éri ’caáa-iadO’'una placa reposapiés' 8 que t ie n e . aproximadamente ía  án—. • . * _ ■ - .> « «i
.. - cñura' d e l.p ié  humano y perteniéce'á'uhóipeso de'persona ñc¡ ilustrado en

, , . , ’ , ‘ ’ ' , _ > ; , . 9
süs "detalles qué . está dispuesta‘'eri ' é l p ié 1 en forma dé caja V  lleva

. . . . ■ • . . . .  
290. una.’ esca lax9 ' dispuesta en la" zona delantera' de la  superficie¿reposa—

piés de tai mañera que la  misma puede 'ser le ida  fácilm ente’.»*/*

■ ■■ 'En la  .barra de guia 2 ' están situadas cinco correderas 10 —

14 dé tamaño aproximadamente' igual y superpuestas,siendo las mismas -

■ desplazadles separadamente entre si,púdiendo ser afianzada cada corre

295 dera con respecto a la  barra'dé guia 2 por la  operación de un mando -

 ̂ l 5 .La,baira de guia 2 l le v a  en úna su perfic ie  longitudinal la te ra l pía

na'uná escala 16 para medidas longitudinales re fe r id o  a -la  su perfic ie

repo'sapié'5 , la  cual puede estar formada por una cin ta  pegada á una re

g le ta 'y  én cuya área cada corredera lle v a  una aguja 17 mediante la .—

300 cuál' puédé iee rse  directamente .la d istancia entré e l Puntó de‘ medición

de dicha Corredera y  la  su perfic ie  reposapiés5r*

' ‘ La extrema corredera; superior' 10 l le v a  un detector 18 que.-

va'rígidamente unida con la  misma y tiené la  función de medir la  altu

ra d e l’ cuerpo humano,llevandolá forma de un brazo libremente sa lien te 
. . .  . - ' ' a

305 ..-  en dirección horizontal.Con dicho detector 18 puede medirse sU cohtac

to con la  co ron illa  20 de la  persona dibujada ligeramente en lineas -

dé trazos én lás figuras 1 hasta 3 cuya altura puede'ser'medida d irec

tamente,. En e l área de la  corredera 10 la  barra de guia’ 2 lle va  eri su

dorso una hendidura longitudinal 2 1 ' én la  que encaja la  corredera; 1ó

310 médiánte un sa lien te  correspondiente,.Por encima, de la  corredera '10

-■12 —
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320
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330
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340
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unrüador .22 .es desplazable.a lo  largo de la  hendidura .21 -.practicada- 

.en .lá barra de gu ia .2.y puede.Ser retenido por una pieza 23 que está- L-v 

dotada-igualmente'.de un sa lien te  que encaja .en la  hendidura'.21 .A los . 

sa lien tes del fiador 22 y de la  corredera 10 está fija d o  un resorte

de tracción 24 situado en la  barra ele guia 2 :que acciona sobre e l de •:

t e c t o r -18 destinado para medir la  a ltura en dirección hacia la  posie  ̂

c ión ‘ in ic ia l  superior del mismo.Si debe medirsela altura de personas I

relativamente pequeñas,el fiado r 22 es desplazado hacia . aba"jo%Para -  í
i  J  s

la  rea lizac ión  de la. medición e l detector 18 que .mide la  altura es -

desplazado contra la res istencia  reducida del resorte de 'tracción  24 [
> » f.

hacia'abajo y adosado a la  co ron illa  20 .de la. persona 19 que* se ha -  j.
, ,  U  , - »  4  í

desmedir .Cuando puede leerse e l. resultado emseguida en la  eádaía 1 6 , -  j:
< ’ • V. . .

e l mismo puede se-r soltado inmediatamente,de modo que bajo“ .^l e fec - ! 

to del resorte retorna automáticamente a.su posición in ic ia .1 Jtfás es . 

además p o s ib le . ¿lijar la  corredera 10 en su posición de mediqión al -

acccionarse e l mando I 5 ,de modo que queda retenido eventuajmente por í..
• ., * i''

mayor tiempo un valor de medición.La corredera 10 puede s e r é is  sen- j
i .

c i l la  que las correderas 11 hasta 13.- ■'> !; 1

• Sobre la  segunda corredera 11 está montado un brazo porta- |... 

detect9r  .25 desplazable perpendicularmente con respecto a la  barra de j;: 

guia 2 ; y  para le lo  a l nervio de centra je 7 , llevándolo e l brazo porta- |

detector 25 en un extremo un soporte 26 .Sobré dicho soporte 26 está. (.:

montado.n*1 alojamiento 27 oscilan te por un e je  28 horizontal y  para- ;

le lo  a i nervio de centraje 7. En e l alojamiento 27 es^an-montados g i 

ratorios^ separadamente entré s i  por . un e je  común 29, situado paralelo, j

a. la . barra de guia 2 y  para le lo  a la  su perfic ie  repos apié 5 ¿dos bra- !•!

z o s '30 emplazados en esencial en un ángulo obtuso en forma de.V entre 

si,estando dispuesta desplazable-longitudinalmente.en cada Brazo os­

c ilan te  30 la  cabeza 31 de un detector para los hombros.Cada cabeza 

détectora. 3Í lle va  tres levas.de contacto 32 hasta|34 que están sitúa 

das en las vértices  de un triángulo imaginario y destinadas a.adosar 

se a l hombro de la.persona -.19. en e l área del acromión. Una leva de -  

contacto ,32 est$, prevista  para e l adosado a' la. parte delantera del -  

hombro,mientras que la  leva 33 situada opuesta está destihada.a ado­

sarse "á.la  parte posterior del hombro y la  leva situada .encima para 

su adosado a la  parte superior del hombro, estando formadas.: tres le —

V-
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375
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vas de contacto por un estribo de una única pieza.Como m uestra*fig.3 

Los dos. palpadores 32,33 están formados por dos va r illa s  redondas s'i

.tuadas aproximadamente en sentido rectangular entre s i,én tre  las cua í
'! ’ '■

les 'el:-hombro es ajustado como en un prisma.Mediante e l giro-de las 5' •,
cabezas. 31 de. los palpadores en torno del e je  28 y 29 y; e l desplaza- 

miento'de las mismas con respecto a los brazos oscilan tes-30, e lla s  -  |.

son adosadas.a los hombros del cuerpo 19 que se han de medir,de ta l f 

manera que las levas 32 hasta 34 se adosan de la  manera yaMescrita- i

a l hombrp.AI e je  de. giro. 28 del alojamiento 27 está £ijádá*>un£. aguja í
i-

a la  :que,.va agregada una escala angular 36 f ija d a  a l soporte 26,de -  r
. . . i» >a» i .

manera que puende leerse  inmediatamente la  posición dél alojamiento
‘  ̂ •» + L*

27'»-én su -oscilación y con e l lo  la  distancia de n ive l de. lasados :cabe l

v-.z'as 31 ■ de, los palpadores entre s i,e s  decir,que puede leérséjén  e l —  j'<

grado, de" ángulo-la posición inclinada del hombra Además és«pos‘ib le  -  j

f i j a r - la  escala 36. a l e je  oscilan te 28 y la  aguja a l s o por t^-^ 6 . A. ca 
- , ' . .Va.,*

da: brazo'-oscilante 30 está agregada una escala formada por ejemplo -  

por'una:tira  curvada 37 fija d a  a l alojamiento 27 y dispuesta^en una-
' .■ ' - \> » jv.
curvaren'torno-del e je  g ira to r io  .Mediante dicha escala puede "determi !

narsé JiáVinclinación de los: hombros hacia .delante, o sea la* distan— r

cia  horizontal de los  hombros con respecto a: la  espalda.Además. está i . 

.prevista;:,en cada brazo oscilante' .30 una escala 38 para nie^icbnes- ion | 

gitudxnálés, con e l fin ; de poder,'medir la  d istancia,por Ía<;,j|Ue. la  ca­

beza paipadora 31 ha sido desplazada a lo  largo del brazóf.Sscilante. 

Convenientemente está montado en la  zona de una cabeza paipadora' 31- v-'

en el-.bap-azo oscilante 30 uh 'mando 29a, por ejemplo, ,desplazable- y fá - 

cilamente- accesibles no ilustrado concretamente a través' de ún va r i-  i; 

l la je .  que transcurre dentro, del brazo 30 va- acoplado con. un-disposi­

t iv o  dé apriete para la  fi ja c ió n  de los brazos oscilantes- con respec 

to al- e je  g ira to r io  29.- •

v  ;A1 soporte 26 va f ija d o  además un detector de centra je  39 

en forma.-de una-placa perpendicular de material transparente,sirvien 

do dicha-placa para e l centráje del .‘aparato medidor' de los-hombros -  

con respécto a la  persona ,19 .en una posición-'que s irve  de ..base-para­

la  medición. La placa 39- está-dispuesta en altura de ta l manera que -  

la  misma;, puede- ser ajustada á l  menos aproximadamente adosada-a .los--

— -WW’
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omóplatos 40 de. la  pei'soná T9.E1 grado p o r-e l que e l apafstttL'ord'^n^di. 

ción .de-hombros debe ser desplazado..para e l lo  perpendicularmente 

con respecto a la  barra de .guia. 2 a la  corredera 11 hac,i a-.1la. perso­

na .19,.'. puede ser-le ído  directamente .en una escala 4 1 . prevista  -en l a 1 

superficie, la te ra l del brazo porta-palpador 25, a la que va: agregada 

en. la. corredera. 11 una marca; de medición correspondiente,.. Mediante 

la  aguja 17 prevista  en la  corredera 11 puede .leerse directamente -■ 

en ..la escala 16 la altura de los..hombros .El aparato para .-medir lo's ■.... . ' 1- J sJ.
hombros puede estar,con objeto de efectuar la  medida,, cada.wez tan 

próximo"a ,1 a barra de guia o: respectivamente barra de guia-s£,que. la
• * J >

persona 19 que se ha de medir y cuando la  misma se coloque-cóntra -■i' '•* A
los topes 6 para-los piés, no. choque ya con, los hombros a: ía'i.placa,

39 detectora,ya que entonces,en c ie rtas  circunstancias,el..cde'bpo e s -  

llevado por dicha placa 39' a una posición inclinada na turada, man- . 

tenimiento en esta posic ión .- *.;• .
■•'r'

Después de que la  persona que se ha de medir hay§ tomado - 

una postura normal,la placa detectora 39 es acercada con cuidado a
\ i

los omóplatos de la respectiva persona y bloqueada ligeramente ado-. ' 

sada a los mismos con respecto a la  corredera 11. Seguidamente' se —  

procede a la  medición de.los hombros.Una vez le ídos los valores de ‘ 

la  medición e l aparato medidor de los hombros es relotnado núevamen 

té  a su posición in ic ia l ocupando la  placa detectora 39 la  posición -

dibujado, por ejemplo en linea  de trazos en f i g . l . E l  retornado-a la  

posición, in ic ia l  puede efectuarse automáticamente mediante, disposi­

tivos. adecuados*una vez a flo jada la  re,tención.Por ejemplo puede dis ­

ponerse en e l brazo porta-detector 25 un resorte, articulado, por un 

lado a esta-por otro lado, a -la  corredera n ,p o r  e l cual el- ú t i l  me-'. ■ 

didor de los hombros es retornado con. respecto a la, corredera 1 1 .

Sin embargo.es además posible disponer e l resorte de ta l manera que 

la  placa detectora está sometida a la  fuerza de resorte hacia su — 

contactó., con e l cuerpo que se'ha de m edir,. siendo retrocedida, al coto 

. carsé. la; respectiva, persona::contra e l d ispos itivo  .La corredera pue-- 

de estar sometida, a la  acción de resorte  en'.dirección hacia- arriba 

correspondiente a. la  corredera '10 , de modo que, después, de medirse los • 

Hombros,la misma es desplazada, automáticamente hacia arriba.Además - l

t->'i-;}’

I,i-
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la  'piéza^-soporte 27 puede estar cargada, por ..resortes deítCTínahéra 

qú-e la  misma gira por e l- e je  ,23 automáticamente a una posición  en — 

la  qué los bracos 30 están, situados horizontalmente.- r. •

En la  corredera 12  .situada por debajo de la  corredera' 11 -  

está montado desplazable un detector de la  c i fó s is 42 mediante e l bra 

zo soporte 43» estando situado e l  e je  central del brazo portar-detec­

tor 43 en e l área central del nervio de centra je 7..E1 brazo*soporte
o o 0

43 está dispuesto un resorte  de tracc ión .44 con erecto antagónico. al 

resorte del brazo soporte 25 e l cual está articulado, por un-'iado a l 

brazo porta-fdetactor 43 y por otro lado a la  corredera 12*de.tal má- 

nera que e l detector de medida de la  c i fó s is  42 está sometido- a la  -

-  16 -

fuerza de resorte en dirección hacia su contacto con e l  cuerpo a me­

d ir.La  corredera 12 se encuentra,para la  medición del cuerpo, 19,per­

pendicularmente al mismo de ta l manerafque e l detector 42 se^'eñcuen— 

tra  entre los omóplatos 40 aproximadamente en e l v é r t ic e  de láscurva 

tura de la  c ifó s is .P a ra  e l l ib re  movimiento del detector 42, ..está pre 

v is ta  en la  placa 39 una ranura perpendicular ab ierta  hacia.abajo en 

la  qu-é e l detector 42 puede ser desplazado libremente.Con la  aguja 

indicadora 17 prevista  en la  corredera 12 puede leerse .en .la .esca la  

16 directamente la altura de la  cifósis.Además puede determinarse en 

una escala 46 prevista en é l  brazo porta-detector 43 la  distancia ho 

r izon ta l entre l a c i f ó s i s  y por ejemplo e l tope d é lo s  talones y/o 

la  placa detectora 39.-

'. En-la corredera 13 que se' encuentra por debajo.de la  corre 

dera 13^-está montado,similar a la  corredera' 12, un detector.47 des— 

plazable horizontalmente sobre un brazo soporte 43 y .para le lo  al de- 

dector 4 2 , estando p re v is to .e l detector 47 cpmo detector para la  medí, 

ción-'de la  lo rd ó s is ,e l cual, es ajustado mediante desplazamiento de---  

lá  corredera 13-a la  a ltu ra .d e l.v é rt ic e  de ■ la  eurvatura.de la  lordós 

s is de-manera’ que con ayuda de' la  aguja, indicadora 17 prevista  en. la  

corredera^ 30 pueden' leerse directamente, asta'. a l tura. Conayuda de una 

escala-49 prevista  en e l .brazo soporte 43 pu'ed'e determinarse-además 

la  distancia horizontal enFre v é r t ic e  dejla lordósis' y por,.ejemplo e l 

tope .6 para los talones y/o. la  placa detectora 30 .-  ; . t:; - .

Cómo.muestía además, fig-, 1, e'stá articulada a l brazo-porta--

V-
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detector 48 de la  lordósis una palanca acodada 50 g ira toriJ^T I- un -  

e je  51 horizontal y perpendicular con respecto a 3a dirección de des­

plazamiento del detector 47 de cuya palanca un brazo 52 .está unido 

455 giratorio , con e l brazo 43 del d e tec to r .131 brazo 52 es v a r i l le  en su 

longitud de modo que e l mismo se adapta automáticamente á la  distan­

c ia  de los brazos porta-detectores 4 3 , 48 entre si,s iendo “igual la  -
» 15 : T

distancia entre e l e je  g ira to r io  51 y e l detector para la  ^prdósis -
’ A i-

47 y  lá  d istancia entre la  articu lación  53 del brazo 52 en,jé l ‘brazou
460 porta-detector 43 y e l detector de la  c i fó s is .E l otro b razo «54 de la

O í/ v
palanca acodada 50 tiene en su extremo lib re  la  forma- dé un$,raguja -  

indicadora a la  que está agregada en la  corredera .13 una escala in­

dicadora de los. grados de ángulo en la  cual puede leerse directamen­

te e l ángulo entre v é r t ic e  de la  c i fó s is .y  v é r t ic e  de la  lordósis .S I . 

465 brazo porta-detector 48 está sometido,de igual modo como los°Dyazos 

porta-detectores 25 ,4 3 , con respecto a l tope del detector de l á ’ lordó
o » 0 e

sis 47, a la  fuerza de resorte con respecto a la  corredera '13**-

La parte que mide la  c i fó s is  y la  parte que mide la  lordo- 

sis,pertenecientes ambas a l aparato,pueden estar construidas además 

470 según la  forma de rea lización  ilustrada en las f ig .s  8 hasta 10 para 

e l detector de la  c i fó s is  42a.Según las f ig s . ' 8 has-ta 10 está f i j a ­

do en e l extremo lib re  del brazo porta-detector 25a, un r i é l  56- hori^ 

zonta! situado perpendicularmente con respecto al citado, brazo porta 

detector y en que está montado g ira to r io  un h u sillo  57 dotado de un 

475 manipulador 5 8 .Sobre e l r i e l  56 e l detector 42a. está montado despla 

zable.enroscándose mediante un husillo-madre '53 en e l hu sillo  57. En 

e l r i e l  56 está prevista  una escala 59 para la  medición lin e a l a la  

-que va agregada en e l detector 42a, una caja! indicadora correspondien 

té  "6Ó.De este modo e l detector 42a. puede ser ajustado,aún en caso de 

48O columnas,vertebrales encorvadas lateralmente,'exactamente-al centro -  

de. la ' columna vertebral y se",puede le e r  en la -esca la  59 la  "desviación
1 a a 1 1

Para la  rea lización  de una medición con ayuda -de los detéc' 

tores 42,47 ia  persona 19 sé coloca sobre el.repOsapié 5 empujándolo 

485 a l tomar su postura normal,lós dos detectores 42,47 hacia atrás con­

tra  la  fuerza de los resortes,que actúan sobre los mismos.Ambos de— 

tectores 42,47  son desplazados entonces a io -la rgo  de la  bárra de —•

WW.Vi'n'
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guia 2. en. sentido, perpendicular y llevados entonces a la:'pdsr£cl\¿iV de-

medida.Para la  f i ja c ió n  de los brazos portadetectores 43»48 con res 

pecio .a.la respectiva corredera :12 o 13 pueden estar previstos en -  

é iios ' un'os' d ispositivos de retención correspondiente.por '.ejem-plo -

to rn illo s  de a p r ie to .»

En la  corredera 14 está montado finalmente un soporte 6 1 ,.
* w

oscilan te en torno de un e je  62 situado parale lo  con respecto al —•
v .i •'

e je  28 del aparato medidor de los hombros y en e l plano cen tra l’ pero
pendicular del citado aparato,llevando e l e je  62 un r ia l  hc&azontal 

63. en; el. que están montados 2' brazos porta»deteciores de i^ R ’e lv is  . 

64 situados paralelos a los brazos porta-detectores 43,. 43.y*dota— . 

dos-, de patines 65 desplazables y f i ja b le s  conforme una escala: 66 — .9 « • • «
dest.in'adapara la  medida lineal..Los brazos portadetectores .64 íde la  / 

"pé lv is  son- adosados a,o respectivamente,colocados sobre el*htieso. de 

la  cadera del cuerpo que sena de. medir, de modo que con ayuda.»de lá
r  • • • .» « »

aguja/indicadora prevista  en la  corredera 14 puede leerse. i§ic,áltura 

de de la  cadena,mientras que en la  escala 66, destinada a la  medición 

lin ea l y perteneciente al. r i e l . 6 3 ,pueden lee rse  la  anchura,de l a t a  

dera.Hh'el e je  g ira to r io  .6.2 . está fi ja d a  una aguja indicadora 67 a -. 

la  que vá agregada una escala 6 8 'f i ja d a  a la  corredera 15,de'manera 

que puede leerse  directamente en la- escala 68 ion grados . angelares -  

la  posióión. inclinada de la  cadera-.El soporte 61 está sometido a la. 

fuerza de resorte de ta l manera que e l r i e l ..63 es retornado / en sen 

tido  ..giratorio automáticamente en torno d e l-e je  62 a. una -posición -  

horizontal.'^, .

..... En é l r i e l  63 están dispuestos resortes de tracción .69 que 

están articulados cada uno. mediante .uno .de los extremos del- r ie l .  63 

- y mediante e l otro extremo a l patín contiguo 65 de ta l  manera que, r  ;• 

los patines 65 y con e l lo  los.brazos porta-detectores .64 están car-, 

gados por resortes hacia e l re.spectivo|extremo del r i e l  64, retornando 

en estado nd> bloqueado automáticamente a una posición in ic ia l .  Corres^ 

pondientemente puede preverse además.un resorte de retroceso para á. 

ajuste del r i e l  63 a una pos'ición h orizon ta l.- . ,

Puesto que todas las escalas se encuentran en e l área o 

en la  proximidad inmediata de la  barra de guia 2 áe puede,,leer des­

de un punto en esencial .todos los valores médidos.Los brazos porta-

r
i ••
i: :
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'  detectores 1 8 , 64 asi como los brazos porta-detectores 2^>-fU74ü 'los 

525 brazos o sc ilan tes ,30 y e l r ie l6 3  están formados por p e r file s  tubula 

res de. sección ovalada generalmente uniforme,estando situados dihos- 

’ p erfiles ,excep to  e l detector 18 parámedir la  altura, ensentido v e r - -

t ic a l ,  de modo que pueden aplicarse las escalas a sus la tera les  de 

una manera sen c illa  y bien v is ib le .E l p e r f i l  de sección ovalada del :* o 3 ■
530 , detector medidor de la  altura 18 en cambio está situado horizontal--e . o «

mente,con e l f in  de obtener una ancha su perfic ie  de medición!1.-o
■' El brazo porta-detector i3 ,a s i como los brazos •porta-de­

tectores, 25, 43 48 y e l e je  62 de los detectores para la  p£l3?is es 

tán previstos simétricamente con respecto a un plano central,» perpen ' 

535 dicular común que está situado lateralmente a la  barra de 'gú ía0en e l. ooo
plano' central del nervio de centraje 7 .De este modo estas partes —

i • ° ,*
pueden ser aplicadas lateralmente a las carederas 10 hasta 14*y man

0
tenidas relativamente estables.La barra de guia 2 está dispuesta con 

respecto a l nervio de centraje 7 desplazada'lateralm ente pofc.y£ ángu 

540 lo  correspondiente.- '

; y  En las f ig s .  4 hasta 6 está ilustrada la  corredera 11 rea 

1 izada., en: correspondenciancon las correderas 1 2 ., 13.La corredera 11- 

lle va  en-úna su perfic ie  la te ra l un co jin e te  70 para e l alojamiento • 

del brazo-porta-detector 25«En dicho c o jin íe  .70 están previstos dos 

545 . ro d illo s  perfilados in fe r io res  71 axialmente paralelos destinados -

para.’ la  guia de los cantos longitudinales in fer io res  d e l; brazo por- 

ta^detéctor 25 y  un r o d il lo  p e rfila d o  72 situado por enciünafdel e s - • 

pació .intermedio entre los dos ro d illo s  in fe r io res  destinados para 

la  guia del canto longitudinal superior del brazo soporte 25.El ro^" 

550 d ilió , p e r fila d o  superior 72 es un r o d il lo  de fr ic c ió n  sobre cuyo -—.

e je  sobresale del co jirá e  70 está dispuesto un mando 73.Dicho s is t e ­

ma puede estar realizado además a la  inversa. Mediante g iro  dél man­

do 73 e l brazo soporte 25 puede ser desplazado exactamente,estando' 

prevista  en él' cojirtíie 70 una'ventana 74 'en cuya su perfic ie  achafla 

' 555 en cuya su perfic ie  achaflanada es tá ’ prevista-una marca de medición

agregada a la  escala 41.La córedéra 11 lleva.una o r i f i c io d e  paso -  

75 que corresponde a la  sección de equ ilá tero  de la  barra de'guia 2,- 

estando previsto  en la  zona de dos su perfic ies  triángularés de dicho 

o r i f i c io  depaso 75 en cada úna de las mismas dos rodamientos supera 

puestos .En la  tercera superficie la te ra l fren te  a l cojinete. 70 está
n

560
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previsto  sólo, un único-rodamiento en e l centro de la  altura entre - -  

l o s ;otros rodamientos,estando sujetodichos rodamientos a l co jin ete  -  

.70.;.E.l .cojinete 70 puede ser desplazado mediante tornillos"v76 con res 

pecto a. la: corredera i i ,d e  modo que e l rodamiento de bolas.ó de rod¿ 

lío s  . 30 sostenido por e l co jin ete  70 puede ser desplazado hacia lá  -  

correspondiente'superficie triangu lar de lá barra de guia *2 para el«o 0 * 0 «
ajuste .de su juego en e l alojam ientp.Sobre e l dorso de la  cp^redera 

i  1.. está .previsto e l mando 15 del d ispos itivo  .dé sujeción éñforma de 

to rn il io :’;de aprieto apretables contra .lá barra de guia 2'.-..*:“° .-

En. el. lado de lá  corredera 11 situado en la  partís j<pjgúesta 

a l mando .73 d e l 'r ó d i l lo  del fr ic c ió n  72 ex istente otro mando»?7 so--' . v # •; ■ ’• o
bre :cuyo-eje 78 .montado en la .corredera 11 está dispuesta una?rueda

de fr ic c ió n  tronco-cónica 79 ‘ :que sé adosa a .la correspondiente super
..% * a«°

fic ie . .longitudinal de la  barra de guia. 2 .-Mediante g iro  deunandp 77 -  

la  corredera 11 .puede ser desplazada de esta “manera con '.precisión -en
■ s • * »

sentido .vertical'.con respecto a. la  barra de guia 2 .Los .mandb§0<,i5,'. 73 

77 están p rev is to s . asi en tres superfic ies de la  corredera 11. situa­

bas 11 situadas, rectangularmente en tre 's i.-» . • - "

; . .. En la  forma de rea lizac ión  de f ig .7  la  d iv isión ' entre, co-~ 

zrederá :Í1 a. y  alojamientos 70a» está prevista .de ta l manera que se £ 

forman dos casqu illos separables-entre s i  que.abarcan la  bárra de — 

guiá ' 2 :y. ípuedén ser desmontados, de la  misma,una v e z s o ltá d p s ,v e r t i- -  

•calméntejcón respecto a l e je  long itud ina l de dicha barrá^.-Según la — 

ilustrácción  dibujada en lineas de trazos én .f i g .7 e l 1aÍó$ámiehto— 

70a.puede tener además un suplemento que se ha de enchufar,Reentrada 

eñ la'.corredera 1 1 a; y que forma entonces uno de los casqu illos .- —

. -. :> Én_ las. correderas 10 y 14 s irve  e l co jin e te  70. bada vez-pa

ra e l ..'alojamiento r íg id o  d e l'd e téc to r  18 . o .respectivamente :de a lo ja ­

miento para e l  soporte 6 1 ,-de modo que '.se suprime en estas dos corre­

deras . 10,14 los ro d illo s  71 , 7 2 .-  '' »

. Los patines 81 mediante los cuales :las cabezas :31 de los -  

detectores de los hombros están montados desplazables en los brazos 

g ira to rios  30 pueden ser bloqueados igualmente m ediante-tornillos de 

aprieto :82 .Torn illos  de aprieto correspondientes 83 están .previstos, 

además en .los.patines 65 de los brazos portá-detectores 64.-

r* .
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::'En.' los p e r f i le s  huecos; en los qu-eestán aispuestos .unos

■ ■resortes,; es.tá. practicada, convenientemente- en. un canto longitudinal -; ■ s\ .
.preferentemente e l .in fe r io r  del respectivo' p e r f i l ,  hueco,'por ejemplo- 

. del: ¿razo, portadetector 43,.una-ranura, longitudinal no ilustrada más. 

• concretamente, en-la caja ún nervio de la  corredera 12, corréspondien-

.te. a;'..lá-.-.que está, articu lado e l extremo del. resorte 44--.'YB¿ "v■ ♦ • • «• ° o
r..- .Como. se., muestra además .las. f i g s . -i. y 7 -la  barra 3$-4 guia--2

v puede.'estar formada fraccionada..En' .este', sistema .la baria detguia .2; 

lleva , por., ejemplo un tramo 2a.por ejemplo, in fe r io r  rigidaménle con 

6p5 e l. zócalo- y .un, tramo superior 2b.que mediante un suplein^to” corres 

pondiente 84 puede ser enchufado en e l tramo; in fer io r, 2áyseguro con- 

tra  1¿. ,-t o ís  i  6n, teniendo ambos tramos 2a; ;2b, la  misma sección-. 0exte-r ..

- riór-.Cónvenientemente llevan las .longitudes de todas las 'partes de ■
- ■' . ° ,* " " 

la- barra de guia igual dimensión.En caso, de.no uso pueden-.déSplazar- .
- . Y»

•619 . se, fódas--las correderas 10 hasta. .14. hacia abajo a lo: largo, del*, tra-r-.
*1 - ‘ •  ̂ " o 0 ° a

„mo. in fe r io r  2a,, siendo soltados • entonces - e l o los .tramos, sttpeaíiares' 

2b,.-,-e,'Introducidos por ejemplo,en o r ific io s -p re v is to s  en. laplaca-.T- 

'..dal' zócalo, i paralelo a l tramo! 2a. EN lugar;de la  unión.enchufable 

las sendas .partes de la  barra, de-guia 2, están formadas además:por- va- 

615 r ias  párte.s desplazables telescópicamente, entre si,ten iendo.por tét- 

motivo'-el tramo del te lescop io  s it ia d o  más in fe r io r  una-..sección más- 

reducida, en - relación  con el- tramo superior.,- . -.

•... : • Para -apreciación de los. va lores dem ediC iónpúedenestar-

■previstas unas tab las .- V'¿-.

620 ' : Con ayuda del aparato según invención pueden determinarse

lps valores de medición indicados en las f ig s .  11 hasta 13.En, ellas- 

‘ s ig n if ic a n . • -.

GH la  altura, del cuerpo • t -

. SHm la  altura dentral de los hombros -

625 " -SHr la  anchura del hombro a la  derecha .

SBl. la  anchura del hombro a la  izquierda:

.. SSfQ la  postura del hombro; a la  derecha, .

SSlfi la  postura del hombro a la  izqu ierda.....  - ■ -¡

SNfi la- inclinación-, de- lps -hombros. .... • ..

Rl-I la  a-ltura de la  curvatura de ■ la- cifósi.s •

fc
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635

640

645

650

655

660

665

RG2 la  curvatura de la  ¡c ifó s is

. . lá  altura del ■ lumbar '.hueco

HG2 : • la  profundidad del lumbar hueco

‘ ÉHW2 e l  ángulo formado por c i fó s is  curvada y lumbar ;hueco

' • BH •; : l a ; altura de la  p é lv is ' : •' ' •

... VBB í l a  anchura, de la  p é lv is  ‘ »o
l

•BN2;,i i-a  inclinación  de la  p é lv is  :• •*'

RSr la  desviación de la-columna vertebra l hacia la  "derecha -
•' ‘ . - á

RSrH la  a ltura de esta desviación a, la  derecha' V- 

"• RS1 la  desviación de la  columna vertebra l hacia la  iémiierda -' v O O,»
■ RS1H la  a ltura de esta desviación a lá  izqu ierda.-.

En particu lar para la  rea lizac ión .de mediciones .en .s e r ie .«91)04
e l aparato puede estar construido de ta l manera queftan'prontp como

- * • °
la  persona que'se.ha de medir .se. liaj'a puesto en una pos'i'ción°deter-*

■minada y tratado de tomar una postura rela jada y lo  más natural po­

s ib le , los detectores son aprimados automáticamente a los puntos de 

medición elégidos en e l cuerpo,con e l f in  de orientarse a l l i  duran-i
te  su 'oscilación .Los detectores demedida no deben tocar e l /cuerpo -  

en esta operación sino deben ser llevados a pararse a una distancia 

de algunos décimos de milimetros mediante elementos interruptores -  

adecuados.A continuación puede procederse automáticamente a l reg is­

tro  de los valores medidos y fa c i l i t a r  un dictamen. Los sendos de— 

Lectores de medida son tetornados entonces nuevamente a.su posición 

in ic ia l  para la  medición de la  próxima persona.-

Descrita suficientemente la  naturaleza y alcance de la  — 

presente invención, se hace constar que en .la  misma podrán; ser va—r 

riab les  los materiales^ dimensiones y en general aquellos otros de­

ta lle s  accesorios o secundarios que no a lterren , cambien n i modifi­

quen lá  esencialidad propuesta.-

Los términos en que queda redactada esta memoria son c ie r  

tos y f i e l  r e f le jo  del ob jeto descrito , debiéndose in terpretar en -  

un sentido más amplio y nunca en forma lim ita t iv a .-
'reivindicaciones .

Se reiv ind ixca como, de lá  propia y nvieva. invención la  propiedad y -  

explotación exclusiva de . >.. :

m -• • •
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'■'• 1 a .-  Aparato antropométrico perfeccionado;con al menos un detector -

•de medida montado desplazáble en una guia principal aproximadamente 

perpendicular,a cuyo detector va agregada1 una escala o análogo,y con 

un tope.que formauna- base, dé medición caracterizado porqué' e l detec- 

670 to r formado como detector de medida de la lordósis está dispuesto -  -  

aproximadamente en sentido perpendicular con respecto a la^guia prin
• • o

c ipa l,sobre una corredera montada en dicha guia p r in c ip a l.-
*  Q c.Q> 0> ̂

2 - .-  Aparato antropométrico perfeccionado,según reivindicación  l^ ,ca
* .>

racterizado porque e l detector de medida de la  lordósis estáif’dispues 

675 to desplázable con respecto a la  corredera en dos direccidnefá^perpen% v
diculares entre s i y a la  guia p r in c ip a l.-  . ■

o •
33.- Aparato antropométrico perfeccionado,según reivindicación  23', ca$ c. * o <
racterizado porque e l de detector de la  lordósis está montado,, despla

' r. 9
zable'horizontalmente segúnéscala.en un r i e l  mediante un husillo  de-

e „
680 rosca,estándo dispuesto e l r i e l  a su vez desplazadle sobre iá0corre­

dera y, pérpendicularmeníe a l h u s illo  y a la. guia principal A  7 

4a -- Aparató antropométrico perfeccionado,dotado de a l menos, un de— ' 

tector montado desplazadle' en una guia principa l aproximadamente per 

pendicular,al que va agregada una escala o análogo y de a l menos un. 

685 tope que forma una base de. medición,en particu lar según r e iv .13-y/o 

2 3 , caracterizado porque e l detector está formado como detector de. la  

c i fó s is  y está dispuesto desplazable en una corredera montada en la- 

guiá principa l aproximadamente perpendicular a dicha guia.u 

5a Aparato antropométrico perfeccionado;según reivindicación  4a, ca 

690 racterizado porque e l  detector de la  lordósis. y. e l detector de la-cj. 

fó s is  están unidos entre s i a través del indicador de los' valores dé 

medición.-'- , . . .

63.-, Aparato antropométrico perfeccionado,según .re iv .53’, caracteriza­

do porque e l indicador de valores de medición está unido con un apa- 

695 rato medidor, angular dispuesto en la  corredera de tm .detector,prefe­

rentemente. del detector de la  lo rd ó s is .-  . • . :

7 3 .-  Aparato antropométrico perfeccionado;según reivindicaciones 5ao 

. 63 , caracterizado porque e l indicador de valores demedición' está a r t i 

culado de modo oscilante a .ambos, detedtoressiendo variab le en longi 

700 tud la.;par‘te  del. indicador de valores de medición que une. los detec­

t o r e s . - !  \.':v • ,



83-.- Aparato antropométrico perfeccionado;según una de-JV^feiv5,5 -  

hasta. 7-, caracterizado porque e l indicador-de valores de';medición -  

lle va  -una palanca acodada, de la  qu-e un brazo es tá . previsto para -, la  

unión de.los doa detectores,m ientras que. e l otro b razo .lleva  una — 

aguja indicadora del aparato medidor angular.- - -

9a .-A parato  antropométrico perfeccionado,según reivindicación  35,- 

- caracterizado porque e l brazo de acople del indicador de Valores deo * * aA f) 'í
medición está formado por un acople te lescóp ico .- . - »'<>' 4 .

V
,105.- Aparato antropométrico perfeccionado;según las re iv i^an teriores 

caracterizado porque e l detector formado como de tec to r :dé. tflédida déL 

hombro .está montado sobre un soporte desplazable aproximad^rqente en
. •* o

un plano perpendicular a la  guia principal,estando montado e l sopor
oe$:«

te a suvez desplazable aproximadamente perpendicular con. respecto -
¿ o

a la  guia principal en una corredera montada en dicha guia '-phihcipáL.
e -

1 1 5 .- Aparato antropométrico perfeccionado;según reiv .105 ,caracteri 

zado por estar previstos dos detectores para los hombros dispuestos 

preferentemente más o menos simétricamente.-.

125-.- Aparato antropométrico perfeccionado;según reivindicación  ios 

caracterizado porque los detectores de los.hombros están montados -  

sobre-el soporte giratorio.según escala o ánálogo,préferentem ente- 

por ún -eje común parale lo  a la  guia p r in c ip a l.-  •

• 1 3 3 -Aparato antropométrico perfeccionado, según re iv . 1.2 3> carácter i  

zado pórque las cabezas .de. los detectores dé los •hombr'os.'%stán mon­

tadas desplazables en brazos oscilantes, preferentémentéi.se^ún. escala. 

143,-^Aparato antropométrico perfeccionado,se{j.una de las re. 1 1 -.has 

ta 13a., caracterizado porque-los detectores para los hombros,prefe­

rentemente un alojamiento que Ueva e l e je  oscilante,están  montados 

g ira torios  por.un e je  oscilante aproximadamente perpendicular a la- 

guia -principal .
•153.-- Aparato antropométrico perfeccionado,seg.reiv.14a¿caracteriza 

do porque con e l alojamiento está'unido un aparato de medición angu 

, la r  gestando montada úna aguja - indicadora: pr.ef erentementé sobre e l -  

. e je  .de .g iró .-  . ;

-163 'Aparato antropométrá’qp: perfeccionado,;seg. una. de vías re iv  . 103. 

hasta ■ 153, caracterizado porque/.cada..: d e tec to r ..-dé horitro. -lléya - va rias ,

; preferentemente, tres  levase-de contacto .qué^-ábarcanjen' ,lá;'zona de - -
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'i acromión e l escápulo humeral'.-por delante y por 'detrás y en~su parte -  

superior."-

740 17a'..- Aparato, antropométrico' perfeccionado, s e g .r e iv . l6s, caracterizado

porque las dos levas de contacto que abarcan e l escápulo humeral por- 

delante y. por detrás forman un prisma de preferencia aproximadamente 

r e c t a n g u l a r - «v > '

1 3 3 Aparato antropométrico perfeccionado,según una de las or a v i . 10a,
• a «

745 hasta 17.3, caracterizado por estar, unido con' e l detector de*’hdmbro un 

detector .'de centra je  que va fija d o  preferentemente a l soporté* del de­

tector: de:hombro.- *•• “*® o
193.- Aparató antropométrico perfeccionado,según r e iv .1 83,caracteriza

o
do porque-el detector de cnetraje está formado como detector del ornó-«a«c<

750~ p la to .-
„•« •

20a . A p a r a t o  antropométrico perfeccionado,según r e iv . 18.a b *T ^ , ca— 

racterizado porque e l detector d ecen tra je  está formado-por, úna.placa
• '? 9 o

preferentemente perpendicular.- ' '

2 1 3 .-  Aparato antropométrico perfeccionado,s e g .r e iv .20a ,caracterizado

755 'porquería' placa de contacto lle v a  una abertura,preferentemente úna' e_s 

cotadúfa:abierta en su extremo in fe r io r  preferentemente paralela a la  

gu ia :principa l para e l alojamiento del detector de la  c i fó s is . -  

22a.- Aparato antropométrico..pérfeccionado,seg.las re iv .an terio res  ca 

. racterizado porque e l detector formado como detector de-la  .p e lv is - lie

760 va'dos.brazos de contacto aproximadamente paralelos desplazables ápro

ximadaménte en sentido transversal a su dirección longitudinal'según ' > 

escalar<a-análogo y aproximadamente perpendicular a la  guia principal, 

cuyos brazos van dispuestos sobre una corredera montada .en la. guia ~- 

p r in c ip a l.-

765 23-.-A para to  antropométrico perfeccionado,según reivindicación  223,-

caracterizadO porque e l soporte de los brazos de contacto de la  pélvás 

está, montado, en la  corredera..;de. modo-giratorio por un eje, basculante '• 

situado:/aproximadamente entre los brazos de contacto y perpendicular- , 

mente coriirespectoa la  guia p r in c ip a l.-
770 24a .-. Aparato antropom étrico-perfeccionado,seg.reiv.23a,caracterizado

por- éstá^  unido con el-soporte:ün aparato de ¿medición, angular, estando 

previstáruna .aguja . indicadora-preferentemente -sobre é l eje/.basculante.'

. ‘11 ■ ‘ \#.,y' '
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25a 'Aparato antropométrico perfeccionado;seg.una de las reiV.ante­

ar i  ores ,. -caracterizado porque las correderas de los detectores están 

'montadas', separadas preferentemente' desplazables en una .guia principal, 

.común..-,:.»• . •'. ■

■ 26a .-.'...Aparato antropométrico perfeccionado, seg. una. de. las 'reiv.ante­

riores-: caracterizado porque a l menos un detector,preferentemente to- 

dos los  ..detectores, son f i ja b íe s  cada uno ajustado en su posición .—¡- • 1 ’Q , 0 ̂
27a .-.Aparato antropométrico perfeccionado,según r e iv .26S,caracteriza 

do porqué la  caredera es f i ja b le  preferentemente mediante'.üú*disposi­

t iv o  de ...apriete.- • o &
281.,- 'Aparato antropométrico perfeccionado,seg'.reiv.. .27a„cegrtacteriza

o
do porque e l d ispos itivo  de apriete está, formado por un to rn illo  de'

.apriet-e.- . , „
» * .*

29a-.-- Aparato antropométrico perfeccionado.,seg.una de las re in a n te—
■ ' % -o

rio res  caracterizado porque la  guia principa l tiene, una e&Ccfta» de. me 

•dición continua para las: c o r r e d e r a s . .J#o 

30a.*-* Aparato antropométrico perfeccionado, seg.. una de ,las re iv  .ante 

r iores  caracterizado porque la  guia principa l .estáformadancomo barra, 

de guia-en la  que van. dispuestas las correderas que. preferentemente. . 

son desmontables.-. \ -V-'.'

31a r — Abarato antropométrico • perfeccionadq , seg . r e iv . 30a.» páracteriza- 

. do. porqué la  bárra de guia, tiene en sección forma triangu lar,llevan ­

do lá  corredera unos co jinetes corrientes quese adosan á.dós-' superfi.. 

c ies del. triangulo y al menos: un co jin e te  de.empuje adosado a la  te r  

cera: su perfic ie  del triangulo, y desplazable- transversamente a la  --, 

misma.- ■;.. . . .

,32a,.-:.Aparato antropométrico perfecc ion ado,ség .re iv ..31^,caracteriza­

do .por estar previstos en dos -superficies ,del tricuigulo .'en cada una - 

dos co jinetes superpuestos,como .por ejemplo -cojinetes, dá bolas,yen. la  

tercera: su perfic ie  del triangulo .sólo un co jin ete  de errtpuje..interca-' 

l'adó én;sentido v e r t ic a l,  de,;preferencia concéntricamente..- .

33a »- Aparato antropométricd/.per£e'ccionado,ség.una de las re iv .an te­

r io res , caracterizado porque la  corredera .ll.eya dos. caequillos de. co 

jin e té  Reparables entre- s i que abarcan, la  .barra1 "de. guia,.;- 

. 34a .- Aparato .antropométrico, perfeccionado, seg.una de l$s.‘reiv:.ante-
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r io r e s , caracterizado porque,al menos una corredera lle va  un órgano im 

pulsór montado g ira to rio  y unido con un mando que actúa sobre la  guia 

p r in c ip a l.-
35a Aparato antropométrico .perfeccionado, según r e iv .34^»caracteriza

do porque e l órgano impulsor, estáaformado por una rueda ele fr ic c ión  -

preferentemente troncócónica que se adosa a una su perfic ie  «del^ triángu
. -V. •

lo  que forma la  sección transversal de 1 -a barra de guia¿:es?taúdo'dis- 

puesto.eí mando sobre e l e je  de la  rueda de fr ic c ió n  que arranca des-
I'*' . ' ®

de la:' corredera.- . =-*4 * V

3 6 5 .- Aparato antropométrico perfeccionado,seg.una de las íeiV*ante—a o •*
riores/caracterizado porque a l menos un brazo,preferentementér atodos — 

los brazos que sobresalen de la  barra de guia,tienen perfil.-ova lado .- 

3 7 5 .-  Aparato antropométrico perfeccionado,seg.uña de 1astre iv .an te­

r io res  caracterizado porque e l  brazo portadpr de los detect&pes de —■ , 9
ios hombros o, respectivamente .el brazo soporte del detector *. <def la  ex 

f ó s i s o .respectivamente del detector de la  lórdósis estáimontado des— 

plazablei en la  corredera correspondiente mediante r o d i l Iqs¿perfilados. 

3 8 1 .-  Aparato antropométrico perfeccionado,seg.una'de las ré iv .a n te -7  

riorescarapterizado porque, a í ..menos una corredera lle v a  un .órgano im­

pulsor: que .va unido con un mando y está montado giratorio,áctuándo S£ 

bre ei.brazo, porta detectores .correspondiente.- , 4 , .  .

3 9 5 Aparato antropométrico' perfecc ion ado ,seg .re iv .385.caracterizado 

porque un mando estáadispuesto sobre e l e je  de un ro d il lo  perfilado  -  

que Hava'.ia función de r o d il lo  de fr ic c ió n  montado en la..:corredera.— 

405 .-  Aparato antropométrico . perfeccionado, seg.reiv.385o3.9$,.caracteri 

zado porqué e l mando está situado en una su perfic ie  la te ra i.d e  lá -co- 

rrederáp'réferentemente en e l lado opuesto a l mando para la  rueda de -  ' 

fricciónVde la  guia p r in c ip a l--  V  ¿4’ ’

415 .-  Aparato antropométrico"rperfeccionado, seg.una de .las. re iv .an te—• 

riores^caracterizado porque en la  su perfic ie  .la tera l de ,a l menos,un -  

brazo p.ortá-detector, preferentemente del brazo soporte dé los detecto 

res de lá ‘ lórdósis y de los hombros, está dispuesta una escala .'a la  — 

que va agregada en la corredera correspondiente una marca .de medición. 

425 Aparato antropom étrico perfeccionado, seg .una de las re iv . ante­

rio res , caracterizado porque todas las escalas-estan previstos en esen

r .
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c i a l .contiguas entre s i,  preferentemente en e l área de la  guia prin 

c ipa l .-r >•: -f '■ ’ •

43® .-^Aparato antropométrico perfeccionado,seg.una de las i-reiv. ante 

. rioreis,caracterizado porque en la  guia p rinc ipa l está montado‘un de 

detector/de medida déla altura del cuerpo humano desplazáble median­

te  u n a ) c o r r e d e r a •' " 'f': "«t •*

4 4 ® ' Aparato antropométrico perfeccionado,seg.una de las tre ív . ante~
■'■’■ y ‘ , - * é *

ñores ,caracterizado  porque,el menos,un detector,preferentemente' e l*  

detector ;de la  c ifó s is , de la  lordósis y de contraje, están’4 &nieti—  

dos-a :lá ;fuerza^de un resorte que los empuja hacia su punió «cte con-" 

■tacto; con e l cuerpo humano que se ha de m edir.- .

-45a «-Aparato antropométrico perfeccionado,seg. una de las rej.v.ante 

riores.,caracterizado porque áL menós, un detector,preferentemente e l 

d e tec to r 'd e l hombro, e l  detector de la  P é lv is  y e l detector/paía me5®-» 

d i r l á í  a ltu ra del cuer-po hümáno están sometidos a la  fuerza'dé re - -.
.. . ■ ■ , V- . ■ V •• . ...'■ ...»»••
sorte-qué-"los empuja hacia .una posición in ic ia l . -  ”

46a .-^Aparato antropométrico perfeccionado,Seg.reiv.45a,caracteriza  *

do ;pórque e l menos, un. detector; g ira to r io  .«por-un e je  de«g iro  está - '

sometido.á la  fuerza de un re s o r te ,re fe r id o -a l e je  de g iro  la  que

los empuja a una posición in ic ia l,preferen tem ente horizon ta l.-

47a .- Aparato antropométrico perfeccionado,según una de las r e iv . -

44a "hasta '.46 , caracterizado porque un resorte  preferentenierité un re - -' '-.•%* v.\'*
sorte-de tracción, está dispuesto en e l brazo soporte defeidetector 

o análogo.- •

48®;-¡Aparato antropométrico perfeccionado, según r e iv .47.3 **caracte-^ 

■rizado por estar dispuesto en la  barra de guia un resorte de tracción 

préferetemehte ajustable en longitud, para e l  detector destinado a ~ 

la-m edición.de la  altura del-cuerpo huma^no y/o para la  corredera -  

del "detéctor del hombro.- "

49a".- Aparato antropométrico perfeccionado,-según una de-las r e iv .- -  

añteriores, caracterizado porque en laaplaca reposapiés o ,respecti­

vamente la  placa base del aparato,está dispuesto un n ivé l de burbu9- 

" j a . - v  •. " : ■ "

50a .--«Aparato antropométrico perfeccionado, según una-de .las re iv . a - 

anteriores caracterizado porque^ a l menos un, p ié  de la  placa--reposa-

i' -•
t m
:¡ M

; \ V -

t  ■ ••
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piés .o¿respectivamente,del zócalo del aparato es ajustable verticalmen

te .-.. ■

513 .-«-Aparato antropométrico perfeccionado, según una de las r e iv . an­

te r io re s : carácter izado por estar prevista  úna bascula en' lá placa re- 

popiés o, respectivamente, e l zócalo : en forma de ca j a . - , .  . .

5 2 3 .-  Aparato antropométrico perfeccionado, según rein , 5ia>j caracte—
■ ■ ♦ *„ i

rizado porque la  bascula l le v a  dos placas reposapiés dispuestas.conti
* « • o c <•

guás :a. distancia entre s i,  estando p rev is ta  en medio una su perfic ie  -
• ; a

reposapiés f i j a . - .  , : ' *•, /

5 3 3 Aparato antropométrico perfeccionado,según úna de laá ,;tfé iv ..an -

te r io res , caracterizado por es ta r 'p rev is ta  en la  su perfic ie  £$posa----

piési-fijá ..Vdel aparato Un tope para los talones.de los p ies burílanos .- 

dotados¿preferentemente de un n erv io ,d e  centra je concéntrico 

554a'.-. Aparato antro-pométrico perfeccionado, según re iv in  carac

terizadó porque la  barra de guia está p revista  con respecto.ad?Nervio 

de c&entraje desplazada lateralmente¿llevando .la.corredera en ^el lado 

d ir ig id o  hacia e l nervio de cen tra je e l alojamiento para e l detector. 

,55a .- Aparato antropométrico perfeccionado,seg.una de las r e iv .  ante­

r io res  caracterizado porque a l menos un detector va acoplado a un mo­

tor, 'para su accionamiento por e l mismo.-

' 563.-.¿Aparato antropométrico perfeccionado,.. según una de,las r e iv , —  

anteriores, caracterizado porque,/ a l menos un detector .está ¡acoplad© 

¡con.un registrador, de los va lores m e d i d o s . ■ - . j ' ; : .

5 7 3 Aparato antropométrico perfeccionado según una de ías r e iv . an- 

teriorés^.'.caractéi;izado porque #1 aparato está a l o jado, en una caja do 

tada .de paredes laterales,preferentem ente desmontables,.y  formadas ¡co 

mo tablas indicadoras.-
583.- Aparato antropométrico perfeccionado, según una de las reivindi. 

caciones anteriores, caracterizado porque la  barra de guia consta de 

dos o-varios tramos enchufables entre s i o desplazables teléscopica— 

.mente.- ' ; . -
59a '«APARATO. ANTROPOMETRICO PERFECCIONADO. 11 ' - •
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