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C La invencidn se reflere aun aparato antropométr1c0°con al

menos un detector situado- desplazable en una ‘guia pr1n01pa1faprox1ma

'damente perpendlcular al que va agredada una escala o anélogo,y con

un tope que forma una base para la med1c16n y se adosa al cuerpo que -

se ha de medlr - , , o _
. Son conocidos por- eJemplo aparatos para la med1c16n de la

1ongltud del cuerpo en que un. detector de medlda es conduc1do por —-—

una gula pr1nc1pal perpendicularmente a 1o largo de una escala de -~

centimetros, de modo que, despues de encontrar el detector:tope sobre

la coronllla de la persona que se ha de medlr puede leerse dlrecta-—
mente la longitud o, respectlvamente,la altura de su cuerpo.

:: Sin embargo ex1ste ‘ademds la necesidad de poder medlr de -
una manera sencilla y segura partes individuales del cuerpo humano,
por eJemplo para poder comprobar defectos en“la postura del cuerpo.-

Cuabdo’ determinadas medldas de un cuerpo humano dlfleren de los valo

-Tres 6pt1mos averiguables el motlvo estriba entonces en la mayorla de

los casos en debilidades, defectos o 1ncluso trastornos f131cos en la
postura del cuerpo.La posturd es en ello un conjunto de formas de —
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postura,referido en esenc1a1 al estado de la columna vertebraI que se
basan sobre la sintonia entre huesos, mﬁsculos y llgamentos Son pues -
de - 1mportanc1a algunas partes del cuerpo,o sea la postura “de la colum
na vertebral en vista frontal y lateral,las. posturas de - loshombros y.
del pé1v1sy andlogo.Las variaciones. de esLas partes que. se orlglnan -

con oca516n del decalmlento de la postura de una medida’ standard avernd

guada en personas sanas 1nd1can determlnadas debllldadesy enfermedades

" Por eJemplo pueden sar aumentadas las contor31ones de la*cdlumna ver-

tebral, de modo que podrian originarse una hiperlord651s (reg;Qn 1um——
bar hueca y una cifébsis exagerada (Jorbba).Ademas puede - forma;se una
c1£051s curvada por llevar sobresalientes los hombros, enhﬁggglcular -
cuando cesan los mGsculos de1t01des en su ten516n, escurrlendose tor-

salmente 1os oméplatos.Adem&s se orlglnan en’ 1la mayoria de ips casos’

en comblnaclén con' ello incluso una postura: lateralmente 1nolwnada -

del- pé1v1s y una postura 1nc11nada de los hombros.Med1ante°egerc1c1os

1B oo

-dzrlgldos pueden correglrse estas debllldades siendo de: importanc1a -

espec1a1 el que hombres con una postura del cuerpo que se QDrox1ma a

‘una postura del cuerpo 6pt1ma son mas safios y re51stentes QQe perso—-

nascon defectos en la postura Las causas para la postura del cuerpo -
no satlsfactorla y ampllamente propagada estrlba en el actual modo de

v1v1r que se caracterlza en 'especial por mov1m1entos 1nsuflc1entes y

) ,,_- -

conduce a menudo a un exceso de peso.

La 1nvenc16n tlen-e por obJeto un aparato del tipo antes —-

descrlto medlante el cual puede medlrse de una manera no comp11cada -

las dlmen51ones ‘del tipo antes descrlto del cuerpo 51endo senc111a la

r"v

estrucyura del aparato.= = o ﬁ' A‘c}

""" Wn un aparato antropmmétrlco con, aI’menos un detector de me
d1da 51tuado desplazable en una gula pr1nc1pa1 aproxlmadamente perpen
dlcular a cuyo detector va agregada una escala o anélogo,y con un to-
pe queese adosa al cuerpo y Eorma una base para la med1c16n,el detéc-
tor formado segﬁn invencién como detector de lordészs esta dlspuesto
desplazable aprox1madamente en sentido perpendldular con respecto a -
la gu1a pr1nc1pa1 sobre una ‘corredera monatada sobre la gula pPrinci--
pal. De’ este modo el detector puede ser aJustado con. ayuda de ia corre

dera de una manera sencilla al nivel del vertlce de 1la curvatura de -
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. la 1ordbsls -de ;la .columna: vertebral,pudlendo ‘medirse: 31n leicultad

alguna ensegulda la altura. de dlcho vertlce.Ademas el, detector pue-

Al ',‘ L

fPuesto que en caso de defectos . enﬂla postura pudde orlgl-f
narse'ademés una - desv1ac16nrlateral de la columna vertebral§es con- -
veniente'que el -detector- de ‘la- 1ordésls esté -dispussto: desglazable»

Fee e,

neon respecto a la corredera ‘en..dos’ dlrecc1ones aproxlmadaménte per-.

,o oo,

pendlculares entrée si y:con; respecto a la. gula prlnclpal &éomodo e 0

que puede medlrse ademés la desv1aC16n lateral Bl palpadoz’ﬁe la ==

1ord6513 puede estar montado de”una manera sencmlla sobreaurzuel --

L"

espla .ble segﬁn escala’ horlzontalmente medlante un’ hu51i10 rosca-:

. loo"

do,estando montado el rlel asu vez de3p1azab1e en la cofrgdera per-

pendlcularmente .con respecto al hu51llo 'y la guia pr1nc1pa},&e modo

lrque. es posmble un desplazamijento exacto’ del~pa1pador de laaiord631s~

g En un aparato: en. partlcular del tlpo descrlto al pr1nc1px>
es: ademas ventaJosa que el detector segln.. 1nvenc16n esta formado .CO -
mo" palpador de la cifbsis y esté& dlspuesto desplazable aproxlmadamen
‘te perpendlcularmente con-respecto a-la gula principal en una corre

dera montada en la fltima. 'chho detector puede:ser: aaustado igual-.
mente: tanto al nivel del vérticé de la curvatura de la c1£6§13 de

la columna vertebral y .ser . empleado. para 1a determinac16n de 1a .dis-
tancia" horlzontal entre dicho vertice y la base de med1c16n de mane
ra que puede medirse la cifésis.- . ,,'

.'BEn una’ forma .de reallzac16-n especialmente convenlente J—

- del: obgeto de la invencibn: el detector de:la .lordésis y, el detector . .
de la eifbsis-estan unidos gntre si- a.través de un emisor  de valores.
. de medicion,deimodo qu—eﬂpuede.averiguarse'inmediatamente de modo -
¢ exacto:la posicibn de los dos detectores relativamente entre si y -.

‘el curso de:la:columna vertebralien el &rea detectado.Cuando el emi.

sor del: valor medido estd unido:con una escuadra dlspuesta en el de.
tector,en. partlcular en el detector de la lordbsis, entonces el. curso

; ‘\

de la columna vertebral es. reproducido como medida angular ‘en dicho

-

R LA L B i LAl 1 CRLPHIE R e goer B L I

I
o
i
i

R et T

N —




'7A51endo varlable en su longltud la parte del emlsor de va
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'venc16n ei?emlsor del valor medldo esta artlculado a ambos detectores

‘para la unlbn de los dos detectores y el otro brazo lleva un 1ndica—i-

un plano perpendlcular a 1a gula pr1nc1pa1 sobre un soportg qq-e a -

es medldos

que une dlchos detectores.Convenlentemente el emlsor de valores de*

med1c16, tlene una palanca acodada de la que un brazo es awprev1sto

dor para la escuadra de modo que queda garantlzada una transmlslén -’1»

1nmed1ata del angulo de 1nclinac16n entre c1fbsls y lordésasuﬁl bra

zo d—e*enlace del emisor de valores de med1c16n puede estar rqrmado
por una unlén telesc6p1ca la que lleva blen al menos dos tuhcs teles

céplcos enchufables el uno en el otro o un 6rgano de tracoiéd extral' _
. 1'- i oy
ble de un tubo como un cable,de manera que queda garantlzada 51empre ok

Qe

una p031c16n extendlda de dlcho brazo de- enlace. e

)
8’0 o

Segﬁn otra caracterlstlca ‘de la 1nvenc16n ests’ pfév1sto en-

LT e 0

un aparato ‘en partlcular del tlpo antes descr1to,el que élﬂdexeétorA’&

formado como detector de los hombros esta montado aproxima&amente en~  f[,

v

'N.ou

su vez esté dlspuesto desplazable aprox1madamente perpen31cu1ar c0n ’ sf 
respecto a la gula pr1n01pal sobre vna corredera montada en la gula &
pr1nc1pal de manera que pueden medlrse medlante el detector la 1nc11
nac1én de los hombros hacia delante, la altura de los. hombros y 1a =
anchura de 1os mlsmos Convenientemente estan prev1stosados detectores

de hombros dlspuestos preferentemente simetricos con el flnfde poder

medlr ‘ambos hombros 51mu1taneamente. * Sl

. .-'

Con el &in de poder de5p1azar los detectores de hombros de
una manera senc111a y no escalonada pPor el plano horlzontal en todas
las dlrecc;ones,los mismos estan montados sobre el soporte ‘en forma

giratoria segtin escala o an&logo préférentéménte por un é&je comfin si

tuado aproxlmadamente paralelo a la gula pr1nc1pa1. estando dlspues-
tas las- puntas de los detectores de los hombros en brazos osc11antes
y desplazables segﬁn la escala de Modo que resulta unaestructura sen’

c111a.“ 'En una forma de reallzac16n preferlda del obJeto de la 1n—ﬁf

venc16n el 0 respeculvamente ‘los detectores de los hombros,preferen-”

temente un aIOJamlento que lleva el eJe glratorlo esta o estan monta

dos osc11antes por un eje de glro 51tuado aprox1madamente perpenclcu

N [
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,ra 1nc11nada de. los hombros Para una determ1nac16n senc111a¥

ablerta en su extremo 1n£erlor.
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llar a la gula pr1nc1pa1 de modo qu-e losg dos detectores de los hom-
'bros pueden ser - aJustados mediante mov1m1ento basculante ar nlveles -

_dlferentes entre 51 y de esta manera puede eser determlnada la postu;j

:postura.lncllnada de los hombros una- escuadra esté unlda con el alo~-

Jamlentohestando dlspuesta preferentemente sobre el eJe basculante -

'una aguqa~1nd1cadora.

_t1vo hombro. S 513:,",‘ '_51‘ : ,”,_J

VentaJoso en partlcular es, cuando se prevé en.’ eL.détector

_de 1os hombros un detector de alineacién que preferentemeﬁté ‘estéd --

. o.,b

flJadO al soporte del detectar de los hombros y por tanto‘guede ser

desplazado solamente con respecto a la correéera del Palpadpr de los

‘hombros perpenedicularmente a la gduia prlnc1pa1 sin®que part1c1pe en

los diferentes movimientos glratorlos de los palpadores. ‘de los hom--

" bros. Medlante dicho detector de n1ve1a016n los deuectores de los hoft

bros.. Medlante dicho detector de n1velac16n los detectores de los hom

bros pueden ser desplazados ‘a una p051c16n 1n1c1al referlda al cuer-.‘

PO que se ha de medir,de modo que queda. garantlzada una med1C16n muy

exacta de 1os hombros, facilitando ya el recorrldo del detector de -
nlvelacibn en su desplazamiento un valor de med1c16n Una n1ve1ac16n
muy exacta es posible; cuando .é detector de ajuste esté formado como

detector para el amdplato el cual debe ser ajustado asi como respee-

to.a los ombéplaros del cuerpo que se ha de medir.Convenienteménte gi

detector;de ajuste lleva forma de una placa preferentemente perpendi

cular.con el fin de evitar un impedimento en la libertad de movimien
‘o, del detector de la c156als situado por debajo de la Placa por di
'ch-a placa la misma lleva para el ﬁltlmo una abertura, preferentemen

te una ranura que transcurre paralela a la gula pr1n01pal y que esta

o
v';«

Segun otra proposiclbn de 1a 1nvenc16n esta prev1sto en un

)e la --u ,
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ra de cada -punto- de medicmbn,por eJemplo de: la superflcle ae enplaza

'longltudlnal v aprox1madamente perpendiculares a la: gula prlnc1pa1 y

dlspuestos sobre una- corredera montada sobre la guia pr1nc1pa1,pud1en

de- la pevv1$.

, }Ventaaoso en espec1a1 es,cuamdo el soporte de. dlchos brazos
porta—detectores de la pé1v1s esten montados’ sobre la corredera de -~
modo glratorlo por un ege 51tuado aprox1madamente 51metrlco eﬁtre -
los brazms.porta—detec*ores y perpendlculares a la guia priﬁélpal,ya<
que puede medirse entonces ademis directamente la postura 663¢1ada -
de la pé1v1s Cuando con el resorte esti unida una escuadra;??efenre—
temente una aguja indicadora sobre el eje de giro,puede danermlnarse
el estado inclinado de la pélvis inmediatamente en el grado;’del &ngu

’no

lo.Los detectores de la pélvis son tan sdlidos que se ev1tan una de~ : [

°,~

formac16n que altere el resultado de la medicibn.- ';m
Cuando las correderas de los detectores estan 31tuAdas des
plazables separadamente, preferentemente sobre una guia pr1nc1pal CO~=

mdn,entonces cada detector puede. ser aJustado exactamente a la altura ;

de med1c16n deseada independiente del detector contiguo.- : '
"J_Convenlentemenue es flaable al menps un detector,preferen—
temente. son fijables todos 1los detectores. en la posicidn.. aJustada en
cada caso de modo qu-e pueden retenerse 1los resultados de la medicién

dlrectamente en el aparatO.= . . . - 'p.fv .

Tal posibilidad de retenczénconszste Por ejemplo en que la
corredera puede ser ‘retenida preferentemyente mediante un dispositi-
vo de- aprlete chho dispositivo de aprlete puede ser de- construcc16n
sencxlla,cuando el mismo est& Formado por un.tornillo de sugec16n -

por presién dotado de una manilla situada sobre el reverso de la co-

rredera.-:--'-

L o ' ‘ AR
s . . e

#:;g Con el fin de poder leer dlrectamente la dlstancla enalaty

mlento de 1a persona que se ha de medir,la gula pr1nc1pa1 lleva una

escala graduada continua para ias correderas- oo
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v :nu::zﬁé' Segun otra caracterlstlca de la invencién la. gula pr1nc1pd.‘-§*
f;es una barra «de guia en la que las correderas estan: dlspuestas prefe

:rentemente desmontahles.De:@ste modo es p031ble dotar el aparato. se-

m— e

2000 gﬁn 1nvenc16n a voluntad de una varias. o. todas ‘las correderas descri
' vtas de manera que el aparato puedeser equlpado segﬁn las nec—e51da-— ;{"
des: en’ cada caso de detectores correspondientes.— g

. La barra de gula tiene en secc16n forma de escuadra,llevan

do la corredera unos cojinetes.adosados a- dos super£1c1esade 1a es=-
205 cuadra y al menos un COJlnie de empuje. adosado a la tercera*@uperfl-

cie de la escuadra y desplazable transversalmente a. la. misma,de mane g]f

e ed

ra que es posible de un modo. senc1llo un alojamiento de- las corede-~

00

-ras esenC1a1mente ajustado y seguro contra torsiones,Ha: resuktado -
\ventaJoso prever en cada una .de las dos superficies de la éscuadra -

210 dos ‘cojinetes superpuestos,como por eJemp10>c031netes de Bolas y en-

ooxl
do. en: sentido. perpendlcular,preferenLemente concentrlcamentesentre -

)o

|

!

!
la tercera superficie de la escuadra solo un. cojinetede empnje situa L”

z . .

!
ellas..’ i

Con el fin de no tener’ que separar'para el desmoﬂfe de una
215 'corredera tamblén las otras. corederas de la barra de gulaﬁagﬂcorrede
- ra lleva dos caSqulllos de coglnete que ‘son separaﬁes entre gi’ y PO=-
dean 18 barra de guia.- v ' o “f"
-~ ' fJ:fi E1l ajuste de la corredera a lo largo de la gula pr1nc1pal
‘ puede efectuarse muy exactamente cuando &std lleva un 5rgano 1mpurxr
220 unldo con un dispositivo de mando y montado glratorlo el que actﬁa-_
. sobre la‘gula principal. ch-ho 6rgano 1mpulsor puede ser dé cdnstrﬁc
ccién muy senc111a,cuando gl mismo esta formado Por una. rueda de frlc‘

cién” preferentemente troncoconlca que sé adosa a una superf1c1e de -

1la: escuadra de l-a barra de gula estando montado el mando sobre el -

w‘(\\l"_y'.. NN 2

.« 225 ‘eJede dlcha rueda de Erlcc16n que arranca desde 1a corredera -

Ha resultado ventaaoso 'formar al’ menos un brazo porta—detec
tor,preferentemente todos los brazos porta—detectorescon perle ovala_

.do vert1ca1 que,tenlendo un: peso reduc1do es de gran establlldad pu-
.‘dlendofser cogldo féc11mente y montado desplazable seguro y re31sten

230 U te a la tor516n en la respectzva corredera medlante unos rodlllos —

‘.. .

_Perfllados. IR ’"hﬁ:“:”




"' predera lleva un brgano de acc1onam1ento que -esté montado QTF"Torlo
y unido .con un mando actuando sobre el respectivo brazo parte-detec

235 tor,de . modo que incluso 1los brazos portadetectores puedeh'deéplaza-':

dos: miediante un ajuste de precisidn muy exactamente connresbecto a

las correderas correspondientes.fn una forma. de realizacién. sencilla

un mando‘esta'montado sobre el eje que arrancan desde la corredera

y va dotado de un rodillo perfilado que tiene la funcibn: de' .rodillo -

% @

240 de. friccibén.- : :'1.”°n;hf

. Una mani-pulacibén facil de comprender del aparatgw;géultau
cuandoel. mando del 4rgano impulsor quesactia sobre el.brazéspéfta?-

2 e

palpador. estd 31tuado en una superficie lateral de la corfedera pre:

~$~: LX)

:erentemente en el lado opuesto al mando para la rueda de- Emmgc16n
245 de la guia principal.-~ _.- .1"%’
'iEn.particular en el.empleo del perfi; owalado puadeidispg
nerse en la superficie lateral. de,al menos,unabrazo porta-palpador
una escala,a la que va agregada en la respectiva correderafﬁ;a mar- ..
ca de med1c16n garaleando esta dlsp031c16n de la escala una buena
250 orlentac16n Cuando todas las escales estan prev1stas en esenCLal -
contlguas entre si,preferentemente en el area de 1la gula pr1nc1pal
,entonces,pueden leerse todas las medldas esenc1ales desde una posm—

- cién .~ Con el fin de poder medir ademés lauatura del cuerpo,se en

cuentra montado en la guia prlnc1pa1 un detector para 1amed1c16n de

N
Ul
1

la altura que es de5p1azable mediante una corredera. . 3ﬁ.

Una 51mp11f1cac16n esenc1al en el .uso del aparato antropo"

1

métrlco segﬁn invencién resulta.cuando al menos un detector,prefe-— L

rentemente,el detector para la lordésls y el detector para 1a 01fos L
sis estan ‘cargados por resortes para. su contacto intimo, con' el cuer'~
R60 pPo de modo que al. colocarse ‘la persona que se ha de medir, delante R
del aparato su cuerpo hace retroceder los mismos contra la Euerza -
de resorte hasta :la. p051c16n'de med1c1bn no 31endo necesaria: una ma
niobra espec1al de ‘est=o0s. detectores Para 31mp11flcar la manlobra -

del aparato puede someterse ademés al menos un detector: Preferente-

265-. men*e el detector para 1os hombros, al detectar la: pé1v1sf.

ector de mddida de la altura a la fuerza de. un resorte que los em-

LA

puJa a la p051c16n inicial, de nanera". que: estos pueden ser: Qltados
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300

.despues . de la determinacibdn por contacto del respectivo val“?“ue me

~dicibn, . retornado. 10s mismo=-S automiticamente a la posidién inicial.

Bl detector.para 1los hombros o,respectivamente el detectof para la
pélvis puede estar sometido ademds a la fureza de resorte de tal ma
nera que:el-mismo-retrocede,girando por un eje giratorio,automltica
mente a una posicién inicial horizontal .- '

Para la carga por resorte es conveniente el que un resor-

. te, prefefentemente un resorte de traccibédn esté& dispuesto p%o@egldo

en el respectivo brazo porta~detector.Los resortes para eh°a@tector'

que han de medir la altura estan dispuestos. convenlentemente.de pre

00-7

ferenc1a.desprzab1es 1ong1tud1na1mente,en,1a barra de gula,de modo
W X%

que el resorte de traccién puede ser de3p1azado por ejempfsypafé me

dir un. grupo de pequeflas personas,como nifios, junto con estos Palpa

dores a un érea de la barra de guia situada més inferior.wao-

_Para averiguar el peso.del cuerpo;puede preversd .eh la =--

LI Rt

placa destlnada al amplazamiento de 1la persona que se ha de pesar,

una béscula .La placa reposapié de dicha béscula puede fonmar al -

.mlsmo tlempo la.placa de emplazamiento de 1a persona,ya qude las -

places.reposaplé 'de basculas para personas tlenen a menudo una des-

viaciéane menos de 1 m/m. 31n embargo, si dicha desv1ac16n no debe =

tenen'iﬂfluencia en 1os resultados de las demés med1c1ones la bascu
la puexde tener dos placas reposaplés dlspuesta contlguas ‘a distan-
cia entre 51,estando dlspuesta entre ellas un-a placa reposaplé in~

m6v11 Para determlnar el peso del cuerpo, la respectlva persona se -

coloca-en dlcho caso sobre las placas reposaplés mientras. que duran'

1te las dem&s mediciones la persona se coloca sobre la placa reposap .-

plés 1nm6v11 COnvenlente es. ‘prever en la superficie reposaplés Fi-

Jja del aparato un tope para- e1 talén de la persona, preferentemente

,con una pleza de centraje concentrlca de manera que puede ‘tomarse s

sin culdado espec1a1 una po31c16n de, emplazamlento exactamente defi

nlble con respecto al aparato. Con el fin de garantlzarm en caso de
tratarse de dlmen31ones reduc1das un aloaamlento seguro de los sen-
dos detectores la barra de. gula principal. esta prevlsta*desplazada
1ateralmente con respecto a la pleza de. centrage llevando la respeg

.tlva corredera en el lado SLtuado hac1a la. pleza de centraJe el co=-
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‘hasta"suicontacto: con el. cuerpo que se ha- de medir,pudiendo averiguar

"sé“entonces todos los valores de medicién.Eniparticular en-:dichoicas

' trador para una analizacién. posterlor En este caso el’ reglstrador =

o una tapa y en su parte inferiorpor la placa base del. aparato antropo

. métrlco Ademas la caja puede:'ser cerraday. serv1r asi. de’ envoltura.—g

- 10 -~

Jjinete para el-alojamiento'del-brazo porta—-detector.-

[

1. .o Para efectuar la medicibn de un mayor ntmero: de.. personas,

puedeﬁser ventajoso el que,al menos,un detector'esté-montado motorl- £l
zable:por: ejemplo. por electroimaries,cilindros. de presién?ofénaldgd,—

de manerasgue el: o los palpadores son desplazados. automiticamente. --

'S0 ies™ ademés de ventaja el que,al menos, un palpador comunaqué con-un

reglstrados de valores escalares de modo que y-a no tlenen*qu leer-

se 1os,valores escalares, sino los mismos. son registrados-ensel regis

formado como analizador, puede tener. un programa, medlante er°eha1 es’ i
1nd1cada :la terapia. agregada a los respectlvosdefectos dé:postura -

ex1stentes en- cada caso por eJemplo en Forma ‘de: una enumeraclén iMe~—

presa :de -los ejercicios necesarios.- .. - -g; S
R X

g otra. reallzaclén de la invencién el aparato eqx& dispues

to en una carcaza con. paredes laterales preferentemente desmontables
'y formadas como. tablas de ‘observacién.D-e: esta manera el-ap&rato pue
de ser. protegldo contra el. tratamlento por. personas no expertas Con=
ven1en~temente estd montada en torno de la placa base. del aParato -

una caJa‘en,rorma de armarlo cuyas.paredescerradas-llevan.la»altura.

de 1a barra de guia.Dicha caja’est4.cerrada en su parte’ superlor por-

Las partes interiores de las. paredes de la caja estan dotadas de. gra.
flcOS en tamaﬁo natural que ilustran y expllcan claramente las sen--
das operac1ones ‘de medicibn = en especial las maniobras’ necesarlas-a
realizar Cuando se utilizan. e1 aparato antropométrlco sé puede. abrlr'

1a envoltura en forma de armario abatlrla medlante las charnelas mon

tadanentre.las paredes laterales de‘la caJaty-colocarla-enLla'proyl

mldad inmediata del aparato. de tal manera: que 'se obtiene una réplda
orientacién sobre la forma de uso del aparaLo. ' :.";'s!f”
:La caja puede ser muy- reduc1da en sus dimensiones;por: ejem

plo,la misma puede tener Fforma:de maletA,cuando. la- barrade guia cons

- ta de d0s:0 varias piezas erichufables entre si'y/o desplazablésztéleg

tapmg e 0ot
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El -aparato-segin invemién puede ser utlllzado en Muchos»--
gremlos. por ejemplo el mismo puede, ser utilizado por profesores de

-glmna51a.méd1cos de deporte, clubs depotivos;, 1nst1tuc1ones médlcas,

instituciones de glmnasxa en 1as consultas .médicas de med1c1na genc- :

ral, ortopédicos,en hospitales,balnearios, en el egerc1tq,y la. policia

en casas:particulares o~anélégo.Cuahdo_se.hadaveriguadolhediante el.

Téparafb’éntropométrico»variaciones del 6ptimo pueden deteﬁhiﬁarzy re

e omvndarse ejercicios programﬂos para. una mejora,siendo- entonces DO=

sible: medlr repetidas veces el cuerpo y valorar el resultad9 de es~--

g

 tos egerc1c1osbon ayuda de 1os resultados de medicibn obtenidos. By

250 .,

~JLa 1nvenc16n sera descrlta a contlnua016n en. varmog deta——.

lles;Los planos Teproducen- un .ejemplo: de- reallzac16n con 1d$ partes.

. Vesenclales para. la invencién: aproxlmadamente a escala natural:Estas.

,partes componentes son expllcadas a. cont1nuac16n en tanto quewno Sean quf

.'°¢

xclaramente reconoc1bles en; los planos, mostrando* R ?f};.{o;1,.
'..vo?
,flg T un aparato segfn invencién -en vista lateral" ST
< >

xflg -5'una seccibn sagin la. 11nea«V - . V en. figura 4{_;“,

A segﬁn f,lgura 6.~

}flg 2 el aparato segGn figura .1 visto por detras,

~Elg 6 la corredera sogﬁn rlgura 4,en planta;

flg 3 una, v1sta del aparato.en. planta;.

Elg 4 una corredera aumentada a escala;. - .i

:flg 849tra Forma. de reallzac16n de un.detector de. la 1¢rd631s o,res

_fflg.ﬁ9 el detector seg.

- fig.,

[ ‘..,,,.,,.w;.“m-, EOTS AT A R e e e,

t

~pect1vamente de .la- cifbsis. en,VLSta frontal.-sl.; S 4fujj S,

flgura 8.en. vista lateral,.;ff}}f%?x

 Figa. 10 el detector. segin. figura 8.en, planta,

11 hasta £ig.13 un’ cuerpo humano. en~v1sba lateral,vista trasera

V- en: planta con indicacién .de los. dlstlntOS valores de med1c16n a. de

_termlnar con, el aparato segﬁn la invencitn.=’

* Como muestran las flguras 1 hasta 3 . un aparato antropomé—~

'urlco esté dotado de un pié 1 en. cuyo area posterior. estd . f£ijada una
.;banra:de,gula.perpendlculan-a‘que t;ene:una,longltud.delaprox;madae-

‘mente. 2. metros.La barra de guia.estd Fformada por un. tubo.en seccibn ..

de equilatero con 4ngulos achaflanados. Directamente detrds de la ba

rra de guia 2 estd prevista en la parte superior del pi& 1 una valan

;‘mr,-; Ly TR T
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‘za-hidrostitica 3,mediante la cual puede ajustarse exactamente en -~

'Sentido perpendicular.. Para dicho ajuste el pi& lleva en la zona tra-

“.sefafdefsuuparte'inferior‘dos-patillas 4 ajustables perpendicuhrmehte

- 280

., Delante de la barra de.guia 2 est& prevista: una superf1c1e

, reposaplé 5 rebajada,cuya anchura corresponde a.algo més -del. doble de

la anchura de' uh plé humano,estando limitada dicha superf1c1e reposa—
pié 5 en: su' parte. trasera por una superficie de tope 6 aproximadamen-
te'perpendicuhr para el taldén en 1a que remata un nerv1o:deacentra3e

7 que sdresale perpendicularmente de 1a: ‘superficie- reposapLé~y del to

. pe’6. para: el ta16n y esté situado en el pslano de simetria:. ‘de - los mis

285

290

. mos.-uv

a»e

g En ambos lados de 1& super£1c1e rep03ap1és 5 esté prevista

en cada lado una placa reposaplés 8 que tiene. aprox1madamente 1a an--

oG

:chura del .pié hurano y pertenece a unapeso de persona no 11u§trado en

sus “detalles’ que estd dlspuesta eriel’ p1é 1 en “forma’ de caJa y 11eva

una escala 9" dlspuesta eri 1&" zona delantera de la superflc;e reposa—-
plés de ‘tal manéra quo la misma puede ser lelda Fhcilmente’ “,

“En la barra de gula 2 estan 31tuadas c1nco corre@équ 10 w=

¢a°9

’14 de tamaﬁo aprox1madamente igual y superpuestas 31endo las mismas -

295

300

310

-desplazables separadamente entre 51,pud19ndo ser afianzada cada corre

dera con respecto a la barra de Gula 2 por la operacién de:un mando ~

15 La bama de guia 2 11eva en una superr1c1e longltudlnal lateral pla

‘na’ una escala 16 Dara medldas Iongltudlnales referido a la superf1c1e

reposaplé 5 ‘1a” cual puede estar Eormada ROr una cinta pegada a una re

'gleta y ‘en’ cuya &4rea cada corredera lleva una aguja 17 medlante la, -

cual’ pdéae leerse’ dlrectamente la distancia entre. el’ Punto de medicibn
de dlcha corredera y la superf1c1e reposaplésﬁr

v

'La extrema corredera superlor 10 lleva un detector 18 que- -

va“figidamente unlda ‘con la misma y tiene la ‘funcién de medlr-la altu -

ra’ del cuerpo humano llevandoib forma de un brazo 11bremente sallente

- en dlreccién horlzonral Con dlcho detector 18 puede medlrse su contac

to’ con la'coronilla 20 de la Persona dlbuJada ligeramente. en llneas -
de trazos eh las’ flguras 1 hasta 3 cuya altura puede ser’ medlda dlrec
tamente,.En ‘el &rea de 1la corredera 10 la barra de guia’ 2 lleva en su

dorso una hendldura lon01tud1na1 21 én la que encaJa la corredera 10

»

médiante un saliente correspondlente,.Por encima, de la correderahjo

o ST, e
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uhrfiador 22 es desplazable.a 1o largo ' de la hendidura.21apnacticada~

en: 1a' ‘barra de guia 2.y puede.Ser retenido por una pieza 23 que -esté--

dotada-lgualmentetde un saliente que encaja .en la hend1dura.21.A.1os.

salientes del fiador 22 y de la corredera 10 esté fijado,un}resorte

de traccibn 24 situado en la barra de guia 2 .que acciona sobre el de
tector:18 destinado para medir la altura en direccidn hacia la posie-
cién-inicial superior del mismo.Si debe medirsela altura de personas-
relativamente pequefias,el fiador 22 es desplazado hacié~éb&jvaara -
la reallzac16n de la medicién el detector 18 qie mide 1a altura es -
desplazado contra la resistencia reducida del resorte de’ tracc16n 24

IO

hacia. abaao y adosado a la coronilla 20. de la persona 19. que se ha -

SR e,

ddmedlr Cuando
el mlsmo puede
to del resorte

ademés p031b1e

puede leerse ‘el resultado emsegulda en la eséala 16, -

se=x soltado 1nmed1atamente de modo que bago"él efec-

retorna autométlcamente a.su p031c16n 1n1c1aL\Més es .

. 149041

accc1onarse el mando 15,de modo que queda retenldo eventualmente por

mayor tlempo un valor de medicién.La corredera 10 puede ser,més sen=

'c1lla que las correderas 11 hasta 13.~ ‘ S ) ?4={

‘ . Sobre 1a segunda corredera 11 esta montado un brazo porta-
detector ?5 desplazable perpendlcularmente con respecto a 1a barra de
gula 2 y paralelo al nervio .de centraje 7, llevandolo el brazo Porta-
detector 25 en un extremo. un soporte 26 Sobre dicho soporte 26 esta

montado un alogamlento 27 osc1lante por un eJe 28 hor1zonta1 y para-

lelo al nerv1o de centraJe 7 En el alogamlento 27 es;anmmontados gl

ratorlos—seuaradamente entre -si por. un eJe comﬁn 29,51tuado paralelo
a. la barra de guia 2 y paralelo a 1a superf1c1e reposaplé 5 dos bra-
208’ 30 emplazados en esenc1al en un anoulo obtuso en forma de .V entre
si, estando dlspuesta desplazable longltudlnalmente en cada Brazo os-_
c11ante 30 la cabeza 31 de un detector para 1os hombros . Cada cabeza

.detectora 31 1leva tres 1evas de contacto 32 hast#34 que estan 31tua_

das en las vértlces de un trléngulo 1maglnarlo v destlnadas a adosar

se al hombro de la persona 19 en el area del acromlén Una leva de —\'

contacto 32 esta prev1sta para el adosado a 1a parte delantera del -‘
hombro mlenLras que la leva 33 31tuada opuesta esté destinada a ado—
sarse a la parte POSLerlOT del hombro vy 1a 1eva 31tuada:encima para

su adosado a la parte superlor del hombrorestando formadasjﬁres‘le-—

B et i I AR PR LR TR L LR R Y LA LAY

ﬁlJac la corredera 10 en su D031c16n de med1c1én al -i .
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Los.dos.palpadores 32,33 estén‘formados por dos varillas redondas si-

' _tuadas ‘aproximadamenite en sentido rectangular entre si,entre las cua

1les el:hombro es ajustado como en un prisma.Mediante el giro-de las

cabezas: 31 de. los palpadores en torno del eje 28 y 29 y el'desplaza~

niento de las mismas con respecto a. 10s brazos oscilantes. 30 ellas -
son adosadas a los. hopbros del cuerpo 19 que se han. de medir de tal
'manera que las levas 32 hasta 34 se adosan de 1la manera ya“descrlra

"al hombro.Al .eje de. glro 28 del. alojamiento 27. esté flJadaoung aguja

a 1a que va: agregada una escala angular 36 fijada al soporte 26 de =~

I)J'

manera que pue— e leerse inmediatamente la p031c16n del alojamlento

_27'en su ‘oscilacién y con ello la distancia de nivel de. las¢dos cabe
.Zas 31 de los palpadores entre si,es dec1r,que puede leersé; én el =~
'.grado ‘de” Angulo la posicibn ‘inclinada del hombro.Ademas @s.posible -
'lljar la escala. 36. al eje oscilante 28 y la.aguja al soporte "26.A ca

":"

da: brazo ‘oscilante 30 esté- agregada una escala formada pon eJemplo -

'por unaftlra curvada 37 rlgada ‘al aloJamlento 27 y dlspuestahen una:

Wtorno del eje glratorio.Medlante dicha escala pue&e determl

"narse 1a~1nc11nac16n de los lombros. hacia delante, 0. sea 1a distan~-

:c1a hor1zontal de los hombros con respecto aila espalda Ademas esté

,prev1sta en ‘cada- brazo osc11ante 30 una escala 38 para medlcnnes 1on

“beza: palpadora 31 ha sido desplazada a lo largo del brazo scllante.

Convenlentemente esté montado en la zona de una cabeza. palpadora 31,

en el beazo oscilante 30 un” mando 2%9a, por eJemplo,,desplazable y fa-

uc11amente ac¢esibles no 11ustrado concretamente a través de un vari-

1llaje. que transcurre dentro. del brazo 30 va acoplado con. un disposi=

£ivo’ de aprlete para la f13ac16n de los brazos oscilantes con respec

to al eJe giratorio 29.- . ... .

.Al soporte 26 va flJadO ademés un detector de centraJe 39
en forma de wna. placa perpendlcular de . materlal ?ransparente,31rv1en
do dlcha placa para el centraJe del ‘aparato. medldor de. 1os ‘hombros =
con respecto a la persona 19 .en una p051c16n que sirve de base ‘para

la. med1c16n La placa 39 éstd'dispuesta en altura de tal’ manera que =

la mlsma ‘puede ser ajustada al menos: aprox1madamente adosada a.l0s -

L)
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contacto.con el cuerpo que se ha de medir,.

oméplatos 40 de: la persona- 19 El grado por-el que el apa;auo aqmedlu

cibn de: hombros. debe ser desplazado“para ello perpendlcularmente,-e‘
con respecto a la barra de .guia. 2 a la corredera 11 hacia.la.perso--
na 19,. puede ser leido directamente .en una escala 41\pre¢ibta:en la:

superficie lateral del brazo porta-palpador 25,a la que va agregada .

en. la. corredera 11 una marca de medicidn correspondlente..Medlante

la aguja 17 prevista en la corredera 11 puede .leerse directamente - -

en.la escala 16 la altura de los hombros.Bl aparato para medi% los .
: R ' s d et

hombros puede estar,con objeto de efectuar la medida, cada grez . tan

" ." . [ ! ’ ‘. 4 & '
proéximo a la barra de guia o:respectivamente barra de.gula-bﬂque la -

J'_)»

Persona 19 que se ha de medir y cuando la misma se coloque cbntra -
los topes € para-los piés, no.choque ya con 1los hombros a. la placa
39 detecgtora,

llevado por dicha placa 39 a una posicidn inclinada natural, gy, nan-

tenimiento en esta posicidn.=- ot
os
Mgt

Despues de que la persona que se ha de medir haya tomado
\,_.-_)

una postura normal,la placa detectora 39 es acercada con-cqidaﬁo a

4 H
los ombplatos de la respectiva persona y bloqueada ligeramenté ado-. -

sada a los mismos con respecto a la corredera M.
procede a la wedicidn de. Los hombros.Una vez leidos 1os valores de -

la medicibn el aparato medidor de los hombros es retotnado nuevamen

te a su posicién inicial ocupando la placa detectora 39 la posicidn -

dibujado. por ejemplo en linea de trazos en fig.1.El retorﬁéﬁo~a la

posicién. inicial pueds efectuarse autométicamente mediante. disposi-

tivos.adécuadostna vez aflojada la retencibdn.Por ejemplo puedé;diS~-

ponerse en el brazo porta-detector 25 un resorte,articulado.por un

lado a esta por otro lado a. la corredera 11,por el cual el ﬁtll me=, .

didor de los hombros es retornado con. respecto a la‘corredera 1M. =
5in embargo,es ademés posible disponer el resorte de tal manera que

la placa detectora estd sometida a la fuerza de resorte hacia su --

_carse. la: respectiva. personarcontra el dispositivo.La corredeéra pue- --

de estar sometida a la accidn de .resorte en dlrecc16n hac1a arrlba

correspondlente a. la corredera 10,de modo que después. de medlrselos-

Hombros, 1a misma es desplazada automiticamente hacia arrlba Ademés-ﬁ

v AT e E S SRR,

va que entonces,en ciertas circunstancias,el. cuerpo es. ..

Seguidamente se - .

siendo retrocedida,al-cdo -
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A

la pleza SOPorte 27 buede estar cargada por.resovtes de” taT“manera -7
qu-e 1a misma glra por el. eJe .23 auLomatlcamenLe a una p051c16n en .-

1

la oue los brazos 30 estin. situados horlzontalmante.- t?“”$

“ En la corredera 12 situada por debajo de la corredera’ 11 -
esté montado desplazable un detector de la -cif6sis42 mediante -el-bra
%0 soporte 43, estando situado el eje central del brazo povtaédetec—

tor 43 en el drea central del nervio de centraje 7.E1 braz ngporte

oo“

43 est& dispuesto un resorte de traccién.44 con efecto antagébnico al

resorte del bra;o soporte 25 el cual esté -articulado, por un-lado al
bDrazo porta=detactor 43 y por otro lado a la corredera 12.d§:ial ma-
nera que el detector de medida de la cifbsis 42 estd someﬁi&@ a-la.-
fuerza de resorie en direccibn hacia su contacto con el cuefﬁo a me-
dir.La corredera 12 se encuentra,para la medicidn del cuerpo 49, per-
pendicularmente al mismo de tal manerahue el detector 42 se “éncuen--

tra entre los omdplatos 40 aprox1madamenre en el vertice de 1x curva

«v e

tura de la cifésis.Para el 1libre novimiento del detectorA42;ﬁ£té pre
vista én la placa 39 una ranura perpendicular abierta hacia abajo en
la qu-e el deteclor 42 puede ser desplazado libremente.Con la aguja
indicadora 17 prevista en la corredera 12 puede leerse en.la escala
16 directamente la altura de la cifdsis.Ademés puede determinarse en
una escala 46.prevista en el brazo porta-detector 43 la distancia ho
rizontal entre la.cifésis y por ejemplo el tope de-los fa%éneS'y/o ;‘
la placa detectora 39.- . ' '

7. En'la corrcdera'13 que se encuentra por debajo: de 1a corre
dera- 1Q~esta montado, Slﬂllar a la corredera 12, un detector 47 des-~
plazable horizontalmente sobre-un brazo soporte 48 y,paralelo al de-
dector 42,estando previsto. el detector 47 como detector.parﬁ la medi
cidn-de’ la .lordbdsis, el cual es ajustado mediante desplazamiento'de.--
la corredera 13.a Ia'alturafdellvertice de la curvatura de la lordds
sis'defﬁanera'que con ayuda de la aguja.indicadora 17 prevista en.la
corredera: 30 pueden-leerse.directamente.astalaltura.Con;ayﬁda de una
escala. 49 prevista en el brazo 30porté 483 puede detenniﬁarse'ademas
la dlstanc1a horlzontal entre vertice deha lordésis Y. por eJemolo el

-

tope 6 para 1os ‘talones y/o la Placa detectora 30. -_;.-

-

'L,;, Como ‘muesta ademés. £ig,1 esté articulada al brazo-porta--

i
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detector 48 de 1a lordésis una palanca acodada 50 giratori ' mes un =
eje 51 horizontal ¥y perpendicular con respecto a la direccidn de des-
plazamiento del detector 47 de cuya palanca un brazo 52 esté unido
giratorio. con el brazo 43 del detector.kl brazo 52 es vaprle en’ su -
longitud. de modo que el mismo se -adapta automaticamente a 1a distan-
cia de los brazos poria-detectores 43, 48 entre si,siendo dgual la -
dlstqnc1a entre el eje giratorio 51 y el detector para 1a }of5651° -
47 y 1la distancia entre la articulacidd 53 del dbrazo 52 en”%l "brazo
porta~detector 43 y el detector de la cifésis.El otro bra£§§§4 de la

palanca acodada 50 tiene en su extremo libre la forma deé unz dguja -

: s , . . . . M- R
indicadora a la que est& agregada en la corredera 13 una escala in-—

dicadora de los grados dz Angulo en la cual puede ‘Leerse directdmen—
te el'angulo entre vértice de la cifbsis y véritice de la lQrd651s.
brazo pOrta-detector 43 2std sometido,de igual modo como 1os opazos
oorua-detectores 25,43,con respecto al tope del detector de }9 lordd
sis 47, a la fuerza de resorte con respecto a la corredera ;3#;"

La parte gque mide la ¢cifdsis y la parté que mide la lordo-
sis,perténecientes ambas al aparato,pueden estar construidas ademés
segﬁn-la'forma de realizacién ilustrada en las fig.s 8 hasta 10 para
el detector de la cifésis 42a. Segtin "las figs? 8 has-ta 10 est4 fija—-
do en el. extremo libre del brazo porta—deLector 25a, un riel- 56 ‘hori

onLal SLtuado perpendicularmente con respecto al citado. brazo porta
detector y en que estd montado giratorio un husillo 57 dotado de un
manipuiador 58.S0bre el riel 56 el detector 42a. esté m6ntéao despla

zable ewroscéndose mediante un husillo-madre 53 en el husillo 57. En

el riel 56 est& prevista una escala 59 para la medicién lineal a la -

-que Va agregada en el detector 42a,-una caja’indicadora correspondien

te '60.De este modo el detector 42a. puede ser ajustado, aﬁn ‘en caso de
columnas ‘vertebrales encorvadas lateralmente ‘exactamente - al centro -
de.la‘columna vertebtral y se’puede 1eer en la- escala 59’1a desv1ac16n

lateral. Para la reallza016n de una medicién con ayuda de los detec'

‘tores 42 47 la persona 19 se. ‘¢oloca sobre el reposaplé 5 empuJéndolo

al tomar su postura normal, los dos eLectores 42 47 ha01a atrds con-
tra la fuerza de los vesortes que actﬁan sobre los mlsmos Ambos de--—

Lectores 42 47 son desplazados entonces a lo largo de la barra de ==

~

L T T T
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.guia 2 en.sentido. perpendicular y llevados entonces a 1a.POSILLuu de

medida.Para la fijacidén de 1los brazos portadetectores 43,48 con res

pecto-a la respectiva corredera 12 o 13 pueden estar previstos en -

81105 unos- dispositivos de retencibn correspondiente,por ejem-plo -
tornillos d=2 aprieto.-
B la corredera 14 estd montado finalmente un soporte 61,.

v ) 3 . . ("J. -
oscilante en torno de un eje 62 situado paralelo con respecto ‘al ——

®
;

eje 28 del aparato medidor de 1os hombros v en el plano central: per

3 0 e

pendlcular del citado aparato, llevando el eje 62 un rial horizontal

63. én: el que estén montados 2 brazos porta—detecrores de igige1v1s,

‘64 situados paralelos a los brazos porta-detectores 43, 48.&wdota-

dos: de: patines 65 desplazables y fijables conforme una escala 66 —-.

9eocee

destlnad#para la medida lineal.Los brazos portadetectores 64oae la

“pélv1s 'son. adosados a,0 respectlvamente colocados sobre el hueso de

- la cadena del cuerpo que siPa de medir, de modo que con ayuda «de la

0® €y

aguJa indicadora prev1sta en la corredera 14 Puede 1eerse 1@ca1tura

“de de la cadera, mientras que en la escala 66,destinada ‘a la medicibn

llneal y Perteneciente al riel 63,pueden leerse la anchura de la-‘ca

dera. un el eje giratorio 62 est& fijada una aguja indicadora 67 a -

la gque vA agregada una escala 68-°lfijada a la corredera 15,de ‘manera

que puede leerse directamente en la escala 68 en grados.angulares -

la posicién inclinada de la cadera.Bl soporte 61 estd sometido a la

fuerza de resorte de tal manera que el riel 63 ‘es retornado . en sen
tido glratorlo ‘automdticamente en torno del-eje 62 a una ‘posicidén -
En €l riel 63 esténdlspuestos resortes de - tracc16n 69 que

estén articulados cada uno mediante uno de los.extremos_dggarlel.63_

-y mediante el otro extremo al patin contiguo 65 de tal ménera que - .

10s. patlnes 65 y con ello 10s brazos porta-detectores 64 estén car-

gados por resortes hacia el respectlvqextremo del riel 64,retornando
en estado no bloqueado autométlcamente a una 0031c16n 1n1c1a1 Corres
oondlentemente puede preverse ademas un resorte de retroceso para d.
aJuste del riel 63 a una posicibn horlzontal.-

Puesto que lodas las escalas se encuentran en el érea o -

en 1a prox1m1dad inmediata de la barra de gula 2 se puede 1eer des-

de un punto en esencial todos los valores médldos Los- brazos porta—

N e
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detectores 1§, 64 asi coimo 1os brazos porta—-deteciores 2Ziy«s;uy los

brazos oscilantes,30 ¥y el riel63 estén Fformados por perfiles tubuig

res de secciédn ovalada dgeneralmente uniforme,estando situados dihos-
perfiles,excepto el detector 18 paramedir la altura, ensentido-ver--
tical; de modo que pucden aplicarae las escalas a sus laterales de
uha manera sen01jla v bien visible.Z1l perfil de seccibdn ovakﬂa del
derec1or medldor de la altura 18 en cambio esté situado horlzontal—f
menLe,con el fin de obtener una ancha superficie de medlc:.grfoe

" Bl brazo porta-detector 18,asi como los brazos. porta—de—-
Lectores, 25, 43 48 v el eje 62 de los detectores para la pé&?ls es
tén previstos simétricamente con respecto a un plano cenpraL:perpeg
dicular-comﬁn que estd situado lateralmente a la bara deiéﬁfa'en el
plano’ central del nervio de centraje 7.De este modo estas Bartes -
pueden ser aplicadas lateralmente a las carederas 10 hasta. 14 Yy man

Lenldas relatlvamente estables.La bara de guia 2 esté dlspuesta con

%%

respecto al nervio de centraje 7 desplazada lateralmente. poy,pd angg
10 correspondiente.-
. En las figs. 4 hasta 6 estd ilustrada la corredera 11 rea

llzada en .correspondenciancon las correderas 12,13.La corredera 11

'lleva en ‘ana superficie lateral un cojinete 70 para el aloaamlento

del brazo ‘porta-detector 25. En dicho coglnie 70 estén prev1stos dos -

,rodlllos perfllados 1n£er10res 71 axialmente paralelos destlnados -

LLae]

'para la guia de los cantos 1on91tud1na1es inferiores del brazo por- .

ta—detector 25 y un rodlllo perfllado 72 31tuado por enc1mafdel es--
pac1o lntermedlo entre los dos rodillos 1n£erlores destlnados para
la guia del canto ‘longitudinal superior del brazo soporte’ 25 El ro="
dillo’ perfllado superior 72 ‘es. un rodillo de friciidn sobre. cuyo -
eje sobresale del cojirge 70 est& dispuesto un mando 73. chho 51ste-
ma puede estar realizado ademés a la inversa. lMediante giro der man -
do 73 el brazo soporte 25 puede ser.desplazado exactamente,estando
prev1sta'en el cojinte 70 una’ventana 74 en cuya .uperf1c1e achafla
en cuya superficie achaflanada est&’ prevista.una marca de’ medlclén
agregada a.la . escala 41.la comedera 11 lleva una or1f1c1o de paso -
75 que corresponde a la seccibn de.equilétero de la barra de guia 2,
estando prev1sto en la zona de dos superficies- Lrlangulares de ‘dicho
orlflclo "depaso 75 en cada wna de las mismas dos rodamlentos super-
puestos .tn la tercera superflc;e lateral frente al coalneter70 esté

"'"'N'ﬂ'(""'.";':‘.“" LT LU Y S
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previsto sélo.un fnico -rodamiento en el centro de la altura entre =-

los;o0tros -rodamientos, estando sujetodichos rodamientos al.cojinete -

70.E1 .cojinete 70- puede ser -desplazado mediante tornillos';76:con reg

pecto a-la corredera 11,de modo que el rodamiento de bolas'b de rodi
llos. 30 sostenldo por el cojinete 70 puede - ser: dosplazado hacia la -
correspondlente superficie triangular de la . barra de gula a, para el’

ajuste: de sl _juego-en el aloaamlentp Sobre el dorso de la corredera

11.. esta prev1sto el mando 15 del dispositivo .da su3ec16n eﬁforma de

QOB

) tornlllo de aprieto. apretables contra .la barra de guia 2. D e

'En. el lado de 1la corredera 11 51tuado en la parte?qpuesta

al- mando 73 del rodillo del friccidn 72 existente otro mandooq7 ‘SO’

bre : cuyo eJe 78 montado en la.corredera 11 esté dlspuesta unaqrueda

 de fr1cc16n tronco-cbdnica 79:que . sé adosa a. 1a correspondlente super

f1c1e longltudlnal de .la barra de guia 2.Mediante giro de- mando 77 -

1la corredera 11 puede ser desnlazada de esta’ manera don prec1§16n en

0% %o

sentldo vertlcal .con respecto a la barra de gula 2.Los mandb5035 73

77 estén previstos.asi en tres superf1c1es de la corredera 11 situa--

'das 1 51tuadas rectangularmente entre si.= . - -»'L_j:'
Z;.:ﬁ. En la forma de’ reallzac16n de fig. 7 la:divisién entre co-—

Iredera 11a. y aloaamlentos 70a. ‘eést& prevista.de tal manera que se £

forman dos casqulllos separables .entre si que. abarcan la barra de- --’

guia’ 2 y pueden ser desmontados de la misma,una vez soltados,vertl-—

-calmente con respecto al eJe 1ongltud1nal de dicha barrah

11ustracc16n dibujada en 11neas de trazos en flg 7 el alo@amlento.--
70a. pueée ‘tener ademés un. suplemento .que .se .ha de. enchufar centrada
en 1a corredera 11a. y que forma entonces uno de los casqulllos.— ——
f‘ﬂ p Bn-las.correderas 10 y 14 sirve el cojinete 70 cada vez -pa
ra el alogamlento rigido del detéctor 18 o‘respecleamente.de aloja—
mlento para el soporte €1,de hodo que .se suprime en estaé.dds corre—
deras . 10,14 los rodillos :71, 72 - e R ”'i : ’
" Los patlnes 31 mediante .1os cuales ‘las cabezas :31 de los -
detectores de los hombros estén montados desplazables en los brazos
gqutorlos 30 pueden sér bloquggdos igualmente mediante .tornillos de

aprieto :82.Tornillos de aprieto correspondientes 83 estén previstos.

~ ademds -en.r10s. patines 65 de 1o0s brazos porta—-detectores 64.-.
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En. los perfiles huecos: en los qu-eestén gispuestos unoes -

ﬂﬁresortes esté. practicada,convenientemente en: un canto longitudinal -

”preferentemente el inferior del respectivo perfil. huecoypor ejemplo

:;del’5§ézo-portadetector 43,una. ranura. longitudinal no iiusfrada més,

-concretamente,en la caja dn nervio de la corredera 12, correspondlen-

Sy
° 0,

qg gula 2

te- a la que est articulado el extremo del. resorte 44. ~}?W: A

.Ccomo. se: muestra ademds .las. figs. 1.y 7 la barré

’puede estar formada 1racc1onada En este. smstema la barra de°gu1a 2.

‘lleVa por eJemplo un tramo Pa.por ejemplo, 1nferlor rigldam°“te con

el. zécalo 1.y .an, tramo superlor 2b.que mediante un suplemento corres

pondlente 84 puede ser enchufado en el tramo; 1nfer10r 2a,securo con-

“tra 1a tor316n teniendo ambos tramos 2a. 2b,1la misma seccxon<exte--

Qo0

Srior. ConVenlentemenLc 1llevan las .longitudes de todas 1as pgrtes de -

la: barra de guia igual dimensién.En ‘caso. de.no uso pueden: deéplazar

()

.,fse todas las ‘correderas 10 hasta. 14 hacia abajo a lo: 1argo deb tra~.

g © 0 g

.mo, 1n£erlor ?a,.SLendo soltados entoncas el o 1os .tramos. superiores’
.12b e 1ntroduc1dos por eJemplo en orificios prev1stos en. la placa: —
ﬂdel-zécalov1 paralelo al tramo. 2a. EN lugar’ de la unlén-enchufable

'las sendas partes-de la barra de guia 2, estan formadas ademas por: va-

;,rlas partes -desplazables telescoplcamente entre si, tenlendo por .tak.

_reducxda en relaciédn con el tramo superior.=

‘significan

';motlvo el tramo del telescop1o sitiado més inferior una. secc16n ‘més-

'j”f Para aprec1a016n de los valores de med1d16n pueden‘estar-

prev1stas unas tablas. A e glta.i -
. .; Con ayuda del aparato segln invencibén pueden determinarse
los valores de medicidén indicados en las figs. 11 hasta 13.En.ellas-
. GH la altura del cuerpo L : ST -
. SHm la-altura dentral-de los hombros .f,,..- v -
, SHr la anchura del hombro a la derecha
'SBL. la.anchura del hombro a la izquierda. ~ -~ . ~- . . .
. 88f£e

_ la postura del hombro-a la derecha,
- 881¢

la postura del hombro a-la izquierda ...
SN2 la inclinacién de.los hombros. .. . A

RH . la altura de la curvatura de. la.cifbsis. . . .~

— -
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RGO

la curvatura de la:cifésis R -
‘Tﬁ:hcfﬁH;3=;1a altura del. luhbéf'huaco
_QHGéf "la profundidad del. lumbar hueco ;a' ; -
g ;kﬁﬁ? el angulo :nrmado por- c1fésls curvada y 1umbar hueco
f“{ﬁHj_f la,altura de la pé1v1s Lo X
?7B§ﬁ;f la anchura de la pélvis - o S %{3§ s,
BN 4_’1~a inclinacién de la pélvis . : i?{j ,
'iRSrl la desviacién de la-columna vertebral hacia'ié?dé¥%cha -
RSTH 1la altura de esta desviacién a,la derecha’ el

Y

:;RS1 la desviacién de la .columna vertebral hacia la 1unierda -

iRSlH la altura de esta desv1ac16n a la izquierda.—- - .}

\vOCI

En parulcular para . la realizacién.de mediciones” en serie.

! . 0000»»

el aparato Duede estar construido de tal manera que,tan: pronto como

la persona que se .ha de medir Se.haya puesto en una p031c1én°ﬂeter-

‘minada y tratado de tomar wna postura relaJada ¥ 10 mas natupal DO~

sible,l0s detectorass son a?fimados automdticamente a los p@ééés de

medicibn elégidos en el cuerpo,con el {in de orientarse alli duran-
te su oscilacibn.Los detactores demedida no deben tocar el .cuerpo -
en esta operacidn sino deben ser llevados a pararse a una distancia
de algunos décimos de milimetros mediante elementos interruptores -
adecuados.A continuacidn Puede procederse automiticamente al regis—
tro de los valores medidos y facilitar un dictamen. Los sendos de-—
tectores de medida son ietornados entonces nuevamente a}su.posiciﬁn

inicial para la medicién de la préxima persona.-

— Descrita suficientemente la naturaleza y alcance de la -—

' presente invencibn, se hace constar que en la misma podrin ser va--

riables los materialesy dimensiones y en general aquellos otros de-
talles accesorios. o secundarios'qﬁe no alterren, cambien ni modifi-
quen la esencialldad Propuesta.- ‘

-Los térmlnos en que. queda redactada esta memoria son cier
tos y'fiel reflejo del objeto descrito, debiendose 1nterpretar en -
un sentido més- amplio y nunca en forma limitativa.- .

' REIVINDICACIONES '

Se re1v1nd1xca como. de 1a propia y nueva. 1nven016n la propledad y -

exolotac16n exclusiva de .. : .- . RS

L P
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12.=- Aparato antropoméurlco perfeccionado; con al menos un detector -

-de medlda montado desplazable ‘en . una. guia pr1nc1pal aprox1madamente

perpendlcular a cuyo dehector va agregada una escala o anélogo y con
un tope que Formauna base. dé medicidn caracterizado porque el detec-

tor formado como detector de medida de lalordbsis esté dispuesto -~ -

aproximadamente en sentido perpendicular con respecto a la gu;a prin

cipal,sobre una corredera montada en dicha guia pr1nc1pa1. :;
22 .~ Aparato antropoméirico perfeccionado, segun r°1v1nd1cac16ﬁ 12,ca

raqcerlzado porque el detector de medida de. la lordbsis est& dlspves
to desplazable con raspecto a la corredera en dos d1recc1oqﬁ§;perpeg

diculares entre si y a la guia principal.- . . -

200

32.~ Aparato antropométrico perfeccionado, segin re1v1nd1cac16n 2z, ca
racterizado porque el de detector de la lordbsis esté moht;é;‘despla
zable horizontalmente seglinescala.en un riel mediante un husrllo de-
rosca,esténdo dispuesto el riel a su vez desplazable sobre laocorre-

dera y. perpendicularmente al husillo vy a la. guia prlnc1palﬁ-';

42 .- Aparato antropoméirico perrecc1onado,dotado de al menos.un de—"
tector montado ‘desplazable en una guia principal aproximadamente per
pendicuiar,al que va agregada una escala o andlogo y de al menos un.
tope que forma una base de medicidn,en particular segin reiv.12-y/o
22, caracterizado porque el detector esta formado como detector de. la
cifbsis y esté dispuesto desplazable en una corredera montada .en la-
guid principal aproximadamente perpendicular a dicha guia.-

2 ,- Aparato antropométrico perfeccionado;segin reivindicacién 42,ca
racterazado porque el detector de la 1ordésis.y.el'detector,de la-qi'
fbsis estan unidos entre si a través del indicador de 10s Vvalores &e
medicibn.- » T
62 .~ Aparato antropométricdwberfeccionado,segﬁn.reiv.Sé,céfacteriza;
do porque el indicador de valores de medicibn esté unido con un apa~
rato medidor. angular dispuesto en la corredera de un.detebfor,prefe-
rehtemente del detector de la lorddsis.- = TR -

72 .~ Aparato ‘antropométrico perfeccionado;segiin reivindicaciones 520

. 62, caracterizado porque el indicador de valores demadicibn'esta arti

culado de modo oscilante a ambos detedtores siendo varlable en longl
tud la parte del. indicador de valores de med1c16n que une 1os detec- -
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, zado porque las cabezas. de 1os detectores de los- hombroft
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8é$— Aparato anuropoméurlco perfeccionado; segin una deTYus“relv;, -
hasta.7 ,caracterizado porque el 1ndlcador de valores de' med1c16n -
1leva“una palanca acodada.de la qu-e un brazo asti. prev1sto para:la
unién de los dos detectores,mientras que el otro brazo lleva una —
aguja indicadora del aparato medidor angular.- ;ix o
92 Aparato antroponétrico perfeccionado, segin re1v1nd10ac16n 82

caracterlzado porque el brazo de acople del 1nd1cador de valores de

-,‘t)"

medicién estd Formado por un acople telescéplco - [-‘ﬂo

. " . 4
102 .- Aparato antr0uométrico~perfec¢ionad0'segﬁn las reivi*anteriores

caracterizado porque el detector formado como detector: dé‘Qedlda dad
hombro esté montado sobre un soporte desplazable aprox1maqgéente en
un. plano perpendicular a la guia principal,estando montado’ el sopor
te a suvez desplazable aproximadamente perpendicular con,;géiecto -
a la guia principal en una corredera montada en dicha guiéipéihcméL
112 o= Aparato antropométrico perfeccionado;segtin reiv;1oé:Eaﬁactepg
zado por estar previstos dos detectores para los hombros @géﬁuestos
preferentemente mis o menos simétricamente.=-. . .-
122,— Aparato antropoméirico perfeccionado;segin reivindicacién 108
caracterizado porque los detectores-de los hombros estan montados —
sobre el soporte giratorio.seglin escala o an4logo, preferentemente -
por un ege comfin paralelo a la guia principal.- :

133 - Aparato antropométrlco perfeccionado, segﬁn reiv. 123 caracterl

.stan mon-

, 14 -_Aparato antr0pométr1co perfecc1onado seg una .de 1as ‘re.11.has

ta 132, caracterlzado porque los detectores para los. hombros prefe~-
rentemente un aloaamlento que Neva el eJe oscilante, estén montados
glratorlos pPor.un eje osc11ante aprox1madamente perpendlcular a la-
gula pr1nc1pal -

-158 Aparato anLropométrlco perfeccionado, seg reiv. 143 caracteriza

-do porgque con el alogamlento est& unido un aparato de medicibn angu

. lar estando montada una. aguJa indicadora Dreferentemente sobre el -

.eje. de glro. ';zp;@.. - ;gfg.

16 - Aparato antropométrlco perfecc1onado,seg. una. de las reiv.i02
hasta 153 ,caracterlzado porque cada detector de homroj*leva.varlas,

Ay

preferentemente,trcs levas de contacto que abarcan en 1
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«porquemla'placa de contacto lleva una abertura,preferentemente tna es

.‘racterizado porque el detector formado como detector de. la pe1v1s lle

-.25 =~ 23

2

-
PRV g

acromlén el oscéoulo nuncral por: delanue v por detrds y en .su parce =

superlor.;\
172 .- Aparato.antropométrico'perfeccionadopseg.reiv.16é;caracterizado
porque las dos levas de contacto que abarcan. el escédpulo humeral por:

delante y. por detrAs forman un prisma de preferencia aproximadamente

rectangular.~ . : ' .6, -L‘ C, -

£l
00

132 .-~ Aparato antropométrico perfeccionado,segin una de las rewl 102
hasta 17é
detector de centraje que va fijado preferentemente al sopoﬂ%

tector: de hombro.- o S ' e

Pao

caracterizado por estar unido con el detector de»%ambro un
del de-
¢
Q
192 .~ Aparato antropométrico perfeccionado,segin reiv.182 cafacteriza

do’ porque el detector de cnetraje estd formado como detector del omb-
oaoc¢
plato.

o 97
o

202 .- Aparato antropométrico perfeccionado,segin reiv.18é.6“19?, Cam=
racterizado porque el detector de centraje esté formado. por, Una.placa

préfefentemente perpendicular.- . - ' R T

0g n¥

212 .- Aparato antropométrico perfeccionado,seg.reiv.203,caracterizado

cotadura abierta en su extremo inferior preferentemente. paralela a la
guia® pr1nc1pal para el aIOJamlento del detector de la c1f651s. ' T

222 .~ Aparato antropométrico.perfeccionado,seg.las reiv. anterlores ca

va-dos; brazos de contacto aproxlmadamente paralelos desplazables apro

x1madamente en sentido trahsversal a su direccién longltud;nal-seg&n‘;

escala:a-andlogo y aproximadamente perpendicular a la guia'principal,

cﬁyos'ﬁraﬁos van dispuestos .sobre una corredéra mont;dalén }é:guia =
pr1nc1pa1. . o oo : ,’ﬂ‘ : . ff;
232 —-Aparato antropoméirico perfecc1onado segﬁn reivindicacibn 222 .
caracterlzado porque el soporte de 10s brazos de contacto de la PélVB ﬁf
esté mentado en la corredera :de. modo - giratorio por un. eje, asculante
31tuado aproxlmadamente entre 10s brazos de . contacto y perpendlcular-,
mente con‘respecto a la gula pr1nc1pal. ..,“?- ' RN

245 - Aparato antropométrlco perfecc1onado seg reiv.232 caracterizado

por estar unldo con el. sopor e'un aparato. de; med1c16n angular,estando
prev1sta una aguja. 1nd;cadoraxpreferentemente ‘sobre €l eqe5bascu1anta

........... e temeeme S L LR T g A S N N s v i T W
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252 .= "Aparato antropomfirico perfeccionado;seg.una de las reiv.ante-

‘riores, caracierizado porque las corrzderas de los detectores estan
‘montadas. separadas praferentemente desplazables en una guia principa
,comﬁn,J

262 —:Aparato antropomfirico perfeccionado,seg.una de. las reiv.ante-

'riores.caracterizado porque al menos un detector, preferentgmepte to-

'dos los detectores, son fijables cada uno .ajustado en su p051c16n.——
272 —-Aparato antropométrico perfeccionado,segin re1v.26 ,caracterlza

do oorque la- caredera es fijable preferentemente medlante ﬁﬂ disposi:

L s

‘tivo deﬁaprlete.-- . NS

S YR

283.~ ‘Aparato antropométrico perfeccionado,seg.reiv. 272 ca#acteriza

do porque el dispositivo de apriete esté& formado por un tornlllo de -

e3°

292 ;= Aparato antropométrico perfeccionado,seg.una de las relv ante—

rlores caracterlzado porque la ‘guia pr1nc1pa1 tiene. una escala.de me

. a%%a

:d1c16n contlnua para las: correderas.- o f; s 2

.°OJ"’

30a- Aparato antropométrlco perfecc1onadq,seg una de’ ,Jlas- reiv.ante

'rlores caracterlzado porque’ 1a _guia pr1nc1pa1 estaformada .como bara,.

de gula en la' que van. dlspuestas ‘las. correderas que preferentemente‘
son. desmontables. ‘Q&Lf — Lo 2fxl}i;i..~
31&.-_Aparato antropométrlco ‘perfeccionadq,seg.reiv. 305 caracterlza-

do: porque 1a barra de guia. tiene en seccién:Forma trlangular,llevan—_

;-do.lazcorredera unos c031netes corrlentes.quese adosan_agdps.supergi‘

~cies”de1'tfiangulo vy al menos un cojinete de.empuje adosado’a la ter

cera superf1c1e del trlangulo y deswlazable transversalmente a la -=-

3

misma .= . . ' . BT L AR T e

322 .~. Aparato antropométrico perfeccionado,seg.reiv.312,caracteriza-

do por estar previstos en dos'superficies,del’triangulofen.cada una -
dos cojinetes superpuestos, como . por: ejemplo-cojinetes de bOlas yen, la
tercera superficie del trlangulo s6lo un coalnete de empuJe intexrca~

ilado en sentldo vert1ca1 de preferenc1a concentrlcamente.

332,- Aparato antropométrlco Perfecc1onado seg uwna de las re1v ante~-

rlores, caracterlzado porque 1a corredera lleva dos. casqulllos de. co
Jlnete separables entre si que abarcan. la barra ‘de 'guia.-

342 /= Apaxato antrooomélrlco perrecc1onado seg una de las reiv. ante—

Y . .
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835
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- 27 -

riores,caracterizado porgue,al menos una corredera 1leva: un érgano im

pulsor montado giratorio y unido con un mando gue acta sobre la guia

pr1nc1pa1.—
352 ,< Aparato antropoméirico perfecc1onzﬂo segin reiv. 343ﬂcaracter1za

do porque el 6rgano impulsor estéaformado por una rueda de_fr1cc16n -

preferentemente troncbebdnica que se adosa a una superf1c1egdel tridngu

lo que forma la seccidn transversal de l-a barra de gulafestaﬂdo dis—

.‘ova

puesto‘el mando sobre el eJe ‘de la rueda de fr1cc16n que arranca des—,

L

de 1a corredera. _i"'v” g . itrf;“ R

. 3623 .- Aparato antropométrico perfecc1onado seg.una de las. rexv~ante—-

“0.‘

riores: caracterlzado porque al menos un brazo, preferentemente todos -

' 103 brazos que sobresalen de'la barra de ‘guia, tienen Derfll ovalado.

P OIBIC

372 .= Aparato antropométrlco perfecc1onado seg.una de lasiyglv ante--
rlores caracterlzado porque el brazo portador de los detect&@es de -~
los hombros (o} respectlvamente el brazo soporte del detector de la ci
fésls o respectlvamente del detector de la lord631s est§’ moﬂtado des~
plazable en la corredera correspondlente mediante rodillos perfllados.
382, -—Aparato antropométrico - perfecc1onado seg.una 'de las® relv ante-—
rlorescaracterlzado porque,al menos una corrédera lleva un 6rgano im-

pulsor que va unido con un mando y esté montado glratorlo,actuéndo sg

/ .

bre el brazo _porta de*ectores corresoondlente.

392 - AparaLo antropométrico’ perfeCC1onado seg.reiv.382, caracterlzado

porque un mando estéadispuesto sobre el eje de un wodlllo perfllado -

-.~._,

f'que]lava la Puncidn de fodlllo de friccidn montado en la corredera.-—

402 .- Aparato antropométrico . perfecc1onado seg.reiv, 383039§ caracterl

zado’ porque el mando estA 31tuado en una superflc1e lateral de la. co~
rrederapreferentemenLe en el lado opuesto al: mando para’ 1a rueda de -
fr1cc16n ‘de 'la guia principali~ : :e' }i”%ﬁc : N
412 .~ Aparato antropométrlco :perfeccionado, seg una de . 1as relv ante--
riores. caracterlzado porque en Jla superficie: lateral de al menos un -
brazo-porta—detector Drererentemente del brazo soporte de los detecto
res de la ‘lordbsis y de los hombros esté dlspues*a una escala ala ==
que va. agregada e la corredera covresuondlenLe una marca de med1c16n

428 - Aparato antropomtéirico perf@CC1onado seg una de las reiv.ante-

riores, caracterizado porque todas las escalas -estan prev1stos en esen

R R Aty




850

855 . .

860

870

875

n:rlores caracterlzado porque en la- gula pr1nc1pa1 esté- montado un- de,'

'detector de medida de Ja altura del cuerpo humano desplazable -‘median-

“te unauﬂorredera - S R

L]

> c
OJ
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44- - Aparato antropométrico perfecc1onado seg.una de 1as relv ante“

hrlores caracLerlzado porque, el menos,un detector, referentemente el-

detector de la cifésis, de 1a lordbsis y de centraje, estan 36met1--

dos a 1a Euerza,ﬂe un’ resorte .que '1los empuja hac1a su punto de cons "
_tacto con el cuerpo humano que se ha de medir.-

,455 - Aparato antropométrlco perfecc1onado seg una de las're}v ante

,'_ a3t ¢

sorte que'los empuJa hac1a una p031c16n 1n1c1a1 -

462~ Aparato antronomérrlco perfeCC1onado seg reiv, 45é caracterlza -
"do: porque el menos,un. detector, giratorio: por un eje de glro estd =

-sometldo 'd la fuerza de un resorte,referido-al eje de giro-la que —~

los empuJa a una posicidn 1nlclal preferentemente horlzontal.

4/-.-3Aparato antropométrico’ perfeccionado, segﬁn una de- las reiv. -

"44a"ha§fa*46 caracterizado porque un resorte’ preferentemente un. re- -

.sorte- de. traccidn, esté dlspuesto ‘en el brazo soporte’ de detector -

o anélogo.

48235~ Ayarato antropométrlco perfeccionado, segﬁn reiv., 47§ 4caracte—

‘rizado: por estar dispuesto-en la barra de guia un resorte de traccibn

3preferetemehte ajustable en longltud, para el detector destlnado a -
;la med1c16n de 1la altura del- cuerpo huma~no y/o para la corredera -
-del- detector del hombro.-

*49J =~ Apardto antropométrico perfeccionado, segﬁn una de -las reiv.-

anterioresy caracterizado*pdrque en laaplaca reposapiés o, respecti-~

“vamente la placa base del aparato,esti dispuesto un nivél de burbud-

'ja{

502 ;- Aoarato anuvopoméur1co perfecc1onado sejﬁn una- de las reiv. =-

anterlores caracterizado porque al menos un.pié de la plaaa Teposa~,

2% et et o i e e e e e = s e rs i e e
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4yt

: pléSuG respectlvamente del zbcalo del amrato es aJustable vertlcalmen.
‘“fte.-: '

51 .--Aparato antropométrico perfecc1onado segin una de - las reiv. an-

terlores caracterlzado por estar prevista una bascula en’ la placa re—’
:poplés o, respectivamente, el zb6calo en FPorma de caja.-

52« = Aparato antropométrico perfecc1onado, segﬁn rein, 51%. caracte—.
'.rlzado porque la bascula lleva dos placas reposapiés dlspuestas conti

"1guas a distancia entre si, estando prev1sta en medlo una superf1c1e -

Q.
* 3 ae

;'reposaplés flJa. . L ‘llf-", LT I IR .

o 4o ]

.11 '53 - Aparato antropométrlco Perfecc1onadb segun una de: 1a§ fé&v' an-

'ﬁl'ggd_

i ;dotados preferentemente de un nerv1o de centraje concentrlco.

"terlores. caracterlzado por estar prev1sta en la superflcie\yaposa— -

'?‘plés flaa .del aparato un tope para los talones.de los pies humanos -

)t):(

-"}J54 o Aparato antro—pométrlco perfecc1onado, segin reivin é@bi carac

. terlzado porque la barra de gula ‘esté prevista con respecto al=nerv1o

900

905

B

895 . -

‘con.un reglstrador de los valores medidos.~

de Cﬂentraae desplazada lateralmente,llevando .la.ceorredera en el lado

‘dlrlgldo hacia el nervio de centraje el aloJamlenuo para el detecton

552 .~ Aparato antropométrico perfeccionado,seg.una de las rewv ante-

riores caracterlzado porque al menos un detector va acoplado a un mo-

tor para su accionamientd por el mismo.-

568 -'Aparato &ntropométrico’ perfecc1onado,,segﬁn una de .las relv. -

anterlores, caracterlzado porque, al menos un detector esté acoplado '

.57 - Aparato antropométrico perfecc1onado segin una de. las relv. an-

terlores* caracterlzado porque é1 aparato estd alojado.en una caja do

tada4de paredes laterales, preferentemente desmontables, . y rormadas co

. mo tablas- indicadoras.-

582.— Aparatn ‘antropométrico perfeccionado, seygln una de las re1v1nd1

caciones anteriores, caracterizado porque la barra de guia consta de

dos o-varios tramos enchuiables entre si o desplazables teléscopica--

mente .=

592 .= "APARATO. ANTROPOMETRICO PERFECCIONADO." S .
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