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MEMORIA DESCRIPTIVA

El estabilizador do nivel ea un alaterna cinético 
qns tiene por objete redecir las oscilaciones, ea de. 
tonninadoa sentidos, de enea pontea peceliarea de ana 
base sobre les oaalea dosoqnsa. Y conaeoeencia de aa 

6 ostras tara ea la  diaminaoion de efectos de inercia, has.
' ta ahora no evitados*

El citado estabilizador paodo conatrairse pard 
amortigaar oaoilacionea en ano, dea o tros sentidos es­
paciales. Al primer aistsma lo llamases estabilizador 
lineal, y los domas sea ponaeoaaaoia de la  aplicación 

10 con jan ta y ordenada de estabilizadores lineales. Des­
cribamos,paos, este.

Supongamos, en primer lagar, qae existen des pan­
tos fvease la flgara 1 de los dibajea adjantos) en la  ba­
se sobre los qae el aparato descansa, qae podrían, sin 

15 embargo, ser mas de dos. A cierta altara de dicha base, 
qae paede ser ondqniora, se ano a cada pie 3 y 4 ana pa­
lanca acedada, 5,6 y 7,8 de modo qae, prescindiendo del 
grosor de éstas, qaedan en an mismo plano, el caal debe 
ser preferentemente perpendicular a la  base. El cedo de 

80 las palancas 8-6 y 7-8 paede formar an angele oaalqaiera, 
con la  sola condición de ser distinto del de 180 grades,



#1 cual hamos considerado rosto os Isa figuras. Las 
palancas deben sor simetrioas os el plano perpendieu- 
lar a la bese qye determinan loa pioa de apoya, y por.

25 pendioniar adamas al plano Ao la  base, y pueden tasar 
Aimanaiosoa cualesquiera, limitadas por la  oscilación 
permitida a los pioa. Anida a loa extremas Ae las pa­
lancas que no ae uno  ̂ a los pías se en osen tra usa barra 
9, mi la  que aria tiren uno o mas muelles oamo 10, Aal t i ­

zo pa que ae orea mas conveniente, permitiendo can alia va­
riaciones longitudinalaa Ae la barra, dentro Ae ciertas 
limites, sin qua pam ita sus deformación ea par flexión 
a por torsión. Loa ajea Ae oscilación 11 y 12 Ae laa 
palancas conservan coactante su distancia Ae separación.

36 A! segundo lugar, debe existir siempre una inercia
an loa ejes Ae oscilación Ae las palancas, producida Ae 
ordinario por la  existencia Ae una masa suficiente, sujo, 
ta a la  gravedad. Asi consideraremos en todos lea casos.

SI sondilo aparato asi dispuesto haca quo loa o i- 
40 tades ojos 11 y 12 de escilación Ae las  palanoaa aceda­

das, los cuales determinan una recta, sa conserven para­
leles a la  posición normal Ae una baso quo escila, dentro 
de ciertos limitas. Supongamos que, por una oaaaa cual­
quiera, la  baso ao dosnivols, produciendo ol aso onao Ao 

46 un pio; inmodlatamònts lu  palanca aqo&ada entra en ac­
ecen, tarando en uno o en otro sentido do la  ^arra, ao- 
gun sato montada la  palanca, la  cual abaoybera parto do 
la  oscilación per el mueble, y transmitirá el resta al 
otre pio, el cual se vera obligado a Aeaoanáer. SI p ri-  

50 mor ofooto, do leventamiente do un pie, obliga m ascen­
der, aun,tei ves dentro de pequeños limites, al eje Ae 
oscilación de su palanca (tratamos solamente el case Ae 
gravitar sobre el eje de oscilación una masa finita, com­
parable een la  fuerza productora del desequilibrio). SI 

55 efecto del otro,pie también produce una elevación del
eje de oscilación Ae la  otra palanca, y habiéndose eleva* 
de yabas palancas, la  rsota que une loa ejes de oscilación 
Ae estas se ha conservado, despreciando un error muy pe­
queño, paralelu a la  posición primitiva.

50 Con este estabilizador hemos conservado en una rec­
ta la  independencia de les mdvimientes de ^a base, dentro 
Ae unos,limites. Veamos que, por asooiacion Ae tres, cua­
tro o mas estabilizadores lineales, podamos independizar 
una superficie de les movimientos perpendiculares a e lla . 

55 Por ser todos análogos, eonsiderzroMS unioamente, poya 
mayor claridad, el case de asociación de cuatro estabili­
zado res linéalas (figura 2). Imaginemos cada estabiliza­
dor lineal, As momento, como ana reota (por ejemplo la  
que determinan los puntos no oscilan tas), y constituyamos 

70 un rectángulo,con loa cuatro estabilizadores citados, es­
tando en los ángulos del citado poligone les pies e pun­
tes de apoye sobre la  base. Consideraremos, come antas, 
que loa planos que determinan les estabili zadorea linea­
les sen perpendiculares a la  base (pues, deseentedas las 

76 fricciones, la  reacción de la  palanca sera proporcional



ol coseno dol angelo que forma oon el sentido de don­
de proviene la  osoilaoien, perpendicular al plano de 
la  baso; oon tal motivo elegimea ol angelo reoto). Por 
fin , los ooho puntoa,no osoilantea, ojos Ae articulación 

80 Ao las palanoas, están firmemente unidos, oonservande
loa Aiatanoiaa mateas, por meAio Ae ana armazón o bastí, 
dor. Hntonoes, a l levan tarso en pió, por ej empió ol ante, 
flor derecho, obligara a girar a las palanoas acodadas 
que a l l í  terminan, las cuales an su giro arrastraran a 

$6 las barrga; una parto ao amortignora en los muelles, y 
otrp hora oscilar a las palancas vecinas, produciendo, 
según paeAe verse por las inAioaoionea heohas con flechan 
en la  figura, un descenso Ae les p^es contiguos; a su 
vez, a partir Ae aquí, se prcAucira el movimiento reci<*

90 proco, que, muy amortiguado, ae transmitirá al cuarto
pie. Al levantarse el pie anterior derecho ha levantado 
algo la parte Ae bastidor o armazón a ol contigua, y, 
por ol efecto,estudiado Ae las palancas inmediatas a es­
te pie, también loa *óbdt Ao oscilación de las palancas 

96 aocAaAoa vooinaa ao han levantado, y por ultimo ol cuar- 
to pió ha roalizaAo una distensión, la  que tiende, en 
unión Ael oese de la causa productora del desequilibrio, 
a restituir ol sistema a suposición norme!. Vemos, 
pues, que el estabilizador ha permitido que el plano bas- 

100 tidor o armazón se cohsorvo paralelo a la  basa, evitando 
por tantq las vibraciones y oscilaciones que producen Aea- 
nivelacion Ae la  base.

Constituyendo Aes estabilizadores Ae superficie, oe- 
mc el citado, porpeadioularea antro s í ,  tendremos ol esto- 

106 bilisoAor pora Aoa dimonaionoo Aal espacio. 8i per loa ca­
ras opuestas instalamos loa citados oatóbilizodoros y se­
rramos ol conjunto por lo  porto superior, con un estabili­
zador análogo al de la  base obtendremos un paralelepípedo, 
en cierto modo, independiente de las oscilaciones en dos 

110 sentidos*

Por fin , ai sobro ósto montamos otro poTololopópodo 
(figuro 3 ), o a l menea un estabilizador do superficie, Ao 
modo que loa sentidos do las barras do les tros tipos Ao 
estabilizadores,de superficie o lli  constituidos, sosa, si 

116 monos en posición de reposo, perpendiculares entro a i, ha­
bremos oonatltaído un estabilizador cabios, que tendrá 
unos pantos peculiares independientes do los oscilaciones 
do la  baso en loo tros sentidos espaciólas.

160

136

Nomos citado ol principio el hecho de que ol estabi­
lizador do nivel amortigua, ademas, efectos do inercia, 
de otro modo no evitables, o ol menos difícilmente evita­
bles. Consideremos, sencillamente, an estabilizador oua- 
drico, o de auporficio, que esta sujeto a an metimiento 
curvilíneo, podiendo existir, ademas de la aceleración 
centrípeta, aceleración tangencial. Supongamos, pues, 
que loa piea sen ruedas, oa decir que ae trata de un ac­
hícale de cuatro ruedas, y que loa pantos Ao oscilación



A# Ita palane** aoeA*A*a perteneoen al taatiAer. Come 
oemaeeaenoia Ae la  faeraa eentrifaga ne preAaee ena re- 

180 ^aitante eoa la  graveAaA, AlrigiAa Aas&o *1 anatre &e 
nata ea aaati&* eeatrifage, la  enei etliga a AeàeenAer 
al taatiAer per onta parte, y ea aenaeeaenei* e elevar- 
ae Aei eeataAe centripete, e, le  qae peAemea eennlAerar 
equivalente, levnata la* raeAan Ael eeataAe eentrifaga 

186 y tega laa Ael centripete. BxiatiaaAo Al oltaAo eatati- 
lleaAey Ae alvei, al tnaAer a levaatarae laa Aea r**A*a 
Ael eeataAe eentrifaga, Ae ana parte, tajqr laa Ael cen­
tripeto, per la  etra, y, llmltaAa la  acelea eentrifaga 
per amtaa partea, al jaege Ae lea anellea, aea eatea mo­lto vlmlenten qee ae non permitlAea per el eatatlllaeAer maa 
qae lontre A e lea lBaltea altaAea. AlmeatatiliaaAer Ae 
alvei eonpenaa, paea, lea efeatea praAmeiAaa per 1* inor­
ala a la Aeoleraeloa Aeatripeta, y tantino len Ae la tan­
genza!, paea al aer eataa pqrpenAiealaraa ataean aatre 

1A6 lea qtrea Aea laAea Ael reetaagale Ael eatatlllaeAer, re- 
pitieaAaaa el,afeota. ta l ea el tane, an en vehieale, Ae 
an arranqna raplAe, e Aa nn frenane tmaee.

81 lea aatatlliaaAaraa haataaqai eatadiaAaa ae faa- 
aea anfleientemente aenaltlee, ne hey inooaven lente no 

160 montar otre, tananAe eeme piea eatatlllaaAarea Ae lea 
eltoAaa.

CeaaegalAe en an eatatlllaeAer eatlea al tnAepen&i- 
aar anea pan tea Ae lea nevimlentaa Aa lea plaa Aa la  ta - 

 ̂ aa aa taAaa Alraeelenea, ,y en ano para Aea aaparflolea, 
1^8 y el Aerarle la  enellaelen lltre  para la  torcer*, a par­

t ir  Ae an eatatllleaAer catino, y t w  para Aaa aaper- 
fla laa, perpenaioalaraa eatea aatra a i, peAemea ÌAgrar, 
al eate§ aea la  anfleien tomento acaaltiea, ea principio, 
aa aAamegrafe para laa traa AlrooolaBaa Ael eapaele.

Ite Loa alamegremaa aa atti enea aama eenaaeacBola Ae lea mo­
vimi antea relativea tetra el eatatlllaeAer eatlea y loa 
Ae Aea Aimanslonea. *

166
Laa plaa para laa oatetiliaaAerea plariAlmaaalonaiea 

aoelegirea aataa pnataa no aaallantaa en algaaa Airea.

8 0 T A

far la  pateate Ae Inveneión a qae ae refiere la  pre- 
aenta memoria Aoaerlptiva aa R^KVIBRISAt

1.- La prepieAaA y la  explotación exeloaiva Ae an 
Alapeaitive eetatiliea&or Ae nivel, qne cacaoialmeato 
eeaaiate ea ana plaraliAaA Aa pian Ae apeye, qae paeAen 
Alatrltairae a parca Ae moAe variarla, en lea oaalea ae 
eatableecn reopeetivameate m*a palanca* aoeAaAan, jen 
trace Ae laa ornalo* e*ta artioalaAo al eerrcapoaAlante 
pie Ae apeye y e! atre a an t ir  meta qae aae a nate alt imo



6

175

lao

156

eta atre brae* de palonea acedada oerrespondionte a etra 
pie de apoye, llevomde iaterealades dicho tirante ene e 
mea reaertea amortigaa&eren.

2.- La propiedad y la  explotación exclusiva de la  
realizaoion de diversidad de oembinop iones een en ñamare 
variable de prganea de lea referidos em la  reivindieaelen 
preoedente, para obtener la amertigaaeión de desnivelaeie 
aza zm oaalqaier alane de vehioaloa y en etraa aplioaoie- 
nea.

5 .- La propiedad y la  explotación oatolaaiva del ob­
jete do la  patento, sean eaales. faerm iva eiroenatanoiae 
qao ooncarrtm een aa eaeaoialidad definida en laa ante- 
rio rea reivindioacienes, eaal objete en:

"5b diapositive estabilizador do nivel"*

Cenata la  presente memoria de oiaoe hojas foliadas, 
oneritas por ana neis oara.

Barcelona, 2* de Maye de 1912.

y. p. de D. Alejandre CUMA! MAHISTASY,
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