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XKBHMORIA DESCRIPTIVA

PaTE uhé;"patenta de invenoidn por veinte afios en Bspaﬂa; per: * Dispe-

s@ioidn para determinar la distamola de superficiés reflectoras con

a.uxilio -“*ﬁ.é 'énﬂ'.i.e nltnoartas %, a favor de la firma. B'id’.es Gesellaohaft

fur die Varwa.ltung umi vmertung von gewerblichen Sclmtzrechten mb,
B:., residente en Berlin W.5G (A lemania ),~
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El invento se refisre & una disposididn para determinar la dig=-
tancia de superficles reflectoras, en especial para determinar la altu-
ra de vuelo de aeronaves, con auxilic de ondas ultracertas, en la cual
ls frecuencia de la 5‘011&5&”0&1501*&' se var{a constantemente entre dow 1f-
nites fijos 'y la froouexidia." dﬁerono‘ial originada en el receptor p'or
interferenoia de la onds directamente reoibids con la reflejada se mi~
de por un fré-cuen‘oi&fmtrb .‘Quo ouenta los pasos por sero 'y s‘é utiliza
como medide de la d.istanaiai?; Pere un aparato medidor que ‘trabaje con
este métode prasmm al inoconveniente de que su vampo de medida se li-
mita hacis arriba por la relacidn de la tensién dtil decreciente oon
le distancia y la osoilseidn de las ‘smplitudes permanentemente invaria-

ble de la radiscidn inmediate al girar la frecuenciw, Bste osoilasidn

- de las amplitudes se origina en el acoplamiento de la resccidn entre

15

transmisor ¥ receptor por reflexidn en las partes del avién o similar,
en el acoplamiento mediante cables por reflexldn 'en los extremos de

§stos, no pudliéndose hecer suficientemente exacto el final y por lo
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‘mi'amo no siendo jamis completamente evitable precisamente al tratarse

de ondas ul¥riacortas, Por consiguiente la oscilacidn de las applitudes

¢ hace cada vez mds sensible sl orecer la digtancia y Pinalmente im=

pide toda medicidn porfeata‘: de la tensidn somers diferemcial reoibids.

El invento se propome evitar este inconveniente y ampliar ha~
¢ia arriba ¢l campo de mediecidn. Segun el mismo invento dsto se logra

por el Heclio de que -en el transmiser se prevén medios que durante el

‘gervialo y al aleanzarse uwna tal distaneia oon la gue comienza la on~

dulacidn de'la radiascin directa a falsear la medicidn, el intervalo

‘de ls frecuencia emissrs se conmuta a un valor menor de lo que se re=

quiere para lograr que com pequefies distancias se tenga un ndmero de

pagsos de la freouencis d.iiaicenoial por el valor eero, suficientemente.

'gramle para la medieion.

Valiéndonos de los esquemas do las figa. 1y 2 explicaremos
wss detenidements 1s ides del invento, En cada figura en la parte su-
perior ae tr,ana;ﬁ.’e’rta la freonenc’iﬁ emisora sobre el tiempo y en la par=
teo ihferior se transperta sobre el misme tiempo la amplitud de la ten-
8ién alterns rectificads de recepsidn. Segin la fig, 1 la fracuencia
smisors varie en el periodo de tlempo T/2 desde 160 hasta 180 uHz,
68120“98 an un intervalo de frecuencia de A w90 NHe. Aquf 8l momen=
%o que la distancis ha alcanzeado un Valor determinado, la tensidn el
terna rectificads de recepoidn por efecto de la veriseldn perturbadora
de la amplitud de le radlcacidén directs sefialard al girar la frecuencis

por ejemplo la curva de tiempe representada en el esquema inferior. ILa

“amplitud oseila entre los valores “’1 Y aai‘. Puede verse que un frecumen~

eidmetro construido de manera que cuente les pasos por ocero, no cuenta

ahopa yi estos pases por cero de la tensidn sonora diferencial de alta
frecuenoia, sino que errdneamente cuenta mgs o menos los pasos por cow

ro de le oscilaoidn de emplitudes de la onde inmediata ¥ por tanto sue

' ministrs un resultado falso en la medida’,

‘Pero’ 8l por . el contrarie la :freouencia emisora se hace pasar

‘o ol tiempo T/z sélo por la zona de 165-170 MHz, como se represanta
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en ‘el esquems superior d.e la fig, 2, ésto es, si se rednce el interva-

lo de frecuencia a & 1-5 MHz, entonces la tensidn alterna roctificada
de recepaidn seflala’ para igual distancia la curva de tlempo que pue-~

‘e apreciarse en sl eaguems inferior. La amplitud oscila todavis sdlo

entre los valores hl ¥ bz.r Log pasos pbr eerc de la tensidn sonora di=

ferencisl se aprecian debldamente, ésto es, se sefizls debldamente con

el peguetio intervalo de frecusnsia la distancia que antes se midio fal-

seménte con sl intervalo grande de la misma frecuencia.
Simltaneamonta a ls oonmutacidn de un inbtervalo de frecuencisa
& o’cro, presuponiendo que el periodo T se eonsern, se varia tamblen

on lgual ‘gradd la frectenocis d.ifarenoia.]__ gue es wna gedida de la sltu~

- ra, é8to es, después de la commtacidn se Fieme un nuevo campo de me-

dids, Por uoonsiguie'ﬁ"f:& o8 nesesario con un aparato de medida en el

que por ejemplo pueden ajustarse dos intervalos de-fraaueguia., prever

'tambi‘énf dos escalas para el instrumento indicador. Pero ésto puede evi~ -

tarse gragias a gue sl pasar por ejemplo a un intervaloe menor de fre-
duem-ia, Be reduzca en lgusl propor¢idn el periode T. Entonaes despuds
de la conmutecidn gie' conserva el mismo campo de medlda y sélo se reo-
guiere uns escala para el instrumento indicador. Tl mismoe efecto puew
de tanblen iogra:ra\e ‘gl en ‘el aparato medldor se prevén medlos pars ve-
risr 1o sensibilidad; | :

- La disposicidn que ‘s‘e acaba de doa'cribir puede naturalmente

] emplearse también de modo inverso para ampliar el campo de medida ha-

els abajo y entonces el intervaleo de Precuencia se aumenta correspon=

dientemente. '
‘La ejecuoidn préctica de la ides del invento se realiza pre-
fepentemente en - €l condensador glratorio determinante de la freocuen=

oia y situado’ en el circulto oscilante del transmisor. Para conservar

la frecuencia media emizora se -construye por sjemplo el condensador

 de Precuencis de modo como se ilustra esquemdticamente en las figs.

3y 4'¥ 54 En ellas sa indican por 1Ly 2 dos placas del sshator del cone

densador, las cuales como partes que propiamente determinan la oapaci~
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dad; se conectan al circuito osdallante., Frente a ellas se disI)one el

rotor 3, al que acciona una transmisidn mecdnica adecuada, por ejem-

- plo un electromotor, La placa 1-del estator 7 el rotor 3 tienen en

planta la construccidn correspondiegte a la Tig, 3, en tanto que la’
placa 2 del estato_z?se }hzavceﬂ de ﬁna.vaemiplacaa Esta,ﬁltima con guxilio

por ej'*em'ﬁlo de una palanca puede moverse de modo que su distancia al

B rotor 3 sea pequen.a. y por el contrarlo sea grande respecto 4% la placa 1 -

(vedse fig. 4) & inversamente c‘le mod.o que su distancia haoia el rotor
; sea grande 7 peg_ueﬁa regpecto & 1a placa 1 (vease fig. 5). En el

primar oaso, por efeoto dé la pequeﬁa separa.eion de la placa. 2.y del
rotor 3, la eapacld.ad. varia nuy intensamente con la posiocidn del ro~

tor, A4 consncuen.c_ia ds é8%o varia también la capacided entre lzs pla-

_cas 1y 2, y por tauta la freouencia emisora en un gram Gampo. De este

modo §e obtiene un-gran intervalo de freeuencia, En el otro casé, como

indieca la fig, 5, ocurre lo inverso. La ‘capacidad entre las placasl y

. 2 varfa adlo en pequefios limites. La variscidn de la frecusnaia s¢ rea=

lize por tanto dentro dé¢ un pequeno intervalos
La conmutaeion mecénlaa con ayuda de 'I:ransmision de paléncas

puede, naturalmente raalizar.se tembidn cle modo antomdtice 'y é8to me~

- dlante la corriente d& Iinstrumento hipééme’cro* Aqui es conveniente

poner aimulténea.men‘he en servicio una seﬁal adecuada v1sible¢ .
mm posibilidad de ajustar el espacio o intervale de 1a :tra-

cuencia variand.a le dilstencie de las placas de un condensador glirato~

‘rio situsdo en el oirecuito oseilante del transmisor, se ilustra en las

‘ “ﬁgs.‘ 6 Ty 8. ’hmté*a una placa. £ija 4 se aneuentra tembién un ro=

tor 5, suyo aceionamiento se realize por un motor 6, El semtido de To~
tacidn dal motor 6 puede variarse cambiando los polos de la tensidn
apliceda. 'qure el eje del motor se’ :fi-jg gon auxilio de un teraillo 7
un easquillo 8, en el que se desliza el eje del rotor %, El cgsquillo
8 posee por Ssu'perifaria une renura 9 espiral de paso pequefio; Toda la

altura del filete del tornillo corresponde a la variecidn requerids

en la dis’tahoia de“l‘asplacas‘ del condensador. ©n el garganta espiral
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El funcicnamento de ‘esta :forma de ejecucion se deduce del he- .

gho ‘de que por ‘efecto del estado de permanencia y de aceionarse por
‘deslizamiento, el rotor 5 se guia en contra de la direcoidn momarténea
da retaéié@ del motor en la ramrsa espirel hasta el tepe ¥ luego se ve
arrastredo. Los ajustes que as! pueden lograrse en las pltohs g iluge
tran en las i‘igs.. 63 7.1. Con preferencid el rotor se podrs asegurar fd-
ellmente en sus posiciones extremas. Egto puede, de modo sengillo, lo-
grarse por ol heoho de que la garsanta espiral se contimue en'los dos

axtrex;;OH ‘todavia un f:rozo en direccidn harizontalv o porque &llf se pre-

ves uno de los descansillos usuales en gque puede agerrar el pasedor L0i

1a ventaje prineipsl de esta dlsposicidn se halla en su ‘senei-
1lisimo ioc‘ionamie‘ntO'; pues sélo se nesesits cembiar los polos de la
tenaidn del mot,‘or,’f y‘_ademaia‘ tambidn en la gran seguridad de su servi-

ole; i embargo presenta tembidn inconvenientes tanto de naturaleza.

meoanioa aom eléctricw. Meodnicamente no sonviens que pueda realizo.r-

ge entre: el rotar y el aststor una variacidn de la diatancia. Eato se
qompmaba“esp scislmente cuando ge ajusta una distancia pequefia entre
les placas ‘que deba conservarse exactisimamente pars obtener ls varia-

eidn requerida en le frecuencia, Bajo el punto de vista eléectrice,

‘slgnifica un inconvenlente el que siendo peguefic el intervale ajustade

pere la frecusncia ge traba:oi con una longitud de onda que sea igual

A miﬁ oon el intervalo mayor sjustado pars la frecuencis. Pero en

este punto las variaciones de la energls son grandes ¥ por consiguien=
te también se dd nna _ona.ulscidn inconvenient ememte gr&mle;';;

-Lot inconvenientes mencionsdos se evitan segyn otra caraste~
ristica del invento por el hecho de ‘que aefeimpléa un condensador com-

pﬁoéfo de un ‘egtator formado por dos segmeﬂtos netflicos desplazedos

‘ entra sf 180® y fljo en la pared interior de wne caja cilindrica ¥ de

w retor d.c :L’omu de geator giratorio den‘cro de dioha ceja, oondensador

ouyo rotor se :aompone’de dos partes superpuestaa wistas en direceidn
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axil ¥ las eaal.es a1 su altura d?incig tiene en cuenta 1& nriwién :

requerida on 8l intervalo de frecuencia, partes de lap ouales una se

~ dispone desplazablo reagpeeto a la otra en una zone de unos 909 sobre

el ele del rotor.
m la fig. 9 se presenta une pla.nta. ¥ en la fiz. 10 uns seo-

olén por ‘la linea A-B ‘de la fig, 9 da un conden sador giratorio cons-

' truido de dishe mera.

En la-‘-ps;re& interior de una caja 11 v.'a'n. fijos y desplazsados
antre sf 180 "dos segmientos metdlicos 12 ¥ 1‘3‘,' las dom placas del es«
tator del coﬁé.énaﬁd;or'giratorio, por las cuales se une al oiremito
ascil'ants:; Dentro de la caja gira un rotor \d'e forma de seetor no em-
palmado, el sual sl girar varfe le capacidad entre las armaduras 12 y
151:‘; Este rotor se compone de dos partes 14 y lS de diversa altura su-
p@ﬁeéias ‘sobre el eje 16. Aiui e de las partes, por ejemplo le

14, se une firmemente con el eje 16 del rotor, miedtras que la otra par-

‘ te, por ejemplo la 15, puede girar libremente dentro de una zona de-

terminads que eén el ejemplo de ejesusidn es de 909, ILa limitacidn de

‘ esia zona, _de‘ la parte giratoria del rotor puede realizarse de cualquier‘

modo, por éjo‘m‘pl’o grtaigs a que un pasador colocado en la parte 15
soopere con dos topes ssentados en el eje del rotar. Puede tambidn en-

tre las dos pa'i'teé 14 y 15 del rotor existir una endentacicn que per~

‘mite a le parte mévil 15 un oeampo libre de rotacidn de unos 002, pars

£ijar ol condensador giratorio en la caja 11 se prevé una brida 17.
R funstionamiente del condensador giratorio es como aigue: en

la pnestai en marcha por efecto de la resistencia del aire, que todavia

‘puede sumentarse por una aleta mo dibujads, o por efecto de otro fre-

nado, permsneceri primeramente quiete le parte 15 del rotor, hasta
que e'l‘ pasador fija en ella se apoye contra uno de los topes previa=

tos en el eje 16 del rotor. La disposicidn que se adopta de estos to-

pes -sobre el eje del rotor es tal ‘que en un sentido de rotacidn del

condensador eoinciden entre sf las dos partes 14 y 15 del rotor y en

el'-étron'sei_ntié.o'-.ae rofacién de dicho condensador se colocan -en claros,
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En ek primer caso las miaoionea de cazpasidad provocadas &nrante la

Totasidn ‘por las clos‘par’tes 14 315 del rotor se encuentran en fase g
gse gumen, de suerte qﬁe ge obtiene upa gren varlseidn de la capacidad
¥ por tanto un gran intervalo de fre'cueuqis. Pero ausndo las partes 14

¥ i5 ‘d"el rotor se on.auez;tmn gobre claroes, las wariaciones de capaci~

dad se hellan en oposicién de fase y se restan. De este modo se ori-

. gina une pequefia variacidn de capecidad y.pbr tento tambiér un peque=

fio espacio o intervalo de frecuencis. Para obtener este efocto dife-
renelal d«eb-e-nh.tur‘almmta ser diversa la variaseidn de capacidad prove-

oads por cade parte del rotor, Esto .88 hace posible graoiaa ale eleo-

' iaién de diveraas alturas para las diversas partes del rotor, Calculan-

, d.o los diverses valores de la oa.pa.oldad deb:.dos a las dos partes del

'rot.or pued.e obtenerse la fo:-ma de curva que se gquiera del valor tetal
prqiieﬁo y del -.glja‘nde eon indep endencis raeiprocaiv*'.

En'lgga.r de la.divisidn aquf adoptada del rotor se poﬁriﬁ pars
19'51‘-&;_4 sl misme efecto dividir naturalmente también el rotor en forma

sorrespondiente, La gonmutacidn de un intervalo de frecuencia a_‘otro

- no se reallza entonces ya por inversién del semtido de rotacidn, sine

que shora simplsmemente ge deéplaza una de las partes de los dos seg~
mentos del estator respesto a la 6tr§. ' , '
Para asegiurar la exactited en las indiocadiones de 1s disposl-
eidn segﬁn 6l invento es necesario también compensar los dos interva-
los‘d‘e freouencia en sus valores normmales, que, cdomo al prineipio'ue
?ha axplioado, son por ejemplo de 20 MHz ¥ 5 wz, gon uns exactitud
de * 2%, Eato en ol condensador dltimamente d.eserito segtn las figsi,
97 1.-0 po&rfa hace;'se por ojamplo torneando lae partes del rotor al va-
'lor_'reéuerid.o,' perc ésto constituye un insonveriente, pues para ello
hay qﬁe dé’sgrm&r cada vez el condenssdor giratorio y llevarlo & un ta=
lIer’l?’. ,ﬁ@bmbf:a por esta medids varian: slempre simulténesmenta los dos in=
tervalos de frecuencia, de maners que ya por éste se dificultarfa ex~
traordinnrismente la oompensaoidrlv

I)a a.quf que .ges oonvenients orear para el condenaador girstorio
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' son la;cual‘aun glraompansar'uno de los Intervalos de frecusncia no

sa pregente ninguna variscidn del otro intervalo ya compensado. Esto
se logra por el hecho de que paralelamente al condensador giratorio se
conecta una capacldad adiclional invariable pero ajustable y porque el

rdtor bipartido del condensador se construye saliemts por smbos lados

: sobre ol -estator en un trozo de Igual magnitud y se dispone desplaza=-

’vrble en dlreocion axll.‘

Bn las figs. 1l a 14, se ilustra asquematlcwmenta esta ‘confor-
nacidn del condensador giratorio y en las figs, 15 a 19 se presenta en
una formsa practida de ejecuci6ﬂ; ‘

Bn la representacidn esquemdtica se ‘Indican por 21 y 22 las
plaaas'délﬂestétofVOPuestas entre si y por 23 y 24 las dos partes del

rotor de forma de sector. Una de estas partes, por ejemplo la 24, es

'dQSplézable rgspecto & ia otra en una zona de G0R gobre el eje de ro~

.‘taeiéﬁ;_kdemés las dos pértea’3on‘de~diversa altéra, gomo ig@ica una

udmﬁaraci6n‘de 1a ibngitud li‘&e la parte 23 el rotor con la longitud
1, de la parte 24 del mismo. 1, es la longitud eficaz del estator. Por
lo se'&esignd'la longitud de una parte 25 no giratoria con las partes

123y 24 pero construide como ellas en forma de sestor, la cual  con

";as'piacas 2Ly 22»de1 egtator forma cenjuﬁtam&nte la oapaoidad adi~
?oional conecﬁada7én»paralelo al condengador giratorio; Su magnitud
'puede a;ustarse varlando la poslclon de la parte 25 respaoto a las pla~

‘gas ol ¥y-p2 del estator.

Siendo constante la oapacldad adielonal {capscidad cerc) para
el intervalo grande de frecuencia, cuando en efecto en uno de los sen-
tidos i gire ael condensador coinciden las partes 23 y 24 del rotor

tlene un ‘valor decisivo la suma 1l . l ; Dbero para el intervalo peque~

Lfib de freeuenela o ‘sea cuammdo en el otro sentido de rotaczon del con~

‘densader las part85'2j v 24 del rotor se encuentran en clares, tiene

talér déiisivo‘la diﬁerenciﬁ‘li - lza‘Segﬁn el invento las iongitudes

11 ¥ lg‘&e las partes 23 y 24 del rotor se ammentan oeda una en el

e e—
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va,lor A 1. sin variar la lon,,,itud. 1 del estator (vedse fig. 12),

adends el rotor se ha de desplazar axilmenme en el grado 2A1l, dé suer-

te que por ejemplo ex la;posicién extrema nomenténea unoe de los lados

del rotor se ‘sierrs siempre exactamente con el estator (veasa figS.

"Gonesta construcoidn del OOndensador la compensacion no in
fluenciaao reciprocamente de los dos intervalos de frecuencia se rea=
lizard del siguiente modo:

Primeramente se compensa el intervalo grande de frecuencia,

1 vn$iando7la capacidad sdicional por hacer girar -la parte 25 no conjun~
fmanta‘ giratoria respecto al estator y desplazande asf la frecuencis
vmadia‘dél“ifanamiﬁafﬁ Como-la chaotaristica‘de la frecuemcla se our=

“va sobre la capacidad del condensador y por tarto no es lineal la de=

‘ pendsncia exigtente entre la frecuencia ¥ ls capacidad, se logra de

este modo variar el intervale de frecuencia, La subsiguiente compen=~

“Sacidn del-ihférv&io_pequeﬁo de‘freaaenoia sewrealiza‘por desplezemien-
to axil de'las partes 23 y 24 del rotor, com lo oual sélo se obtiene

una variacidn de la diferencia de las longitudes eficaces del rotor,

‘siﬁ iﬁfluirvgn su sumﬁ_y por tamto en el intervelo grande de frescuen-

ola ya compensado. En la posicién extrema ilustrade en la fig. 13 del
desplazamiento axil la longitud eficaz del rotor es igual a 1i - 12 *

C2aly 16 gua”carréaponde s un méximo del intervalo pequefio de frecuen-

cia. Enﬁla‘ﬁtra‘pGSiaidn extrema sezdn la fig, 14, la longitud efiocaz

'es'liﬁ- 1, «2A1, eon lo ousl se alcanza el mfnimo del intervalo pe-

' quefie de frecuvencia,

Uha .forma praetioa de ejeuucidn del uondeneador giratorlo se
Pres&ﬂta,Jgomo ye 'se ha dicho, en las otras figuras, Ep la fig.~15
puh@qvversb‘el,rotbr de frente y el estator en secoidm. Aquf el con~
Qenégddrfadicional 7 ¢l glratorio forman un sparato ﬁnico;‘Alrededﬂr

de un eje 27 fijo y asentado en la pared 26 de la ocaja se apoye gire=

“torio el rotor opﬁpuegto de las partes 28 y 29 del condensador girato-

‘rio. Por un eellarfn del eje 27 ¥y por anillos de sujeeidn 30 y 31 se

o

At T SERsm e AR

A
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sseguran los Totores sontra deésplatemitntoslongitudingles. Sobre el

 misme efie, 'ptro"fijb.‘eﬁ 61, se-dispone una parte 32 representads en

perfil 1o ‘;nisho que los rotores 28 v 29

_ Prente é'las partes 28, 29 y 3z se _ﬁ;jan dos sezmentos Hetde
1icos 33 y 34 desplazados entre sf 1802 y los cuales forman el esta-
tor oomdn pam‘el condensador giratorio 7 el adicional. las longitu«

'dea ef.icaaes l b'g 'l'.a del estator para cada condensador se Llimitan

_._por resaltes 35 y 36 Por las placas del estator B0 unen los condensa=

doroa al circuito eléotrice, mientras que las psrtes 28, 29 7 32 10
se unen; ST | |

: R:A@jébitf.n del e"je- 2'7 _pued'é ajﬁ'reoiarae' en la i’ié'. lé. Por mn |
lado se "gti;l_etg en un oasquillo 37 fijo &n la pared 26 de ls caja y

»-‘,p‘uede desplazarse en L en di‘ré&cién longitudinal, Esto se realiza

‘ oon auxilie de wn tornillo 38 qua se mete en ol agujere rosoade 39

Aex'l:endid.o e &ireccion longitudinal del ele 27s El desplazamiento pue~
‘d.e realizarse por el -hacho de que el tomillo 28 en uno de los sentie

d.os de rotacidn se apoye uontra ol ¢asguillo 37 y en el otro santido,

*oontra u.n ‘disco amilar 40 Para eviter todo Juego axil sirve un mue-
1le 41. ‘ ) ’
. saccidn ilust:ra.da a la :flg. 17 por la 1ineo, 4<B de la figi
5 ilustra la sujeoion de la. parte no gira.toria. 32. Gon auxilio de wun
tornillo de a;)uste 42 se coloca sobre el casquillo 37@ _ »
Tl acelonamiento de las partes giratorias 28 y 29 del rotor

se efectia mediante un motor. El eje 43 del motor lleva en su cabo una

) 25 pleza de arrastre 44, ‘que eoopera con un pasador 45 fijo en la parte 2¢,

. Per otre pasader 4.6 colocade en la parte 29 se arrastra también la par-

te 28, por el heaho de que este pasador se &poya contra uno de los flan-
cos en forma de sector, Gracias al juego del spoyo del pasador 46 en
la rotacidn 'hbfoi"a 1a d'er&elw; en uno de los flances besta el apoyo al
girar a la 1_EQni§fh ‘an el otro flanco, se determina la ‘conmutacidn pa~
re el intervile pé'qﬁ'eﬁo -¥ pars el -.grande de la frecueneiai.’ B efecto,

en uno de 1os sentidos de rotacidn las partes 28 y 29 del rotor se en=-
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cuen’smn sobm elaros y en el oilre aentid.o de rotaeién 86 rembren o

ao:.nciden.
Lon objeto de que al choaar el. pasador de arrastre 46 sobre la

‘parte 28 del rotor a pesar del rezamlento en el aire y en los apoyos:

ya existentes 1o se presente un adelanto o avence de esta parte del

_roter, se prevd todavia un fremado adielonal, Para ésto el anillo de
‘ajuste 30 pravisto para manmtener la distamols entre las dos partes gi-
‘ratmrins"z& ¥ 29 del rotor, se construye como drgano de unidén por To-

. ‘zamiento Eate diaposicio'n se presenta en esesla aumentada en la fig.

18 Los dimcos 47 y 48 del anillo de ajuste gue se apoyan contra las
partes 28 ¥ 29 del rotor son discos de friccidn que se encuentran bajo
1a pres’ién'de muell"es 49 colbcadosfdentro del anillo de ajuste y as{

" producen un momento de friecioxﬁ.

_ Ina. 1’1.5. 19 presenta timlmente el acoplnmienta del conélenaador
50 Yy del motor de accionsmiento 51 El motor se cons‘omye enca Jable
gracias & una ‘oon:to‘rmc‘icin. correspondiente de la disposicidén de arras-

tre ilustreda en la fig. 15. .TA aorrien:be la recibe por unos contactos

,52 asanteados en el eon&emador con muellss B4 en los que agarran pasa~

‘‘dores :d.a qontaoto 5% correspondientescolooados en el motor,

“La -compén‘sacién de este ejaaplo prdectico de ejecucidn se rea-

&
lizadel sig uiente modo; pare ajustar el intervalo gra,nde de frecuen=

’oia 86 suelta oun suxilio ‘de una llave inglesa el tornille de ajuste

42y lg parte 32 no gira’cox'ia se hace oscilar alrededor del sje 27

‘mgu que se aleanas la freouencie medis reguerida del transmisor, la

cugl luego se& conserva apr4tando el tornillo, El ajuste del intervalo
pequefio ‘de ’ffecﬁencia';' que se he de logrsr desplazando el eje 27 en

' direooién axil, se realiza con auxilio de un desternillactor que.hacien~

8o girar'a la dareoha 0 & la lzqul erda. el tornillo 38 provooce un des~

J.iza.miein_to‘del ele 97 dentro del casquillo 37 o fuera del mismo, Como

* compensacidn tiene aguf ‘eficacia el desplazamiento en el valor 2A 1,

"‘_‘por euye -éei*reépéndi ente cdloulo puede realizarse la compensacidn des-

de 0 hasta 100 4,
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Debe aquf consid.ers.rse como una venbajs especlal el qua ‘la

L] 13‘0 n-!‘

compensacidn de los dos imtervalos de frecuemcla pueda hacerse en el

gond ensader giﬁatéria. Fligiendo sonvenlentemente el paso de rosca del

tornilleo 38 y la longitud de la llave inglesa para el tornille de ajus-

te 42 puede realizarse tambidn la compensacidén con grandisima exactitmdi

 la presente’ pa‘canta de :anenciafn oonsta de las sigulantes

‘reiv:lndi aa,cionea'

lr - Bisposioidn pars detemninar la distancia de suporficiea

‘rbfle(z‘toma, en,'eslae'uial para determinsr la altura de vaelo de mero~

neveg oon auxilio de ondas ultracortas, en la oual se var{a donstan~
temente la freouencia de las ondas emitidas dentro de dos lfmites fi-
Jos y le frecuencis diferencisl originade en el receptor por inter-

" ferancia de las ondas direotas y las reflejadas se mide por un freocuen-

sidmetro que cuenta los prsos por dero y se utiliza como medids de

- la distancia, caracterizads porque en el tranamisor ‘se pravén medios

que durante el _s‘gi'vioio al sloanzarse mna distancia con la gue la on-

dulacidn’de la rediacidn directs comienze = falsear la medicidn, et

. in%ervalo de la frecuencia emisora se commuta & un velor mas peguefic

da lo que Se reguiere para obtener un nimero de pasos de la :Br‘eco.an-
‘eia diferencial por gero suficientements gramle para la medioién oon
distanaias pequeﬁaa.

R Maposioiﬁn aegﬁn 10 reivindicado en el punto 1, carscte-
rizads porgus sirviéndosn de una misma y séla graduscidn en las esca-~
las puede variarse junto con la variscidn de los intervalos de frecuen=~
ola, también 1a durscidn de los periodos de la varigeidén de la frecuen-
oia emisora y ésto en la misme relaocidn,

. Dimosioion segin lo reivindicado en los puntos 1 6 2,
garaatqriza.d.a por un qonﬁenmdor ﬂ.g frecuencia situado en el eircui=

to de osoilacidn de)l anisor y con separacidn de las plasas sjustable:
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L B Eisposioién segdn lo relvindioa.do en el punto 3, caracte~

rizeda por un condensedor glraberioc comptesto de dos placas (1, 2) del

“estator sonsctadas al aircuitb osegilante ¥y por una placa de fotoz*(Bf

dispué‘st,a frente a aguellas ¥ o@mpieta‘men‘be alslada respecto a les
mimaa‘,'“ condersador ouye placa (2) del estator puede ajustarse de ‘mo-
do que su distenala respesto a la otrs placa (1) varie en relacién in=
versa respecto a la distancie de la placa (3) del rotori‘.

o= Dpigposicién segdn lo reivindicado en el punto 3, caraste-

rizada por nnueénd'én'sador giratorio conectado en el eireuite osoilan~

te ¥ ouyo estator (4) ge dispone fije y ouye roter (5) se dlgpone
dosplazable respeeto el estator en el sentido de variar la dismnoia.
6 - Disposicidn sogﬁn 1o reivindicado en el punte 5, caracte-
rizadsa porque el eje dal rotor del condensador, gim’corio ge desliza
en un cqsguillo (8) :fijo sobre el eje del motor (6) de accionamiento
y con un pasador »{10) asentado en €L ‘8 gula en una ramrs (9). oupi=

ral existente en la fmriféria del casquillo (8), de tal modo que al

_'girar & la deracha @l eje del rotor se ajuste una do las oa.rrora.s, ¥

el girar: 8 la izquiorda la otra carreral.

7 - Disposicidn segdn lo reivindicado en el punta 6 cara ate-
riiz"ad.a porque el valor de la varimeidn de la distancia de las placasg
{4,5) del condonsador puede ajustarse elizgiendo el pasa de la ranurs
eapiro.l (9) _ . ‘

Bum Diszwsicican aebxin lo reivindica.do en los pun‘oos 6467,
éaraamrizndu porque en la ranurs  espiral (9) se ‘continua en sus dos
‘extrames un trozo en "dix;ecdidn ho‘rizont‘al,”b*p‘orque en estos puntos
ge prevén descansilles, en los que puede enganchar el pasador (10)
agentsado en el ele del rotor del eondmsa.dor;, -

9.~-Disposieidn segun lo reivindicado en los puntos 1 o 2,
carﬁdtariz\td.; porq-'n"e se Qnﬁlea un .qondens'a;dor compuesto de un estator
formado por éé‘s sagmentos msta’lioos"(l’a,l3) desplazados"mt:_r'é sf 180e

y 136 en la pared interior de una caja eilindrice (11) por un roter

-

e
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" de forma de seetor giratorio dentro de ‘diche aaja (11), rotor que se

compone, visto em direcoidn axil; de dos partms (14,15) de diverssa

altura, superpuestas, de las cuales la (15) se dispone dasplazable

respecto & la otra en une zona de unos éoﬁpaobre el eje (16) del rotor.

: ‘lOLu ﬂisposigidn segin lo rgivindiaado en ‘el punto é; carac-
terizada por élagifaé de tal modo la zona libre de dngulo de giro pa=
rd.la parte mévil“(lS)‘dal-rotor, gue en una de las posiciones extre-~
was 46 esta zons de éﬁgulo de rotecidn, las partes {14,15) del rotor
eoincidén mientres que en 1a otra posicidn extrems se snouentren so=
bre clarod.,‘ ' |

11. -<Disposieidn gegin lo reivindicndo en los puntos 9 & 10,

caracterizada porque.paralelamente al condensador giratoric se conec-

ta una capacided adicional ajustable pere constente, y porque el rotor

" bipartids del condensador ‘sobresale por ambos lados . un trozo de igual

magnitud sobre el eatator v se diépbne desplazable'en‘éireocién axil,
lé&- Dispoéicidn segﬁn'lo reivindioado en el.puntoull, cgrau:.‘
terizﬁda‘porqég al rotor-puede degplazarse haeié ambos lados en un vae
Loz deﬂiguaLVma@niﬁud el aumento realizedo en una de las partes del
rotor. de suarte que en las posiciOnés‘extremas se clerre con el esta~=
tor cada ez uno de los lados dal rotor.,
13- Bisposic16n segﬁn 1o reivindieado en los puntos 11 o 12,

barécterizada-pgrqne el condensador adisional y el giratorio forman

“tn aparato ¥nico, apoyindose sobre el mismo eje las dos partes (28,29)

del rotbr'del:eonddnsador giratorio ¥ la parte (32) del oondensador
adicional constfuida tambin corraspordienteménge en perfil y limitdn-
dose las longitudes aetivas del estator para las dos ocapacidades me-
diante resaltes l35,36)m - , ' o
14~ Disposlcion -segin lo Treivindicado en &l punto 13, carac-
terizada porque el eje eomunA(ZY}.dal rotor ge gonstruye £1jo, alredes
dor del cuml‘g;rgn lag px:tggﬁtzé,29) del rotor del conlensador girg-
torio, mientraé que la oor:esPan&ien%a parte (32) gué ajustz la capa-

cldad aaieionél'medianta variaoidn de las pdsgoiénes, se aslente flla
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aobre dioho ejev.
15, Dispoaicion segin lo reivindioado .en los puntos 13 o 14,

caracterizada porque el eje comin (27) del rotor se guia por un lade

en un casquille {37) asentado ﬁjo" en la tapa (26) de la oaja del con=

densador giratdri'o 57 con auxilio de nn\_torniilﬁ -(38) -que agarra eén
un agujero roscado (39) extendid.o @ el ele long:ftu&inal del drbol

'(27) del rotor y ouya. eaheza se apoya por un lado en el casquille (37)

y poz- otre en un disco anular (40) £ijo en la tapa (26) de la ca.;]&, ’

”

.pueds desplazarse en direcaidn” longitudinals,

'16.~ Dimposicién segdn lo reivindicads en los puntos 13 o si-

‘guiemtes, caracterizads porque las partes {28,29) del rotor del con=

densador giratorio se apoyan diregtemente asbre ,;.l.'eje (27) flesplazas
ble lqngitudim‘almento sirviendose de anillos de ajuste (30;-31) y de
un gollarin del eje (27), quedando invariable sin embar&a en su dia~

tgueia reciproca, mien‘cras que la parte {32) no gir:toria del roter se

f1)a sobre el casquille (37} con auxilio de un tornillo de ajuste (42)4&.
1T~ Diapqsioidn segdn 1o reivindicado en el punto 16, carse~

terlzada porqiie al anille (30) previsto pars;'mantener la digtancia

antre las dos partes giratorius (28 29). iel Potor; se construye oono

»

drgano de wnidn per friceidnm,

18.~ Disposieidn segin lo reivindicado en el punto 17, carae-
terizada por@xie ias paredes latersles (4?,48.-}‘, del anillo de ajuste
(30) se construyen como dieees de friceidn, &entrd"los qﬁa as apejan
melles de presién (49) aolocad.os en el anillo (30):,

191 Disposiclén aegin Lo reivindieado en el punto 13 o signien

tes, saracterizade porque el acclonamiento de las partes gira.toriae

(28,29) del rotor ge resliza nediante un moter, de modo que éste acolb-

‘na pr&nero eon aunxilio de una pieza de arrsstre (44,45) une de las

partes (29) del rotor, d.espués de lo aual un pasaﬁor (46) #ijo en es»
ta par‘ce (29) se apoya contra uno de los flanoos de forme de seotor
de la seg{md& parte {28) v arrsstra tembién a éstal.'

zol,.'- Diaposifeidix segin lo reivindicado en el punto 13 o ai-

R
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guiantas, oaractemuada porcue el notor: de accionamiento (51] e dlge

. pone encajable o enehzfable.

©ali= *Dis ABaicien pa.ra de:termlnar la distancia de’ superficioa

’refleotoras gg_z_ar aux’ io do ondas ultraaertas¢.~ Segﬂn se deacribe b4

reivindiaa eﬁ"la‘pr*eaente mamoria d.sacriptiva y s ilustra con los
- planos gie a la misma sé acompeiiari
Congta esta memoria de diez y seis hojas foliadas y eseritas

a mdquine por una sole de sus caras.

M&d.rld. B de Junio de 1942.

{p BonLervo @/\r
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