
MEMORIA DESCRIPTIVA 

p ara  s o l ic i t a r

P A T E N T B D E I  N V E N C I  0 N

en

B S P A B A

por VEINTE aüos

a nombre de F r id o lin  W I  N K L E B, de nacionalidad 

alemana, residen te en V illin gen , Schwarzwáld, AIEMANIÂ  

por

"UNA MAQUINA AUXILIAR BE PANADERIA, ESTE* 

"CIALMBNTE PARA TAHONAS BE PEQUERA Y BEBIA 

"IMPORTANCIA"*

E l ob jeto  del invento co n siste  en ana m&qui** 

na autom ática para co rtar  y tra b a ja r  l a  masa t a l  como
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se u tilizan  corrientemente, aunque en otra forma, en 

la s  grandes tahonas. Con el fin  de que la s  tahonas 

de pequeda y media importancia puedan competir con 

la s  grandes fábricas de pan* existe  la  urgente necesi­

dad de construir para ta le s industrias una máquina auxi<* 

l ia r  de tipo sim ilar, cosa que hasta ahora no se ha lo-* 

grado de modo sa tisfac to rio . E llo  obedece sin  duda* 

a que a una máquina para cortar y trabajar masa, de 

este tipo para pequedas tahonas, se imponen condicio­

nes muy especiales, que en la s  grandes fábricas da 

pan tienen menos importancia, de donde se explica que 

la s  máquinas auxiliares de esta  índole, construidas 

hasta ahora en primer lugar oon v ista s  a la s  necesi­

dades de la s  grandes industrias panifioadoras, no pue­

dan u tiliza rse  para la  nueva finalidad .

En primer lugar ha de exigirse  de una má­

quina, que trabaje por completo automáticamente, re­

quiera poco espacio y, sin  embargo, d% un rendimien­

to su fic ien te. Además ha de ser fá c i l  y cómoda da 

manejar, de ta l  modo, que pueda ser manejada sin  In­

conveniente por hombres y mujeres inexpertos y sin  em­

bargo funcione irreprochablemente, a s í  como, fin a l­

mente, que no ataque a la  masa y, en consecuencia, 

suministre un pan que, tanto en aspecto oamo en vo­

lumen, no sea in ferior a la  mercancía fabricada a 
mano*

Todas estas cualidades la s  reúne l a  nueva
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máquina, de la  cual se  representa un ejemplo de eje-* 

cuoión en e l dibujo, representan:

La figura 1 una sección longitudinal por 

la  línea C*D de la  figura 2; la  figura 2 una seo*

$ Odón transversal por la  línea A*B de la  f t g # a  1; l a

figura 3 una v ista  frontal, la  figura 4 una v ís ta  de 

oostado; la s  figuras 5 -  8 e l  accionamientede lo s ro­

d illo s  de alimentación y el mando del émbolo de tra­

bajo en escala mayor, la s  figuras 9 -  1 1  e l aooiona- 

10 miento del d ispositivo  de trabajo .

En e l ejemplo de ejecución representado, lo s 

órganos de accionamiento están soportados en una ca­

ja  de bancada 1 , lo  mismo que e l motor de acoionamien** 

to 2 y la s  transmisiones 3 y 4# Sobre l a  c a ja  de 

1 $ bancada se eleva, de un lado, un brazo hueco 1 ' ,  cuya

espacio in terior está  unido a la  c a ja  de bancada y 

a lo ja  e l mando de lo s  elementos de trabajo . Pelan­

te de este brazo hueco y sobre la  c a ja  de bancada se 

h a lla  l a  mesa de trabajo que e stá  formada por una oin- 

20 ta  transportadora sin  fin# E l brazo hueoo superior

termina en una cabeza hueca 1 "  suspendida sobre la  

mesa de trabajo y en la  que está  alojado e l  d isp o s lt i *  

vo cortador. En la  transmisión 4 va dispuesto un mu** 

ñón 5 que unido, por medio de la  b ie la  6, a cha pa* 

23 lance aoodada 7 que oscila  alrededor del pivote g i­

ratorio  8. El movimientode oscilación de l a  palan­

ca 7 se transmite# por medió de una b ie le ta  9, al
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vástago 10 &el émbolo 11* Entre el vastago 10 y e l én^ 

bolo 11 está  intercalado un punto muerto* La cámara 12,

que puede g irar en 13 , sirve para rec ib ir  los trozos 

cortados de masa. Por encima del émbolo cortador 11* 
que tiene movimiento da vaivén, se h alla  la  tolva 14 oon 

dos ro d illo s 15 y una corredera 16.

Sobre e l e je  da la  transmisión 4 se h a lla  una 

rueda de cadena 17, que por medio de l a  cadena 18 es 

unida con la  rueda de cadena 19. E sta t s tá  dispuesta 

loca sobre un eje 20. El movimiento giratorio  de la  

rueda de oadena 19 se  transmite par e l trinquete 21 a 

la  rueda 22* Sobre e l trinquete 21 e stá  dispuesto un 
tope 21a.

En e l eje 20, soportado en 2) (figura 4 ), es­

tán montados dos piñones cónicos 24, que engranan con 

los dos piñones cónicos 25. Estos piñones Cónicos 

25 están montados sobre lo s muñones 26 da lo s rod illos 

15 soportados, oon giro , en los cojinetes 27*

Los trozos de masa expulsados por l a  cáma­

ra  distribuidora oscilable se deslizan por un d e s li­

zador 28 y caen sobre una cinta de trabajo 29. En la  

parte superior del deslizador 28 e stá  tensado un alam­

bre da acero 28a. Por e l  movimiento de la  cinta da 

trabajo 29 pasan lo s trozos de masa 31 bajo lo s  mol­

des de trabajo 30.

Para e l aprovechamiento adecuado del eepát­

elo entre e l puesto G del operario y e l  brazo hueoo 1 ',

* *  4  * *
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es particularmente oonveniente que e l avance de la  oin* 

te  de transporte 29, que transcurre paralelamente a la  

trayectoria del émbolo de distribución 11, tenga lugar 

en dirección opuesta a la, carrera de trabajo del émbo­

lo  de distribución.

E ldispositivo de trabajo y su accionamiento 

pueden verse de la s  figuras 9*11. Consta de un eje 

vertica l 32 con p la t i l lo  33 y manivela 35* horizontal 

y en voladizo, en la  que están dispuestos o r ific io s  

verticales de soporte donde se alo jan  pernos de sopor* 

te 37, que, por medio de muRonee 36 están unidos con 

b ie le tas 38, cuyos otros extremos están articulados* 

por medio de pivotes g iratorios y horizontales 39, en 

pernos do soporte vertío sles 40, lo s  cuales están so­

portados en manguitos 40 de un balancín 41* articu la * 

do en 43 por medio d e l e je  42 en l a  c a ja .

Como loe rod illo s transportadores 15 , en 

virtud de su movimiento de g iro , aprietan la  masa, 

empujada por e llo s  hacia abajo, contra la s  paredes ver* 

tio a le s  14' de l a  to lva, direotamente sobre el émbolo 

distribuidor 11, puede ser conveniente dotar a l extre* 

mo delantero del émbolo de raspadores 11 '.

En la  máquina van dispuestos además un vo* 

laa te  44 para regular e l peso de la  masa, interruptor 

res de pulsador 45, una mesa de trabajo 46 y apoyos 

osoilab les 47 para rec ib ir una mesa de fermentación 48.

E l modo de trabajo e s  e l  siguiente:
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tolva 14. Por medio de lo s dos rod illo s giratorios 15* 

la  masa es oprimida obligadamente hacia abajo; recogí* 

da por e l  émbolo de distribución 1 1  y empujada por és­

te en l a  cámara distribuidora 12. Ene sta  cámara d ía* 

tribuidora se halla  un émbolo, regulable en forma co­

nocida, que determina el peso de lo s trozos de masa 

que se han de cortar* Es igualmente conocido e l r e *  

plegado de la  oémara distribuidora 12 en 90** h ad a  aba* 

jo y e l deslizamiento de los trozos de masa cortados a 

través del deslizador. La colocación da un alambre 

de acero 28a en la  parte superior del deslizador 28 

acelera e l deslizamiento e impide que se peguen los 

trozos de masa.

En lagar de una cámara distribuidora osoi* 

lable hacia abajo en 90°  podria emplearse también una 

oámara con movimiento de ascenso y descenso o movi­

miento de vaivén.

Ofrecen una especial ventaja lo s rod illos 15 
por e l hecho de que no giran constantemente, sino so* 

lamente cuando el émbolo 1 1 , con movimiento de vaivén^ 

se h alla  aproximadamente en la  tercera parte da su re *  

corrido hacia la  cámara distribuidora (véase la  flg u * 

ra  8) . Cuando e l émbolo se h alla  en una posición 00*  

mo la s  que representan la s  figuras 1 y 5, loa c i l in ­

dros 15 no giran y por cierto  durante e l  tiempo que 

e l trinquete 21 se desliza en e l tope 21a. Asi pues*
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lo s  rod illo s 1$ no empujan ía  masa hacia abajo mas que 

cuando se necesita y ouando e l  émbolo 11 deja e l espa­

cio lib re . De este modo se preserva muy bien la  ma­

sa . Si lo s  rod illo s 1$ giraran constantemente, tam­

bién se empujaría l a  masa haoia abajo cuando e l  émbolo 

se h a lla  completamente delante en posición de reposo.

La masa se acumularía innecesariamente, lo  que la  par- 

judioaría.

Por e l hecho de que e l vástago 10, frente al 

émbolo 11, recorre un punto muerto (figura 5 ), en e l 

movimiento del émbolo 11 y, por c ierto , siempre antes 

del movimiento de avance y de retroceso, se intercala 

una parada. Esto es muy importante, especialmente cuan­

do e l émbolo 11 se h a lla  en su posición mas avanzada 

y la s  cámaras distribuidoras e stán  llen as, pues garan­

te  l a  parada del émbolo 11, se desliza hacia abajo la  

cámara distribuidora llen a . Si e l  émbolo 11 no per­

maneciera en su posición mas avanzada hasta que se  ha­

ya producido e l deslizamiento de la cámara, e x is t ir ía  

e l  peligro da que a l retroceder e l émbolo arrastrase 

masa da la  cámara distribuidora o l a  dejase escapar.

De este modo resu ltarían  pesos inexactos.

E l émbolo 11 arrastra  delante de s í  mas ma­

sa da l a  necesaria para llenar la s  cámaras átatribu i- 

doras. La masa sobrante pasa de nuevo a la  to lva.

La masa blanda se escapa mas fácilmente que l a  só lida. 

Para poder regular la  expulsión de la  masa sobrant^tál
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oomo lo  exijo  la  constitución de l a  masa y obtener un 

peso exacto^ e stá  p revista  l a  corredera 16. Segdn 

que la  corredera 16 se coloque mas b a ja , se estrecha 

e l canal de paso o se d ificu lta  e l paso déla masa.

En cambio la  masa se impulsa dentro de la  cámara do- 

8ifioadora con mayor presión. Las cámaras d istrib u i­

doras se llenan con absoluta uniformidad y e l peso de 

la  masa se determina con exactitud. Cuando se  trata  

de masa más só lida  y tenaz, la  corredera se dispone mas 

a lta ; s i  la  masa es mas blanda, se coloca mas baja.

De este modo se consigue también un tratamiento pre- 
servador de l a  masa.

El avance de la  cinta de trabajo 29 es in-
termitente; tiene lugar cuando ha terminado un proce­

so de trabajo  y el aparato da trabajo es levantado en 

forma conocida.

Como es sabido, e l  movimiento de trabajo se 

produce en forma da e sp ira l y va controlado en forma 

conocida. Sin embargo constituye una novedad la  d is­

posición unilateral dal accionamiento de trabajo y el 

empleo de un dispositivo da trabajo gobernable. En 

consecuencia se hace necesario prever un dispositivo 

especial de mando, como e l representado en la s  figu­

ras 9 -  1 1 , mediante e l  cual se  consigue un movimien­

to da trabajo  seguro, tranquilo y paralelo* Por e l 

empleo da un dispositivo de trabajo de este  tipo se eco­

nomiza mucho s i t io ,  la  parte delantera está  completa­

mente libre de elementos de accionamiento y f a c i l i t a

-  8 -
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e l servicio  de la  máquina*

Por la  disposición la te ra l de la  oaja 1 y 

por e l empleo de solo un dispositivo de trabajo se 

logra que la  cinta de trabajo 29 pueda construirse co- 

mo cinta sin  fin  y se halle completamente lib re ; tam­

bién per e llo  se economiza mucho s i t io  y se hace mas có- 

moda la  colocación de la s  piezas de masa trabajadas*

La disposición propuesta de una pequeSa me­

sa  de 46, permite que la s  piezas de masa redondas tra ­

bajadas puedan ser cómodamente alargadas antes de su 

colooaci&n sobre la  mesa de fermentación 48* Temblón 

la  disposición de los apoyos 47 de l a  mesa da fermen­

tación en la  parte delantera de la  máquina f a c i l i t a  muy 

considerablemente e l servioio de la  misma.

La máquina está  construida de modo que e l 

operario encargado de l a  máquina tiene su puesto en 

e l lugar G (vóase la  figura 2)* Despalete puesto y 

sin  dar un solo paso puede oolooar la  masa en la  to l­

va da la  máquina, regular e l peso de l a  masa por medio 

del volante 44, poner en marcha la  máquina y pararla 

per medio del Interruptor de pulsador 45, v ig ila r  e l

funcionamiento de l a  máquina, depositar la s  piezas de 

masa redondas trabajadas, y, en caso necesario, adn 

alargadlas.

E sta disposición fa c i l i t a  extraordinarlamen**

te  e l manejo, ofrece una plena visión de consunto y 
por e llo  proporciona grandes ventajas tócnieas y eco-
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n&mioas.

El dibujo solo presenta un ejemplo de ejeou- 

oión, pero la  máquina, que en e l dibujo está  represen­

tada de dos f i l a s ,  puede construirse igualmente de una 

y de varias f i l a s .

Esta so licitud , que corresponde a la  pre- 

sentada en Alemania e l 3 junio de 1941, bajo e l 

ndmero W. 109.149; V/2b., se acoge a los beneficios 

del artícu lo $1 del vigente Estatuto de Propiedad In­
d u stria l.

** o** N 0 T A **o**

Los puntos de invención propia y nueva 

que se presentan para que sean objeto de esta pa­

tente de Invención en España por VEINTE años, son 

1$ lo s siguientes;

ls  - Una máquina automática para oortar y 

trabajar la  masa en pequeñas tahonas, caracterizada 

porque para lograr una oonstruooión pero voluminosa, 

una ca ja  da bancada en la  que van alojados lo s e le-  

20 mentbs de accionamientos llev a , en la  parte opuesta a l

puesto de trabajo del operario, una cinta sin fin  que 

transcurre en dirección transversal y sirve de mesa de

—  10 —



trabajo  y detrás da á sta  lleva un brazo hueco que trans­

curre en dirección ascendente, en e l que se alojan los 

* elementos de mando y termina en una cabeza de máqui­

na suspendida sobre l a  cinta transportadora^ llevan- 

§ do esta  cabeza e l dispositivo para oonduoir y cortar

la  masa*

29 -  Una máquina para cortar l a  masa segdn 

lo  reivindicado en el punto 19., oaracter&zada porque 

en un lado del brazo hueco ascendente está  dispuesto el 

10 accionamiento da trabajo que agarra en una viga osci-

, lante saliente horizontalmente y en voladizo entre la

cámara oscilante de distribución y l a  cinta transporta­

dora y que llev a  deslizadores de masa, y moldes da t r a *

.  bajo sobre la  cinta transportadora.

* * 1$ 39 -  Una máquina para cortar la  masa, segdn

lo  reivindicado en e l punto 29., caracterizada porque 

con la  finalidad de una conducción parale la  en e l mo­

vimiento de trabajo , la  viga oscilante está unida a un 

balancín por medio de una pareja de b ie le tas con in- 

20 teroalaoión de uniones con articu lación  en e ra s.

49 -  Una máquina para cortar l a  masa, segdn 

lo  reivindicado en e l punto 29., caracterizada porque 

en l a  parte superior del deslizador,- construido en 

forma da to lva, e stá  tensado un alambre de acero*

2$ 5* *  Una máquina para cortar la  maga, segdn

lo  reivindicado en lo s  puntos 19 y 29 ., caracterizada 

porque e l  dispositivo cortador se compone de una tolva

i
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3# carga soportada por la  cabeza de l a  máquina y dota­

da de ro d illo s transportadores, hallándose debajo de di­

cha tolva da carga un émbolo de distribución con movi­

miento da vaivén que empuja la  masa oartada hacia la  

cámara distribuidora osciláb le .

6̂  9 Una máquina para cortar l a  masa, según 

lo  reivindicado en e l  punto 36. ,  caracterizada parque 

lo s rod illo s transportadores son accionados intermi­

tentemente.

76 - Una máquina para cortar l a  masa; según 

lo  reivindicado en el punto 6 * . ,  caracterizada porque 

e l embrague da lo s ro d illo s transportadores se desen­

gancha por un mecanismo de trinquete cuando e l émbolo de 

distribución se h alla  en e l extremo delantero de su ca­

rrera *

86 -  Una máquina para cortar la  masa; según 

lo  reivindicado en e l punto 56. /  caracterizada porque 

entre e l émbolo de distribución y su vástago e stá  in­
tercalado un punto muerto, oon e l  t in  de que el émbolo 

se pare en todos lo s casos antes de su carrera de avan­

ce p de retroceso,

9* *  Una máquina para cortar l a  masa según 
lo reivindicado en e l punto 38 ., caracterizada porque 

éntre e l émbolo de distribución y l a  cámara doalfioa- 

dora e stá  dispuesta una corredera de estrangulación pa­

ra l a  regulación del paso de la  masa*

108 - Una máquina para cortar la  masa, según

** 1# *



io  reivindicado en 3*0# p lato s 1 *  a 9$ ., caracterizada 

porque e l 4&bçio dedistpibucidn Ya dotado da raspan 

dores papa desprender ia  masa da la s  paredes de la  

tolva*

3

19

13

Só­

l i ?  *  Una máquina para cortar la  masa# sagdn 

lo  reivindicado en lo s  puntos 1 $ y 5s . ,  caracterizada

porque para mayor e s o n d a  de espacio, e l arane? de 

la  cinta transportadora se efectda en dirección opues­

ta  a l a  carrera de trabado del ámbolo de distribución.

12? *  Una máquina para cortar la  masa# segAn 

lo reivindicado en lo s  puntos 1? hasta l i s . ,  oaraote* 

risada por l a  d i s p o s # !#  adicional de una mesa de tra-* 

bajo sobre la  cinta transportadera y apoyos oscilab les 

para una mesa de fermentación delante de l a  cinta tran s* 

portadora*

13? 9 Una máquina auxiliar de panadería* e s* 

peoialm entepara tahona# de pequeha y media importancia.

Tal y ocho he ha descrito en l a  Memoria que 

antecede, representado en lo s  dibujes que se  aoo¡spadam

y con le# fines que se  han especificado*

. -. Beta Memoria consta de. trece, hojas e sc r ita# ... 

pop una so la  capa*

Ch/
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