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MEMORIA DESCRIPTIVA
para solicitar
PATENTE DE INVENCION
en
EsSPARA
por VEINTE afios
8 pombre de Fridolin WI N KL E R, de naocionalidad

~ slemana, residente en Villingen, Sohwarswald, Amnmg,

por -
"UNA MAQUINA AUXILIAR DE PANADERIA, BSPE-
"CIALMENTE PARA TAHONAS DE PEQUESA Y MEDIA
" IMPORTANCIA". |
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Bl objeto del invento oonsiste en qpa'ig![qﬁx-

na automdtica para cortar y trabajar la n;asa.-’"tha’l ‘oomo
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se utilizan corrientemente, aungue en otra forma, en

las grandes tahonas. Con el fin de que las tsahonas

de pequeila y media importancia puedan oompetir ocon

las grandes fébricas de pan, existe la urgente necesi-
dad de construir para tales industrias una méquina auxi-
liar de tipo similar, ocosa que hasta shora no se ha lo-
grado de modo satisfactorios, Ello obedece sin duda,
a que a una mfquina para cortar y trabajar masa, de
este tipo para pequeilas fahonas, se imponen condiocio-
nes muy espeoiales,‘ que en las grandes fébrices de
pan tienen menos importancia, de donde se eleica que
las mfquinas auxiliares de esta indole, construidas
hasta ahora en primer lugar oon vistas a las necesi-
dades de las grandes industrias panificadoras, no pue-
dan utilizarse para la nueva finalidad,

En primer lugar ha de exigirse de uns mé-

- quina, que trabaje por completo automdticamente, re-

quiera poco espacio y, sin embargo, 44 un rendimien-
to suficiente. Ademés ha de ser fdoil y oémoda de
manejar, de tal modo, que pueda ser manejada sin in-

oonveniente por hombres y mujeres inexpertos y sin emw

‘bargo funcione irreprochablemente, as{ como, finalw

mente, que no ataque & la masa y, en oonseouen’o;li,
suministre un pan Que, tanto en aspecto oomo en vo-
lumen, no sea inferior a la mercancia fabricada a
mano,

-Todas estas cualidades las reune la nueva
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ndquina, de la cual se representa un ejemplo de ejew
cucifn en el dibujo, representan:
La figura 1 una seocién longitudinal por

la lfnea é-D de la figura 2; la figura 2 una seo~
eifn transversal por la lfnea A~B de la fxgura 1; la
figura 3 una vista frontal, la figura 4 una vista de
costado; las figuras 5 - 8 el accionamientode los ro-
dillos de alimentacifn y el mando del dmbolo de tra-
bajo en escala mayor, las figuras 9 -~ 11 el'aooiona-'
miento del dispositivo de trabajo. ..

| En el ejemplo de ejeouoién representado, los
6rganos de accionamiento estdn soportados en una ca~
Ja de bancada 1, lo mismo que el motor de accionanmiene
to 2 y las transmisiones 3 y 4, Sobre la caja de
bancada se eleva, de un lado, un brazo hueco 1!, cuya
espacio interior estd unido a la caja de bancada y
aloja el mando de los elementos de trabajo, Delan-
te de este brazo mego y sobre la caja de bancada se
halla la mesa de tia’bajo que estd formada por una oin-
ta transportadora sin fin., El brazo hueco superior
termina en una cabesa hueca 1'' suspendida sobre la
mesa de trabajo y en la que estd alojado el dispositie
vo cortador. En la transmisin 4 va diapﬁaato an mue
#ién 5 que va unido, por mediode la biela 6, & una j;a-
langa acodada 7 que Osoila alrededor del pivote gi-
ratorio 8, Bl novimiontodeJoaoixaqtﬁgﬂda11aﬁpalan9_
0a 7 se transmite, por medio de una bieleta o, al
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véstago 10 del émbolo 11, Fntre el véstago 10 y el m‘w g

bolo 11 estd intercalado un punto muerto, La cfmara 12,

que puede girar ean 13, sirve para recibir los trozos
cortados de masa, Por encima del &mbolo cortador 11,
que tiene movimiento de vaivén, se halla la tolva 14 con
dos rodillos 15 y una corredera 16,

gobre el eje de la transmisitn 4 se halla una
rueda de cadena 17, gque por medio de la cadena 18 es
unida cdn la rueda de cadena 19, FEsta §sté dispuesta
loca sobre un eje 20. El movimiento giratorio de la
rueda de cadsena 19 se transmite por el trinquete 21 a
la rueda 22. Sobre el trinquete 21 est4 dispuesto un
tope 2la.,

En el eje 20, soportado en 23 (figura 4), es~
tén montados dos pifiones cénicos 24, que engranan oon
los dos piﬁon,eé ofnicos 25, Estos pifiones ebnicos
25 estén montados sobre los mufiones 26 de los rodillos
15 sbportados, con giro, en los cojinetes 27. -
| Los trozos de masa'expulsadoépor la oéma-
ra distribuidora osecilable se deslizan por tm desli~
zador 28 y caen sobre una cinta de trabajo 29, Bn la
parte superior del deslizador 28 estf tensado un alam~
bre de acero 28a, Por el movimiento de la cinte de

trabajo 29 pasan los trozos de masa 31 bajo 10s mole

des de trabajo 30.

Para el aprovechamiento adecuado del espa-

0io entre el puesto ¢ del o;perario vy el brazo hue 0o 1,
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es particularmente conveniente que el avance de la oine
ta de transporte 29, que transcurre paralelamente a la
trayecteria del dmdbolo de distribucidn 11, tepgé, lugear
en direcoifn opuesta a la carrera de trabajo del dmbo-
lo de distribucidn.

Eldispositivo de trabejo y su aoci:)namiento
pueden verse de las figuras 9-11l, Consta de un eje
vertical 32 con piatillo 33 y manivela 35; horizontal
¥y en voladizo, en la que estén dispuestos oriffoios
verticales de soporte donde se alojan pernos de sopore
te 37, que, por medio de muﬁoneé 36 estdn unidos con
bieletas 38, cuyos etros extremos estén articulados,
por medio de pivotes giratorios y horizontales 39, en
pernos de soporte verticales 40, 1los cuales estén so-
portados en manguitos 40 de un balancin 41, articula-
do en 43 por mediodel eje 42 en la caja. '

Como los rodillos transportadores 15, en
virtud de su movimjento de giro, aprietan la masa,
ém;mjada_ por ellos haoia abajo, contra las paredes verw
tio’p,le»s 14' de la tolva, direotamente sobre el dmbolo
distribuidor 11, puede ser conveniente dotar al extraw
mo delantero del démbolo de raspadores 1ll',

En la mdquina van dispuestos ademés un voe
lante 44 para regular el peso de la masa, interrupto-
res de pulsador 45, una mesa de trabajo 46 y apoyos

- 0scilables 47 para recibir una mesa ds fermentacifn 48.

El modo de trabajo es el sigulente:

956
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La masa u otra pasta similar se coloca en"i'a‘}.-ﬂ

tolva 14. Por medio de los dos rodillos giratorics 15,

‘1a masa es oprimida obligadamente hacia abajo, recogie

da por el &mbolo de distribucibn 11 y empujada por €s-
te en la cfmara distribuidora 12, Ene sta cfmara dis-
tribuidora se halla un 4mbolo, regulable en forma co-
nocida, que determina el peso de los trozos de masa
que sé han de cortar. Es igualmente conocido elre=
plegado de la ofmara distribuidora 12 en 90° haoia aba~
Jo vy el deslizamiento de los trozos de masa cortados a
través del deslizador. La oolocacin de un alambre )
de acero 28a en la parte superior del deslizador 28
acelera el deslizamiento e impide que se pegéen los
trozos de masa. | |

En lugar de una cémara distribuidora osoi~
lable hacia abajo en 90° podrf{a emplearse también una

cémara con movimiento de ascenso y descenso O movi-

" miento de vaivén,.

Ofrecen una especial ventaja los rodillos 15
por el hachode que no giran constantemente, sino sow
lamente ouando el émbolo 11, oon movimiento de vaivén,
se halla aproximadamente en la tercera parte de su res
oorrido hacia la oémare distribuidora (véase la figue
ra 8). Cuando el émbolo se halla en una posicibn coe
mo las gue representan las figures ly5, los eilin-
dros 15 no giran y por clerto durante el tiempo que |
el trinquete alise desliza en el tope 2la. Asf pues,
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1os rodilles 15 no empujan la masa hacia abajo mas que
cuando se necesita y cuando el émbolo 11 deja el espa
cio libre. | De este modo se preserva muy blen la ma-
sa. Si los rodillos 15 giraran constantemente, tem-~
bidn se empujarfa la masa haoia abajo cuando el émbolo
se halla completamente delante en posicifn de reposo.
La masa se acumularf{a innecesériamente, lo que la per-
judicaria, , | ‘

Por el hecho de que el véstago 10, frente al
émbolo 11, recorre un punto muerto (figura 5), en el
movimiento del dmbolo 11 y, por cierto, siempre antes
del movimiento de avance y de retroceso, se interoala
una parada. Esto es muy importante; espscialmente ouan~
do el 8mbolo 11 se halla en su posicién mas avanzada
v laé cfmaras distribuidoras e stdn llenas, pues daran~
te la parada del &mbolo 11, se desliza hacia abajo la
cfmera distribuidors llena. Si el dmbolo 11 no per-
mansociera en su posiciln mas avanzada hasta .qus se ha=
ya produsido el deslizamiento de ls ofmara, existirfa
el peligro de que al retroceder el émbolo arrastrase
masa de la cémara distribuidora o la dejase escapar.
De este modo resultarian fesos inexactos,

El émbolo 11 arrastra delante de s mas ma=
sa de la necesaria para llenar las cfmaras abstribuie
doras. La masa sobrante pasa de nuevo a la tolva,

La masa blanda se escapa mas facilmente que la sflidas
Para poder regular la expulsién de la masa sobrantetal
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oomo 10 exije la constitucién de la masa y obtener un

peso exacto, estd prevista la aorredera 16. Segfn
que la corredera 16 se cologue mae baja, se estrecha
el canal de paso o se difioulta el paso dela masa.

En cambio la masa se impulsa dentro de la cémara do-
sificadora con mayor presién. Las cémaras distridbui~
doras se llenan con absoluta‘unifarmidad y el peso de
la masa se determina con exé.otitud. Cusndo se trata
de masa mds edlida Yy tenaz, la corredera se dispone mas
alta; si la masa es mas blanda, se coloca mas baja.
De este modo se consigue tambidn un tratamiento pre-
servador de la masa.

El avance de la cinta de trabajo 29 es in-
termitente; tiene lugar ouando ha terminado un proce-
80 de Wrabajo y el aparato de trabajo es levantado en
forma conocida.

Como es sabido, el movimiento de trabajo se
produce en forma de espiral y va ocontrolado en forma
qonooida. Sin embargo constituye una novedad la dise

posioién unilateral del accionamiento de trabajo y el

" empleo de un dispositivo de trabajo gobernable. En

- consecuencia se hace necesario prever un dispositivo

especial de mando, como el representado en las figu-

ras 9 < 11, mediante el cuai ge consigue un movimienw

to de trabajo seguro, tranquilo y paralelo. Por el
empleo de un dispositivo de trsbajo de este tipo se eco-
ndmiza mucho sitio, la parte delantera esté cbmpletaw

mente libre de elementos de accionamiento y facilita
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el servicio de la médquina,

Por la disposioeibn 1ateral de la caja 1l y
por el empleq de 8010 un dispositivo de trabajo gze
logra que la cinta de trabajo 29 puede construirse co-
mo ¢inta sin fin y se halle oompletamenté '11‘01’9 ; tame
bién por ello se economiza mucho sitio y se haoe mas ¢0~
moda la colocaoifn de las piezas de masa trabaj,&das.

La disposioifn propuesta de uns pequefia me-
sa de 46, permite que las piezas de masa redondas trae
bajadas puedan ser comodamente alargadas antes de su
colooacién sobre la mesa de fermentaoién 48, 'I‘ambiéﬁ
la disposieién de los apoyos 47 de la mess de fermen-
tacién en la parte delantera de la méquina facilita muy

| considerablemente el servicio de la misma.

- La méquina e8t4 construida de modo que el
operario encargado de la méquina tiene su puesto en
el lugar G (véase la figura 2). Deaﬁ*ste puesto y
sin dar un solo paso puede oolocar la masa en la tole
va de la m&quina, regular el peso de la masa por med,io‘
del volante 44, poner en marcha la méquina y pararla
por medio del interrupter de pulsador 45, vigilar el
fupoionamiento de la méquina, depositar las pieczas de
masa redondas trabajadas, y, en caso necesario, adn
alargerlas,

" Esta disposioifn faoilita extraordinarismene
ta 91 manejo, ofrece una plena visidn de aon%‘mito vy
por .ello proporeciona ga!«ande ventajas técnieas y eco-

""9“'
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, Kl dibujo solo presenta un ejemplo de ejeou~
cién, pero la m&ﬁn&na, que en el dibujo osth represen-
tada de dos filas, puede §onstru1rse igdélm;nte de une
y de varias filas,

Esta solicitud, que corresponde & la pre=
sentada en Alemanis el 3 de junio de 1941, bajo el
némero We 109,149, V/ab., se acoge a los bensficios
del artfoulo 51 del vigente Estatuto de Propigdad Ine.
dustrial. "

- O NOTA @O

Los puntos de invencién propia y nueva
que se presentan para que sean Objeto de esta Pa-
tente de Invenoifn en Espaila por VEINTE afios, son
los signientes; |

12 -~ Una m&qu:_tna autométioa para gortar y
trabajar la masa en pequefias tahonas, caracterizada

porque para lograr una aoastruccién pero voluminosa,

una caja de bancada en la que van alojados los ele

mentos d.‘e' acoionamientos lleva, en la parte opuesta al

. puesto de trabajo del operario, una ointa sin fin que

transou;;re en direcoi};l:n transversal y sirve de mesa de

w 10 w
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. trabajo y detrés de €sta lleva un brazo hueco que trans=

eurre en direccifn ascendente, en el4q_ue se alojan los

elementos de mando y termina en una cabeza de méqui-

- na suspendida sobre la cinte transportadora, llevaa-

40 esta cabeaza el dispositivo para conducir y cortar
la masa,

22 ~ Una méquina para cortar la masa segdn
lo reivindicado en el punto 1¢., oaracterizadas porque
en un lade del brazo husao ascendente estd dispuesto el

acoionamiento de trabajo que agarra en une viga 0Sci-

lante saliente horizontalmente y en voladizo entre la

cfmara osoilante de distridbucién y la cinta transporta-
dora y que lleva deslizadores de mesa y nl:oldea de trae
bajo sobre la cinta tr'anaportadora.

32 -« Una méquina para cortar la masa, segdn
1o reivindicado en el punto 2¢,, caracterizada porque
con la finalidad de una conduccién paralela en el mo-
vimiento de trabajo, la viga oscilante estd unida a un
balmoin por medio de una pareja de bieletas con in-
tercalacién de unicnes oon srtioulacidn en crus.

4% ~ Una méquina p;a.rafk)e-ér‘tar la masa, segfin
lo reivindicado en el punto 22,, caraoterizada porgue
en la parte superior del deslizador, econstruido en
forma de tolva, estd tensado un alambre de aoe’_;rd.

5¢ « Una mfquina para cortar la masa, segin
lo reivind_iéad.o. en los puntos 12 y 29., ‘oaradtervizada

porque el dispositivo cortador se compone ds una tolva

“wll -
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de carga soportada por la oabeza de la méquina y dota=
da de rodillos transportadores, halléndose debajo de ai-
cha tolva de carga un émbolo de distribucién con movi-
miento de vaivdn que empuja la masa cortada hacia la
oémara distribuidora oseilable.

62 9 Una méquina pare cortar la mass, segfn
lo reivindicado en el punto 52.,, caracterizada porque
los rodillos transportadores son accionados intermi«
tentemente. _

72 - Una méquina para cortar la masa, segdn
lo reivindicado en el punto 62,, caracterizada porque.

el embrague de los rodillos transportadores se desen=

gancha por un mecanismo de trinquete ouando el émbolo de

distridbucibn se halle en el e xtremo delantero de su caw

rrerae

8¢ - Una mfquina para cortar la masa, segin
lo reivindicado en el punto 5¢,, caraoterizada porque
entre el émbolo de distribuoién y su véstago e#t& in-

' terealado un punto muerto, oon el ¥In de que el émdolo

se pare en todos los casos antes de su earrera de avane

oe g de retroceso.

92 « Una méquina para cortar la mesa segfn
1o reivindicado en el punto 52., earacterizads porque
entre el émbolo de distribueiln y la oémara dosifica~
dora estd diqpunata una gorredera de estransnlaoxﬂn pae

ra la regulaaién del paso de la nasa.

10¢ ~ Una m&qﬂina pera cortar la masa, segdn

@ 13 «
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lo reivindicado en 198 piatos 12 a 98., earscterizada
porque el &iibelo de-&4stribudién va dotedo de raspa-
doves para despraader 1a masa de lag pared.ea de la
tolvaa

112 - Una m&quina para ocortar la masa, segdn
1o reivindicado en los puntos 12 y 58., earacterizada
porque para mayor econom{a de espatio, el;a#m'g‘_de

‘1a cinta transportadora se efeotda en direcoiln opues-

ta a 1a carrera de trabsjo del dmbolo de distribu;oifén.
12¢ « Upa mfquina para cortar la masa, seg&n

lo reivind.ioado en 1os puntos .18 haste 119., oarantau

rizada por la disposicidn adicional de una mesa de trae
bajo sobre la ainta transportadora y apoyos.oscilables
para una mesa de fermentacifn delante de la cinta transe

- portadora.

132 § Una méquimmauxiliar de panaderia, ese

. ;pecinlmonts-jtra tahonag de pequefia vy media importancia.

Tal y oomo s¢ ha descrito en la Memoria que
antecede representado en los dibujes que se & compaiam
y amlm fi.nes que se han epeoiﬂn adoe

Mta lﬁmm‘ia comste. de trece hojas escrites

per una scla caras

(.Q
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