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UTILIDAD
a favor de Don Isidro RICO JUAN, de nacionalidad espafie-
la, residente en Onil (Alicante), calle Barberén y Co-

llar, 3, por "MECANISMO DE DIRECCION PARA JUGUETES ARTI-
CULADOS",

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere a un mecanis-
mo de direccidn para juguetes articulados, especialmente
para caballos con medios de desplazamiento, cuya realiza-
526n es mucho mdés sencilla que las precedentes, simpli-

5 ficando con ello la estructura del armazdén.

Siendo de por si el armazén de un caballo de
juguete u otra figurse similar, con medios propios de des-
plazamiento, relativamente 6omplicado, la adicién del me-

canismo de direccién representaba un probleme importante,

10, puesto qué venia a aumentar las dificultades existentes.




Para dar solucidn a este problema se ha ideado
el mecanismo de direccidén objeto de la invencién, que
comprende un armazén montado oscilante y que ocupa el
interior de la cabeza de la figura, al que se halla &r-

5. ticulado por uno de sus extremos un tirante con acoda-

. miento en ambos extremos. El extremo opuesto al de arti=-
culacidn al armazdén oscilante, lo estd a su vez en el bas-
tidor general de la figura y también a un brazo de despla~
zamiento transversal, respecto a la figura, cuyos extre-

10. mos se hallan conectados a los extremos acodados de sen-
des varillas desplazables angularmente, que corren a lo
largo de sendas barras tubulares que constituyen el alme
de las patas delanteras de la figura y que finalizan en
los correspondientés soportes de lés ruedas.

15, El tirante que conecta el armazédn oscilante el
brazo desplazable transversalmente, consta de dos tramos
montados telescdpicamente, para permitir los movimientos
del bastidor general de la figura.

Para la mejor comprensién de cuanto queda des-

20. Terito en la presente memoria, se acompafilan unos dibujos

en los que, tan sélo a titulo de ejemplo, se representa
-;n caso préctico de realizacién del objeto de la inven-
cién. |
Eﬁ dichos dibujos, la figura 1 es una vista
25. en perspectiva del mecanismo orientado en direccién rec-
tilinea; la figura 2 es una vista similar a la.anterior,

si bien el mecanismo ha cambiado el sentido de'su orien-

tacién; la figura 3 es un detalle a mayor escala y en
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‘planta, que muestra al brazo transversal articulado a

~las varillas cuando el mecanismo se encuentra en la po-

sicidén que ilustra la figura 1; la figura 4 es una vis-

. te similar a la anterior, si bien el brazo estd en la po-
_-aicién que corresponde & la de la figura 2; la figura 5

es un detalle en seccidén longitud del montaje telescdépi-

co del tirante; y la figura 6 es un detalle en alzado la-
feral de la articulacién del brazo transversal j el extre-
mo acodado de la varilla correspondiente.

El mecanismo descrito comprende en loé aludidos
dibujos una pletina -l- con doble acodamiento formando
dos ramas y que constituye el armazdén de la cabeza de la
figura, dotado de una horquilla -2- en el tramo interme-
dio, articulada en posicidén oscilante en otra horquille

-3~ solidaria de un soporte -4- que forma parte de la ar-

madura general de la figura.

En la pletina -1- estd articulado por un extre-
mo, un tirante -5- con sus extremos acodados. El extremo
opuesto -6~ se halla articulado por un punto intermedio
~T7~ & la barra transversal -8- gue une las barras tubula-
res =9- y que constituyen el énima de las patas delanteras
-E; le figura. El propio extremo -6- del tirante -5- estd
articulado por un punto -10- & un brazo -ll- con desplaza-
miento transversal, paralelo a la barra -8-. En los extre-
mos de este brazo estdn articuladas sendas horquillas gi-
ratorias -12;, cuyas ramas se hallan conectadas a los ex-

tremos acodados ~l3- de sendas varillas -l14- que corren

a lo largo de las columnas tubulares -9-, y cuyo extremo




inferior llevan unidas las ruedas =15-.
El tirante -5- esté formado por dos piezas
-16- y -17- montadas telescdpicamente (figura 5), de
. las.cuales la -17- esté unida & una guia tubular -18-
5. por cuyo interior se desliza la pieza -16-,
Este monteje telescépico estd destinado a

permitir el movimiento del bastidor general que oscila

eglrededor del punto «19-,
El movimiento del mecanismo es como sigue:
10. ‘al comunicar a la pletina -1- un movimiento oscilante
alrededor dellas horquillas -2- y =3-, el tirante -5-
adopta un movimiento angular alrededor de su eje longi-
tudinal, que es transmitido por el extremo -6~ &l braszo
~11-, Este, junto con los acodamientos -13- de las va-
15. rillas -1l4- y la barra transversal -8-, forman un para-
lelogramo articulado, de manera que el desplazamiento
exial del brazo -1l- comunica un movimiento angular a
las varillas -14- y, por tanto, a las ruedas -15-.
Las piezas que intervienen en el mecanismo
20. " _.de direccién, son sencillas ¥y su'montaje no representsa
complicacidén alguna por lo que, ademés de une ventaja
7;con6mica, gumentan la resistencia del conjunto y dismi-
nuyen las probabilidedes de averia.
Serén independientes del objeto de la inven~
25, cién, los materiales empleados en la construccidn de
las distintas piezas que componen el mecanismo, formas

¥y dimensiones de las mismas y cuantos detalles acceso-

rios puedan presentarse, siempre y cuando no afecten a
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su esenciglidad.

NOTA

Se reivindica como objeto del presente modelo

de utilidad:
1. Mecanismo de direccidén para juguetes arti-

.eulados, caracterizado esencialmente por el hecho de que

comprende un armazén montado oscilante en el bastidor
general de la figura, conectado a un tirante de extremos
acodados y desplazable angularmente alrededor de su eje
longitudinal, cuyo tirente estéd conectado a la vez con
un brazo situado transversalmente respecto a la figura
y desplazeble axialmente, con sus extremos conectados

a los extremos acodados de sendas varillas desplazables
angularmente, situadas en el interior de sendas columnas
tubulares que comstituyen el énima de las patas delante-~

ras de la figura, y que en su extremo inferior presentan

‘unidas sendas ruedas.
— .2. Mecanismo de direccién para juguetes arti-
culados, segun la reivindicacién 1, caracterizado esen-
cialmente por el hecho de que el tirante comprende dos
tramos montados telescépicamente entre si.

3. Mecanismo de direccidn para juguetes arti-

culados.

Todo ello segin queda descrito y reivindicado




en le presente memorie gue consta de seis hojas folia-
dag escritas por una sola cara.

Barcelona,24 marzo 1970.
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