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MODEIO DE UTILIDAD
por 20 afios
'por "SOPORTE TRASLADABLE Y PLEGABIE", a favor de D. Vicente
PI Monteys, de nacionalidad espafiola, domiciliado en MOLLET
DEL;ViLLEs (Barcelona) - Burgos, 59.

MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente Modelo de utilidad se refiere a un so-
porte destinado a realizar la traslacién de cargas, resultan-
do ospeciaimento adoquaﬂo para el desplagamiento de objetos

" tales como bauﬁonas de butano, aparatos de aapiraéién para la

limpiesa de looales, aparatos para pintar, etc.

El soporte que se desoribird presenta, entre otras
v;;;ajasQ la de ser plegable, es decir que, cuando no se uti-
liga, puede disponerse con sus parfos superpuestas, de manera
que oocupe un espacio minimo, lo cual es de gran importancia
a efeotos de almacenamiento o transpoxrte.

Consiste el soporte en cuestién en tres brazos pro-
vistos de ruedas en sus extremos y sgsceptibles de acoplarse
por sus otras terminaciones, pudiéndose variar a voluntad la
longitud efioaz de los brazos, de acuerdo con las dimensiones
del objeto .0 aparato'a'sustentar.

Para facilitar la explicacién, se acompafia a la pre-
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sente memoria una hoja de dibujos, en los que se ha representa-
d0, a titulo de ejemplo ilustrativo y no limitativo, un caso
de realizacién de un soporte trasladable y plegable, segdn los
principioa de las reivindicao;onés.
| En los dibujos: |

_ La rigura 1 representa en planta el dispositivo sus-
tentador objoto del Modelo, as{ oomo una vista parcial en al-
zado y aeocionada por un plano 1ndioado A=A,

_ - La figura 2 e8 una vista en perspectiva del soporte,
una vez plegado.

_ La figure 3 es una viata parcial del dispoaitivo
sustentador, con sus brazos aooplados por un oriticio que no
es el extremo, teniendoae as{ un radio menor que el determi-
nado por lailongitud completa de cada brazo.

| Ios elementoa'dosisnddos oon ndmerqs en los dibujos
correaponden a las partes siguientea. :

2 L '-2- -3-, brazos del soporte, hechos de plan-
cha motélica de hierro, del eapeaor adecuado para obtener la
reuistenoia convaniente y conrornadoa por matrigado, teniendo

\oada uno de los bragos una fila de orifioios -4-, de los ocua-
los el 6lt1mo eorreapondo a le terminaci&n -5-. preterontemen-
te terminada angularmante y detiniendo un ligoro desnivel res-
peocto al plano del drazo, como se ve en las riguras ly2; =6-,
orificio terminal, por el que se realigzard frecuentemente la
articulacién de los tres brazoa, segfin los dos primeros dibu-
jos, empleéndose para ello el véstago roscado =7-, provisto
de una cabega solidaria -8~ y conjugado con una oavidad rosca-
da y coaxial del elemento -9-, andlogo al anterior, siemdo -10-
¥y =1ll= unas coronas estriadas que permitirén apretar o aflojar,
en su 0aso, la unién de los dos elementos, asegurando o libe-
rando la posicién de los dragos =l-, =2- y =-3-, que operativa-

mente, se dispondrén yentajosamsnte formando una'estrella, co~
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mo se ve en las figuras 1 y 3; -12~, derivaciones de los brazos,
formando &ngulo recto ocon ellos, para evitar la separacién for-
tuita, por deslizamiento, de los objetos o aparatos situados
sobre el soporte; =l13-, botén de articulacién de una rueda =l4-,
del tipo orientable respecto § un eje ideal vertical, que es
precisamente el del botdén citado.

| La forma de los brazos -1~y =2= y =3= gerd ventajosa-
mente la que se ve en la figura 1, aunque légicamente puede
variar, dentro de la misma idea de realizacién y de funciona-
miento. Los elementos —8- Y ~9- se realigarén de material plés-
tico rigido, formando sendos botones o manijas que permitirén
realizar el.apriete o aflojado de la unién del véstago roscado

-7~ con un casquillo conjugado, estando estos dos dltimos ele-

' megtos montaﬂos en Ios respectivos pomos.

El soporte que se ha descrito tiene tres brazos y
resulta ideal para sustentar cargas ocuya base, secoién o for—
ma-general-en planta sea circular, aunque también podrfa rea- -
lizarse'con cuatro o m4s bragos, para la sustentacién de cargas
cuya seccidn sea cuadrada o rectangular.

\ El desnival constituido en cada una de las termina-

-
-7

cionea B de los brazos del soporte hace posible la agrupa-

~ ‘oién de 'un ndmero variable de éstos, desde dos hasta seis, por
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ei&ﬁplb;'oﬁaﬁdo aqﬁeiié terminacién presenta, como en el caso -
de 1oa dibujoa, una torma exagonal, y en general, un némero

elevado de brazos, segﬁn la configuraoi6n de aquel encaje. El

_aooplamiento de las diferentes zonas =5= define, - graoias a la -

torma oitada del desnivel producido, un enolawamiento temporal
que mantiene a la estrella conatituida en 1a forma que se le
comunica. :

» Por'otra'parte;'realizéndo el montaje representado
en la figura 3; es deoir, oon los bragos —=1- m4s cortos que

su longitud méxima, por disposicién del v4stago =T—- en uno de
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loé orificios =4= que no sea el dltimo, la forma del desnivel
cohatituido viene a definir un enclavamiento al quedar la par-
te saliente de la mencionada parte entre los bordes en éngulo
de los brazos adyaqenfes. La figura 3 permite comprender lo
\oxjuesto, 6onsiderando que la zona terminal =5- de los brazos
asociados tenga la zona entrante que corresponde a la parte
interna del brazo'(y que en la figura se halla indicedo median-
te dos lfineas qﬂs forman 4ngulo obtuso) en correspondencia con
- 1os bordes en 4ngulo de los otros dos brazos, los cuales le im-
pedirian-girar:por efectuar un tope aquella parte saliente res-
péctq a ios repetidos otros brazos.
| Todo cuanto;no afecte, altere, cambie o modifique la

esenci# del soporte descrito, seri variable a los efectos'del
actual Modelo.

NOT A

Se réivindica como objeto de este registro por Mode-
lo de utilidad: |

1.~ Soporte trasladable y plegable, caracterizado
.esencialmente por constar de por lo menos tres brazos de es-
tructura laminar rigida, configuraci6n’alargada ¥y hechos pre-
ferentemente de plancha metdlica conformada por estampacidén,
poseyendo junto a uno de sus extremos una fila de orificios,
el dltimo de los cuales queda situado en.una gona que forma
un ligero desnivel respeoto al plano del resto'del brazo, mien~-
tras que el otro extremo de éste, montado sobre una rueda auto-
orientable, oomporta una prolongacién en dngulo recto, forman-
do un elemento de retencién y tope para la carga depositada so-
bre el dispositivo de configuracién estrellada obtenido por la
supérposioidn de los extremos libres de los bdbrazos y su articu-

lacién mediante un védstago roscado, solidario de un pomo de ma-

nejo y conjugado de un casquillo coaxial de un segundo pomo
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sustentador en estrella, en tanto que su aflojado posibilita

la disposicién adyacente de los brazos, resultando el soporte
Plegado y ocupando un espacio minimo, a efectos de almacena-
miento en posicién no funcional.

 Sean cuales fueren las circunstancias que concurran

en la esenclalidad del Modelo de utilidad, definido en la an-

terior reivindicacién, cuyo objeto es:

2.~ "SOPORTE TRASLADABLE Y PLEGABLE",

Consta la presente memoria de cinco hojas foliadas,
mecanografiadas por una sola cara y de los dibujos adjuntos.
| Barcelona, 2 1 MAR. 1970
P.Ae de D, Vicente PI Monteys,

ALFONSO DURAN
P. P

Fdo.: Luls Durdn Benejom
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