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.ÜMPBIA 3KSCBI1 TIVA

para s o l i c i t a r

P A E E N T E D E  I  11 V E N. C I  C N

an .

- E S P  A i! A

per VEINTE años

a nombre de A. P riedr* H ender & Co., entidad alema­

na, e s ta b le c id a  en Bocholt i/H ., ALEMANIA, por 

"UN MANDO DU HIEDAN DE FRICCION CON 

"VARIACION NO ESCALONADA DEL NUMERO BE 

"REVOLUCIONES". .

31 invento se r e f ie r e  a un mando de ruadas 

de f r ic c ió n  con va ria c ió n  no escalonada del adulero de
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re v e la c io n e s . Mandos destinados o 

dado a conocer en la s  as.s d iversea  

pálmente mandos en lo s  anales so i  

f r ic c ió n ,  que forman ángulo con -m

a s te  objeto so han 

formas; con p r in c i-  

.aponen ruedas de 

d isco  de á rb o l, y

se desplacan en sen tido r a d ia l a l mismo, o bien  están

en co n tacto , por ejem plo, con l a  s u p e rfic ie  de un co­

no, y  so desplacan junto a òste  en e l  sen tid o a x ia l .

Bn esto s  mandos la  p resión  de contacto  de la s  

ruedas de f r ic c ió n  es d e c is iv a  para una transm isión 

do fu erza  irre p ro ch a b le . ^Bsta p resió n  de contacto  se 

consigue h asta  ahora de manera d iv è rsa , por ejemplo,

por re s o r te s  o p esos, o b ie n 'p o r e fe c to  de cuña.
Se t r a t a  por lo  oorón en e s to s  casos de una magnitud

constante de l a  c ita d a  p resió n , que no se adapta co­

rrespondiendo a una transm isión de fu erza  v a r ia b le , 

para e v i t a r " e l  resbalam iento entre lar. ruedas de f r i c ­

c ió n .

Tambión se han propuesto mandos de ruedas 

de f r ic c ió n  en lo s  c u a le s  la  p resió n  de contacto en­

tre  e s ta s  ruadas se m odifica a l v a r ia r  la  transm isión 

de fa e r s a , de manera que no puede aparecer un e fe c ­

to  de resbalam iento entre a q u e lla s .

A sí se ha dado a conocer un mando de e s ta  

c la s e , en e l  c u a l l a  rueda de f r ic c ió n  movible va d is­

p uesta en e l  eje de un piRón montado en un brazo os­

c i la n t e ,  y o s c ila  librem ente sobre e l  oja de una rue­

da p r in c ip a l en cuya corona dentada engrana. Por l a
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síÓn le con tacto  de la s  dos ruedas de f r ic c ió n .

Di bien  esto s  mandos de ruedas de fr ic c ió n  

responden a lo s  re q u is ito s  que se le s  exigen , la  in ­

te rc a la c ió n  de raonan dentadas es engorrosa, y  además 

hace esto s  mandos complicados y co sto so s. En l a  mar­

cha se produce un ru ido grande, y  además la s  ruedas den­

tadas consumen fu erza  innecesariam ente. Este incon­

ven ien te aumenta aun mas cuando entre e l  piñón y  la  

ru e d a 'p rin c lp a l so in te rc a la n  ruedas dentadas*

Para acomodar e l  e fe c to  do f r ic c ió n ,  en e l  

mando per corren a la  v a r ia b le  transm isión/de fu e r­

za , se ha propuesto ya guiar l a  correa  sobre una po­

le a  d isp u esta  en un brazo o sc ila n te  y que se hace os- . 

o l la r  en e l  memento de aumentar la  transm isión de fu er­

za . De e s te  nodo se aumenta la  ten sión  de l a  correa 

y  se e v ita  e l  resbalam ien to de l a  n isn a .

El invento se  propone e v ita r  las menciona­

dos inconvenientes y  en e sp e c ia l hacer in n ecesario  s i  

aso do ruedas dentadas para producir l a  presión  de con­

ta c to  entre la s  ruedas de f r ic c ió n ,  con e l f in  de con­

segu ir del modo nao s e n c illo  una va ria c ió n  no e sc a lo ­

nada d el número do rev o lu cio n es. Los mondos do d is ­

cos escalonados empleados h asta  ahur a pueden a s í reem­

p la za rse  ventajosamente sin  req u erir mas espacio y cín  

mayores gastos a p re c ia b le s .

v en ta ja  es que un mando do ruedas de

3
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fr ic c ió n  sogdn e l  invento puede sur is'pulsü.'.o por 

da ano do io s  dos árb o les.

S'n e l  Mando de ruedas de f r ic c ió n  con va-

U ¿4,"

r ia o ió n  no osead onada del número da revolucion es ce-

gdn e l  in ven to, uno rueda de fr ic c ió n  movíale actúa

sobre otra  ?**ueda de fr ic c ió n con e je  de ro ta c ió n  f i j o ;

sobre e s ta  baso, "el invento co n sista  en que l a  presión

de con tacto  cn tr e la s  rondas de fr ic c ió n  es rro d u ci-

la  .^.rre.;tárjente por e l  A^dio dé tra cc ió n  que actúa 

sobre la  rueda de f r ic c ió n  m ovible. 31  medio de 

tra c c ió n  puede ser de la c la s e  que se quiera, por 

ejem plo, co rrea , cadena, c a b le , e t c .  31 desplaza­

miento de la  rueda de fr ic c ió n  in f lu id a  por e l  medio 

de tra cc ió n  puede ccnsegtiirza lo d is t in ta s  maneras.

Los dibujen ¿-^prásentan v a r io s  ejemplos de 

r e a liz a c ió n , ta r to  en cuanto a l desplazam iento de la  

rueda do f r ic c ió n  por la  v a ria c ió n  de lagar del e je  

de ro ta c ió n , como por desplazam iento de este e je  en , 

sen tido a x ia l .  Los dibujos con esencialm ente esque­

m áticos.

La fig u ra  1 rep resen ta  un ejemplo de e je cu ­

ción con dos discos de fr ic c ió n  en v is t a  l a t e r a l .

La fig u ra  l a  forma un ángulo de oQ  ̂ con la  

a n te r io r , parjiaARent^B^orta.

La fig u ra  2 os en v is t a  la t e r a l  un mando do 

ruedas da f r i c c ió n  ccn cu atro  ^isn68 .. de' f r i c c ió n .

l a  fig u ra  2 a es una v is t a  de fre n te  de l a
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alme nt an cci'U;.

os una repr osentaoión esqaemá-

ocn dos (o.q* fr ío c ió n , en e l  cualU.

p resió n  de contacto de la s  miañas se re fu e rza  por

e fe o ta  de pa.-anca.

La fiyure. 4 so rep resen tació n  esquemá­

t ic a  un mando, en e l  cu a l, pera aumentar la  s u p e rfi­

c ie  d rosani...nte, *.je ruedas de fr ic c ió n  su e lta s  dip-

puestas pendala r :oent actda n s

f r i c c i ón. f r ío *

4̂a í'id ara r? rep re SG"'

o tra  r o adisco * do -

in f ip -̂i.n íÁ 6 33 Tri

te  par c i a i do la nr i  or

Un. m 7 se ve

in f in e no ia  a r...U ÚA-a  ̂ * osra en la

nao f  1. c p J'- i 0 r

t e r a l y en corte otro (u í G ÌO !

f i ¿para 1 1 , i s y

Loore pi n̂i.! o l *).L , qu

i i j a  ano. polo a d oorr ea en 0 ti

ferme urn a°.ta ro l 3 Ü cc!n un

ja  5 . Boto ;'̂ *?ÜOO id va r untad<

puede OSc i se 1,.̂  - tLfi. peÌ  ¿1n f:

fi.r.ura 1

se supone im pulsor, va 

. Una co rrea  cunei'

.scc de f r ic c ió n  de ua- 

La.¡.a p^i^no^ 4 qi-s-/* 

o p. D il is c o  p t i e ­

ne forma de i ^ l e a  Ac oer^a^. can a. ¿1 se r  im pulsa­

do drdn-. 1 , ,<.u c o rre a  b tran sm ite  e s te  movimiento 

a l  d isc o  lo f r ic c ió n  de o a ja  5, cuya, s u p e r fic ie  de f r i ;
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o iú — Q—r*'"- *i'̂  "^i'jcoióií y . *^sts oof'.o

*v¿i í*i**o -ir tíybo"! 8̂  oj, d.-¿!'ndL:¿-<(dúd-? üoic.d-a*ontj

Cuanto Mayor es la  tra cc ió n  de la  ao rrea  a consecuen­

c ia  de l a  fu erza  ap licad a, tan to mas fu erte  es la  pro

y y. 11 e l  cono 7 '*'* mueve arialm ente, se m odifi­

ca la  co la c ió n  le  transm isión de la s  das ruedas de

10 desyla sa-e e a  ̂ 0 or r 1, i l i o -- Ó*"' 7 i .ano zca tira ^

te  e l trocho que no t i r a  de 1 ¿i 0or- ea cono ífo r to  a á-'

búa au *'- er 4 1-r -*u stnaoia t*'-e dip, lo j. a ^.o;^a

f i j a  2 '*-̂'1 l is o o de f r ic o j ó ;'l na 0 0!l(l ir te r io r  r, di

che c.' ' A'* -.ir rjud - - ! t er.s /'t-yc a(- 0onstido a

11 la  ac- i  6n ¡L-; tu.:C O*' '-rte rr la . forma y^. conocida. up

empleo Ao f*fl a y. ]urrí^c.-r-n s o 1 0 i m a s os muy ada00-

lo  par a — t i mar poro t a r i iór y ri t i*i.edén emplear

correa b p...Üílas n otros os lo tr a oa íón. —

¿en ár JUJ. p'Uála tanbiÓa s er v ir cono iupuloor eu Ir

2 2 1-̂ 1 ..1O cor 0 - con -, c fr ic o  i óu f * A*'""ro nces, a

ig u al Lcnt id 0 ,1... 2." *tacíó n , o l re 1 0 tena or "!0 lo be

actuar cob L* Q oi. .-tr o trocho dct h 1 err ° a .

E l mando de l a s  fig u ra s  2 y  2a funciona en

nodo que o ' i

la  díf:.

4 *

1 ,̂-.') LQ.il ir.¿''Ji-L*;Cr -10­

. ..'no.o de f r i c á i s  ^

¡j ,-*d̂ OCtÔ ' —Í'-'IOS y*tOO¿tT'

 ̂:
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a rr ib a  y  abaje sendos paros do airona .'.' f r ic c ió n  c í ­

n ico s fe b le s  11 , formando cada par un conjunto r í g i ­

do, y  yerde montados en sondes palancas o sc ila n te s  4 . 

Entro lo a  o n o a  de f r ic c ió n  11 hay ruedas con sus co­

rresp on dien tes cadenas de r o d i l l o -  - i .  n s í lo s  d â 

- 1- 0 - -  ---brea ue fr ic c ió n  cónicos 11 están  unidos en­

tre  s í  por la s  dos cadenas 1 2 .

Al g ira r  e l  árbol 1 , lo s  conos de fr ic c ió n  

in fe r io r e s  y impulsan h acia  abajo lo s  dobles d iscos 

de f r ic c ió n  cónicos 1 1 , y al propio tiempo, por medio 

de la s  cadenas 1 2 , lo s  dobles d iscos de fr ic c ió n  cóni-

ccs su p e r io re s  11, que a su  vc^, imp'unsíts., 

da fr ic c ió n  su periores 7 y por tan to  e l  árbol 8 .

La tra c c ió n  de la s  cadenas produce también aquí l a  

p resió n  de con tacto  entre lo s  d isco s  superiores 11 y 

sus correspondientes d iscos 7 * Bn l a  forma conoci­

da lo s  pares de cono de f r ic c ió n  7 su p eriores e in fe ­

r io r a s  pueden ''"gu ia rse  par un v a r i l l a j e  de t i j e r a  13, 

mediante un vástago roscado 14 y  e l  vo lan te 13 , r e c i ­

procamente y en sen tid o  c o n t r a r ío ,c o n  lo  cual es po­

s ib le , en amplios lim ite s  la  regu lació n  no escalonada 

d el número d e revo lu cio n es.

^a fig u ra 3 rep resen ta e squemótioamOnte cÓ-

Bio puede aumentarse ULu:- lü-p^L^^lóa de contacto

tru au ^ón 16 y 17

p a i anc & o sc ila n te  4 se prolonga en e l  orase ae p alan-

da 1 6 , qre t ie n e  en lo  — ̂ un r o d il lo 20. Sobre é s te  pac

7
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l a  co rrea  6 con su trech o de tra c c ió n  y  l a  p resió n  de 

con tacto  producida por l a  tra c c ió n  Ae correa sobre e l  

d isco  de f r ic c ió n  1?, r e s o lta  aumentada por e l  e fe c to  

de l a  palanca 1 8 . 2n e l  mando de l a  fig u ra  4 e l  medie 

de tra c c ió n  6 que produce l a  p resió n  le  con tacto  Ae lo s  

d iscos de f r ic c ió n  actúa sobre dos d iscos Ae e sta  c la ­

se  21 y 22 , que tocan ambos la  ruda de fr ic c ió n  movi­

b le  2^. De e s te  nodo l a  sana de l a  fu erza  de tr a c ­

ción  de l a  correa  permanece ig u a l, pero l a  s u p e rfic ie  

de f r ic c ió n  ha aumentado*

En lo s  ejemplos de e jecu ció n  d e sc rito s  una 

rueda de f r ic c ió n  dasplasable actúa sobre una f i j a .

La p resió n  Ae con tacto  entre ambas ruedas es produci­

da directam ente por e l  medio de tra c c ió n  q u s e s t á e n  

conexión con la  rueda de f r ic c ió n  d esp lasab le . 

e s ta  últim a os siempre movida o apretada en e l  s e n t i­

do de l a  tra c c ió n  de l a  correa.

La id ea  d el invento, sin  embargo, puede tam­

bién a p lic a rs e  a loa  mandos de ruedas de fr ic c ió n ,e n  lo s  

cu ales é sta s  son desplazadas o apretadas entre s i  en 

sen tid o  angular a l a  tra c c ió n  de l a  co rrea .

Según e l  invento, la  rueda de fr ic c ió n  in ­

f lu id a  por e l  medio de tra cc ió n  debe ser desplaza- 

b le ,  de manera que la  v a ria c ió n  de l a  fu erza  de tr a c ­

ció n  haga v a r ia r  la  p resió n  de con tacto  por e l  des­

plazam iento de dicha rueda* También a s i tie n e  lugar 

una adaptación autom ática de l a  p resió n  de contacto

8
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Los m^idoz de ruedas de f r ic c ió n  que se des­
crib e n  a continuación contienen d iscos que cooperan

angularmente y cuya con figu ración , segdn r e s a lt a  de

lo s  d ib u jo s, puede ser muy d is t in t a .

En e l  ejem plo de r e a liz a c ió n  de lab  fig u ra s  

5 y  ó, e l  d isco  de f r ic c ió n  impulsor ? se desplana en 

e l  se n tid o  de la s  fle c h a s  para v a r ia r  e l  ndmero de re ­

vo lu cio n es. A l d isco  5 va s u je ta  l a  p o lea  de c o rr :a  

cuneiforme 53 . Hedíante l a  correa cuneiforme 6 es 

impulsada la 'p o le a  f i j a  6C. La p o le a  50 e s tá  montada 

con su  perno 40 0.. n a  palanca o s c ila n te  4 , qur e stá  

s u je ta  en 3 . -h-ta palanca 4 t ie n e  una n aris  41, que 

toca 1.-. 81 do un;. angular f i j a  que g iro  en

80. E l otro brazo 82 de e s ta  palan ca angular toca 

con o l perno 40 d-ol disco  de f r ic c ió n  5 * Cuando el 

d isco  7 muevo e l d isco  5, la  p o lea  50, mediante l a  co­

rre a  6 transm ite l a  ro ta c ió n  a l a  p o le a  óO. por l a  

tra c c ió n  que se produce l a  p a la n c a  4 o s c ila  en e l  sen­

tid o  de l a  fle c h a  B y hace p resió n  con la  n ariz  41 so­

bre l a  p ata  s i  ¿e palanca angular. Así la  otra  

pata. 82 hace p resión  sobro e l  perno 40, con lo  cual 

d esplaza e l  disco 5 contra e l  disco 7 . Cuanto mas 

fu e rte  es la  tra cc ió n  de la  correa, tan to  más fu e rte  

r e s u lta  l a  p resió n  de contaotp. Variando la  re la c ió n  

de l a  palanca angular puedo aumentarse a voluntad l a  

p re s ió n  de co n tacto . E l sen tid o de ro tació n  no t l e -

-  9 -
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ne ninguna in flu e n c ia  sobre e i  fu.noiorun'ieatc do ¿ota 

* f^rna d- r.;ili^^,oJ.3n. Aleonadamente se encaja en ia  

p ata  82 un t o r n i l l o  do a ja s te  que to ca  con e l  perno 40 . 

Le esto modo se pueda oompenoar e l  d esgaste do la s  co­

rre a s  que se  hayan aflojado*

En l a  forma de r e a liz a c ió n  de la s  fig u ra s  7 y 

8¿ cuyo e fe c to  es ig u a l que e l  de le a  fig u ra s  5 y  6 ,

en lugar l!r — pa-nt.c^ 2 1 ? '82 , se han montado

cn ias 8) que cooperan con r o d il lo s  f i j o s  84 . En la  

fig u ra  y la  cuna 8p puede o s c ila r  sobre un punto de ro ­

ta c ió n  f i j o  ju n to  a l J-agar de:, ct, j in e te  4 del perno 40 . 

Bn. l a  forma de l a  f ig u ra  8 , cuna 83 e s tá  f i j a  en e  i  

c o jin e te  o sc ila n te  4 , de manera qpe a l moverse e l  mismo 

la  cuba 83 se mueve con resp ecte  a l  r o d i l l o  84 , in f la -

vendo a s í en lo con tacto  entre le í ecos dr

Acción r i  ̂ **?

En la s  formas le e jecu ció n  do la s  figu ra* 9 f 

A i, éu lu gar de una su p e rfic ie  de cuna se emplea l a  ros 

ca eq u ivalen te  a la  misma. E sta puede se r , por ejem­

p lo , una ro sca  p lan a de gran in c lin a c ió n  (véanse la s  f i

guras 9 y 10 ^ O- 25 3s tá  aquí montad

sobre e l  e' j de ro tació n  3 de la *-ca 4 , de íiare -̂'

qu.L loua <i.. o s c ila r  se desp;la za con e 1 disco do f r ic

3̂ . sen tid o  le la p r .o i ór de contacto, c^ir-

pendiente a l e fe c to  de culis a f ia ri---- qO*
Bn la s  fig u ra s  9 y 10 e sto s movimientos se

,a

d ican  por :flechas.d  De ig u a l manera, que en la s  f ig u ­

ras 5 y  ù variando la  palanca puede v a r ia r  a d ic io n a l-

-  10 -
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mente l a  p resió n  de con tacto , también variando l a  pen­

d ien te  de lu  s u p e rfic ie  d- onda o :d_; lü  r¿.s-ja ŝ . pon­

do conseguir a -  E¿ re so rte  de presión

,o puede vo ríe  en la  fi^ur^ 10  ̂ ano u ctio  Labro a*qt-.L p

das en l a  forma conocida con p resió n  l ig e r a  lo s  d iscos 

de f r ic c ió n  5 y  7 *

D esarrollando lógicam ente l a  idea del inven­

to , especialm en te  da lo s  ejemplos de e je c u c ió n  de la s  

fig u ra s  3 y 10, r e s u lta  la  r e a liz a c ió n  de la s  f ig u ­

raras 11  y 12. Bs-tas re p rc s-^ tu . na lio^cn 

truu^ -,a..c*llo  para conseguir ana p resió n  de contacto 

de io s  d iscos ce f i i c c ió n  que s e  ac omoda autcmáticamen- 

te a l  momento de ro tació n  a tra n s m itir . E l funciona­

miento no m od ifica  e l  de lo s  ejemplos a n terio res, pero 

t ie n e  sobre e l lo s  l a  ven ta ja  de que l a  co locación  de 

lo s  d iscos de fr ic c ió n  a apretar mo es movible y por 

con sigu ien te  l a  ten sión  de la  correa no v a r ia .

En a st"  ejemplo de r e a liz a c ió n  l a  p o lea  50 

no e s tá  ya unida fijam ente a l d isco  de fr ic c ió n  5.

La p o le a  de correa  cuneiforme 5C descansa en e l  cubo 

51 d el disco de f r ic c ió n  5, yendo montada en una ro s­

ca plana 53 .do diono cubo. Este g ir a  sobre un p e r­

no 51, su je to  en forma no d esp la za d le  en e l  c o jin e ­

te  30.

Entre l a  p o lea  50 y  e l c o jin e te  f i j o  30 va 

in te rca la d o  un c o jin e te  de bo las de .presión 52. En es

.j. —
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ejem plo de r e a liz a c ió n , en comparación con *!oc a n terio ­

r e s ,  l a  p olea  50 rep resen ta , por d e c ir lo  a s i ,  l a  p alan ­

ca o s c ila n te , e s ta o s ,.e n  la  molida en que la  tra cc ió n  

do la  correa in flu y e  en su p o sic ió n . La p olea  'pue­

de g ir a r  con independencia d el disco da fr ic c ió n  5*

Si e s te  disco 5 es impulsado por e l  d isco  de fr ic c ió n  

7 en e l  s e n tid o  de lo fle ch a , l a  tra c c ió n  de l a  correa 

actúa retardando robre la  p o lea  50 según l a  magnitud de 

l a  transm isión d el momento de ro ta c ió n , de modo que dicha 

p o le a , considerada como palanca doble, experimenta una os­

c i la c ió n  o Icoplacanlcn to con re sp e cto  al disco 5* El 

c o jin e te  de to la s  de p resió n  52 impide un desplazamien­

to  la t e r a l  de l a  p o lea  50* por ta n to , e l  d isco  5 dete

desplanarse en s i i- 'i.i -3) '&j-ón. ^i se e s ta b le ­

ce e l  e q u ilib r io  entre l a  transm isión de! momento de ro -

j

ta c ió n  y l a  p resió n  de con tacto  de lo s  d iscos de f r i c ­

ción  7 y  5 ; l a  p o lea  SC r e s u lta  a rra stra d a . E sto ocu­

r r e ,  naturalm ente, en e l  momento, y  a l se g u ir  funcionan­

do e l  mando la  p resió n  de con tacto  ae acomoda siempre 

automáticamente a l a  fu erza  a tra n s m itir . Entonces

e l  c o jin e te  

En lu gar de 

t a ja  tanidó

de bolas 52 recib e  la  contrapresión  a x ia l ,  

l a  rosca plana 55 pueden emplearse con vrn - 

. s u p e r fic ie s  curvas de cuna o ¿o cabeza 55

p ara e l  desplazam iento a x ia l  del d isco  5 (véase f ig u ­

ra  15^*$
En con traste  con lo  r e a liz a c ió n  de la s  f ig u -

ras 11 y 1 2 , que sa lo  puede empicarse para una so la  d i­

_ 1 p ^*** -*.¿1 ***



re c c ió n  de r o ta c ió n , l a  forma do r e a l iz a c ió n  de l a  f ig u ­

r a  lp  e s  u t i l i z a b le  p a ra  l a s  des d ire c c io n e s  de r o t a ­

c ió n . Ün l a  r e a l iz a c ió n  de l a  f ig u r a  13 l a  p o le a  im­

p u lsa d a  5C no n e c e s i ta  d escan sar sobre e l  cubo da l a  

ruada de f r i c c ió n  5 sin o  que puede tam bién d isp on erse  

ju n to  a l a  misma sobre e l  perno 31.

O T A
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^os pu n tos de invención  p r o p ia  y nueva que 

3a p re se n tan  p a r a  que se a n  o b je to  de a s t a  p a ten te  de 

Invención  en ^ s^ an a  por 11E1NTE anos, son  lo s  s ig u ie n -  

t a n

1^ - in mando d e  ru ed as de f r ic c ió n  con cam­

b io  no e sca lon ad o  d e l admero de re v o lu c io n e s , en e l  

cu a l una rueda de f r ic c ió n  movible coopera con o tra  

de e je  de ro ta c ió n  f i j o ;  c a ra c te r iz a d o  porque l a  p re ­

s ió n  de co n tac to  entro  l a s  r u c ia s  de f r ic c ió n  es p ro ­

ducida u ircotaiaon te por e l  medio de t r a c c ió n  (por ejem­

p lo ,  c o r re a , cadena, o c a b le )  que 5 c t a a  sobre ^a ruada

se

29 -  Un mando d e .ru ed as da f r ic c ió n  segdn 

r e iv in d ic a  en e l punto 1 9 . ,  en e l  c u a l una rueda

-  13 -
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de f r ic c ió n  desplazadle actúa sobre otra f i j a ;  ca ra c­

te riza d o  porque l a  p resió n  do contacto  entre dichas 

ruedas es producida directam ente per Medio de trac-

1$U arrea, cadena o cab le) que inpulsa.

la  rueda de fr ic c ió n  dosplauable.

pS -  Un mando de ruedas do f r ic c ió n  según 

se r e iv in d ic a  en e l punto ¿ 2 ., ca ra cte riza d o  porque 

p ara  aumentar l a  p resión  de con tacto  entre la s  ruedas 

de f r ic c ió n  e l  medio impulsor va guiado sobre un ro -

di*t*r,o ('.i*?'pa*ĵ . b''-' mî  ^a^a^ca

o s c ila n te  Que so stien e  e l  disco de f r ic c ió n  su e lto  

para lo g ra r una acción de palanca sobr^ e l disco t*a 

'fr ic c ió n  por l a  tra c c ió n  de l a  co rre a .

42 -  Un mando de ruedas de fr ic c ió n  según 

se r e iv in d ic a  en e l punto 22 . ,  ca ra cte riza d o  penque 

para aumentar la  s u p e rfic ie  de rozam iento va ria s  rue­

das de f r ic c ió n  desplazadles actúan sobre l a  rueda de 

f r ic c ió n  f i j a  y son apretadas con tra  e l l a  por la  tr a c ­

ción d el nenio que la s  impulsa.

52 - Un mando de ruedas de fr ic c ió n  según se

r e iv in d ic a , en e, 1 o l a . ,  ca ra cte riza d o  porque l a

acción d el medio Ae tra cc ió n  provoca, una in flu e n c ia  

a x ia l  d e l d isco  de fr ic c ió n  movible contra e l  disco 

de f r ic c ió n  f i j o  axialm ente.

62 -  Un mando de ruedas de fr ic c ió n  según

OIA e iv in d ic a  en "jeitos 12

p resió n  de con tacto  entre lo s  d iscos

a el c u a l l a  

fr ic c ió n  es
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cadena o ca b le) connotado con la  rueda de fr ic c ió n  a 

ap retar, a co^.seJu,;ucia r-.< .;..m.ó,. 1...1 mzi---t^ de

ro ta c ió n  a t r a s m i t i r ;  c a ra cte riza d o  por una palanca 

angular g ir a t o r ia  sobre un eje f i j o ,  y una de cuyas 

p a ta s  toca  e l  árbol do la  rueda de f r ic c ió n  o s c ila n ­

te ,  a l  paso que e l  brazo o sc ila n te  actúa sobré e l  otro

brazo de palanca,

-  Un mando de ruedas de fr ic c ió n  segán se

r e iv in d ic a  en lo s  puntos 1  ̂ y pB., en e l  cual la  p resió n  

de con tacto  en tre  lo s  d iscos de f r ic c ió n  es producida 

por e l  medio de tra c c ió n  (por ejem plo , co rrea , cadena

o ca b la ) conectado con l a  ruc

a consecuencia de l a  rea cció n  del.momento de ro tación  

a tra n sm itir; ca ra cte riza d o  porque l a  trucarán da la

:is te n e ia  f i j a ,

aza una s u p e r fic ie  de cuña con tra una r e ­

ja , con lo  cual e l  árbo 1 uH-SOO fr ío

es in flu id o  r-n sentidu a x ia l  h asta  e l. dis

os de f r ic c ió n  f i j a .

üs - Un mando de ruedas do f r ic c ió n  seg#n se 

r e iv in d ic a  en lo s  puntos la  y 3^., en c i  cual l a  p re­

sión  de con tacto  entro lo s  d iscos de fr ic c ió n  es pro­

ducida por e l  medio da tra c c ió n  (per ejem plo correa, ca­

dena o cab le) conectado can l a  rueda de fr ic c ió n  a apre­

t a r ,  a consecuencia do la  reacción  d el momento de ro ­

ta c ió n  a tra n sm itir ; ca ra cte riza d o  porque e l  bra­

zo o sc ila n te  d e l d isco  de f r ic c ió n  movible e s tá  mon-

-  15 -
!
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ta lo  sot¡r<? ana ro sc a .

os -  Un nando de ruedas da f r ic c ió n  según se 

re iv in d ic a  en e l  punto 5 a ., ca ra c te riza d o  porque la  

p o le a  impulsada descansa en una ro sca  del cabo ae l a  

rueda de f r ic c ió n  a apretar y  e std  asegurada contra 

e l  desplazam iento, por ejemplo, por un c o jin e te  de -

bolas fr o n ta l.

IOS -  Un mando de ruedas 

r e iv in d ic a  en e l  punto 5-*? oaract 

le a  impulsada que impulsa e l  disco 

tada sobre una ro sca  dol perno de 

apoya contra un c o jin e te  fro n ta l  ̂

neta de b o la s .

de frico i& n  según se 

erizad o  porque la  po­

de fr ic c ió n  va non-* 

c o jin e te  f i j o  y se 

u.r ejem plo, un o o j i-

119

se re iv in d ic a

- Un mando de ruadas ds fr ic c ió n  según 

n e l  punto 5 a ., ca ra cte riza d o  porque

la  p o le a  impulsada que actú a setre disco lo íb'ic-

ción os in f lu id a  por la  tra cc ió n  de l a  correa por 

medio le  una s u p e rfic ie  de cuña, a x ia lm e n te .a .la  

correspondiente p resió n  de c o n ta c to 'd e l di SCC C.0 í *ic-

cíón contra o l  ot*'o d isco  do fr ic c ió n .

1.2S -  yn mando de ruedas l e  fr ic c ió n  según

se r e iv in d ic a  en e l  punto 5 a . ,  c a ra c te riza d *  ^erque 

l a  p o lea  impulsada osló  f i j a  y por medio d e una curva 

fro n ta l actúa nebro l a  forma correspondiente del cubo

.lo- l i s c e  n, f r ic c ió n .

13* - Un lucilo de ruedas de f r ic c ió n  según 

se re iv in d ic a  an e l panto 129 . ,  ca ra cte riza d o  porque.
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t a le s  entre l a  p o lea  impulsada y o l  d isco  , d̂  . fr io c ió n  

tien e  logar un desplazamiento a x ia l  dĉ . d isco  de f r í e  

pida contra a l  otro disco de fricción .,.en  lo s  dos sen­

tid o s de ro ta c ió n  d el te d io  de tra cció n *.

143 -  un mando de ruedas de f r ic c ió n  con 

v a r ia c ió n  no escalonada del aómero — r evolucion es.

Tal y cono se ha d e sc r ito  en l a  Memoria 

qué antecede, representado en lo s  d ib u jos que se 

acompasan y con lo s  fin e s  que se han e s p e c ific a d o .

E sta Memoria consta de dies y  aie^ehojas, 

e s c r it a s  por una s o la  ca ra .

^  ÜIL O R IN A L
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