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PATERNTE DE IHVENGIGN

que por 20 aflos, para Espafla y sus Posesiones, se soloita a
favor de DIONISIO MATEU, industrial, de nacionalidad espafio-
la, domiefliado en Rua do Bomjardim, 526-530, OPORTO (Porbu-
gel), por : PUNA MAQUINA PERFECCIONADA PAR4 LA FABRICACION

DE CIERRES DE CREMALLERA®, = = = = = =~ = = = = = = = = = - -

Memoria descriptiva -

En las méguines para la fabricacidén de clerres de cre-
mallers. actualmente conooidas la alimentacidn de las grapas
metdlicas se realiza mediante deﬁésitos que contienen dichas
grapas sueltas. Ello hacé necesarlo pfoveer las méquinas en
cuestién de dispositivos clasificadores de las grapas, que

se montan a la salida del depdsito de alimentacidn, para gue

ilas grapad sean llevadas en la poslicidn correcta al disposi-
tivo de clavamiento de leas mismas en las cintas.
Sin.embargo,:los mencionados dispositivos clasificado-

res impligan ls*éonstruccidn de méguinas complicadas, ya gue
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es absolutamente indispensable que la grape sea llevada en
la posieidn correcta hasta el momento de ser clavada en la
cinta, ya gue de otro modo el trabajo tendria gue ser inte-
rrumpido constantemente para desatascar la méguina por el
hecho de gue, en el momento de su cl&y&miento, se presenta-
rian grapas gue no estarfan en la pos{eién correcta.

A pesar de la-perfeccién de muchas de las méguinas has-

ta agui empleadas, se verifican frecuentemente interrupciones
del trabajo de las mismas debidas a la deficlente colocacién
20 de las grapas.

La presente solicitud de Patente de Invencidn tiene por
objeto una hueva méquina para fabricar cierres de cremallera
a la cual las grapas metdlicas son alimentadas empleando el
dispositive objeto de la Patente de Invencidn portuguesa ne?
25 19.801 concedida al solicitante de la presente sl 7 de Julio
| de 1930,

De este modo, las grapas metdlicas son llevadas de ma-
nera continua y correcta a la posicidn de clavamiento, sen-
cillémente Yy sin necesidad de dispositivos clasificadores,

30 no siendo posible atasco alguno de la miguina.

La méquina objefto de la presente solicitud es muy sen~
oilla y cousiste esedoialmente en una gufa fijs de las gra-
pas metélicas cuyo perfil es igual al perfil interior de las
grapas, pare gue éstas puedal moverse & lo largo de ella Si$
35. cambio slguno fndesesble de posleidn,

Tn el extremo superlior de la gul fije se encuentra dis-
puestavuna pieze destinada para recibir y fijar el cargador
lleno de grapss gue, por su propio peso, pasan a la gul fi-
ja, realizdndose la unidn del oargédor & la guia fija de la
40 manera deserita en la menclonada Patente portuguesa n? 19.

. 801 del mismo solieitante.
De este mod&, las grapas metélicas que han pasado del

cargador a la gufa fija son llevadas por ésta hasta una pe-
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quefia cdmara de alimentacidn existente en el extremo infe-
45 rior de la mencionada gufa y de configuracidn tal que no pue-
de recibir més que una scla grapa de una vez. Cuzndo la grat
pa metélica abandona la guiﬁ Pija y es depositadd en la cé-

mara de alimentscidén es impelida eutonces por une lenglleta

contra el borde de la cinta en el cual gueda montada.
50 La cinta, en cuyo borde se encuentra ya monteda la grear
pa es desplaza entonces por uda ruedas de goma solidarias
de una ruedas dentadas entre cuyos dientes se realiza el cl?—
vaniento de las grapas.

Para que sea posible fabricar varias longitudes de cins
F 55 tas dejando entre ellas partes de cintas sin grapas, la mé-
quina estd provista de dispositivos regulados autométicament
te y adecuados para dicho fin.

Para gue el objeto de la presénte golicitud de Patente
| sea mejor comprendido, se le describiréd con referencia a los
60 - | dibujos adjuntos, en los cuales

La Fig, 1 es una vista de frente de la méquina ;

"La Flg. 2 es una vista lateral ;

La Fig. 3 es una vista lnterior en seccidn gue muestra
el sistemé de avance de las ruedas de clavamiento y de arras-
65 tre de la cinta ;
La Fig. 4 es una vista en seccidn que muestra el sistet
rma de accionamiento del drgano de avance de las ruedas de
clavamiento y de arrastre;

La Fig. 5 ey una seccidén gue muestra el modo de acclo-

70 namiento de la lengfeta impulsora de las grapas ;

La Fig., 6 es una vista de frente de las ruedas de cla-

vamiento de las grapas ;

La Fig; 7 es una vista de detalle de la rueda de clava

- miento y de arrastre ;

75 la Fig. 8 es una vista en seccidn del Srgano impulsor

de las grapas ;

Ta Wio. 9 es una vista de frente del drganc impulsor
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de las grapas, ¥ '
las Pigy. 10 y 11 son vistas dé extremo y de perfil

80 del canal en el cual traebaja la lenglleta impulsora de las

Bn la parte anterior del cuerpo 1 de la miquina (Fig.l)

esté montada en chernelas 2 une pleza metélica 3 a la cual

estd sujeta, mediante tornillos 4, la gufa fija 5 de las
85 grapas metélicas. Dicha gufa fija 5 presenta un perfil idén-
tico al perfil interior de las grapas, para permitir gue és5-
tas se muevan fécilmente en ella sin gue sea posible camdio
zlguno indesesble de posicidn.

La pieza metdlica 3 en la cual estd montada la gula
20 fija 5 puede moverse alrededor de un eje constitufdo por ung
barra 6 gue se prolonga superiormente y en la cual puede
desplazarse un contrapeso 7 en el-cual estd montada una lenk
glleta 8 y cuyo extremo descansa sobre las grapas metilicas
montadas en la gufa fija 5 de las grapas, de modo gue favo-
95 rece su descenso en ésta, asegurando asi una alimentacidn
permanente de grapas metdlicas a la cémars de alimentacidn
. 9 (Pig. 8). .
Tn la parte superior de la barra 6, gque sirve de ele

para la pleza metélica 3, se encuentra montada medizsnte un

100 tornillo 10 una piewa 11 que tiene su extremo 12 doblado ha
cla abajo y en la cual se fija, mediante un tornillo 13, el
dispositivo 14 de fijacidén de los cargadores 15 de grapas
metélicas asi como el extremo de la gufa rFija 5.

Dicho &ispositivo 14 de Pijacibn de los cargadores es-
105 t4 constituido de la manera prevista en la Patente protuguega
n¢® 19,801 anteriormente mencionado.

DPe este modo, adaptando al dispositivo 14 el cargador

de grapas 15 cuyo extremo coincide con el exftremo superior

| de la gufa fija B, las grapas pasan por su propio peso de

110 aquél a ésta.
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Para obtener una alimentacidn regular de las grapas y
auxiliar el descenso de las mismas por la gula fija 5 se dis#
pone la lengfleta 8 del contrapeso 7 sobre las grapas metdli-
o~ ¢cas ya montadas en la guia.fija ngﬂe este modo, las grapas

115 van bajando por la gufa fija 5 haéta la cémara de alimenta-

cidén 9 en la éqal, por sus dimenslones y configuracidn, no
puede entrar més de una grapa de una vesz.

En el cuerpo de lg miguina se encuentra dispuesta una

guia para la cinta 16, de algoddén u otrc material cualguile-
120 re, en la cual se clavan las grapus metélicas. La clata es
llevada a la méguina por todo medio adecuedo, estando monta-
da la éuia de la misma detréds de la gula fije 5 de las gra-
pas, de modo que su borde es presentado en perfecta colnci-
dencia con la salide de las grapas de la cédmara de alimenta-
125 cidn 9 (Pig. 8).

¥n la parte anterior del cuerpo de la méguina (Fig. 1)
estdn montades, nedlante los tornillos 17 que les sirven de
eje, dos rﬁedas dentadas 18 a las estén sujetas solidarias
dos ruedas de goma 19 (Fig. 7).
130 Dichas ruedas de gomé 19 sirven de érganc de arrastre
de la cinta 16 y, por estar rigidamente unidas & las ruedas
dentadas 18, su movimiento depende del movimiento de éstas,
avenzando asf la éinta gélo al girar lag ruedas dentadas 18,

En la parte interior del cuerpo de la magquina y monta-

135 das sobre el mlsmo eje.de las ruedas dentadas 18 y de las rue-

das de goma 19 solidarias de aquéllas se encuentran unas rue

das dentades 20 (Fig. 3) que acclonan las ruedas dentadas 1§
y, por consiguiente, las ruedas de goma 19 solldarias de lag
| mismas.

140 Las ruedas dentadas 20 son hechas avanzar por una lengtle-
ta 21 montada en tren de m&ndo 22 del avance de las menciona-

Jdes ruedas.

La lengfeta 21 es movida por un balanc{n 23 (Pig. 4) sy
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jeto en su centro por un tornillo 24 a ls pared lateral del
i45 suerpo de la mééuina.

¥l balancin 27 posee en uno de sus extremos una hendl-
dura 85 en forma de U en la cual se aloja un brago 26, mon-
tado en el tren de mendo 22 del avance de la lengfleta 21 qup
acclona las ruedas dentadas 20,

EL otro extremo del balancin estd provisto de una cabet
za 27 que se adhiere suﬁeriormente & un disco»excéntrico mon-
tado en el eje motor 29 de la mAguina. Dicha cabeza 27 del

balancin 23 estd provista de un orifielo en el cusl penetra

une bharra SO,montada en la pared inferior del cuerpo de la
méguina, que gula los movimientos ascendentes y déscendentes
155 del balancin 23, .

La cabeza del balanein se apoye inferiormente sobre un
muelle 31 gue rodea la barré—guia 30, muelle gue tiene el
| £in de devolver el balancin a su posicidn normal después del
movimiento de descenso provocado por el disco excéntrico 28
180 En la parte central del eje motor 29 estd montado otro
excéntrico 32 que con su movimiento acelona una palanca 33

montada en utta horquills 34 sujeta a la pared inferlor del

cuerpo de la méguina (Fig. §). El extremo de dicha palanca
tiene una parte rebajada 35 contra la cual se apoya, por la
185 presién ejerclda por uh muelle 38, una cabeza 37 de una ba-
rra- de transmisién 38. La cabeza 37 lleva atornillada la bat
rra de transmisidn y posee un resalto 38 que sirve de tope
al muelle 36 el cual, con su otro extremo, actia sobre el
manguito 40 de la barra de transmisiéﬁ 38, '

10 La barra de transmisidn 38 se prolonga hasta la parte
exterior de la miquina y termina en una cabeza 41 contra la
cual se apoya el extremo de un balano{n 42 montado en uh sopom
te 438 sujeto & la envoltura 44 del dlspositivo 45 impulsor
de las grapas.

175 El otro extremo del balanefn 42 estd provisto en su
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parte interlor de una cabeza esférice 46 gque se adhiere al
extremo del dispositivo.45 impulsor de las grapas.

El eje motor 29 lleva montado en uno de sus extremos
que sobrésale del cuerpo de la méquine un volante (no repre
180 ] sentado) que puede ser acoplado a toda fuente convenients
de energla,y, en su otro extremo, que.tamb;én sobresale del

cuerpo de la méquina, une rueda dentedas 47 (Fig. 2) que en-

grana en otra 48 de mayor didmetro con el fin de conseguir

una reduecidn de movimiento.

185 La rueda dentads 48 lleva, montado en su eje, un disco

T

excéntrico 49 al cual estd acoplads una biela 50 en cuyo ex
tremo se encuentrs montada una lenglleta 51 que sirve para
gcclonar la rueds dentada 52. Picha rueda dentada 52, que
regula la longltud de las cintas, estd provista interiorment
190 te de resaltos 53 (Fig, 1) gque tlenen el fin de provocar el
descenso de la piese 54 a la cual estéd acoplade le biela 55

que con su movimiento implde el desplazamiento de lz barra

de trensmisién 38, quedando suspendido de este modo el tra-
bajo del dispositivo impulsbr de grapas 45 y, por lo tanto,
195 el clavamiento de grapas en la cints 18, reguléndose de esbe -
modo automdticamente las longitudes de cinta provista de gra-
pas que se desean obtener.

El funcionamiento de la méguina para fabriéar clerres
de cremallera es el siguiente ;
200 Al extremo superior de la guia fija se adepta el carge
dor de grapas 15 que queda sﬁjeto“por el muelle 56 que opri+
me el dlspositivo 14 de fijacidén de las grapas. Las grapss
de metal montades en el cargador 15 pasan asi, por su propie
peso, a la gufa fija 5. Pars obtenerse una alimentacidén regi-
205 |l lar de grapas, el descenso de éstas en la gula fija es favot
recido por el contrapesc 7 descansando la lengfleta 8 sobre
las grapas nontadas en la guia fija 5. Las grapas, auxilia-

dws por el contrapeso 7, bajan asi hasta el extremo de la

onfa fi1a 5 nue termina exactamente en una aidmara de ra'HmanL



210

215

235

235

240

80 de la cabeza 27 del brazo del balancin 23, cuyo brago o-

- 8- $60875
tacidn é-dispuesta de forma que no admite mds de una grapa
de una vez. Una veg que la grapa abandona el extremo de la
gula fija 5 y se deposite en la cdmare de alimentacidn 9,

es lmpelido contra el borde de la cinte 16 por la lengfeta

57 del dispositivo 45 impulsor de grapas que al avanzar ob
truye la salida de las grapas, impidiendo as{ su czida en

le cémara de alimentacién 9. Al realizer su movimiento de

vuelta deje libre otra vez la salida de lag grapas, conti-
nuendo esf la élimentacién.

Medlante una fuente cualguiera de energia se imprime
luego movimiento al volaute que acclona el eje 29, sobre el
cual estén montados dos exeéntricos, uno de los cueles, 28,
estd representado en la Fig, 4.

Con su movimiento, &l excéntrico 28 provoca el descen-

buesto se levanta impeliendo en sy movimlento ascendente el
brazo 26 de la lengWeta de avance g3l que hace avanzar de un

diente la rueda dentszda 20.

4 su vez, el excéntrico gemelo montado en el extremo o
puesto del eje provoca el mlsmo movimiento en una rueda den:
tada idéntica a la rueda 20, pero en sentido inverso al de
ésta. De este modo, las ruedas dentadas 18,asf como las ruen
das de goma 19 gue arrssiran la cinta 16, solidarias de a-
Quéllas, avenzan también de un diente.

Pl excéntrico 32 montado en la parte central 29 del e-
Je actlia a su vez sobre la palanca 33 gue impele la barra de
transmisidén 38; transmitiendo su movimiento sl balane{n 42
que a su vez empuja el dispositivo 45 fmpulso de grapas gquej
mediante la lenglleta 57, arresira la grapa metéllca deposi-
tada en la cémara de aliment&cién»ﬁ hasta gque la misma se
aplica al bordé la c¢inta 16 gue, siendo arrestrada por las

ruedas de goma 19, es conducida, juntamente con la grapa, ep-

tre los dientes de las ruedas dentedas 18 que, estando debil
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| diza 58 en la cual se montan las ruedas dentadas de varios

rrediza 59 gue permite el correspondiente desplazamiento de

'regulada por los tornillcs 60 de las paredes laterales del

nas,
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damente reguladas, c¢lavan la grapa en la cinta 16.

Para conseguirse la fabricacidn continua de varias lond
gitudes de cinta con grapas dejando entre las mismas parfes
de cinta sin grapas, se dispone en el extremo exterior del é-
Je principal una rueda dehtada 47 gue engrana en otra 48 de
mayor didmetro en cuyo eje se monta un excéntrico 49, cuys
biela 50 estéd provista en su extremo de una lengfleta 51 que
hace avanzar sinerénicemente con las ruedas dentadas 18 una
ruede dentada 52 caleulada pars las dlstintas longitudes de
¢inta que se gulieren obtener.

La rueds dent&ﬁa.ﬁa.posee interiormente unos resaltos
B3 que al moverse hacen levantartla pieza 54 que a su vez,
mediante la blels 59, ﬁlo@uea la barra de transmisién 38 que,
no haciendo funeionsr el balancin 42 no impele el dispositi-
vo 45 impulsor de grepas, por lo cual la cinta 16 avanza sin
que enh ella se claven las grapas.

Luego, una vez que se transmite el movimiento inverso,

la pieza 54 vuelve a su posicidén normal, quedando desblogues
de la bara de transmisidén 38 y sigulendo el funcionamiento
de la méguine. l

Como pare la obtencién auitométlice de las dlstintss lond
gitudes de cinta con grapas resﬁlta'necesaria'la adopoidn de
ruedas dentadas de distintos difdmetrosd, en la pared exteriox

del cuerpo de la méquina se encuentra sujeta una pieza corre-

[]

dlémetros, como la 52, estando también prevista una pieza c&

la biela del exeéntrico 50.

La presién de las ruedas dentadas sobre las grapas es

|
cuerpo de lz mégulna, que actdan sobre los eles de las mis-

NOT A&

Se reivindican como de la propia y nueva invencidn :
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| trando la grapa Bue se encuentra depositade en la cédmars de

'alimentacién ¥ llevéndola asf{ a aplicarse al borde de la cin
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1). La propiedad y explotacidn exclusivas de una'méquina per-

Pecclonada para la fabricacidn de clerres de cmmallers carg

A4
i

terizade por realizarse la slimentacidn e la misma de lag
grapas medignte uns. gufa de perfil tgual al perfil interio;
de las grapas que las lleva a la cdmara de alimentacidn de
maners regular y eonstanté.

2). Méquina segin la reivindicacidn 1), caracterizada por
realizarse el c@@vamiento de las @rapés sobre el borde de
la cinta por ruedes dentedsms anlmadas de movimiento inversd
en las ouasles estdn montadas, solidarias de ellas, unas rued
dag de goma para el arrastre de la sinta, siende el movimien-
%o transmitide por exeéntricos que aceioﬁan lenglletas gue
hacen avanzar unas'rue@an'dentadms de mando.

3). Mé@uina.sagﬁn les rei?indioaaionea‘l) vy 2), caracterizs
da por ser &aciona&o_el_érg&no impulsor de las grapas por
un excéntrico que actia sobre la cabeza de una barra., trans
mitiendo asf movimiénto a un balanein gue a su vez obligs la

barra de la leng®eta Iimpulsors de las grapas & avanzar amnaj—

ta con el fin con el fin de ser clavada en la misma.
43, Mééuina segin las reivinﬁic&cieﬁes 1} a 3), caracteriza-
da por el hecho de regularse automdticamente la produceidn

de las distintas lohgitudes de einta con grapsas mediante_un
dispositivo aeeionado por reseltos de una rueda dentada gue
es hecha avanzar ﬁor una lengifeta montada en el extremo de

la biela de un excéntrico dispuesto en una rueds dentada gue
engrana en otra movida por el eje de la mé@uina ¥y que impide
el avance de la iéngﬁeta impulsers de las grapss.
5). mééuina segin las reivindicaciones 1) a 4), caracteriza-
da por constituir esenclalmente ¥

"UNA MAQUINA PERFRCCIONADA PARA'LA FABRICECIGN DE CIB-

RR..S DE CRM@LERA". --------------- b
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Consta la presente memoria desoriptiva de once hojas
numerades y mecanogratiadas en ung sola eara, a las gue se
adjuntah siete planos para su mejor comprensidn.

Madrid, 23 de &bril de 1943.

ALFONSO UNGRIA
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