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MEMORIA DESCRIPTIVA

pare solicitar

PATERTE DB INVENCION

en
EsPARA
por VEINTE afios

a nombre de y, V. PHILIPS' GLOEILAMPENFABRIEKEN,enti-
ded holandesa, establecide en BEmmasingel 29, Eindhoven,

HOLANwA, por

WU APARATQ EMISOR O RECEITOR RADIO-ELRCTRICO

"QUL CONTIENE VARIOS BLBUENTOS VARIABLES, CADA
"ONO DE LOS CUALES, CUALQUIBRA QUS STA LA PO-

"SICION PINAL DU LOJ UTROS FLEMBNTOS, PUEDE

"UER CONDUJIDO, POR UN ARBOL DE MANDO COMDN,

"A VARIAS PCSICIONES FIJADAS DB ANTEMANO®.
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oe gonoce un aparato emisgor o recepior radio-
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~g+fCtriso que contiene varios elementos v;riables, caw
da uno de los ocuales, cualquiera que sea la posicién
final de los otros elementos, puede ser l}géido, por
un frvol de mando comfn, & varies posiciones tijades

de nntemanoa4 Cada uno de estos elementos, por ejem=-
plo el condensador de sintonfs, el varifuetro y otros

Orgaics snfiugus, ectéd cnionces acoplado, por medie-

016n de un acoplamiento magnético, oon el #rbol de

mando centrsl, (omo, cusndo un aparato de e ste gé-
nero se sintoniza a une longitud de onda dade, se ha-
rén girar los diversos elementos en fngulos diferen-
tes, cada uno de los elenmentos de e sta disposicifn
conocida est4 acoplado con el &rbol de mando central
por mediscidn de un acoplamiento magndtico propio.
Estos acoplamientos pueden desembragerse cada uno con
independencia del otro; en los dispositivos ya cono-
cidos se realiza este desembrague interrumpiendo 0 no
la corriente que excite estos acopleamientos magnéti-
cos segln la pogicibn de un dbrazo conmutador que es-
t4 apoyado contra un disco de variacibn de perfil aco-
plado ocon los 4rboles de los elementos., Frescindien-
do de que esta disposicibn conocids es bestante com-
plicada, tiene el inconveniente de que, al desembra-
gar uno de los acoplemientus, no se tiene la certeza
de que en el momento del desembrague, momento en gue
el elemento aonsiderado ocupa exactamente la posicién

deseada, este elemento se jpmovilice efectivamente
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En efecto, en ragén de la inercia inevitable, este ele~

mento seguird en general girando en un pequefio fngulo

despues del desembrague, lo ocual, naturalmente, no me=-

jora la precisibn de la regulscién.

Bl invento tiene por objeto una diSpbsicldn
en la oual cierto ndmero de elementos variabies de
un aparato emisor o receptor radio-eléctricod pue-
deh, por medios sencillos, ser llevadcs, por un 6r-
bol de nando oahdn, & clerto nfmerc de posiciones fi-
nales elegides de antemdno independientemente una
de c¢tra, sin que se encuentre sl inconveniente que
se acaba de mencicnar y que es. inherente a 108 dis-
positivos conocidos. Tomada sislademente, la manio-
bra de varios elementos veriables por medio de un s0-
lo 4rvol de mando cantn tiene la ventaja de que el
aparato cen cuestién es singularmente adecuado para
ia maniobra & distancia.

El aparato emisor o receptor radio-eléctri-
cO gue constituye el objeto del inventd se caracteri-
za por ol hecho de que la regulacién de ceda uno de
lo3 slementus se efectda en dos fases, en la primera
de las cuasles, en que el #rbol de control comdn gi~
ra en un solo sentido, uno de cierto nfmero de dispo-
sitivos de cerrojo asuciados a cada uno de log eleren-
tos es llevado a la posicibn de trabajo, al pasv que
en la segunda fase, durante la cual el frtol de mando

gire en el otro sentido, se hace girar cade uno de
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los elementos haste que el elemento considerado sea
retéznido por el gerrojo llevado & L& posicidn de
trabajo. En el momento en que se alcanza la regula-
ocifn exacta de cada uno de los elementos, éstos se
detienen, por oposieidn a 1o que ocurre en las dis-
posiciones conocidas, de manera gque se ven impedidos
de seguir girando, ¥Bntre el &rbol de mando comdn para
todos Los eiementos y este Organo asociado a cada
uno de los mismos que, cada vez, lleva a la posicién
de trabajo uno de los dispusitivos de cerrojo asocia~
dos a dicho érgano o el &rbol de cada uno de i0s ele~
mentos respectivemente, se disponen achlamientos acw
tivos en sentidos opuestos, el dltimo de los cuales
no permite el paso mas que de un par de fuerzas que
tiene, un valor m4ximo determinado. FEste dltimo aco-
plamiento adnite una rotacién seguida del 4rbol de
mando cuando el elemento en cuestidn ha ocupado ya
su posicibn final, |

Segdn el invento, es venta)oso que los ce-
rrojos asociados con dada uno de lo0s elementos regu~
lables estén montados en un Srgano portador inmo-
vilizado, oonstituido con preferencis por una caja
a 10 largo de la cuaiL, en uno de los lados, un 6r-
gano que lleva los cerrofos a la posicidn de trabajo
es desplazado por el érbol de mando comdn, durante
la priﬁera fase, hasta que este 8rgano ccupa la po-

sicifn deseada y lleva el cerrojo asociado a dicha
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posicifn & la posicibn de trabajo, al paco gue durane
te la segunda fase un 8rgano portador unido rfgida-
mente al 6rgano a regular y que contiene los dispo-
sitivos de detencifn correspondientes a Los cerrojos,
se desplaza, por el otro ledo del 6rgano portador, a
lo largo 4e Llosg cerrojos, hasta que el aispositivo

de detencifn asociado al cerrojo puesto en posicifn
de trabajo, esté en contacto con este cerrojo e inmo~
vilice as{ el érgano a regular.

Segfin unadidposicién sencilla, el Organo que
lleva 10s cerrojos a la posiciln de trapajo va dispues-
to en 6l exterior, y ei 6rgano portador de loc dispo-
sitivos de detencién, va dispuesto en e} interior
del 6rgano portador de los cerrojos.

Es ventajoso disponer los cerrojos de mane-
ra qQue estén repartidos unirormemente en el contorno
de su 6rgano portador, porque entonces el 6rgano
que lleva los cerrojos a la posicién de trabajo pue-
de hacerce en forma de arista recta.

"l 6érgano que lleva los cerrojos a la poci-
cibén de trabajo estd formado con preterencia por una
arista, hecha, en su ¢asc, de sustencia elgstica.

La siguiente descripeibu cun reidrsucia a
lus dibujos anexos, dados a titulo de ejemplo no rimita=-
ti#o, nar4 comprender bien oémo puede realizerse el
invento, del cual forman parte, por supuesto, las

particularidades que resalten tanto da los dibujos
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como del texto,

La figurs 1 es una vista esquemética de
la digposicién general del mecanismo de arrastre
previsto en el aparato emisor o receptor radio-elec-
tric0 que constituye el objeto del invento.

La figura 2 es una vista en perspectiva de
ana forma de resiizecibn dei wecanismo que, en el apa-
rato de. invento, se dispone entre el frbol de mando
comdn y cada uno de los elementos a regular, y cuyos
elementos as.én separados uno de otro en el sentido
da 1a longitud. \

La figura 3 represen a la disposicibu dei
drgano portador de 103 dispositivos de detencibn que
corresponden & ivs cerrojos, asf como un sS0LO ce-
rrojo. .

Las figuras 4, H, o v 7 representan varias
posiciones relativas de un solo porta-cerrojos, de
uno de los cerrojos y deldispositivo de detencibn
wsociado, que estén unidoe rigidamente al Arbol del
elemento a regular.

En ia figurae 1, el motor eléctrico 1 sir-
ve deiérgano de wmands comdn>para, en este caso, Cciu-
¢0 elensntos ¢ a regular separadauente. Con este
fin, el érbol de mando comdn 3 estd provisto de
varias ruedas oénicas 4 que arrastran los 4rboles

6 pop medio de otras ruedas c6lnicas 5, YNstos fr-

boles tienen, en puntos convenientes, tornillos sin
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fin 7 que, como se ve en la figurs 2, engranan gon

ruedas tangentes 8 asociadas a cada uno de los ele~

. mentos a regular.

La figura 1 representa ademds la caja O en
la cual va al0jado el di1SposSitav0 ae mMan1IODra uel .uv—
v (inversifép de movimiento, parada y arranque),.

Una caja de meniopra iu, unida a la caja v por el
cable li, peruite wliiuiray . 6parato a distancia,
por ejemplo, sintonizario a una longitud de onda de=-
terminada, lo que en general hace imperiosa la nece-
sidad de hacer girar cada uno de lo0s elewentos varia-
bles indicados en la tigura 1 en éngulos diferentes
entre sf,

Larueda tangente 8 de la figuras 2 puede gi~-

rar libremente en 105 deos sentidos sobre el 4rbol 13
de esta rueda tangente va montado en forma insmovi-
ble, sobre el 4rbol 13, el casquillo 12 por medio de
ks chaveta 14, El extremo isguierdo 15 de este cas-
quillo (véase tambidn la figura 3) tiene forma de rue-
da de tringuste. Esta rueda constituye, juntamente
con el trinquete l%a fijo en el disco 8, un ecopla-
miento que no es activo mas que en el sentido de la
flecha II y que estf dispuesto de manera (ue 5010 pues
de transmitir un par de fuerzas de valor méximo de~
terminado, Sobre el casquillo 12 gira ademés libre~
mente el platillo 16 que sirve de 6rgano portador del

6rgano 17, gue L.:va 4 la posiclén de trabajo el ce-
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rrojo gue se describirf mas adelante. Con este obje~
to el platillo lb tiene un saiiente 18 al cual va su~
Jeto un érgano elésticoul7 en forma de srista, Bl |
platillo 16 tiene en su lado izquierdo una sole es-
cotadura 19 que puede servir de tope pasra el trin-
quete de detencisn 20 sujeto a la ruedﬁ tangente 8.
Bl trinquete 20 constituye juntamente con la escota-
dura 19 un acoplamiento que solo es activo en el sen-
tido de la flecha I. Para mayor claridad, el plati-
1lo 16 no se ha dibujado en la figura 3. La figura
2 representa ademés el porta-frganos inmoviligado 21
de los cerrojos 22, Este porta-frganos tiene forma
de caja y es solidario de una placa portadora inmo-
vilizada no representada del mecanismo, Uno de estos
cerrojos 22 se represents tambidn en la figurs 3.

La figura 3 muestra ademéfs la diaposicidn
del érgano portador de los dispositivos de detencién.
Entre una brida 24 del casquillo 12 y una placa de

| empuje 25, que, por medio de los pernos 26, puede ser

arrastrada en la direccibn de la drida 24, los diver-
808 dispositivos de detencién, constituidos por una
muesca 27 de la superficie externa de anillos 28
(vdanse figuras 4 a 7 inclusive) estédn inmovilizasdos
entre s{ con interposicién de anillos elésticos 29

y de piezas interoalafes 30, Se pueden regular los
dispositivos de detencibn (mas muescas 27) entre sf

y con relacibn al &rbol 13, desatornillendo los per-
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nos 26, lo que permite hacer el elemento de sintonfe
propio para sintonizarlo a otra longitud de onda.

Cada uno de los element0s representados en
la figura 1 esté provisto del mecenismo que se ve en
las figuras 2 a 7 inclusive. Paras cada una de las
longitudes de onda a que puede afectuarse la regula-
cibén sutométicamente, cada uno de los elementos contie-
ne, pues, un cerrojo 22 y un dispositivo de detencifn
27, La operneidn que despues se describe del meca-
nismo que se refiere a un 80l0 elemento en una longi-
tud de onda, entra, pues, en juego durante la sinto-
nizacién del aparato para cada uno de 10s elementos
simultfneamente o0 casi simulténeamente.

Bl funcionamiento del dispositivo es el que
sigue: en el momento de una rotacibn del motor que
tiene por efecto que la rueda tangente 8 gire en el
sentido de la flecha I, el trinquete de detencién 20
encaja momenténeamente en la escotsdura 19 del pes- |
tillo 16. Por consecuencia, en el momento de una ro-
tacién seguida de la ruede tangente 8, es arrastrado
el platillo 16, y por tanto también la srista 17.
Durante este movimiento, el casquillo 12, y también
el drbol 13, permanecen inméviles por el hecho de que
la rueda tangente 8 estd montada en el 4rbol 13 pa-
ra poder girar libremente, y el trinquete de deten-
cién 152 resbals crepitando sobre la rueds de trin-

quete 15. Segdn le sintonfa deseada, que se ha
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regulado por medio de la caja de meniobra 10 (figura 1),

girar§ el motor y por tanto también el platillo 16
provisto de lmsrista 17. La figura 4 muestra ocuél
es, dursnte esta rotecién, la posicién relativa de
la arista 17, de uno de los cerrojos 22 y del dispo-
sitivo de detencifén 27, estundo en efecto el cerrojo
22 mantenido afin en reposo por un resorte indicado
esqueméticamente por la flecha P,

Momenténeamente (figura 5), la arista 17
toos la cara superior del cerrojo 22 de manera gue
este dltimo se apoya contra la caran externs del ani~
110 28 en contra del resorte P. 33 1 eéte eerrojo es
el que se trata de bajar, el motor 1 se inmoviliga.
En este momento todos los cerrojos correspondientes
de los elementos 2 de la figura 1 son llévados a la
posicibn de trabsjo. El motor se para. @Gracias
a un mecanismo no representado; el motor se pone en-
tonces a girar hacia el otro lado, 1o que tiene poi
efecto que todos los £rboles representados en le fi-
gura 1 (3 y 6) v los tornillos sin fin 7 se pongan
a girar en direccién opuesta. De ello resulta que
la rueda tungente 8 es anlmada de un movimiento en el
sentido de la flecha II. El trinouete de detencién
20 se desprendé del tope 19 del platdllo 16, y el
trinquete de detencidn 15a engancha uno de los dien-
tes ocurvos de lu rueda de trinquete 15. Por consi-

guiente, el platillo 16 y la erista 17 se inmovili-
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zan, &l paso que el 6rgano portador de los dispositi-
vos de detenocién (figura 3), que se ve tambidn en ‘
las figuras 4, 5 y 6, se pone a girar en el sentido
de la flecha II indicada en las figuras 5y 6, Di=
cho se estd que de estoresulta igualmente la rota-
cibn del elemento variable no representado agoplado
al 4rbol 13. Para cada uno de los elementos, este
movimiento de rotacién dura hasta que el cerrojo 22,
qus, como se ha descrito mas arriba, es impulsado
hacia abajo por la ariste 17 (figura 5 y 6) encaja

en la muesca 27 (figura 6). El cerrojo 22 cierra
entonces el Arbol 13 de manera que el elemento varia-
ble se para. Sin embargo, el £rbol de mando comdn

3 oontinda girando, 1o mismo que los érboles 6 de

la figura 1. Esta rotaoién‘seguida es posible por-
yue, para cada wno de los elementos, el acoplamiento
formado por la rueda de trinquete 15 y por el tringued
te de detencidn 15a se establece de manera que solo
permite el paso de un par de fuerzas de un valbr mé-
ximo determinado. Cuando el elemen?o accplado al
érbol 15 se para, el =coplamiento 15€15a sufre un res-
balamiento, resultado que puede consegulrse, por ejem-
plo, haciendo de modo que el trinquete l5a se manten-
ga empujado hacia ehajo por un resorte, no rapresen-
tado, de una tensifn méxima determinada, la cual se
celoula de msnera que cuando 21 £rbol 13 se para y

la rueds tangente gira afn, el trinquete dedetencién
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$5n se desprenda de la rueda de trinquete 15. Se
puede ennseguir esto también de otras maneras ya
conocidas en la técnica. Debe observarse que una
rotacidn seguida de los 4rboles de mando es necesa-
ria cuando uno o més de los elementos variables pre-
vistos han alcanzado su posicién final, porque estos
elenentos no pueden ocupar su posicidén final en el
nismo monento.

Cuendo todos los elementos veriwbles han
alcanzado su posicibén fineal, el motor‘separa antomé-
ticamente por ¢l hecho de lu intercalscifn de un me-
canismo no representado.

Cusndo se irata luego de sinvuniZzax el‘apa-
rato emisor o receptor & otra longitud de onds, el
platiilo 16 es condueido primero, en la forma des-
erita mes arriba, a la posiciébdn deseada por mediacién
del scoplamiento 19-20, de manera que lae diversas
partes de cerrojo ocupan la posicibn relativa re-
presentada en la figura 7. Esta filgura muestra gue
txn pronto como la arista 17 no esié en contesto cun el
cerrojo 22, &ste se desprende de nuevo el digpositivo
de pareis 27 bajo la »ceiln de un resorte P, de me-
asra gue ouando, en el curco de esta regulacifn si-
guiente, ha terminado la primera fase (movimiento de

rotacifn de la rueda tangente en el sentido de la fle-

~che I, el 6rgano portador del dispositivo de parada

y el elemento variable pueden volver a ser animados

- 12 =
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de un movimiento en la direceibn de la fleche II,
Bsta solicitud, que corresponde & la pre-
sentade en lolanda, el 26 de abril de 1941, bajo el
nfmero 101.169, se scoge & 1o0s beneficios del artfcu-
lo 51 del vigente Estatuto de Propiedad Industrial,

-0~ NOTA =0

Los puntos de invencifén propia y nueve que
se presentan para que sean objeto de este Patente de
Invencién en ¥spaila por VEINTE afiog, son los siguientes:

le - Un sparato emisor o receptor radio-eléc-
trico que comprende varios elementos variables, cada
uno de 1los cuales, cualquiera que sea la posicibn fi-
nal de los otros elementos, puede ser llevado, por un
s0lo 4rbol de mando comén, a variss posiciones fija-
das de antemano, y cuya perticuleridad esencial con-
giste en que 1ls regulacién de cada uno de los elemen-
toe se efectda en 40s feses, en la primera de las oua- -
les el frbol de mando comdn gira en un solo sentido
determinado, y, por medio de un acoplamiento que so-
lo es activo en un sentido, uno de cierto ndmero de
dispositivos de cerrojo asooirdos & cada uno de los
elementos y regulados enteriommente, que 2stén en re-

poso, e s llevado a la posicibn de trabajo, al paso que

- 13 -
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en la segunda fase, en que el drbol de mando gira en

el otro sentido, se hauc girsr el 4rbol de cadu uno

.de los alementos, por mediscifn de otro acoplamiento

que s0lo es aoctivo en este direccién y jue no permi-
te el praomds que de un par de fuerzan de valor mf-
ximo determinado, hasta gue el elewen?d en cuestiln es
retenido por el cerrojo llevado s la posicifn de tru-
bajo,

2f - Un apurato emisor o receptor, segidn se
reivindica en el punpto 1¢,, ceracterizadc porque los
cerrojos asociados a cada uno de los elementos regula-
bles van nont~dos en un 6rgano portador inmovilizado,
c¢onstituido con preferencla por une caje & lo large
de 1a oual, en uno de log lados y durante la primera
fase, un 6rgano que llewva los cerrojos a le posicifn
de trabajo yacibe movimiento del &rbol de mando comdn,
hasta que dicho 6rgwno ogupa la posicifn deseade y
lleve entonces el cerrojo asociado & esta posicién
8 1a posicién de trabajo, al paso que durente la se-
gunda f&se'al otro lado del érgano portador un Srge-
no portador unido rigidamente al 6rgeno a regular es
desplazado al otro lado del d8rgano fiortador, a lo lar-
go de los cerrojos, hasta que el dispositivo de deten~
cién asociado ccn el cerrojo puesto en posicién de

trabajo encaja en dicho cerrojo y detiene asf el ele-

‘mento a regular,

28 - Un gparato emisor o receptor segin se
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reivindice en cualquiers de los puntos 12 o 2¢,, ca=-
racterigzado porque el rgano que lleva los cerrojos
a la posicibn de'trabajo est€ montado en el exterior
y el 6rgano portador de los dispositivos de detencibn
en el interior del 6rgano portador de los cerrojos.
42 - Un upuarato emisor o receptor segfn se
reivindica en cualquiera de los puntos 1¢ a 32,, ca-
racterizado porque los cerrojos se disponen de mane-
ra que estén repartidos uniformemente en el contorno
de su &rgano portador,

' 59 - Un eparato emisor o receptor segfin se
reivindioa en cualquiera de los’puntos 12 a 4¢,, ca-
recterizado porque el Orgeno que lleva 108 cerrojos
¢ la posicién de trabajo esté formado por una arista,
con preferencia eléstica.

¢ . Un aparato emisor o receptor radio;eléc—

trico que contiene varios elementos variasbles, cada
uno de los cuales, cualguiera que sea la posicifbn fi-
nal de los otros elementos, puede ser conducido, por
un 4rbol de mando eomdn, a varias posioiones fijsdas
de antemano.

| Tal y como se ha desorito en la Memoria que
sntecede, representado en los dibujos que se acompafien
y con los fines que se han especificado.

Este Memoria consta de quince hojas escrites

Or una sola cara.
P wearia, 23 ABR. 1542
) P. Ao
Alberto de Elzaburu
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