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MEMORIA DESCRIPTIVA 

para so licitar

C A T E N T E  D B I N V E N C I O N

en

E S P A Ñ A  

por VEINTE años

a nombre de y . PHILIPS  ̂ eLOBIDAMFENFAHBIBKBN,enti­

dad holandesa, establecida en Rmmaslngel 29, Eindhoven, 

HOLANDA, por

"UN APARATO EMISOR 0 RECEPTOR RADIO-ELECTRICO 

"QUE CONTIENE VARIOS ELEMENTOS VARIABLES, CADA 

"UNO DE LOS CUALES, CUALQUIERA QUB SEA LA PO- 

"SICION FINAL DE LOS OTROS ELEMENTOS, PUEDE 

"Sm  CONDUCIDO, POR UN ARBOL DE MANDO COMUN,

"A VARIES POSICIONES FIJADAS DE ANTEMANO".

Se conoce un aparato emisor o receptor radío-
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que contiene varios elementos variables* ca­

da uno de lo s cuales, cualquiera que sea la  posición 

f in a l  de los otros elementos, puede ser llevado, por 

un árbol de mando común, a varias posiciones fija d a s

de antemano. Cada uno de estos elementos, por ejem­

plo  e l condensador de sintonía, e l variómetro y otros 

Órganos análogos, está "ntunoes acoplado, par media­

ción de un acoplamiento magnético, con e l  árbol de 

mando cen tra l. Como, cuando un aparato da e s te  g%- 

nero se sintoniza a una longitud de onda dada, se ha­

rán g ira r  los diversos elementos en ángulos diferen­

te s , cada uno de lo s  elementos da e s t a  d isposición  

conocida está  acoplado con e l árbol da mando central 

por mediación de un acoplamiento magnético propio. 

Estos acoplamientos pueden desembragarse cada uno con 

independencia del otro; en los d isp ositivos ya cono­

cidos se r e a liz a  esta desembrague interrumpiendo o no 

la  corriente que excita  estos acoplamientos magnéti­

cos según la  posición de un brazo conmutador que es­

tá  apoyado contra un disco de variación  de p e r f i l  aco­

plado con lo s  árboles de los elementos. prescindien­

do de que esta  disposición conocida es bastante com­

plicada, tiene e l inconveniente de que, a l desembra­

gar uno da lo s  acoplamientos, no se tiene la  certeza 

de que en e l momento del desembrague, momento en que 

e l elemento considerado ocupa exactamente la  posición 

deseada, este elemento se inmovilice efectivamente
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En efecto , en razón de la  in ercia  in evitab le , este  e le ­

mento seguirá en general girando en un pequeño ángulo 

después del desembrague, lo  cu al, naturalmente, no me­

jora  la  precisión  de la  regulación*

81 invento tiene por objeto una disposición 

en la  oual c ie rto  ndmero de elementos variab les de 

un aparato emisor o receptor rad io -eiáctrioo  pue­

den, por medios se n c illo s , ser llevados, por un ár­

bol de mando camón, a c ierto  nómero de posiciones f i ­

nales elegidas de antemano independientemente una 

de otra, sin  que se encuentre a l inconveniente que 

se acaba.de mencionar y que es inherente a ios d is­

p o sitivo s conocidos. Tomada aisladamente, la  manio­

bra de varios elementos variab les por medio de un so­

lo  árbol de mando camón tiene la  ventaja de que e l 

aparato : en cuestión es singularmente adecuado para 

la  maniobra a d istancia .

E l aparato emisor o receptor ra d io -e ló c tr i-  

co que constituye e l  objeto del invento se ca ra c te ri­

za por e l hecho de que la  regulación de cada uno de 

lo s elementos se efectda en dos fa ses , en la  primera 

de la s  cuales, en que e l árbol de control camón g i ­

ra  en un solo sentido, uno de c ie rto  nómero de dispo­

s it iv o s  de cerrojo  asociados a cada uno de lo s  elemen­

tos es llevado a la  posición de trabajo , a l paso que 

en la  segunda fase , durante la  oual e l árbol de mando 

g ira  en e l otro sentido, se hace g ira r  cada uno de

<** +-$



lo s elementos hasta que e l  elemento considerado sea 

re te n id o  por e l cerrojo  llevado a la  posición de 

trabajo* En e l  momento en que se alcanza la  regula­

ción exacta de cada uno de los elementos, datos se 

detienen, por oposición a lo  que ocurre en la s  d is ­

posiciones conocidas, de manera que se ven impedidos 

de seguir girando, Entre e l árbol de mando comdn para 

todos io s  elementos y este órgano asociado a cada 

uno de lo s mismos que, cada vez, l le v a  a la  posición 

de trabajo uno de lo s  d isp ositivos de cerrojo  asocia­

dos a dicho órgano o e l  árbol de cada uno de lo s e le ­

mentos respectivamente, se disponen acoplamientos ac­

tivo s en sentidos opuestos, e l dltimo de lo s  cuales 

no permite e l  paso mas que de un par de fuerzas que 

tiene, un valor máximo determinado. Este dltimo aco­

plamiento admite una rotación seguida del árbol de 

mando cuando e l  elemento en cuestión ha ocupado ya 

su posición f in a l .

Segdn e l invento, es ventajoso que los ce­

rro jo s asociados con cada uno de lo s  elementos regu­

lab les  están montados en un órgano portador inmo­

v ilizad o , constituido con preferencia por una ca ja  

a lo  largo  de la  cu al, en uno de loa lados, un ór­

gano que lleva  lo s cerro jos a la  posición de trabajo 

es desplazado por e l árbol de mando comdn, durante 

la  primera fa se , hasta que este órgano ocupa la  po­

sic ió n  deseada y lle v a  e l cerrojo  asociado a díoha
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posición a la  posición de trabajo , a l  paso que duran­

te l a  segunda fase un órgano portador unido r íg id a ­

mente a l órgano a regular y  que contiene lo s dispo­

s it iv o s  de detención correspondientes a ios cerro jos, 

se desplaza, por e l  otro lado del órgano portador, a 

lo  largo de lo s  cerro jo s, hasta que e l d ispositivo  

de detención asociado a i cerro jo  puesto en posición 

de trabajo , está  en contacto con este cerrojo  e inmo­

v il ic e  así e l órgano a regular.

Según unadiáposición se n c illa , e l  órgano que 

lle v a  lo s  cerrojos a la  posición de trabajo  va dispues­

to en e l exterio r, y e l  órgano portador de los dispo­

s it iv o s  de detención, va dispuesto en e l in terior 

del órgano portador de lo s cerro jo s.

Es ventajoso disponer los cerrojos de mane­

ra  que están repartidos uniformemente en e l  contorno 

de su órgano portador, porque entonces e l  órgano 

que lle v a  los cerrojos a la  posición de trabajo  pue-r- 

de hacerse en forma de a r is ta  re c ta .

í 'l  órgano que lle v a  lo s  cerro jos a la  p o si­

ción de trabajo está  formado con preferencia  por una 

a r is ta , ñocha, en su case, de sustancia e lá s t ic a .

La siguiente descripción con reierenoia a 

iu s dibujos anexos, danos a t itu lo  de ejemplo no lim ita­

tiv o , nará comprender cien cómo puede rea lizarse  e l 

invento, del cual forman parte , por supuesto, la s  

particu laridades que resaltan  tanto de lo s  dibujos
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como del texto .

La figu ra  1 es una v is ta  esquemática de 

la  disposición general del mecanismo de arrastre 

p rev isto  en e l aparato emisor o receptor rad io-eleo- 

3 trioo  que constituye e l objeto del invento.

La figura 2 es una v is ta  en perspectiva de 

una forma de realización  dei mecanismo que, en e l apa 

rato  uei invento, se dispone entre e l árbol de mando 

ociada y  cada uno de los elementos a regu lar, y cuyos 

10 elementos esrán separados uno de otro en e l sentido

de la  longitud.

La figura 3 represen a la  disposición dei 

órgano portador de lo s  d isp ositivos de detención que 

corresponden a ros cerro jo s, así como un solo oe- 

15  rro jo .

Las figuras 4 , i?; o y 7 representan varias

posiciones re la t iv a s  de un solo p o rta-cerro jo s, de 

uno de los cerrojos y d eld ispositivo  de detención 

asociado, que están unidos rígidamente a l árbol del 

20 elemento a regu lar.

En la  figu ra  1, e l motor e léc trico  1 s i r ­

ve de órgano de mando oorndn para, en este  caso, cin-* 

00 elementos ¿ a regular separadamente. Con este 

f in , e l  árbol de mandó ccmdn 3 e stá  provisto  de 

25 varias  ruedas cónicas 4 que arrastran  lo s  árboles

6 poc medio de otras ruedas cónicas 5* Estos ár** 

boles tienen, en puntos convenientes, to rn illo s  sin

—* 6 *
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f in  7 que, como se ve en la  figu ra  2 , engranan con 

ruedas tangentes 8 asociadas a cada uno de lo s  e le ­

mentos a regu lar.

La figu ra  i  representa además la  oaja Q en 

la  cual va alojado e l d ispositivo  ae manio&ra dai m*- 

ttn* ^inversión de movimiento, parada y arranque).

Una c a ja  de manioora íu , unida a l a  ca ja  y por e l 

caoie 1 1 ,  permito ^anioórar aparato a d istan cia , 

por ejemplo, sin ton izarlo  a una longitud de onaa de­

terminada, lo  que en general hace imperiosa la  nece­

sidad de hacer g ira r  cada uno de lo s  elementos v ar ia ­

bles indicados en la  figu ra  1  en ángulos d iferentes 

entre s í .

Larueda tangente 8 de la  fig u ra  2 puede g i ­

rar libremente en lo s  dos sentidos sobre e l árbol 13  

da esta rueda tangente va montado en forma inamovi­

b le , sobre e l árbol 13 ,  e l caeq u illo  12 por medio de 

la  chaveta 14. El extremo izquierdo 15  de este cae­

q u illo  (vÓase tambián la  figu ra  3) tiene forma de rue­

da de trinquete. Esta rueda constituye, juntamente 

con e l trinquete 15a f i jo  en e l disco 8, un acopla­

miento que no es activo mas que en e l  sentido de la  

flecha I I  y que está  dispuesto de manera que solo pue­

de transm itir un par de fuerzas de valor máximo de­

terminado, Sobre e l caequillo  12  g ira  además l ib r e ­

mente e l p la t i l lo  16 que sirve  de Órgano portador del 

Órgano 1/ ,  que . \a a la. posición de trabajo e l ce-

7
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rrojo que se describirá mas adelante. Con este obje­

to el p la t il lo  lo tiene un saliente 18 al cual va su­

jeto un Argano elástioosjl7  en forma de a r is ta . E l 

p la t i l lo  16 tiene en su lado izquierdo una sola es­

cotadura 19 que puede se rv ir  de tope para e l t r in ­

quete de detención 20 sujeto a la  rueda tangente 8.

E l trinquete 20 constituye juntamente con la  escota­

dura 19 un acoplamiento que solo es activo en e l  sen- 

tid o  de la  flecha 1+ Para mayor claridad , e l  p la t i ­

l lo  16 no ae ha dibujado en la  fig u ra  3 . La figu ra  

2 representa además e l porta-árganos inmovilizado 21 

de los cerrojos 22. Este porta-órganos tiene forma 

de ca ja  y es so lid ario  de una p laca  portadora inmo­

v ilizad a  no representada del mecanismo. Uno de estos 

cerro jos 22 se representa tambián en la  figura 3.

La figu ra  3 muestra además la  disposición 

del Argano portador de lo s d ispositivos de detención. 

Entre una brida 24 del caequillo  12 y una placa de 

empuje 25, que, por medio de lo s pernos 26, puede ser 

arrastrada en la  dirección da la  brida 24, los diver­

sos d ispositivos de detención, constituidos por una 

muesca 27 de la  su p erfic ie  externa de a n illo s  28 

(váanse figuras 4 a 7 in clu sive) están inmovilizados 

entre s i  con interposición de a n illo s  e lá stic o s  29 

y  de piezas in terca lares 30* Se pueden regular los 

d ispositivos de detención (mas muésoas 27) entre s i  

y con relación  a l árbol 13 .  desatornillando los per-

-  8 -
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nos 26, lo  que permite hacer e l  elemento de sin tan ia 

propio para sintonizarlo  a otra longitud de onda.

Cada uno de los elementos representados en 

la  figu ra  1 e stá  provisto  del mecanismo que se ve en 

la s  figu ras 2 a 7 in clu sive , Para cada una de la s  

longitudes de onda a que puede efectuarse la  regula­

ción automáticamente, cada, uno de lo s elementos contie­

ne, pues, un cerrojo  22 y un d isp ositivo  de detención 

27. La operación que después se describe del meca­

nismo que se re fie re  a un solo elemento en una longi­

tud de onda, entra, pues, en juego durante la  sin to ­

nización del aparato para cada uno de lo s  elementos 

simultáneamente o casi simultáneamente.

B1 funcionamiento del d isp ositivo  es e l  que 

sigue: en e l  momento da una rotación del motor que 

tiene por efecto  que la  rueda tangente 8 gire en e l  

sentido de la  flecha I ,  e l  trinquete de detención 20 

encaja momentáneamente en la  escotadura 19 del pes­

t i l l o  16. Por consecuencia, en e l momento de una ro­

tación seguida de la  rueda tangente 8, es arrastrado 

e l  p la t i l lo  16 , y por tanto también la  a r is ta  1? .  

Durante este movimiento, e l cosquillo  12, y también 

e l  árbol 13 ,  permanecen inmóviles por e l hecho de que 

la  rueda tangente 8 está montada en e l árbol 13  pa­

ra  podar g ira r  libremente, y e l trinquete de deten­

ción 15a resbat" crepitando sobre la  rueda de t r in ­

quete 15 . Segdn la  sintonía deseada, que se ha

- 9 -
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regulado por medio de la  caja  de maniobra 10 (figu ra  1 ) ,  

g ira rá  e l  motor y por tanto tambián e l  p la t i l lo  16 

provisto  de la a r is ta  1?. La figu ra  4 muestra cuál 

es, durante esta  rotación, la  posición re la t iv a  de 

la  a r is ta  17 , de uno de lo s cerrojos 22 y del dispo­

s it iv o  de detención 27, estando en efecto  e l cerrojo  

22 mantenido adn en reposo por un resorte indicado 

esquemáticamente por la  flech a P.

Momentáneamente (figu ra  5)* la  a r is ta  17  

toca la  cara superior del cerrojo  22 da manera que 

este dltimo se apoya contra la  oara externa del ani­

llo , 28 en contra, del reso rte  P. S i este cerrojo  es 

e l  que se tra ta  de b a jar, e l  motor 1  se inm oviliza.

En este momento todos lo s  cerro jos correspondientes 

da los elementos 2 de la  figu ra  1  son llevados a la  

posición de trabajo . E l motor se para. g racias 

a un mecanismo no representado, e l motor se pone en­

tonces a g ira r  hacia e l  otro lado, lo  que tiene por 

efecto  que todos lo s árboles representados en le  f i ­

gura 1  (3 y 6) y lo s  to rn illo s  sin  fin  7 se pongan 

a g ira r  an dirección opuesta. De e l lo  resu lta  que 

1 *  rueda tangente 8 es animada de un movimiento en e l 

sentido de la  flecha I I .  E l trinquete de detención 

20 se desprende del tope 1$  del p la t i l lo  16 , y e l 

trinquete de detención 15a  engancha uno de lo s  dien­

te s  curvos de la  rueda de trinquete 15 . Por consi­

guiente, e l  p la t i l lo  16 y  la  a r is ta  17 se inmovili-*

- 10 -
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z&n, a l paso que e l órgano portador de los d isp o s it i­

vos de detención (figura 3), que se ve también en

la s  figu ras 4, 5 7 6, se pone a g ira r  en e l sentido 

de la  flecha I I  indicada en la s  figu ras 5 y 6* Di­

cho se está  que de esto re s u lta  igualmente la  ro ta ­

ción del elemento variab le  no representado acoplado 

a l árbol 13 .  Para cada uno de lo s  elementos, este 

movimiento de rotación dura hasta que e l cerrojo  22, 

que, como se ha descrito  mas arrib a , es impulsado 

hacia abajo por la  a rista  17  (figu ra  5 y  6) encaja 

en la  muesca 27 (figu ra  6). E l cerro jo  22 c ie rra  

entonces e l  árbol 13  de manera que e l elemento v a r ia ­

ble se para. Sin embargo, e l árbol de mando común 

3 continúa girando, lo  mismo que lo s  árboles 6 de 

la  figu ra  1+ Ksta rotación seguida es posible por­

que, para cada uno de los elementos, e l acoplamiento 

formado por la  rueda de trinquete 15  y por e l  trinque*? 

te de detención 15a  se establece de manara que solo 

permite e l paso de un par de fuerzas de un valor má­

ximo determinado. Cuando e l  elemento acoplado a l 

árbol 15  se para, e l acoplamiento 159 15a sufre un re s­

balamiento, resultado que puede conseguirse, por ejem­

p lo , haciendo de modo que e l trinquete 15a se manten­

ga empujado hacia abajo por un reso rte , no represen­

tado, de una tensión máxima determinada, la  cual se 

ca lcu la  de manera que cuando e l árbol 13  se para y 

l á  rueda tangente g ira  adn, e l trinquete dedetención

- 11 -
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9t5a se desprenda de la  rueda de trinquete 15* Se 

puede canseguir esto tambián de otras maneras ya 

conocidas en la  táonica. Debe observarse que una 

rotación seguida de lo s árboles de mando es necesa­

r ia  cuando uno o más de lo s elementos variab les pre­

v isto s han alcanzado su posición f in a l ,  porque estos 

elementos no puedan ocupar su posición fin a l en e l 

mismo momento.

Cuando todos lo s elementos variab les han 

alcanzado au posición f in a l ,  e l  motor separa automá­

ticamente por e l  hecho de la  in tercalación  de un me­

canismo no representado.

Cuando se tra ta  luego de sinuoninap é l  apa­

rato  emisor o receptor a otra longitud de onda, e l  

p la t i l lo  16 os conducido primero, en la  forma des­

c r ita  mas arriba, a la  posición deseada por mediación 

del acoplamiento lp-20, de maneta que la s  diversas 

partes de cerrojo ocupan la  posición re la t iv a  re ­

presentada en la  figu ra  7. Esta fig u ra  muestra que 

t<*n pronto como la  a r is ta  1?  no está  en oontaeto con e l  

cerro jo  22, áete se desprenda de nuevo e l  d isp ositivo  

de p3r* i#  27 bajo la  moción de un resorte  P, da ma­

nara que cuando, en e l  curso de esta regulación s i ­

guiente, ha terminado la  primera fase  (movimiento de 

rotación de la  rueda tangente en e l  sentido de la  f le ­

cha I)  e l  órgano portador del d isp ositivo  de parada 

y e l  elemento variable pueden volver a ser animados

- 12 -



de un movimiento en la  direcoión de la flecha I I .

E sta  so lic itu d , que corresponde a la  pre­

sentada en Holanda, e l  26 de a b ril de I94I, bajo e l  

ndmero 1 0 1 . I69, se acoge a los beneficios del articu  

lo  5 1 del vigente Estatuto de ¡Propiedad In d u stria l,

—o— N 0 T A —o—

Los puntos da invención propia y nueva que 

se presentan para que sean objeto de esta  Patente de 

Invención en España, por VEINTE aRop, son los siguientes 

13 -  Un aparato emisor o receptor radio-eláo- 

tr ic o  que comprende varios elementos variab les , cada 

uno de lo s  cuales, cualquiera q u esea  la  posición f i ­

nal de lo s  otros elementos, puede ser llevado, por un 

solo árbol de mando común, a varias posiciones f i j a ­

das de antemano, y cuya particu larid ad  esen cial con­

s is te  en que la  regulación de cada uno de los elemen­

tos se efectúa en dos fa ses , en  la  primera de la s  cua­

le s  e l árbol de mando común g ira  en un solo sentido 

determinado, y , por medio de un acoplamiento que so­

lo  es activo en un sentido, uno de c ie rto  número de 

d ispositivos de cerrojo  asociados a cada uno de los 

elementos y regulados anteriormente, que están en re­

poso, e s  llevado a la  posición de trab ajo , a l paso que
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en la  segunda fase , en que el árbol de mando g ira  en 

e l otro sentido, se h<uo g ira r  a l árbol de cstd- uno 

de los elementos, por mediación de otro acoplamiento 

que solo es activo en asta dirección y que no permi­

te e l  p^aomás que de un par da fuerzan de valor má­

ximo determinado, nasta que e l elemento en cuestión es 

retenido por a i  cerrojo  llevado a la  posición da tra ­

bajo,

28 - Un aparato emisor o receptor, segdn se 

reivin d ica  en e l  punto l e . ,  caracterizado porque los 

cerrojos asociados a cada uno de lo s  elementos regula­

b les van,montados en un órgano portador inmovilizado, 

constituido con preferencia por una caj& a lo  largo 

de la  cual, en uno de loa lados y durante la  primera 

fa se , un órgano que llev^  lo s  cerro jo s a la  posición 

de trabajo  reciba movimiento del árbol de mando comdn, 

hasta que dicho órgano ocupa la  posición deseada y 

lle va  entonces e l cerrojo  asociado a esta posición 

a la  posición de trabajo , a l paso que durante l a  se­

gunda fase a l otro lado del órgano portador un órga­

no portador unido rígidamente a l órgano a regular es 

desplazado a l otro lado del órgano portador, a lo  la r ­

go de lo s  cerro jo s, hasta que e l  d isp ositivo  de deten­

ción asociado con e l  cerrojo  puesto en posición de 

trabajo  encaja en dicho cerrojo  y  detiene a s i e l e le ­

mento a regu lar.

39 -  Un aparato emisor o receptor segdn se

-  14 -
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re iv in d ica  en cualquiera da los puntos 13 o 26. ,  ca­

racterizado porque e l Órgano que lle v a  lo s cerrojos 

a la  posición de trabajo  está  montado en e l exterio r 

y e l  órgano portador de lo s  d isp ositivos de detención 

en e l in terio r del órgano portador de los cerro jos.

46 -  Un aparato emisor o receptor seg%n se

reivin d ica  en cualquiera de los puntos 13 a ^3. ,  ca­

racterizado porque lo s cerro jos se disponen de mane­

ra  que están repartidos uniformemente en e l  contorno 

de su órgano portador.

53 -  Un aparato emisor o receptor según se 

re iv in d ica  en omalquiera de ios puntos is  a 43. ,  ca­

racterizado porque e l  órgano que lle v a  lo s  cerrojos 

é la  posición de trabajo  está  formado por una a r is ta , 

con preferencia e lá stica *

69 -  Un aparato emisor o receptor rad io -e lác- 

trio o  que contiene varios elementos v ar iab le s , cada 

uno de lo s cuales, cualquiera quesea  l a  posición f i ­

nal de lo s otros elementos, pueda ser conducido, por 

un árbol de mando comdn, a varias posiciones fija d a s  

de antemano.

Tal y como se ha descrito  en la  Memoria que 

antecede, representado en los dibujos que se acompaRan 

y  con lo s fin es que se han especificado .

Esta Memoria consta de quince hojas e scrita s

por una so la cara.
Madrid, 23ABR, 1342

P. A.
A!berla de Eizaburu !
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