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1 reeurrentp ha ldeado y rnesto en ejecﬁcién rractice
un nnevo meoanismo rne rnymite rosear en grendes serles su-
parficies cilf{ndricas de ecnalouier nlturs y dildmetro, com
cualquier paso ¥ foma de rosca. Rete meconiemo puede aco-
plarse facilmente ml y1ato de una miguing de tsladrar ver-
tical, cuya ve=ietencia de Sruanos guarde 1o dabids proror-
¢idn con 13 catesoria del roscado que te pratends ejwcutar,
Une vez disruensta 1 mdquine y combinsdos la fres- con los
grzanos 4e svance rropios 8el mecanismo, de mcusrdo con las
caracterfvticas de 1s yosca a ejecntar, cuslquier aprendiza
podrd meneisrla e parfecctdn. Introduce por tanto e3te ne~

canismo unr verdnders revolncidn an 1o tdenica do tallar,

ya ane facllits y rerfacciona mne fndole de tranajo

¥

ue S~

Y

tes, o Ad-bia reeliserze con 1°3 llamadas filetas, coronas o
ooginetes 4 rosgar, de¢ trsbaijo ;neo vulero, y Ae cisrtas
limitacioned de arliceeidn, 0 debla recnrrirse al termo, guos

gupone <1 emlen dg wunno A2 oObre aspecilizadsg ¥ cara, ¥y



to con la fresa y lnego continnar este acercamientn, que
ya serf de renetracidn, combinféndolo con uns rotacién len-

50, %8 de 1» riaza sobre gi misma, una vunelta precisamente,

y an Aascenso de la misma igual &l naso de rosca, para ob-
tener m roscado total v perfecto en toda la longitud de
la plezs,

34 ror otre rarte, paras cada 8erle, aparte de combi-

556, nar ¢l perfil de la fresa, con la valoclded da avance de
elevneidn, se prefida medlante unos topes =1 limite del
avance de pmnetraqién 1lateral o ses radisl de la plezs,

y el 1fmite de 1o elevacidn de 1a miema, 0 sen snu avance
en sentido axial, o 1o s2ue == 1o nismo la alturs o longi-

60, tnd dal nazo de Yomscs, tendremos que una aimple arrendiza
podrd aiscutar tods la operacidn, sin riesgo ni responsadbi-
lidad algone, manefando sinplementa dos meneoillas, la de
avance del carro, v 1= de rotacidn v elavacidén simnltanea
del ~js, o 8ea de la prleza, pues 108 tores le pazarin exac-

65, tamente sn trabajo en 1 momento onpopituno,

1o ajecncidén materinl del mecanismo en cuectién serd
varinhle, en funcidn de los limites prudencisles de lss
meriles que previsidvlemente deseen roscarse; en funcién, tam-
bidn, del grado de rerfeccidn o de sutomatismo yue desee

70. darae al trabsjo, Cabrd finalmente, hallar variantes de eje~

ouéién por determinaciones, fruto de la experiecncia o de

1a concercidn en rewslver 1o® rroblemas mecnnicos cue antra-

fla 21 programa de movimientos elementales 8e%alado anterior-

mente y one la caracterizan. 5n general, y = los afectos le-
75, geles de 1a patente que 8¢ eolielts, Sordn variahlas todos
cuantos Aetallas no afecten, alteren, o modiPiguen la esen

ein del mecanismo aqu{ descrito.
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cnyas carscterfaticas dificilmente se adaptan pars el tre-
bajo en grandes series, A mMenog cue ge racurra s torncs
eapé&ialas, aue son de mny elevsdo coste,. |

Por todo ello y por ser tel mecanismo nu~vo y de sSu
proria invencidn, el recurrente solicits que Se le yaran~
tice en sn prorizdsd y axnlotacidn exelusiva mediante la
oconcesidn da 1la Yatente de Invencidn a que 8a reflere lg
pressnte memoris descrintiva, ’

Consiste fundamentalmente el mescanismo en cuestidn,
en un realstente gonorte de ele vartical, paralalo por tan-
t0 con »l mie de ~irn de 11 herramientn de una taladradora,
el cnsl se fija mohra un ¢arvo movil, ave puedr desplanarse
gobre mnne gnias harimontnles fijss al rlato de 1a tnlzdra-
dora. Yor 1o ‘tanto, ftodré acercarse sradualmente y a volun-
tad el eje dal soporte al aje del fitil,

Jobre el soporte, v centrado con al sje de ecte, re 8i-
tua un plato universal de fiiscidn, que agarrard a 1a pieza
a roscar perfectamente centrada con aqual aje.

El eje principal del sororte afecuta especi {1c mente
dos movimientos; uno de rotmcidn sobra si mismo y otro de
elevacibn. Ambos simultaneos y sue ge comunicsn, por el pro-
rlo efe, =1 plato universal o 3ea na la misme pleze a roicsr.

31 en el sororte del itil de 1a mféquins de tsladrer se
emplazs una fresz cilfndrics, de ignel altura de atague que
1a zona roscada nue deha tenar la plena 2 roscar. 31 el pere
£11 vertical d= agta fregs A3 exactan~nts el perfil de 1o
YoRea; A1 los ralisves cortantes de la freas son parfecta-
mente horizontalas, tandremos, on? “a8tard hscer girar en
determinndos sentido y v~locldad a2 1o fresa, y «cercar zgra-

dualmente 1la rlezq g rosear rrimero, nnsta entrar en contac~
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Para mayor claridad, y para dar la idea de una posi-
ble y real ejecncién practica, aunque sin descendexr a los
detalles puramente constructivos, y siempre eoﬁ ocaracter
de mero ejemplo, se comentan a continuacién, los dibujos
adjuntos, En ellos, en la fignra I 3e representa en esque-
ma al conjunto del mecsnismo, con expresidn de sus movi=
mientoe elementales. En ella, -1- es al eje del dtil de

1a méquina de tsladrar, s que Se adapta al meoaniamo, y

“en el que se fija la fresa especial -3-; su sentido de ro-

tacidn es el indicado por la flecha =3-.

Jobre el plato -4~ de la Yaladradora - fijan solida-

. mente las guiss ~5- y el tornillo -6- del aororte -7- es-

pecifico del mecanismo. jobre este Se apoya ¥ fijs el plae-

t0 de unidén universal -&- al que se fija y centra la pieza
8 rosoar ~%, £l movimiento de giro -10-, en 8entido con-
trario sl -3~ de la fresa'~2-, y el asoensional'-il-, se
imprimen, conjuntamente a ls plega =5 aocionendo»el volan-
te -12= en cuyo eje =13= va ajustado ol tornillo ein fin

wl4=, EB8te ensrans con la rusda =15= golidasria del eje «1lé=

- que e8 el principal del mecanismo, y gne al girsr aniendn

arras trado por su manguito roscado -~17-, £1j0 & é1 por =18,
el cual se anrosca & 18 tuerca ~19= fijs e inmoviligada en
el interior del soporte -7-. las figures de la II a 1la VIII
dan diversos dstalles del proplo mecanismo.

Yor ?jemplo ruede efectnarse la unidn f£ija entré ls
tusrea =19- y el soporte =7- ror una pequaila claveta «20-

pera los asfuarzos radiales vy la tann inferior =32~ roscada

~en =3l- para los exinles. Il manguito roscado =17~ puede

camblarse por otro de cormcter{stivs Aietintss de acuerdo
con las de la fresa =2 v ambos con los cambins de tipo de

rosca gune demeen realizarse con ~1 mecsniemo en éuestién.
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Bastard para ello retirar la tuerca terminal -18= que
lo sujeta a -16-,

El ssiento del eje -16= en el soporte -7= se puede re-
solver con el coginete cdnico ~£l= vy la tuerss ~19% wue
tachién es cénica exterisrmente; ambas plegas estén rrovia-
tas de las ranurss -23- de njuataje eldstioco. E1 coginete
se fijs por el aro -30- roscgdo a ~7-. |

£1 topa de avance psra el carro «=22- de ~7; 8e eamplsaga
en -24-, y puede gradusrse 8u posic ién. Por éu rarte el
tope =25~ para limitsr =1 ascenso del conjunto formzdo por
el aje ~16-, el plato -8~ y 1ls plega 2 ro8car -9-, Se loca=-
1123 en -26-, sobre ls rnede -15-, gradudndose su altura
pror la tuercs -27- sobre el sororte =28~ unido a ~7- por
el tornillo -29-. |

El pleto -8~ 8e mne al eje -16—‘por 1a rosca =33-, par-

tieipando as{ de los movimientos de :iro y de ascensién

de cate eje,

Las gropas de unién ~34= que agarran s la pileZa & ros-
oar ==, 8¢ gumarnecen con unog aros de hierro dulce ~35=,
que nha vegz montedss se tornean ligeramente pof «36=~ para
formar unos leves gsientos para el manpgd «37= de»—9—.

Mnalmente lag fignras IX y X dan a1 detalle de los
movimientor relativos y trayectoriss e recorrer ror ls pis-
za =% frente n ln fyess -%-, Bsts 7ir-rf en 1la dirsccidén
«3=! 1 riozg = ge scoresrsd laternlmente hasta atague de

fresa setin =7% v luego se sincroniznrd su penetracidn

.en el mismo sentido, con el ziro -10- y el macenso -1l-,

El giro =10~ 2>y exactamente mna vielts o eircunferencia
completa; 1la nenetracidn -3% serd la rrofundidaed del per-

£11 del filete, y ol ascenso -40- el paso de rosca.
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La fresn -3- girarsd sin desplagemiento axial alsuno;
140, su alturs ~41= 1la de la rosca 3 reslizar y su grabvado que-
| dard situsdo sobre circunsferencias horizontales. |
Es oportimo menifestar, abundando en lo mas arriba ya
expussto, gue el hacho de que 8e rropongs adaptar el meoe-
nismo idesdo 5 una miguina de taladrar, no cbedece a otra
145, onusa que 1 la de ﬁue tal méquina, entre las diversss luti-
les de taller, es ls mas econdmics, manejable'y_corxienta.
Seria perfectzmente viable asdaptar tal mecanlamo a,o£ra cual-
quiera por ejemple, 8 un torno.
X OTA, |
3e reivindica como objeto de esta patente de invencidn:
150, 1.~ Un mecanismo para roscar, carscterizedo p&stu posidi-
1id2d de adaptarse pars su Pfurclonamiento a.méquinas Gtiles
de taller diversss y principalmente a 1s8 taladradorass de
eje vertical; emplazdndose, en tal caso =1 mecanismo,'sobre
el plato de 1la misma, y Bitnando sobre el eje Gtil de ests,
155, 1a herramienta especisl para fresar que exige el mecanis-
m0. Por conatar el mecanismo, principslimente de los siguien-
tes elementos; disyositivo para sujetar y mantoner durante
1n operscién a la riegza a roscar, psralele sl eje de 1la he-
rramients o Gtil eSpecial; dispositivo pars scercar esdta
160, plega 81 Gtil; dispositivo para elever o desplagar axialmen-
| te s tal pieza, y dispositivo ;ara hacerla girsr slrededor
- de su eje. 1o cusl implics, sue elementalmente con tal meca~

nismo e podrd imprimir a la pleze a roscar un movimiento

de treslscién ~n direccidn perpendicular o su oje, avercén-
165, dola por tanto, paralelamente al {itil hasta establecer su
contacto latersl por muna Zenerstriz; y una vez inicieda la
operzcifn o atague, se imprimirdn, conjuntamente a la pleza

con el propio mecanismo, un movimlento, continuacién del
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antarior, de_panetrmci&n.contra el itil, o$ro de deslizg-
misnto axial, y otro de rotacidn sobra su'pzvpio ajes
Se= El1 prorio mécanismo do 19 reivindicacién apterior, ca=
racterizndo por 21 becho da que esté dotsdo de loe nacesa~
rids topes qns limiteﬂ 128 carreras, de log distintos mo-

vimlontoy resediados, Y rarticularmente, gue esté dotado de

un tope que limite su desplazemiento de traslaclén perpen-

"dioulasr nl sje; y otro tope jue limitando 1la qh:rara dal

desplazemiento axial de la piena, 1imite suhai&iariaménte

180,

el de la rotacion sobre sn eja. |
3e~ Bl propio mecenismo de las reivindleaclones 1'y 2, o=

eapterizado por o1 heeho, de aue So consigan los movimien-

~ tos de rotacidn y de desplasmamionto axlsl de la pleza a ros-

~ear sostenincndo v f1jsndo el digrositivo de amaréazamiento

185,

i

de la rioza, o rlato universal, sobre un eje situsdo y cen-
trado en 1a prolongacién del de 1a pless; dotando a éste
eje de una rueda dentada que engrane con un tornillo sin fin,

por o1 que ror un volnnte accionsdo a mano se le imprimifs

" un movimiento de rotaeidnm 3 squel eje. Y molidarizando con

190.

195,

el prorio eje nn anillo lntereomdiable roscado, que actus

dentro de uns tuores shsolntnmente fijm, se conseguird que

"al proplo tiemvo quo zira el eje, navanzard éste axialmente

per 1la ley dal tornillo.

‘4,~ Bl rroplo mecanismo de 1as reivindtcaciones 1 a 3, carac-

terigado por el hecho, de que el conjunto de dispositivos
reseflados en las anteriores y rrimcipslmente enfla reivin-
dleseién 3, e materislicen y emplacen en un fuerte soporte
o eaja, qie se une n un earro, deslizante sobre uns gulas
f1jas al rlato de 1a taladradora; o Snbre un plano perpen-

diewlar al 2je del ftl1l,
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S5¢= Bl prorio mecanismo de lag reivindicaciones 1 s 4,
§
earactorizado por <1 hecho, de que el Gtil de fresar esgté

formpdo por uns rviezz cilfndrica de igual altura Q%il gue

la pleze e roscar, =n la -ue el relieve o perfil de roscs

gneds sltnndo sobre sus generatlrices; y las despulles, o
rapeticidn de relieves o perfiles se prolonguen,‘ei de cada
diente sodbre la roriferia de sendas secclones reotag; o

sea que ek grabado (til, esté formado por una serie de 1li-
ness pearslelsz v rerpendiculsres a su ejs. Y*el heeho*de
gne ests util svolo gir@_sobre su aje, #in desplasarse axisl-
mente, | |

8.~ Fl1 propio mecanlunn de las reivindiéaciones lad,
earacterizado por o1 hecho de que la pleza a rbacar, una
ver haya tomado contnoto de ataque con el utll, gire una
vuelta o ;'evolucién complets, avence sxialmente un paso de
rosen, y profundiéﬁ o0 svance rarpendicnlarmente s su ele,
la alturas del diente, ofsctusndo estos tres movimientos
eincronicaﬁente.

7+~ Bl proplo mecanisno de las reivindicaciones 1 a 6,

¢aracterizado por 2l hecho de que ol eje rrincipsl que se

_ egpecifica on lu reivindicscién 3, se enoierre dentiro de uns

columna o soveris, queds nroysdo sobre un coginete fijo y
gobre la tuerca roscada a s snlllo intercambiable; el he-
gho de qne eSte ge fije ol efe ror la presidn latersl de
s tuercs rogcada al ovtremo del ejey el hecho de que ls
tuerce de aroyo 2e inmovilice an cuanto a movimientos radle-
legs con ¢l sororte por uns claVeﬁa, y en cusnto a desplege-
micntos axiales por una contratuerca.

Segn eusles fueren las cirocunstanciss que conourran con

12 egencialidsd de la patente definida en las anteriores



v reivindicaciones, cual obieto es:
230, B.= "UN JMICANISMO FARA ROSCAR".
Consta la presente memoris de nueve hojas faiiadas,
necanozralladas poy ang 8ola csra y del dibujo unido =a
la mioma,
Barcelons veinte de iarso de mil novecientos cuerenta

235, y dos.

Pe to de ue Jaime Ispf Puipg
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