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31 recurrente bn ideado y puesto en ejecución  p rác tica  

an nuevo mecanismo r,n<* r-nrmite ro scar en grandes se r le s  su­

p e r f ic ie s  c il in d r ic a s  ele cualquier ni ture y diám etro, con 

cualqu ier paso y forma de rosca* Este «mecanismo puede aco­

p larse  fácilm ente a l  pinto de una máquina de ta la d ra r  ver­

t i c a l ,  cuya re s is te n c ia  de árpanos guarde lo debida propor­

ción con la  categoría  del roscado que se pretenda e je c u ta r . 

Una vea d ispuesta la  máquina y combinados la  fres--' con los 

árganos de avance propio? del mecanismo, de acuerdo con la s  

c a r a c te r ís t ic a s  de la  rosca a e je c u ta r , cualquier aprendlza 

podrá manejarla a perfección . Introduce por tanto este  .me­

canismo unn verdadera revolución in  Ir» táca ica  de t a l l e r ,V
ya que f a c i l i t o  y perfecciona una índole do trabajo  que an­

t e s ,  o deMa rea l i zarse con lea Hateadas f i l e t e s ,  coronas o 

oogimetes de ro scar, de trabajo  paco pulcro , y de c ie rta s  

lim itacion es de s r l i  cocí ón, o debía recu rr irá s  a l torno, que 

supone e l e npleo do mono do obra e sp ec ia lizad a  y cara, y
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to con la  fre sa  y luego continuar e s te  acercamiento, que 

ya será de penetración, combinándolo con ana rotación  len- 

50* ta de la  r ie se  sobre s i  mioma, ana vu elta  precisamente, 

y un ascenso de la  misma igu al a l paso de ro sca , para ob­

tener un roscado to ta l y perfecto en toda la  longitud de 

la  n iega.

31 ror otra p arte , para cada s e r ie ,  aparte de combi- 

55, nar e l p e r f i l  de la  f r e sa , con la  velocidad da avance de 

elevación , se p r e f i ja  mediante unos topes e l  lím ite  del 

avance de penetración la te r a l  o s e a  ra d ia l de la. p ia se , 

y e l  lím ite  de la  elevación de la  míeme, o sea su avance 

en sentido a x ia l ,  o lo  que es lo  mismo la  a ltu ra  o longi- 

60 , tud dñl paso de rosca, tendremos que tina simple aprendida 

podrá e jecu tar  toda la  operación, s in  riesgo  ni responsabi­

lidad  alguna, manejando simplemente dos m aneoillas, la  de 

avance del carro , y la  de rotación y elevación  simultanea 

del a je ,  o sea de la  p ieza, pues lo s topes le  paararén exac- 

65, tamente su trabajo  en e l momento oportuno.

la ejecución m aterial del mecanismo en cuestión sera

v ar iab le , en función de lo s lím ite s prudenciales de la s  

se r ie s  que previsiblem ente deseen ro sc arse ; en función, tam­

bién , del grado de perfección o de automatismo que desee 

70. darse a l tra b a jo . Cabrá finalm ente, h a lla r  v arian tes de e je ­

cución por determ inaciones, fru to  de la  experiencia o de 

la  concepción en reso lv er lo s  problemas mecánicos que entra­

ña e l  programa de movimientos elem entales señalado an terior­

mente y ene la  core e terizan . 3n gen era l, y a lo s  efectos le -

75. g a le s  de la  patente que so s o l i c i t a ,  serán v ar iab le s  todos 

cuantos d e ta lle s  no afecten , a lta ren , o modifiquen la  esen­

cia  del mecanismo aq;;f d e sc r ito .
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o ayas c o rse te r ía  ti cas di f ie l  lóente se  adaptan para el tra­

bajo en grandes s e r ie s .  A menos que se  recurra a tornos
/

20, e sp e c ia le s , me son de muy elevado c o s te .

Por todo e l lo  y por se r  ta l mecanismo nuevo y de su 

pronta invención, e l  recurrente s o l i c i t a  que se le  garan­

tio s  en su propiedad y explotación exclu siva mediante la  

concesión de le  la ten te  de invención a que se re fie re  la  

25, presente memoria d escrip tiv o .

C onsiste fundamentalmente «1 meconismo en cuestión, 

en un realaten te  soporte de e je  v e r t ic a l ,  p ara le lo  por tan­

to con e l e je  de giro  de la  herramienta de uno taladradora, 

e l cual se f i j a  sobre un carro móvil, aue puede desplacerse 

30 . sobre unas gu ias horizontales f i j a s  e l  r l s to  de la ta lad ra­

dora. io r  lo tan to , podrí acercarse gradualmente y n volun­

tad e l eje del soporte a l e je  del ú t i l .

* Sobre e l sop orte , y centrado con e l  e je  de e s t e ,  ee s i ­

túa un p lato  universal cíe f i ja c ió n , que agarrara a la  pieza 

35. a roscar perfectamente centrada con aquel e je .

El e je  p rin cip a l del soporte e jecu ta  especi fias mente 

dos movimientos; uno de rotación  sobre s i  mismo y otro de 

elevación . Ambos simultáneos y que se  comunican, por el pro­

pio e je ,  a l  p lato  universal o 3ea a la  misma pieza a ro scar. 

40. 31 en e l soporte del ú t i l  de la  máquina de ta la d rar  se

emplaza una fre sa  c i l in d r ic a , de igual a ltu ra  de ataque que 

la  zona roscada vip deba tener la  pieza a ro scar , l i  e l  per­

f i l  v e r t ic a l  de esta  fre sa  es exactamente e l  p e r f i l  de la  

rosca; s i  los re lie v e s  cortan tes de la  fre sa  son p srfecta-  

45. mente h orizon tales, tendremos, que bastará  hacer g i r a r e n  

determinados sentido y velocidad a lo  fre sa , y «cercar gra­

dualmente la  pieza a ro scar primero, Pasta entrar en contao-



Para mayor c la r id a d , y para dar la  Idea de una posi­

ble y rea l ejecución  p ra c tic a , aunque s in  descender a loe 

80. d e ta lle s  puramente con stru ctivo», y siempre con carác te r  

de mero ejemplo, se comentan a continuación, loe dibujos 

ad juntos* En e l l o s ,  en la  figu ra  I se representa en esque­

ma a l  conjunto del mecanismo, con expresión de sus movi­

mientos elem entales* En e l l a ,  -1 -  es e l  e je  del á t i l  de
i

8 5 . la  máquina de ta la d ra r , a que se  adapta e l  mecanismo, y 

en e l  que se f i j a  la  fre sa  e sp e c ia l -3 - j su  sen tido  de ro­

tación  es e l  indicado por la  fleoha - 3 - .

Sobre e l  p lato  -4- de la  -taladrad,ora se  f i ja n  só lid a ­

mente la s  gu ias -5- y e l  to rn illo  -8 - del soporte - ? -  e s-  

90. p a c if ic o  del mecanismo. lobr© e ste  se  apoya y f i j a  e l p la­

to de unión universal -8- a l  que se  f i j a  y centra l a  pieza 

a rosoar - 9 - .  151 movimiento de g iro  -10-;, en sen tido  con­

tra r io  a l  -3- de la  fre sa  - 2 - , y e l  asoenaional -1 1 - , se 

imprimen, conjuntamente a la  pieza -9 - accionando e l  volan» 

96. te -12- en cuyo e je  -13- va a ju stado  e l  to rn illo  s in  f in  

-1 4 - , Este engrana con lo  rueda -15- so lid a r ia  del e je  -16- 

que es e l p rin cip a l del mecanismo, y que a l  g ir a r  asoiende 

arrastrado  por su manguito roscado -1 7 - , f i jo  a á l por -18- 

e l cual se enrosca a la  tuerca -19- f i j a  e inm ovilizada en 

100. e l in te r io r  del soporte - 7 - ,  Las fig u ra s de la  IX a la  VIII 

dan d iversos d e ta lle s  del propio mecanismo.

lo r  ejemplo puede e fectu arse  la  unión f i j a  entre l s  

tuerca -19- y e l soporte -7 -  por una pequera c laveta  -20- 

para los esfu erzos red ía le s  y la  tana in fe r io r  -32t- rosoada 

105. en -31- para lo s  a x ia le s ,  "51 manguito roscado -17- puede 

cambiarse por otro de c a r a c te r ís t ic a s  d is t in ts3 .d e  acuerdo 

con la s  de la  fre sa  -2- y ambos con lo a  cambios de tipo  de 

rosca que deseen re a liz a rse  con e l  mecanismo en cuestión .
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Bastará para e llo  r e t ir a r  la  tuerca te ra in al -18- que 

110. lo su je ta  a -16-*

131 asiento del e je  -16- en el soporte -7- se puede re­

so lver con e l coginete cónico -21- y la  tuerca -19- que 

taalbián es cónica exteriorícente5 ambas plenas están  provis­

ta s  de la s  ranuras -23- de a ju sta  je  e lá s t ic o .  El ooglnete 

115. se  f i j a  por e l  aro -30- roscado a - 7 - .
i

El topa de avance para e l  carro -22- de -7 -  se emplasa 

en -2 4 - , y puede graduarse su  p o sic ió n . Por su  parte e l  

tope -25- para lim ita r  e l ascenso del conjunto formado por 

e l  e je  -1 6 - , e l  p lato  -8- y la  pieza a ro scar - 9 - ,  se loca- 

120, l i z a  en -2 6 -, sobre le  rueda -1 5 - , graduándose su  a ltu ra  

por la  tuerca -27- sobre e l soporte -28- unido a -7 -  por 

e l to rn illo  -2 9 -.

El p lato  -8 - se  une a l  e je  -16- por l a  rosca -3 3 - , par­

ticipando a s í  de loe movimientos de 3 ro y de ascensión 

125. de e s te  e je .

Las grapas de unión -34- que agarran a la  pieza a ros­

os !• - 9 - ,  se guarnecen con unos aros de hierro dulce -3 5 -, 

que uha vez montadas se tornean ligeram ente poí" -36- para 

formar unos leves asien to s para e l mango -37- de - 9 - .

130. finalmente la s  figu ras IX y X dan e l d e ta lle  de lo s

movimientos re la t iv o s  y tray e cto ria s  p. reco rrer  por la  p ie­

za -9- frente a lo fre sa  - 2 - ,  Esta g ira rá  en la  dirección 

-3 - : la  pieza -9 - ce •¿coreará lateralm ente hasta ataque de 

fre sa  flemón -3 o-  y luego se sin cron izará su  penetración 

135. ,en e l mismo sen tid o , con e l g iro  -10- y e l  ascenso -1 1 - .

El g iro  -10- s * r á  exactamente tina vuelta o circunferencia 

completa; la  penetración -39- se rá  la  profundidad del per­

f i l  del f i l e t e ,  y e l  ascenso -40- e l paso de ro sca .



La fre sa  -3 -  g ira rá  s in  desplazamiento azi a l  alguno;

140. su a ltu ra  -41- la  de la  rosca a r e a liz a r  y su  granado que­

dará situado sobre circun sferen cias h o rizo n ta le s.

Es oportuno m anifestar, abundando en lo  mas arrib a  ya 

expuesto, que e l hecho de que se proponga adaptar e l  meca­

nismo ideado a una máquina de ta la d ra r , no obedece a otra 

145* oausa que a la  de que t a l  máquina, entre la s  d iv ersas ú ti­

le s  de t a l l e r ,  es la  mas económica, manejable y co rrien te . 

Seria  perfectamente v iab le  adaptar t a l  mecanismo a otra cual­

quiera por ejem plo, a un torno.

B O T A .

3e re iv in d ica  como objeto de e s ta  patente de invención: 

150. 1 ,-  Un mecanismo para ro sc a r , caracterizado per su posib i­

lidad  de adaptarse para su funcionamiento a máquinas ú t i le s  

de t a l l e r  d iversas y principalmente a la s  ta ladradoras de 

e je  v e r t ic a l ;  emplazándose, en t a l  caso  ol mecanismo, sobre 

e l p lato  de la  misma, y situando sobre e l e je  ú t i l  de e s ta , 

155, la  herramienta e sp ec ia l para fre sa r  que exige e l  mecanis­

mo. ío r  con star e l  mecanismo, principalmente de lo s  sigu ien ­

te s elementos; d ispo s it iv o  para s u je ta r  y mantener durante 

la  operación a la  pieza a ro scar, p ara le la  a l  e je  de la  he­

rramienta o ú t i l  e sp e c ia l; d isp o s it iv o  para acercar esta  

160. p ieza a l  ú t i l ;  d ispo s it iv o  para e levar o desp lazar axialmen­

te a t a l  p ieza , y d isp o sitiv o  .ara  hacerla g ir a r  alrededor 

de su  e je .  Lo cual im plica, que elementalmente con t a l  meca­

nismo se podrá imprimir a la  pieza a ro scar  un movimiento 

de tra s la c ió n  on dirección  perpendicular a su  e je ,  acercan- 

165, dola por tan to , paralelamente a l  ú t i l  hasta e stab le cer  su  

contacto la te r a l  por una gen eratriz ; y una vez in ic iada la  

operación o ataque, se imprimirán, conjuntamente a la  pieza 

con e l  propio mecanismo, un movimiento, continuación del
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a n te r io r , de penetración contra e l  ú t i l ,  ojrro de d e sliza -  

170* miento a x ia l ,  y otro de rotación  sobre su propio eje#

ñ,- El propio mecanismo do la  re iv in d icación  an te r io r , ca­

racterizad o  por e l hecho de que está dotado de loe necefia^- 

riba topes que lim iten le s  c a r re ra s , de lo s  d is t in to s  mo­

vimientos reseñados,, Y particularm ente, que e s té  dotado de
v

175, un tope que lim ite  su desplazamiento de tra s la c ió n  perpen-
i

diou lar a l  e je ;  y otro tope que lim itando la  o a irera  del 

desplazamiento a x ia l de la  p ieza , lim ite  subsidiariam ente 

e l de la  rotación  sobre an e je .

3 . -  S i propio mecanismo;de la s  re iv in d icac io n es 1 y 2$ oa-  

180» araste r iza  do por el hecho, de que se consigan lo s  movimien-

toa de rotación  y.de desplazamiento a x ia l de la  p ieza a ros­

car sosteniendo y  fijan d o  e l  di a p o sitiv o  de amordazamiento 

de la  p ieza , o p lato  u n iv ersa l, sobre un e je  sitoado-y. cen­

trado en la  prolongación del de le  p ieza; dotando a este  

185, e je  de una rueda dentada que engrane con un to m il lo  s in  f in , 

por e l  que por un volante accionado a mano se le  imprimirá 

un movimiento de rotación  o aquel e je ,  Y so lidarizan do  con 

e l  propio e je  un a n illo  intercam biable roscado, que aotua 

dentro de una tuerca absolutamente f i j a ,  se conseguirá que 

190, a l  propio tiempo que g ira  e l  e je , avanzará áate axialmente 

por la  ley del to rn il lo ,

4 , -  El propio mecanismo de la s  reiv in d icacion es 1 a 3 , carac­

terizado por e l hecho, de que e l  conjunto da d isp o s itiv o s  

reseñados en la s  an teriores y principalmente en. la  re iv in -

195, dlcación 3 , se m aterialicen  y emplacen en un fuerte  soporte 

o c a ja , que se une n un carro , d e slizan te  sobre una gu ias 

f i j a s  a l  p la to  de la  taladradora; o sobre un plano perpen­

d icu lar  a l eje del ú t i l .
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5 .-  51 propio mecanismo de la s  re iv in d icacion es 1 a 4,

200.# caracterizado por el hecho, de que e l  ú t i l  de fr e sa r  esté  

formado por míe, p lesa c ilin d r ic a  de ig u a l a ltu ra  ú t i l  que 

la  plaza b ro scar, en la  que e l  re lie v e  o p e r f i l  de rosca 

' quede situado sobre aus genera t r ic e s ;  y la s  d e sp u lla s , o 

* • rep etic ió n  de re lie v e s  o p e r f i le s  se prolonguen, a l de cada 

005. diente sobre la  p e r ife r ia  de sendas secciones r e c ta s ; o

sea que afc grabado ú t i l ,  e sté  formado por una Serie de l i ­

neas p ara le la s  y perpendic'alares a su  e le . Y e l - hecho*de 

que este  ú t i l  so lo  g ire  sobre su  e je ,  s in  desplanarse a x ia l-  

mento.

210. 6 .-  51 propio mecanismo de la s  reiv in d icacion es 1 a 5,

caracterizado  por e l hecho de que la  pieza a ro sc ar , una

vez haya tomado contacto de ataque oon e l ú t i l ,  g ire  una 
*

vuelta  o revolución completa, avance axialmente un paso de 

ro sca , y profundice o avance parpe nd i col ármente a su e je , 

015. la  a ltu ra  del d iente, efectuando e s to s  tre s  movimientos 

sincrónicam ente.

7 .-  51 propio mecanismo de la s  reiv in d icacion es 1 a 6 , 

caracterizad o  por e l  hecho de que e l e je  p r in c ip a l que se 

e sp e c ific a  en la  reiv in d icación  3 , ae encierre dentro tío una 

200. columna o so p arte , quede apoyado sobre un ooginete f i j o  y 

sobre la  tuerca roscada a su  a n illo  intercam biable; e l  he­

cho de que e ste  ae f i j e  a l  e je por la  presión la te r a l  de 

una tuerca roscada a l  extremo del e je j  e l  hecho de que la  

tuerca de apoyo se inm ovilice en cuanto a movimientos rad ia— 

225. le s  oon e l soporte por una c la v e ta , y en cuanto a desplaza­

mientos a x ia le s  por una contratuerca.

Sean cuales fueren la s  circun stan cias que concurran oon 

la  escn cia lld ad  de la  patente definida en la s  an terio res
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re iv in d icac ion es , cual objeto e a : .

■230. 8 .-  *W ;.!3CAÍÍI3:,I0 I'ARA ROBCAR"• ,

Consta la  presente memoria de nueve hojas fo l ia d a s ,  

mecanografiadas por una so la  cara y del dibujo unido a

lo misma* .

Barcelona veinte de liar so da mil novecientos cuarenta

23 5 * y dos*




	Bibliographic data 
	Description
	Claims
	Drawings



