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MEMORIA DESCRIPTIVA 

para solicitar

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

e n
E S P A Ñ A  

por VEINTE años

a nombre de KEENAN & FROUDE LIMITED, entidad británica, 

establecida en Aorcester Engíneering Works,-Worcester, 
Inglaterra, por:

, "MEJORAS EN LOS MEDIOS DE CONTROL PARA REGU­

LAR APARATOS ELECTRICOS DE CORRIENTES PARA­
SITAS". /

Este invento se refiere a mejoras en los me­

dios reguladores de controlar acoplamientos de corrientes
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parásitas y similares.

los acoplamientos de corrientes parásitas fun­

cionan sobre el principio de mover un campo magnético al 

través de un miembto inductor homogéneo rara engendrar 
corrientes parásitas que producen calor durante el res­

balamiento. ios corrientes parásitas inducen también un 

campo que al través de la reacción de flujo aceleré el 

miembro impulsado. A menudo es deseable regular la ve­

locidad del miembro impulsado, ñero esto resulta difí­

cil porque la regulación fina de un acoplamiento de co­
rrientes parásitas requiere el control de más variables 

de las que entrarían en la regulación de dispositivos 

tales como motores y generadores. Por ejemplo, el ca- 

lentamiento'del miembro de corrientes parásitas hace que 

se ensanche la brecha del flujo, y esta expansión a su 

vez determina una disminución del impulso de rotación. 

Además los entrehierros en los acoplamientos de corrien­
tes parásitas están limitados a valores mucho más peque­

ños que los de los motores y generadores, de manera que 
un cambio de brecha dado tiene una relación de efecto 

más alta. Además el aumento de temperatura en las má­
quinas de corrientes parásitas es considerablemente ma­

yor que en los generadores y motores eléctricos; por e- 
jemplo, de 033 a 1499 c sobre la temperatura de la ha­
bitación, en comparación con un aumento de 32$ C en los 

motores y generadores.
Otra dificultad al regular los acoplamientos 

de corrientes parásitas es que la curva del impulso de 
rotación cambia de forma a cada cambio de excita61$n, y



3

10

15

20

25

1
por tanto aumenta la dificultad de regular la velocidad. 

Asi loa reguladores que podrían aplicarse.a la maquina­
ria ordinaria de corriente continua no pueden dar una fi­

na regulación de velocidad con cambio en la carga cuando 

se aplican a un acoplamiento de corrientes parásitas.
El objeto del presente invento es ofrecer me­

dios para controlar la velocidad del miembro impulsado 

de un acoplamiento de corrientes parásitas o similares 

que supere las mencionadas dificultades de regulación y 

pueda dar una fina regulación de velocidad con el cambio 

de carga.
Según el invento, la corriente para la bobi­

na es suministrada al través da medios potencialmente 

controlados, cuyo potencial puede variarse selectivamen­

te, y un potencial que varia según la velocidad del miem­
bro impulsado de] acoplamiento se emules para modificar 

el mencionado potencial selectivamente variado.

En los dibujos adjuntos, en los cuales se re­

presentan dos de varias realizaciones posibles del inven­
to, la figura 1 es un diagrama esquemático del mismo, y 
la figura 2 es un diagrama esquemático de una realización 
alternativa.

Los mismos caracteres de referencia indican 

partes correspondientes en toda esta descripción.

En el dibujo se indican valores deseables pa­

ra las constantes asociadas con varias partes del circui­
to, ñero debe entenderse que el invento no se limita a 
estos valores.

En la realización del invento representada en

5^745



la ^igura 1, se suministra flujo en el acoplamiento C 
por el enrollamiento CL que ofrece una carga 3e corrien­

te continua. La corriente continua para esta carga es 

suministrada al través de un par de tubos rectificado­

res 3e tres elementos, de cátodo caliente con atmósfe­

ra de gas y con control de rejilla RT-1 y RT-2 del ti­

po de semi-onda. Estos tubos son de tal característica 
que, necesitan ei evacuado potencial de rejilla para en­

cenderse, pues en otro caso no se encienden. En esta a- 

plicación el potencial de rejilla se hace regulable, y 
es preferible el potencial de corriente continua, aun­

que no es absolutamente necesario.
En se ve un transformador anódico que su­

ministra fuerza para la carga del acoplamiento de corrien 

te continua. Este transformador J&T está conectado en su 

lado del primario al través de hilos de linea L-l y L-2 
de un circuito de suministro de corriente alterna, y los 

ánodos A de los tubos RT-1 y RT-2 están conectados con 

los extremos opuestos de su.secundario.

Los cátodos o filamentos calentadores K de 
los tubos RT-1 y RT-2 reciben energía de un transforma­

dor ds ^ilament^.KT, cuyos extremes ornctos fecun­
darlo están respectivamente conectados al través de les 

cátodos. Eí primario del transformador KT recibe energía 

de los hilos de linea de suministro L-l y L-2 y es regu­

lado por el reostato de filamento FR-1.
Las rejillas G de los tubos RT-1 y RT-2 están 

en serie con resistencias limitadoras de corriente de re­

jilla 8R , con lo cual las corrientes de rejilla se man-
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n un valor bajo. Valores

resistencias son 50000 ohmios cada una.

1

Los secundarios del transformador anódico AT 

y del transformado catódico KT están conectados entre 

sí en sus tomas centrales, como se renresenta, al tra­
vés de la bobina de acoplamiento CL, que suministra la 

carga de corriente continua. Asi esta cara al través 
de la bobina da acoplamiento CL puede fluir, si se lo 

permite, entre las tomas centrales del transformador AT, 
el transformador KT y al través de los tubos rectifica­

dores RT-1 y RT-2, cuando las rejillas G encienden es­
tos tubos o los dejan libres rara el paso de corriente 

en una sola dirección.

Un generador de corriente alterna de imán 

permanente Al, que opera con preferencia a frecuencias 
relativamente altas para eliminar pulsaciones y cual­

quier tendencia a resonar, aunque esto no es siempre ne­
cesario, está conectado con el miembro impulsado D del 

acoplamiento C. Así el generador AL responde a la ve­

locidad del miembro impulsado del acoplamiento. Si 
desean alternaciones de frecuencia má§ alta puede usar­

se un número mayor de polos en el generador o su veloci­
dad giratoria puede aumentarse por engranaje. En todo 

caso, la velocidad del generador es Proporcional a la 

del miembro impulsado del acoplamiento para el cual la 

bobina CL suministra el campo de acoplamiento.

El voltaje engendrado por el generador AL se 
usa para compensar o anular el voltaje de rejilla positi­
vo requerido para encender o dejar libres loo ^ubos RT-1
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RT-2. Mientras los tubos están encendidos, la bobina 

áe acoplamiento C'L recibe energía para efectuar el aco­
plamiento que está a un potencial de rejilla definido. 

Luego el voltaje engendrado por el generador AL se usa 

para compensar o anular este voltaje <"o rejilla, para 

reducir el acoplamiento en velocidades excesivas. De 
este modo el potencial de rejilla se puede hacer negati­

vo rara aerar los tubos, en respuesta a ciertas condi­
ciones de velocidad del generador AL y así se impide un 

aumento ulterior de velocidad por parte del acoplamien­

to.

Por otro lado, si el voltaje del generador 
AL cae, como en la disminución de velocidad incipiente, 

aumentan los valores positivos de los potenciales áe re­
jilla, de manera que los tubos, se encienden y así aumen­

tan la excitación y por tanto la velocidad delmiémhrc?im­
pulsado D del acoplamiento. Se verá, pues que el siste­

ma comprende un medio de establecer un voltaje de ten­

sión de rejilla relativamente fijo con arreglo a una ve­
locidad deseada del miembro impulsado del acoulamiento 

D y un medio de cambiar este voltaje en respuesta a un 
cambio de velocidad del árbol de salida.

Como se verá en la figura 1, otros dos tubos 
rectificadores RE-1 y RE-2, que son ambos del tipo de 
rectificador de onda entera, se incluyen temblón en el 
sistema.

El tubo RE-1 se usa para suministrar una co­
rriente continua para el potencial de las rejillas G. Su 

corriente anódica es suministrada por un transformador
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PL-l que funciona con la fuente de corriente alterna 

t-1,1-2. El circuito de corriente continua del tubo RE-1 

pasa ñor el punto 7 del transformador ?T, y luego por los 

puntos 11,8 y la bobina de choque C-l y vuelve ñor el pun 
to 5 que es la toma central del transformador snódlco 
PL-1. La bobina C-l sirve para eliminar impulsos recti­

ficadores y los condensadores N-l y N-2 ayudan a filtrar 

la corriente continua. El punto 8 está en una resisten­
cia de potenciómetro P-l cuyo otro extremo está en o.

Por tanto, hay una pendiente de potencial desde el pun­
to 8 al punto 9 pasando por la resistencia P-l. Este 

potencial es transmitido al punto T-2 por un contacto a- 
justable 10. Este potencial se aplica también a los dos 

cátodos K de los tubos RT-1 y RT-2altrsvás de la toma 
central del transformador KT (véase conexión Q). El 

punto 8 de la resistencia P-l está conectado con un pun­
to 1-1 al través de una resistencia R-l. Este circui­

to se cierra al través de la resistencia R-2 volviendo 
ñor T-2 y 10, de manara que se aplica una diferencia de 

potencial en T-l. Esta diferencia es proporcional a la 

posición dei contacto de potenciómetro 10. Los conden­
sadores N-4 y N-5 ayudan a intercambiar pulsaciones en­
tre los puntos T-l y 10.

El punto 11, que está en el lado de salida 
positivo del tubo RS^l, está conectado con una bobina 
de choque C-2 al través de un condensador N-5, y está 

por tanto además conectado eléctricamente con el punto 
T-l.

El tubo RE-2 funciona suministrando un poten-



clal negativo para la reculación, de las rejillas de los 

tubos principales RT-1 y RT-2. Este potencial negativo 
se origina en la toma central del transformador 21.-2 , cu 
yo primario es alimentado por el generador de corriente 

5 alterna AL.
El circuito de corriente continua rara el tu­

bo RE-2 es el siguiente: partiendo del punto 7 del trans 

formador FT al punto S, pasa ror la resistencia R-l al 
punto T-l, la bobina de choque C-2 y la toma central ne- 

10 gativa del secundario del transformador PL-2, y luego
por el tubo RE-2, y vuelve al transformador ñor medio de 

la conexión 51.
En la forma indicada, e3 punto T-l se mantie­

ne a un potencial positivo, con respecto al punto 8, más 
15 alto de lo que podría conseguirse sólo desde el circui­

to del tubo RE-1.

La resistencia R-2 determina una diferencia 
de potencial entre los puntos T-l y T-2, sin tener en 

cuenta dónde se encuentra el punto de contacto 10 en la 
20 resistencia de potenciómetro P-l. A este respecto todo

el voltaje de rejilla suministrado al punto T-l se man­

tiene siempre positivo relativamente al punto T-2 y de 
este modo las rejillas G están siempre en estado de en­
cender en condiciones normales.

25 El potencial engendrado por el tubo RE-2 es
directamente proporcional a la f.e.m. engendrada por el

generador AL, y esto ofrece el deseado control de regu­
lación.

El funcionamientoea el siguiente:
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Suponiendo que ei acoplamiento C haya recibi­

do energía y esté moviendo el miembro impulsado D con la

carga conectada, se verá que el generador AL está giran­

do. Asi el punto de contacto 10 se mueve a lo largo del 

potenciómetro P-l Para establecer cierta selección de
potencial a lo largo de P-l y para transmitir este poten­

cial a los cátodos de filamento K de los tubos RT-1 y 

RT-2. Si las rejillas G son negativas con respecto a los 

cátodos K, los tubos no se encenderán y asi disminuirá 

la corriente en la bobina de acoplamiento CL, aumentando 

con ello el resbalamiento en el acoplamiento y reducien­
do la velocidad de su miembro impulsado D.

Por otra parte, si las rejillas G son positi­

vas con respecto a los cátodos K, los tubos RT-̂ i y RT-2 
conducirán corriente y darán energía a 1? bobina de aco­
plamiento CL, apretando asi el acoplamiento y reducien­
do el resbalamiento. Si el acoplamiento está conecta-do 

con una fuente de fuerza de entrada de velocidad cons­

tante, entonces, en las condiciones mencionadas, el aco­

plamiento correrá a cierta velocidad que estará limita­

da ñor la acción del generador AL. Así, suponiendo cier'. 

to potencial en los cátodos K debido al ajuste en 10, el 
miembro impulsado D del acoplamiento se acelerará hasta 

que el potencial engendrado por el generador AL haga que 

por el tubo RE-2 pase corriente. Al aumentar e] poten­

cial resultante, es derivada corriente al través de la 
resistencia R—1 v al través de la bobina de choque C—2 
hasta la toma central del secundario del transformador 

PL-2. Como el punto P-l se mantiene normalmente ralati-



vamente positivo cuando el tubo RE-2 luce fuertemente, 

una carga es derivada desde el punto T-l, por el punto 
8 , al través de la resistencia R-l. Sin embargo, como 

la resistencia R-l es de un valor muy alto (250,000 oh­
mios) y tiene una gran fuerza restrictiva, el potencial 

Raerá en T-l cuando una fuerte corriente sea derivada 
al través de C-2, en virtud de la acción del tubo RE-2. 

Es decir, el potencial en T-l se reduce y por tanto el po­
tencial'de las rejillas G se volverá relativamente ne­

gativo, y de este modo hará que los tubos RT-1 y'RT-2 

reduzcan su relación de conducción y por tanto dismi­
nuyan el suministro de corriente continua a la bobina 

de acoplamiento CL, lo cual determina un resbalamiento 

con una reducción consiguiente de velocidad del genera­

dor AL, Asi el generador AL deja caer su potencial en 

el transformador PL-2 y tiende a permitir el nuevo au­
mento del potencial en T-l. Por este incipiente aumen­

to y disminución del potencial en el punto T-l se crea 

un efecto regulador en las rejillas G, de manera que la 

corriente que pasa por la bobina de acoplamiento pL re­

sulta regulada por el incipiente aumento y disminución 
de la velocidad del generador AL conectado con el ele­

mento impulsado del acoplamiento. Como el potencial en 
los cátodos K establecido por el punto 10 se fija s vo­
luntad del operador, resulta que cierto potencial enzen 
drado por el generador AL tenderá a compensar el efecto 

de dicho est^bleci^^^n+'o en un punto previamente deter­
minado que está bajo el control del operador. Así las 

rejillas G harán que los tubos RT-1 y RT-2 se enciendan
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y cesen de lucir, se enciendan de nuevo, etc.
La regulación fina es posible primeramente 

porque los tubos RT-1 y RT-2 están controlados dentro de 
limites de voltaje muy estrechos por las rejillas G. La 

regulación tiene lugar con un pequeño'cambio de voltaje 

en las rejillas G. Debe entenderse que la palabra "re­

gulación" no significa necesariamente que la corriente 

quede enteramente cortada en los tubos y,sea restable­

cida por las rejillas G.

di potenciómetro P-l puede estar situado re­

motamente con relación a la bobina de acoplamiento CL 

de manera que se obtiene un control a distancia. Es e- 

vidante que con dispositivos interruptores adecuados 

pueden situarse varios potenciómetros como P-l en pun­
tos remotos para el control desde dichos puntos.

Si la velocidad del miembro impulsado del a- 

coplamiento D , que controla la velocidad del generador 

AL, se reduce a un valor muy bajo, la frecuencia de la 

corriente alterna del generador AL caerá temblón a va­
lores muy bajos en ciclos por segundo, do manera que pue 

de concebirse que un efecto pulsatorio u oscilante sea 

engendrado en la bobina de acoplamiento CL y por esta 

razón es preferible hacer de alta frecuencia el genera­

dor AL. Aunque es conveniente un generador de imán per­
manente, debe entenderse que esto no es un detalle indis 
pensadle.

Las resistencias BR son alimentadas por un con 
ductor común P, que está conectado co^ un conductor Q,, 
el cual está conectado cor el enrollamiento CL del acó-



pizmiento. P y Q están conectados por la resistencia 

R-2 y por el condensador N-3 de 1 micro^aradio. La re­
sistencia R-2 hace posible una resistencia 3e bloquee 

adicional entre los puntos T-l y cualesquiera puntos a- 

legldos para hacer contacto en 10. El condensador N-3 

es un condensador de derivación usado rara eliminar un 

bloqueo indebido p*or la resistencia R-2. $
Otra función de la resistencia R-2 es sumi­

nistrar un nivel de diferencia de potencial entre las 

rejillas G y los cátodos K para impedir que las cargas 

acumulativas afecten a la libre acción de las rejillas 

G, Las resistencias BR son con preferencia de gran va­
lor, elegido de intento para reducir aun más el escape 

de corriente de rejilla entre las rejillas G y los cá­

todos K.
Se verá por lo anterior au<=, hablando en ge­

neral, el tubo 3E-1 da un potencial previamente deter­

minado a las rejillas G con arreglo al ajuste en 10, y 

el tubo RE-2 controla el potencial de rejilla en respues­
ta al cambio de velocidad del generador AL. La correc­

ción de velocidad resultante es (por resbalamiento en 
el acoplamiento)opuesta á la desviación incipiente de la 

deseada velocidad del árbol movido. Como la corriente 
consumida por las rejillas G de los tubos RT-1 y RT-2, 

en relación con la corriente, al través de los cátodos E, 
es minúscula, el paso de corriente por la resistencia 
R-l desde el alto punto positivo 8 al través de las re­
jillas G y vuelta a los cátodos K es tan pequeño que el 
punto T-l es+á al mismo potencial que el punto 8,a no ser



5

10

3 5

20

, 25

<58745
-  1 5  -

que este potencial en T-l se reduzca ñor le acción del 

tubo RE-2. Así el tubo RE-2 ejerce un control de recu­

lación.
El punto 12 se ha indicado especialmente en 

el potenciómetro P-l del dibujo y puede observarse que 

está más allá del lado de ajuste del punto 8. Para cier­
tas regulaciones de velocidad ruede ser deseable hacer 

pasar el punto 8 a la derecha.
En experimentos hechos se ha comprobado que 

el acoplamiento en el cual está la bobina Cl. puede car­

garse desde, por ejemplo un 10 % de su plena capacidad 
a un 100 % de la misma a una velocidad dada, establecien^- 
do el punto 10, sin hacer más que un cambio de 2 % en la 
velocidad del árbol de salida del acoplamiento que im­

pulsa el generador AL. Así la regulación es fina para 
varias condiciones de carga.

En la figura 2 se representa una modificación 

del invento en la cual en lugar de tubos de vacio se u- 

san rectificadores secos en conexión con el generador 

AL. Estos tienen, ciertas ventajas, siendo la principal 

que el número de tubos se reduce en una mitad, eliminan­

do así contingencias de fallo de tubos. Con el tipo de 
sálenlo de rectificador saco, se asegura una vida prác­

ticamente indefinida. Además los rectificadores secos 

no tienen ninguna de las características eléctricas sen­

sibles usualmente inherentes a los tubos de vacío,! y así 
pueden mantenerse más fácilmente condiciones más L*ijas.

Hablando en general, el circuito de la figu­
ra 2 es como el de la figura 1, y para evitar repetido-
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nes, las mismas cifras se han aplicado a partes que fun­

cionan de modo análogo a las va descritas. Además, en 

la ^igura 2 la única parte del acoplamiento que se ha 
representado es el enrollamiento CL, pero debe entender­

se que el miembro impulsado del acoplamiento está conec­
tado mecánicamente con el generador AL para girar simul­

táneamente, como en el caso de la figura 1.
En la figura 2, en lugar de los dos tubos RE-1 

^ RE-2 (de la figura 1), se usan dos rectificadores se­

cos RX-1 v RX-2. El rectificador RX-1 es alimentado 

por el transformador PL-1 y establece las condiciones 
básicas, incluyendo el potencial de rejilla negativo pa­

ra impedir que se enciendan los tubos RT-1 y RT-2. El 

generador AL, al travás del rectificador RX-2, suminis­

tra voltaje modificador que permite o impide que se en­
ciendan los tubos RT-1 y RT-2 en conformidad con la dis­
minución o aumento de velocidad respectivamente.

El establecimiento de la velocidad se reali­
za ajustando el potenciómetro PT-1. Las resistencias 

RB-1 constituyen un medio de escape en paralelo fijo al 

travás del rectificador RX-1 y están destinadas a reci­

bir tomas adecuadas para suministrar el debido voltaje 
al punto 115 al travás de la resistencia 112. Esto es­

tablece en las rejillas G el voltaje básico que se modi­
fica ñor la salida del rectificador RX-2, controlada en 

el Potenciómetro PT-1. Así se verá que el funcionamien­
to básico del circuito de la figura 2 es igual al de la 
figura 1, salvo que se emplean los rectificadores RX-1 
y RX-2, a veces más deseables.
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Además, el circuito de lo figura 2 tienen ven­
tajosas características de autipenduleo, debido al uso 

de la resistencia 111 y 112 y de un condensador 119. El 
generador AL funciona para impedir que sé enciendan los 

tubos RT-1 v RT-2 cuando el miembro impulsado del aco­

plamiento (al cual está unido el generador AL- empieza 

a aumentar de velocidad. Cuando sube el voltaje del ge­

nerador AL, sube también el suministrado por el recti­

ficador RX-2. Por tantos una tendencia de la velocidad 

a aumentar ee contrarrestada por el efecto de un aumen­
to en el voltaje del circuido conectado con'el rectifi­

cador RX-2, que impide que los tubos RT-1 y RT-2 se en­
ciendan y reduce el apretamiento de la conexión electro­
magnética determinado por el campo alrededor de la bobi­

Se ha comprobado que si los elementos de tiem­
po ordinarios que intervienen en aplicar el voltaje au­

mentado de RX-2, tienen libertad para funcionar, sin dis­

positivos tales como el condensador 119, hay cierto re­
traso en la aplicación de este voltaje. Esto es el re­
traso en la aplicación del voltaje creciente de RX-2 el 

circuito de RX-1 retrasa el control que el funcionamien­
to del generador AL efectúa sobre las rejillas G. Para 

impedir estos retrasos,el condensador 119 está en para­

lelo con la resistencia 111, como se representa. El con­
densador 119 tiene el efecto de que pase prontamente al 
través del mismo cualquier aumento de voltaje debido al 
aumento de velocidad del generador AL. Esto ocurre se­
gún la teoría usual de transferencia estática del poten-

na CL
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cial. Esta transferencia estática tiene lugar instantá­

neamente, aunque sólo ocurre durante un impulso violen­
to momentáneo. Sin embargo este impulso realiza pronta­

mente el resultado de aumentar los voltajes negativos en 

las rejillas G con lo cual cierra orontamente los tubos 

BT-1 y RT-2 en respuesta a un incipiente aumento de ve­

locidad.

Ordinariamente una respuesta demasiado rápi­

da y continua por las rejillas G será une desventaja, 

porque entonces la velocidad del acoplamiento puede ba­
jar demasiado rápidamente y favorecer el penduleo. Pero, 

en una fracción pequeñísima de tiemno después de haber 

tenido el condensador 119 su impulso violento ascenden­
te de potencial, la resistencia en paralelo 111 descar­
ga este impulso, haciendo así que el condensador faci­

lite prontamente su función correctora. Por tanto se 

verá que el condensador, tiene la función de una acción 

correctora rápida seguida inmediatamente por la cesación 

de esta acción, de manera que la respuesta al aumento 
de velocidad incipiente del generador AL es rápida, pe­

ro por poco tiempo, de modo que la tendencia a rebasar 

la corrección es Inmediatamente compensada. Así se im­

pide el penduleo. Un funcionamiento similar tiene lu­
gar al reducirse la velocidad incipiente del generador 

AL.
Una resistencia 116 de un valor de 5000 a 

10000 ohmios puede conectarse con el punto 115. Esta 
resistencia coopera a la regulación fina, siendo la mis­
ma más fina a mayor resistencia. Pero debe entenderse
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que, s 

sin la 

ya que

i se quiere, el aparato puede hacerse funcionar 

resistencia 116 con regulación que sea aceptable 

la condición de escape deseada entre el circuito
y

catódico del hilo 10 y el punto 115 se consigue* bastan­
te bien por la resistencia 112 y la porción de 3000 oh­
mios de ls resistencia RE-1, así como una pata del poten­

ciómetro PT-1.
El término "rectificador seco" se usa aquí 

genéricamente para designar medios rectificadores que 

no son del tipo de vacío, e incluye rectificadores de 

selenio y óxido de cobre y similares.

La función del condensador 120 es surtir un 

efecto estabilizador sobre el voltaje producido por el

generador AL. Tiene un ligero efecto filtrante y eli­

mina picos de corriente continua. Así, usando este con­

densador se tiene un efecto semi-filtrante.

En cualquiera de las formas del invento re­

presentada en los dibujos adjuntos el generador de co­

rriente alterna AL puesto en rotación por el miehbro im­

pulsado del acoplamiento C y el rectificador RE-2 (fi^u- 

raí) o RX-2 (figura 2) asociados con el mismo pueden reem­
plazarse por un generador de corriente continua.

0 T .A :==r= = =r=*

Los puntos de invención propia y nueva que se 

25 presentan para que sean objeto de esta Patente da Inven­

ción en España, son los siguientes:
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19. Mejoras en los Helios de control para un 
acoplamiento de corrientes parásitas o similares que tie­

ne miembros impulsor e impulsado y una bobina de campo 
de corriente continua, caracterizadas porque la corrien­
te para la bobina, es suministrada al través de medios 

potencialmente controlados, cuyo potencial puede variar­

se selectivamente, y un potencial que variSa con arreglo 

a la velocidad del miembro impulsado del acoplamiento 
se emplea para modificar dicho potencial selectivamente 
variado.

23. Mejoras en los medios de control para 

un acoplamiento de corrientes parásitas o similares se­
gún se reivindica en el punto 1$., caracterizadas por 

que la bobina recibe energía de corriente continua de 
un circuito de suministro de corriente alterna al tra­

vés de medios rectificadores controlados por rejilla, 
cuyo potencial de rejilla puede ajustarse selectivamen­

te a la rectificación de control, modificándose este po­
tencial de rejilla ajustado selectivamente en respues­

ta a la velocidad del miembro impulsado al través de un 

generador movido por este último miembro.

$9. Mejoras en los medios de control para 
un acoplamiento da corrientes parásitas o similares se­

gún se reivindica en el punto 29., caracterizadas por 
que el generador movido per el miembro impulsado del a- 
coplamiento es del tipo de corriente alterna y está aso­

ciado con medios rectificadores.
43, Mejoras en los medios de control rara un 

acoplamiento de corrientes parásitas o similares según
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se reivindica en los puntos 29, o 59., caracterizadas 

por que el medio rectificador que recibe energía del cir­

cuito de suministro de corriente alterna es un tubo rec­
tificador de tres elementos, de cátodo caliente de atmos­

fera de gas y de rejilla de control, que requiere un po­
tencial de rejilla previamente determinado rara encen­

derse.
33. Mejoras en los medios de control para 

un acoplamiento de corrientes parásitas o similares se­
gún se reivindica en el punto 1.9., caracterizadas por un 

circuito de suministro de corriente alterna que da ener­
gía por lo menos a un tubo rectificador de rejilla de 

control para suministrar corriente continua a la bobi­
na de campo, un segundo circuito de corriente alterna 

que da energía a un segundo tubo rectificador de reji­
lla ^  control destinado a aplicar not-encial de rejilla 

para controlar la acción del primer tubo al excitar la 
bobina de carneo, un potenciómetro ajustable en el segun­

do circuito rectificador para regular selectivamente el 

potencial de rejilla del primer tubo, y un generador de 
corriente alterna movido por el miembro impulsado del a- 
coplamiento y que suministra corriente alterna a un ter­

cer rectificador destinado a aplicar un potencial modi­

ficador a la rejilla de control del primer tubo rectifi­

cador con arreglo a la velocidad del generador para mo­

dificar la tensión de rejilla regulada en relación con 
la velocidad del miembro impulsado del acoplamiento.

69. Mejoras en los medios de control para un 
acoplamiento de corrientes parásitas o similares, según
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se reivindica en el punto 19., caracterizadas por un cir­
cuito de ali&entación de rectificador conectado con el 

enrollamiento de bobina de campo y alimentado por un cir­
cuito de suministro de corriente alterna para comunicar 

corriente continua a la bobina, teniendo dicho circui­

to de alimentación del rectificador medios-de control 

adecuados, un primer circuito de rectificador de control 
alimentado por el citado circuito de suministro de co­

rriente alterna y conectado con los medios de control y 
un segundo circuito de rectificador de control que reci­

be energía de un generador de corriente alterna movido 

por el miembro impulsado del acoplamiento y conectado 

con el circuito de alimentación del rectificador para 
modificar el efecto de control del primer circuito de 

rectificador de control en relación con la v e lo c id a d  del 
miembro impulsado del acoplamiento.

?3. Mejoras an los medios de control para un 

acoplamiento de corrientes parásitas o similares según 
se reivindica en el punto 69., caracterizadas por que 

los circuitos de rectificadores de control están conec­
tados para oposición de voltaje.

89. Mejoras en los medios de control para un 
acoplamiento de corrientes parásitas o similares sem'n 

se reivindica en el punto ?9., caracterizadas por una 
resistencia en el segundo circuito de rectificador de. 
control y un condensador qüe shunta la resistencia, aoli- 
cando el condensador, temporal pero ròridamente, un vol­

taje correctos de oposición, e impidiendo luego la resis­
tencia la continuación excesiva de la aplicación de diche
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voltaje de corrección.

Q9. Mejoras en los medios de control rara 

un acoplamiento de corrientes parásitas o similares, 

caracterizadas por un circuito áe suministro de corrien­

te alterna, tubos rectificadores de rejilla de control 

conectados con el mismo para dar energía de corriente 
continua a la bocina de acoplamiento, un circuito de ' 

rectificador alimentado por dicbo circuito de suminis­
tro de corriente alterna conectado con las rejillas de 

dichos tubos para controlar su ignición, un segundo cir­
cuito de rectificador que recibe energía de un genera­

dor de corriente alterna movido por el miembro impulsa­
do del acoplamiento y conectado para modificar el efec­

to de control de dicho primer circuito de rectificador, 

siendo opuestos los voltajes de dicho circuitos de rec­

tificadores, una resistencia en el segundo circuito de 
rectificador, y un condensador shuntado al través de la 
resistencia destinado a aplicar voltaje de corrección 

rápidamente al primer circuito de rectificador, redu­

ciendo luego dicha resistencia prontamente el potencial 
al través del condensador para impedir una corrección 
excesiva.

1C°. Mejoras en los medios de control para 

un acoplamiento corrientes parásitas o símil.ares se­
gún se reivindica en el punto 9c., caracterizadas noy 

que lis medios rectificadoras en los dos circuitos de 
rectificación son del tipo de tubo rectificador de on­
da entera.

Mejoras en los medios de control para119.
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un acoplamiento de corrientes parásitas o similares se­
gún se reivindica en el punto 9 9 ., caracterizadas por 
que los medios rectificadores en los dos circuitos de 
rectificadión son del tipo de rectificadores secos.

129. Mejoras en los medios de control pn-r-e 
un acoplamiento de corrientes parásitas o similares se­
gur. se reivindica en cualquiera de los puntos $ 9 ,, ]0!. 
u 119., caracterizadas por el control de potenciómetro 
en el primer circuito rectificador.

1 3 9 . Mejoras en los medios de control para 
regular aparatos eléctricos de corrientes parásitas.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que 
antecede, ilustrado er el dibujo que se aSompafía y pera 
los i*ines que se han especificado.

Esta Memoria consta de veintidós hojas escri­
tas a máquina por una sola cara.

Madrid a1 6  A 8R , 1342

M/B./L
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