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 unos dispositivos de prensién de esta 1fnea suje

.
R sl a2 It

Ry patewrt e

El presen‘be 1nvento se refiere a un disposi
tivo que permite asegurar la 'hraccién de una 1:[nea
flexible, tal como un.ceble © una tuberia, que pre
sentsa m cierta elasticidad ‘longitudinel, pudien

" do este d:l.spositivo ser ntilizado en particular

para la traeciGn oontinua de una tuberia flexible

_de perforac16n, en la extrwldad inferior de la.

cual el util de perforacién estd acoplaclo d:.recta

mente eon un motor de arrastre,

El d:.spositivo segin el invento se descmbi

' vé mée particularmente a continuscién en ew apli-- . -

cacibén & los sondeos por medio de t\;béﬂa flexi-
ble, quedendo - entendido que esta aplicacién no-:

constituye de ninguna forma una limitacidn del 1'1;'"

re,

o6 ¢

- vemto. . T . WS

e
X

Con 10s dispdsitivos clésicos de traccién’ R
de una l{nea flexible, en particular de una tubew:+

‘ria flexible de'perforaciOn, cuyos medios ihciuy%‘a.':

Qi‘
..

t0s sotre unas cadenas sin £in, se produce 8 pare +» -
tir de la entrada hasta la salida del dispositivq.,
en el sentido del deaplazamento de patines, a" ol

reauccibn progresiva de la tenaién de' la nned er..
ﬁbleo ' .

~ Om primer inconvemente que resulta de ésto
es que, para lineas flexibles gue tienen una cier
ta elast1cidad longitudinal, el alargamiento de la
linea bajo el efecto del esfuerzo de traccibn apli

_eado, va dismimayendo desde la entreda hasta la sa

lida del dispositivo de traccibn, 1o que, debido &
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- de traccidn y a 1a diferencia de los esfuerzos de°-"

...

. la falta relatlva de elasticidad de las cadenas de
. fraccibn, se traduce por una tendencia a un desli
__zamiento relativo de 18 1inea flexible respecto a

los patines de traccibn que . la rodean

Un deslizamiento relativo de este tipo puede
ser motivo de un desgaste répido de la funda de la

'1inea flexible en caso de qQue 8e elija un coefl-

ciente de frotamiento que asegure una adherencia .
suficiente entre la 1f{nea y los patines de la ce-
dene ein fin. | o |

R Ba'émplitud de este deslizemiento relatiéo

- es pfoporcional a 12 longitud de'lahiinea‘flexi-
. ‘ble gque se encuentra acoplada en el disposztlvo.....:

traccibn que se eaercen sobre- esta 1linea entre &’

entrada y 1la salida del’ disp031tivo de traoclén. .

Otro inconveniente debido a esta reduccién, .
de tensién a partir de la entrada hasta la sali""

~Ga del dispositivo existe en .particular én el ca’

80 en que los dispositivos de rstenci&n de 1a 1£-°f'

nea flexible estén constituidos por unos patineg:’:% -
' o pares de patines articuledos (patines'auto-apro A

99'-

tadores) que realizan esponténeamente el apriete
de la 1lfnea flexible bajo el efecto de la misma

tensibén que se aplice e ésté.

La variecién de esta tensibn, a partir de -
la entrada hasta la salzda del dispositivo, hace
variar de esta forma la presién de auto-aprlete de
los patines.

' Estos inconvenientes quedan suprimidos, se—
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- de 1a oruga._

arrastrada por un dispositivo con,par'constante;“:'f

' gin el invento, utilizando una oruga'déft?acgién ' -
'cuyo carril’ de rodamiento seguido por 1oé'patiﬁes. ' -

tiene un radio de curvatura variable désde una ex ;
tremidad de le oruga hasta la otrs, siendo esta
oruga utilizeda de manere que eate redio de cur-

. _vatura yaye reduciéndose, bien de manera progresi

va, bien por etapes desde la entrada hasta 1a 88=

lida de la oxruga.

, Eata'disposicion'permite-repar%ir de manera.'
més uniforme el esfuerzo de retencién realizado .
por los patines a lo largo de la oruga. Segdn un 3

. modo preferido de realizacién de esta oruga, el

cemino ‘de rodamiento afectard por 1o menos en par

e
Q'...-

te, sensiblemente el trazado de por lo mencs una

ourva espiral con radio ‘de curvatura menguante des'z‘.

de 1a entrada de la oruga, donde la tensién de ld"

linea flexzble es la més fuerte, hasta la salida"...

0.. ,‘.
Ve,
.

Seg&n una realizaeién preferida, en lugar oo

"~ de una orugs dnica se utilizarén une pluralided - .,

00-'

de orugas en serie de 1as cuales cada une sert PX8s..
ferentemente del tipo desorito més arribe y- seré",:

.

Un dispositivo de este tipo presenta la vqg
taje de que pézmife dividir en varias fracciones
el esfuerzo de traccién asf como la longitud to=
tal de 1inea flexible que se encuentra aooplada

7con el ‘dispositivo de traccién. Ia amplitud del

deslizamiento relativo de 1z lfnea flexible y de -

los patines de tracci6n-se hella entonces nmy re-
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'men'bo -de traccién representa tan 3610 la novena

dud.da en cada elemento de traccién ¥y ademés exis

te una posibilidad de relajaeién, enire los vari.os : -‘:
~elementoe de traccién, de los esfuerzos debidos a
. este des‘.l.izamiento relativo.

Por oonsiguiente,, 2l dividir el dispositivo

" de traccibn, por ejemplo’ en tres elementos (este.
. mimero de elementos enden'l:emente no es limitati-
vo), 1la traceién provista por cada uno de ellos,

al representar tan sélo 1la tercera parte de la -

traceidn total y al importar la longitud de linea.-
; flexible acoplada en ceda uno de ellos tan sblo
. la tercera perte de la longitud total utilizada, '

la amplitud - del deslizemiento: relativo. en cada ele

- t?--

'oo.

‘parte de la que b:u'bleSe su.do con un c‘lispositivo WS
- de traccibn provisto de un 80lo elemento. ’!'

El arrestre de les cedenas de cada elementd’”

por medio de un dispositivo de par constante peﬁii.h"

te, ademéa, adaptar la velocidad de desplazamiento-
de estas cadenas & la vana.cidn de alargamiento ¢ ."".

LY

_eléstico de la li{nea flexible, de un elemento al..-

otro, que resulta de la d:.smnucz&n. orogresiva d
tengién de la 1lfnea flexible & partir’ de la entr_ag-.u'

'da haste 1la salida del dispositivo de traccién. .-

La disposicién de conformidad con el inven-

.40 permite que se haga corresponder a la dzsmimz-‘ :

¢i6n de le tensibn t de la linea flexible use re--

- duecidn correspondiente, sensiblemente proporcio-
' .nal, del radio de curvatura R del camino de roda-_-
miento goﬁre el cual los patines auto-apretadores
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~ modo’ de realizacién.. o : _'.';:.».-

: cala, que correspOnde 81’ corte AA de la figura 1.

: fiere ala posicién de los patines de apriete. '_,

'_: se desplézah.

La relacién % qﬁéda‘ési sensiblemente cohstan3

" te desde la entrada hasta la salida del diapositi-
jvu, ¥y por consiguiente, &1 los patines son del ti-x
po. auto.apretador, 1la presidn de apriete de los v

'Attines sobre la lnea Tlexible queda tamhién oons-

‘ tante, puesto que esta presién es aensiblemente pro_,_
poreional s esta relacién i ’ '

B 1nvento se ilustraré por medio de un. ejem

’_plo ho limitativo de realizacidn que se describe e
' continuaezén, con’ referencia 8 las figuras adjun— -

tes en las cuales.

La figura 1 es una vista’ de conaunto de este"

L

La figura 2 es wna vista par01al & mayor qg.,

2
. eoave

p -3 figura 3 ilustra una- particularidad impor

tante del’ dlspositivo segﬁn la fignra 1, que se re°

o

.. 'k

El dispositivo de traccién que se ilustra e

es e,

la figure 1 utllizado para la subida de una tubd%f’i
ria flexible de =ondeo. 1 & partir de un pozo de-.;

.perforaoién 2, enrolléndose este tuberia, conforme,
ve gublendo, sotre el oabestrante de almacenamien-'

t0 3 de un tipd‘c;ésioouarrastrado en rotacifén por
un motor no representado. Le referencia 4 designa
un dispositivo pare regular la tensién de 18 tube

- -ria entre el cabestrante 3 ¥ el dispositivo de trac

oién segﬁn el invento y para asegurar el enrrolla-
miento correcto de 1a tuberia sobre el cabestrante.'
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B aiépositivo segin el gnvento, ta1 como
,.esté‘reﬁreséntado, ineluye, en asocizcibn coﬁ e
“8fgeno de traccién clésico 5 inclinado sobre la
horizontal, articulado en su base en 6 y sostenido
por el brazo 7 igualmente articulado em su bdase, -
- dos Srganos de traceién en serie 8 ¥y 9 con. cade-.'

. nas sin fin portadoras de unos patines que rodean

la tuberfa.’ ‘ . o

En el modo de reanzaéion’elegmo & titulo
“de ejeniplo, el Srgeno clésico de traccién 5 es del
' tipo de cadenas sin fin portadoras de petines (que

", no se ven ‘en la figura),que aprietan la tuberfa en

tre dos ramales paralelos 10 y 1%, pasando eetas .

0000'

cadenas sin fin sobre unos piﬂones de arrastre en,

.
.co

. R dispositivo de traccibn segin el invento *
incluye variocs elementos de traccién tales como g
¥y 9, en lugar de. utilizar un érgeno de - $raccién “’3
tnico, lo’ que permite reducir, entre la entrade E <
Y la salida § del dispositivo de tracciénm, la ams =g»

D

plitud del deslizamiento relativo de! ‘1a tuberia Tes,
'pecto a 1os patines de. apriete, tal y como se ha;in

1as dos extremidades del 6rgano de traceidn. 3-'3

dicado més arriba, con relajacién de 10s esfuerzo® -*
. debidos a este fendmeno de dealizamiento entre los_
dos elementos de traecién.

Los elementos 8 y 9 del dispositivo de treo- -

cién incluyen cada uno una cadens sin f£in doble P2
ra ‘6l arrastre de la tuveria, tales como 12-12a rg
- ra el elemento 8y 13-13a para el elemento g (fi—,
gura‘l), rasando estas cadenss .80bre unos pifiones
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‘en las. dos extremdades del elernento de traccién.
.-'Uno de los pifiones de cads’ elemento, tal coumo el

- pifién 14, esté arrastrado en rotacién por m sis- |
-tema clésico que incluye un motor 15 (por ejemplo

h:ldrénlico) de arrastre con par consta.nte, €l Ar-
bol de salida del cual arrastra en rotaeién un sis

. teme reductor clésico con tornillo’ tangente 16 y

rueda dentada 17 de arrastre del pififn 14. Un fre

' 1o 18 est4 dispuesto en una extremidad del &rvol
0 B

del motor 15.

La figura 2 muestra que las cadenas sin ﬁ.n

'dob‘les de cada elemento de traccibn, tales como
- las cadenas 13 y 13a. del elenento 9, provistas de ,

I A

" rodillos 19, 19a, pueden desplazarse 2'10.largo

de unos carriles de rodamiento tales como 20 y 20'3' -
soportados por el bastidor 21 del dispositiva de"'

' traccién. ' . SN

-
13

" Los eslabones de estas cedenas 1leven unog ‘.-
trozos de garganta tales como 22 en Yos cusles pg;v*
netra la tuberfa 1. ' ' L

®s e’

Sobre estos trozos de garganta estén artlcu
lados unos patines de apnete, tales como 23, 23a

"»

'~ girededor de ejes 24, 24a sensiblemente paralelos
‘a8 la direccién de avance de trozo de garganta.

Estos ‘patines estén dispuestos de manera que =
realicen el suto-apriete de la tuberia 1 pare ‘ase-
gurar su arrastre por frotamiento.

Las articulaciones de los patines pemiten i
obtener una mejor distritucién de ls presién de .
contacto en la periferia de la tuberis,
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‘oibn de la forma:

'Léq »piesione‘s de wto—apriete' ejercidas por

- los ‘patines' sotre ‘la tuberfa 1 tanto en el fondo

de la garganta cono lateralmente son sensiblemente :

| ~ proporcionales @ 19. relacién &, siendo ¢ la ten-

R’
sidn que 88 ejerce ‘sobre la tuberia en el emplezs -

- miento d.el ratin y R el radio de ourvetura, fren- '
. te 81 pa.tin, del camino de rodam:.ento que sigu.e
. 19. cadena portadora del patin..

I.a tensién t que se ejerce sobre 18. m‘beﬂa
1 en un. punto situsdo entre la entrada B ¥ 18 8= -

-1ida 5 del dispositivo de traccién seglén el inven
_ to, satisface, en primera sproximacién, una rela-

i ‘.'i“

(f6mu1a clésice de las poleas deses,

3

tsTe+f°(

0"
arraatre) . o e

‘6‘6

Siendo T le tenaién en la entraaa del dispo

io'- L 54

'si'blvo de traccién, £ el coeficiente de frotamieg .,

%o aparente de los pat.tnes sobre la tuberfa y re.-

presentando A 1la 1ong1'bud del arco del carril de
_c
rodamiento sobre el cual la tuberie estd introdu.o. [

A

cida entre la entrade E 8el dispositivo de trace.‘i".

0&"
¢

cién y el pun'bo considerado de éste.‘ _— s iw.

» > .
LS

‘Segln el invento se db a. 1os eaminos G.e roda

miento tales oomo 10 del elemento 9 ¥ 25 del ele-_-"

mento 8; un trazado que sigue sensiblemente el de
una espira.l que tiene un radio que va disminuyendo

desde la entrada hasta la salida del elemento (ra.‘.

dio que va di'sminuifendo sénaiblemente como e~ ), A
1o que permi'te mantener sens:.blemente constante la

relaousn § ¥ por consnguiente, 1as presiocnes de
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otro apriete alo la.rgo del d:.spositivo de tracezén.-

: La figura 3 muestra esquemétlcamen‘be una por -
cién de cadena sin fin tal como la cadena 1l3a de

un elemento del. dispositivo de traccién (e]emento
- 9 por ejemplo), llevando los eslabones’ de esta ca
" .denea unas porciones de gargantas sucesivas 22, 22,

22 sobre las cuales estdn articulados unos pati-

nes (no representados) tales como 23, 23a (i’igura
’ 2) que ‘envuelven la tuberfa 1. ' '

la ﬂecha indica el senhdo de desplazamien )

o to de esta cadena sin fin, los rodillos 19a de 1a

cual ruedan ‘sobre un carril de rodsmiento 20a que

R _ tiehe_ un radio de curvatura que va disminuyendo . .

IR AT

~ exponencialmente en el sentido de progresi6n de '“ '

- Q"
-

la cadena sin fin, siendo, s:.n embargo, esta tasa v

‘de reduccién exponencial relativamente pequefia, o+,

tal’ como se ve en la figura 1. . - : n'-.w-‘i
- Ia adopcién aegdn el invento de un perfil . T‘“-:.:
con redio de.curvetura decreciente del camino de ;,v-' B

© rodamiento de le oruga tiene no solemente por eféo}“'w.
to el de permitir uniformizar le distribucién -de<):

los esfuerzos de retenc:.én de los patines, gi no ";.

., 2 e
Y

que . presenta ademés la ventaja apreclable de per:

mitir que se evite © por lo menos se redusca el

desuzamiento de la tuberia en relecién con los. pa
tines. ’

Tal deslizemiento aparece nornslmente 0omo

-

resultado de une retraccién progresiva de la2 tube

' ;ria., desde la entrada hasta la salida de la oruge,

en unién con la disminucién de la fuerza de traccién.



- 10

,15.’_

‘20

25

30

PRI

' Ahora bien el perﬁ.l adoptado, permite toda vez que

se. cologuen '1a tu@er_ia Y los ‘patines a nivel a8 carril’

" de rodaniento o debajo de éste, reducir la distancia -

| . entre patines agyacentes conforme el redio de curvatu- -
| ‘ra del camino de rodsmiento va disminuyendo. ﬁe esta
~ forma es posidle, por nedio de una elecci6n adecuada del t
- nivel de la tuberia. en- relaci6n con el nivel del carrll -
- de rodamiento, hacer ‘que 1a reduccién de. dista.ncio. en- K

" tre patines adyacentes sea. sensiblemente igual a la’ Te~

traccibn de la tuberia, lo que pemite obtener 1a supre-

. sibn del deslizamiento.

En efecto, como se ve en 1a figura 3, la distan-~

cia que Separa unos puntos correspondientes tales cono o
A T A ’, de d03 patines sucesivos situados por enoim -
» del camino de rodamiento 20a. anmenta conforme la c&e;_

'dena va deSplazéndose, debido a - la nexién cada va.z

més pronunciada de ésta ( la distancia °1 entre los, pun-

-toe Ay A es *.n.ferior a ls distancia e, entre A 3‘~

siendo A" el punto de 22" que corresponde al punto ;1
de 22°), mientras que d.:l.sponiendo los patines de. 0apr}e-

| . te, como lo muestran las figuras 2 y 3, a nivelneon

© el carkil de rodamiento 20a o incluso pretoren‘cgmen-

te debajo de “éste ( es decir en la concavidad dei”

carril de rodamiento entre éste’ y su centro dé curva-

" tufa), 1a separacién entre pa’cines ad;yacentea se re-

duce confome va .avanzando la cadena ( la distancia -.

entre los puntos B’ y B“ sobre la figura 3 es

: inferior a la distancia entre los puntos ‘B

y B pE .
" Resulta de 1lo -expuesto que la disminucién
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de rodamiento en el sentido de 1= progresién de

- los patlnes se traduce por un acerceamiento progre
' sivo de gstos y tanto wés cuanto que 108 petines
- estén situados més bajo Tespeoto al carril de ro-
'Tidamiento 20m, pudiendo este acercamiento compensar

la retracczén ae la tuberia cuya tenaién disminuye.

- ,progresiva del radio de curvatura de este camino

Eale préctioa, le aistancia 4 (figura 2) se’

‘ ré elegida pera cada elemento del dispositivo de’

tracoién (elemento.8 6 9) pars queAgl_aOgrcamiento 

" progresivo de los patines que acompafis & la diami .

nucién progresiva del radio de curvatura del ga=" j ‘

rril de rodemiento compense con tanta exac*titud como ,

[ K

see posible la retraccién de 1a tuberfe cuyn ten-_

g,- .

v',‘v

sién disminuye, de maners, por ejemplo, que estae&

da del elemento de traccién 8 6§ 9 considerado (eﬁp

. ta tensién de entrada se reduce en el curso del ‘ej

ree

enrrollamiento de la tuberia 1 sobre el cabestran

“te 3), con un valor del deslizamiento relativo aél-

Y

la linea ¢én relacién con los patines que no rebat [t

En otro modo de realizacién del invento no
ilustrado aqui, serfa igualmente posible realizar
une unién flexible entre los patines de apriete y

acercamiento prpgresivo de los patines se eﬁcuen;

.

"r

-.compensacién exacts sea obtenida para un valor m¢ “'f
' dlo ds la tensién splicada a la linea en la entrg , «

v

. Mv

sa

- - -

9

 sen el'limite admisible pare le tensién méxime en-\‘
. la entrada del elemento de tracoién cona;derado.

" 18s cariiles de rodamienio de tal menera Que la 615 —:
. tencia @ varfe con la tensién T y que el grado ds’
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" tre adaptado autométicamente a los valores de las
- tensiones aplicadas a la linea flexible. ’

En.resumen el Hodelo de Utilidad que ge so_‘

'1icita deberé recaer sobre las sigu:entes

REIVINDICACIONES

'1.- Dispositlvo de. tracc:én constituido como. mini:

wo, 'por un elemento de traccién que ‘incluye,

>por 10 menos una cadena sin fin de una 1inea fle-
" xible que presenta una cierta elasticided longitu
‘dinal, cuyo dispositxvp estéd caracterizado porque
iesta cadena ‘sin fln sigue, 'POr. 10 menos sotre una-

parte de su longitud,: trayecto céneavo cuyo ra -
dlo. de curvatura va disminuyendo- desde 1a entradé‘“‘

 del dispositlvo, donde la tensién de la 1fnea fyg"
/xible es la més fuerte, _hasta la ealiaa de. este ...
dispositivo.. i '

“&“’4

| ‘2.- Dispositivo de . traccién segﬂn la reivindicadibnt

1, caracterizado porque cada cadena sin fin es

. té provista de rodillos que estén en contacto conN

. Py §
un carril de rodamiento cuyo radio de curvatura va-*

-39'0'4

':aisminuyendo desde 1e entrada hesta la salida dek ?

=

’disp031tivo. : - S ‘e s

3.~ Dispositivo de traccién ‘segtin lh'feivindicaeibn
1. caracterizado porque cada cadens sin fin-si

,gue, por lo menos sobre una parte de su longitud,
“un trayecto en forma de espiral cuyo redio de Qur
 vatura va disminuyendo én el sentido de progresién i
' de-le 1inea flexible. ‘ ' - '

4.- Dispositivo de traocién segﬁn 1a reivin&icacidn '

1, en el cuel cada elemento de‘tracciénv estd
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: provisto de dos cadenas sin fin como minimo, sarac

terizadas porque 1levan enxre ellas unos ‘6rganos

-'de apriete de la linea flexible dispuestos en la
. eoncavidad de dicho trayacto.

5.- Dispoeitivo de traccién segﬁn la reivindieaoiénv
1, caracterizadé porque estd provisto de medio- i

ﬁde auto-apriete de la 11nea flexible.

6o Dispositivo de tracclén sesﬁn la reivindioa-

.eién 1, caracterizado porque estd formado ‘por
varios elementos de traccién en seris que incluyen
oade uno un dispositivo de arrastre de las cadenss

- con par constante. )
"'? - 8¢ reivindica por ﬁltimo, como objeto sobre e ®

' que ha de recaer ‘el Modelo de Utilidad qnevse‘

solicita: "DISPOSITIVO DE Tmcczon". : : :

Todo conforme queda descrito y-reivindicado en,..ﬂ

la presente Hamoria, que consta de catorce pégini E,

«necanografiadas y dibudos que se acompanan. ;f;
: : ae
Ze 4

50"

Hadrid, 24 Septiembre ;QG&*v

'BERNARDO UNGRIA = s *°,
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