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Columna de direccidén axialmente mévil.

>

é9362dbnﬁr THE BENDIX CORPORATION, entidad norteamericana,

residente en; Fisher Bldg, Detroit, Michigan,
EE, UU, de A,

?

Este invento se refiere a una barra
o columna de direccidn, movil s1n ‘bamboleo u oscila-

cidon, que comprende dos érboles enchufados,_el Prime
Mod. 615 ro de forma poligonal, y el segundo provisto de un -

5.

taladro poligonal correspondiente, para recibir al pri
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mero,. Topes transmisores de fuerza, sobresalientes
de uno de los érﬁoles se ajustan en la superficie
poligonal adyacente del otro, en posiciones descen-
tradas, para dar lugar a la rotacidn relativa y al .- .
ajuste friccional entre los dos arboles, compensandovt
asi el huelgo rotacional e impidiendo entre aquéllos
la rotacion relativa incontrolada subsiguiente.,

"En la anterior Solicitud de Paten
te Espafiola de lbs‘Colicitantes, n? 344.917, se des- f‘
cribid una columna de direccidn, axialmente retréctil;;“"
para utilizarse en un vehiculo de motor, accionada pdr:}f
el conductor, en la que ei bamboleo torsional dé dos.“
4rboles poligonalesbehchufados de la misma, se elimi
na utilizando una serie de elementos cargados con mue
lles, acoplados a uno de los arboles que formaban con
nuelles, acoplados a uno de los arboles que }ormaban
tope, con distintas superficieé poligonales del otro
arbol, en una posicidn descentfada de la superiicie
poligonal de topé, para dar Iugar a la rotacién'y

ajuste friccional continuo de uno de los drboles con

" respecto al otro, a fin de eliminar asi el bamboleo

-~

6'hue1go torsional entre ambos, En alguno de los ti
pos mds sencillos ¥y econodmicos, lg carga’ por muelles
sSe dbtenia utilizéndo un muelle helicoidal, un taco

de caucho u otro elastomero en un orificio ciego de-
trds de una bola 6 rodillo cilindrico. En estas ing
telaciones, resultaba a veces dificil de conseguir 1la
deseada carga elastica previa, dado quesla combinacidn
de tolerancia del arbol interno, del taladro del eje
externo, y la profundidad_del taladro, puede variar

¥, como consecuencia, puede afectar la flexidn torsio
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nal entre los srboles enchufados y la fuerza preci-

sa para plegar éstos ultimos,

Consiguientemente, en vista de lo. ...

anterior, un objeto de este invento es proporcionar
una columna plegable & retrdctil, de direccién; con
arboles interior y exterior enchufados, en la que se
elimine el problema de la acunulacidén ¢ conjunto de ‘
tolerancias del drbol interior, del taladro del érboi‘i
exterior y de la profundidad de este taladro,

Para ello, este invento proporcio
na una columne de direccidn, axialmente mévil, que
comprende arboles interno y externo, uno de ellos
axialmente movil con respecto al otro; el interior es
de forma poligbnal, y el exterior tiene un taladro de
forma poligonal correspondiente, para alojar el eje
interior, y medios transmisores de fuerza funcional-
mente conecta&os a los érboles‘interno y externo, pa
ra. compensar el juego rotacional entre ambos, impi-
diendo asi la rotacién relativa de uno de ellos con
respedto al otro, caracterizandose dicha columna por
colocarsevuna seccion rotacionalmente flexible entré
dichos medios transmisores de fuerza yvuna parte a
prueba de fallos o seguro de dicha columna, qﬁe Pro-
porciona el ajuste entre las superficies adyacentes
de los arboles acoplados, a niveles o intensidades de
fuerza superiores a un valor predeterminado,

De acuerdo con otra caracteristi-
ca de este invento, dichos medios de tfansmisién €S-~

tén situados en un extremo de uno de los drboles, y

la parte a prueba de fallos o0 seguro se dispone en el
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extremo enchufado del otro arbol,

Se comprende fdacilmente que con es

1

tas caracteristicas distintivas, es posible reducir "™

las fuerzas de sobrecarga que actian contra los topes,‘’

paro no inutilizar éstos, En efecto, el seguro ci-
tado proporciona el ajuste entre extremos adyacentésvwwz
de los lados apareados de los darboles, a fin de re- ?» :
sistir cargas torsionales exageradas a niveles de pa- ..
res superiores a un valor predeterminado, que océsigj fy
naria la flexidn de la seccidn rotacionalmente flex;;;{n
ble e invertiria la rotacidn relativa entre los érbg!.}:
les y la colocacidn del seguro.

Con la mejora del invento, los to
pes transmisores de fuerza son muy sencillos y no uti
lizan un elemento elastico, separado, posterior, pa-
ra proporciongr la carga previa deseada, lo cual es
una ventaja. Ademds, la fuerza de plegado previamen
te ajustada, puede mantenerse lo mas baja pésible.

Este invento se describird a conti-

nuacidn, por via de ejemplo, haciendo referencia a

. 1Lgs dibujos adjuntos, en los que:

. La figurae 1, es una vista en sec~
cidn de una columna de direccidén de un vehiculo y
muestra los componentes axialmente moviles de la mig
ma y el invento relativo a ellos;
| La figura 2, es una seccidén a ma-
yor escalé, por la linea 2-2 de la figura 1;’
La figura 3, es wna seceidn a ma-

yor escala, por la linea 3-3 de la figura 1;

la figura 3A, es una seccidn por
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~yor escala de una'pérte de la figura 4, y represen-"

16 D1C. e

la 1{nea 3-3 de la figura 1, después de la rotacion
del drbol interno en la direccidén de las agujas de
un reloj, al rebasar un par de nivel dado;

la figura 4, es una seccidn ang-

" loga de 1la figura 2, y representa las bolas salien-

tes en un taladro transversal ﬁnico;

La figura 5, es una seccion a ma- , -

ta la relacion geométrica entre los arboles enchufa-
dos;
La figura 6, es una vista en sec-

cidn, andloga a la figurs 1, y representa otra moda-

lidad de este invento;

ILa figura 7, es una seccidn a ma-
yor escala, por la linea 7-7 de la figura 63

Le figura 8, es una seccidn, and-

- loga a las fiéuras ly6, y representa otro tipo de

este invento;

La figura 9, es una seccion a ma-
yor escala por 9-9 de la figura 8;

Ia figure 10, es una seccidn de
d;s drboles enchufados y representa un nuevo modelo
de este inventos : |

La figura 11, es una vista a ma- |
yor escala del extremo por la lfnea 11-11, de la fi-
gura 10; ' |

la figura 12, es una seccién and-
ioga a la figura 10 y representa un caso final del
invento; |

La figura 13, es una vista de fren
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te, a gran escala, por la linea 13-13 de la figura

1z,

Con referencia a las figuras 1l a - -

3, se observard que un 4rbol axialmente movil 12 de

" forma hexagonal estd situado en un taladro de forma

hexagonal correspondiente 14 abierto en un érbol 16
axialmente fijo. El arbol 12 estd adecuadamente co-
nectado al volante de direccion (no representado) de E
un vehiculo, por medio de una junta universal 18 ‘de
la que solo se representa una parte, mientras que el H ;
arbol 16 se halla adecuadamente conectado al tren de
engranajes de direccidon (no representado) del vehicg
lo. Enchufando el drbol 12 en el interior del drbol
16, es evidente que el ajuste axial del volante de
conduccion del vehiculo puede realizarse mencillamen
te ejerciendo una seccinn de introduccién 6 de extrac
cién sobre dicho volante. Adeﬁés, con una columna de
conduccion retractil de este tipo, en el caso de un
accidente, el peligro para el conductor se reducird

a2l minimo, ya que dicha columna puede contraerse al

chocar,

Y

Dado que desde el punto de vista
de las tolerancias es imposible hacer exentos de bam
boleo los arboles enchufados 12 y 16, 4 sea libres de
movimiento perdido torsional incontrolado, se ajusta
a presion unz bola 20 en el interior de dos taladros

ciegos 22 para llevar a cabo la rotacion relativa y

. el ajuste friccional entre los dos arboles. Las bo-

las se disponen de tal modo que forman tope con super

ficies hexagonales opuestas 24 y 26 del &rbol 16 en
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puntos descentrados de cada sugerficie hexagonal, &
fin de crear un par, 6 sea un sistema de fuerzas igua
les y paralelas que actuan en direcciones opuestas,
tendiendo a producir la rotacion,

Ejerciendo presidn sobre la bola
20 en el interior del taladro de "interferencia" 22
de tal modo que sobresalga de la supérffbie del érboi'i
hexagonal 12, la bola se mantendrsd flrmemente rara la ;“
constitucion y manejo, Los arboles interno y exter-

no 12 y 16, pueden a continuacién,enchufarse, en cu-

yo momento el drbol exterho empujard la bola mgs alld -

en su taladro asociado compensando asi el huelgo exac -
to de cada conjunto., Esto eliminaria la combinacidn
de tolerancia del arbol interno 12, el taladro 14 y
el érbol externo 16, y la profundidad de perforacidn
de los taladros ciegos 22, El retroceso elastico del
acero u otro material, que tiende a forzar las bolas
20 hacia atrds nuevamente en sus taladros asociados
22, actua como "energia almacenada" y puede conside-
rarse en esta solicitud como un muelle de energia ele
vada, |
- Esta fuerza se desarrolla ideando
adecuadamente el ajuste de interferencia entre las
bolas y sus respectivos taladros. ILa fuerza requeri
8a para plegar el acoplamiento es por tanto una fun-
cidn Unicae del didmetro de los taladros ciegos 22,
Si la fuerza retractil deseada ha
de mantenerse a un valor predeterminado, por éjemplo
100-200 kg, la torsidn mdxima torsional en ambas di-

recciones de la rotacién del arbol, por ejemplo 15 kg/m,




puede forzar las bolas 20 mds al fondo en sus tala-
dros 22 y con eiio hacerlas ineficaces para eliminar
el bamboleo torsional. Con objéto de evitar este pro . .
blema, el arbol hexagonal interno 12 esta preparado
5.  por una seccidén reducida 30 que actua como barra de,. 9
torsidn, En 6tros términos, la seccidn rotacionalmeg"”
te flexible. Con esta construccidén se observars que = £
las bolas transmisbraé de fuerza estdn s;tua@as en un :ﬁ
extremo 12A de la barra de torsién ¥y que un hexaéono ”{l
10. de tamafio complejo, que actda como seguro, se halla ,"
situado en el otro extremo 12B de la barré'de torsién.;?
Con referencia a las figuras 2, 3 y 3A, se observard -
éue durante la rotacion de sentido contrari§ al del
reloj de los érboles 12 y 16, las cargas torsionales
15, se transmiten desde el arbol 12 del arbol 16 por con~
tacto directo del drbol hexagonal 12, en ambos extre-
mos 12A y 128 del mismo, con el taladro hexagonal 14
del 4rbol 16, como se representa en las figuras 2 y
3. Durante la rotacidén en el sentido del reloj de
20, los drboles 12 y 16, todas las cargas torsionales in
o feriores a un valor predeterminado, se transmitéﬁ des '
" de el drbol 12 al drbol 16 a través de las bolas 20
transmisoras de fueréa. Todas las cargas torsiona-
les en el sentido dellreloj, por encima de este va-
25, lor predeterminado, harén que la seccidén 30 en barra
de torsion se tuerza hasté Que el extremo en forma de
. seguro 12B del drbol forma contacto con el taladro 14

. del drbol 16, como se indica en la figura 3A, en cuyo

momento todas las cargas torsionales en exceso del va

30. lor predeterminado, se transmiten directamente desde
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el drbol 12 al 4rbol 16. Asi, la rotacion en el scn-
tido del reloj del drbol 12 sélo cargard las bolas

hasta una carga predeterminada en la direccion con-

tra la carga previa de la bola, y la flexidn torsio--, °

nal designada en la seccidn de barra de torsidn permi‘j
tird que los opuestos del arbol hexagonal del seguro .. -
resistan las eleﬁadas.éargas torsionalese :

' o “En lugar de perforar dos taladros . |
ciegos 22 como se representa en la figura 2, para re .
cibir las bolas 20, puede -perforarse un taladro ﬁni-:flﬁ
co 32 transversal, para recibir las bolas 22, como
se representa en la figura 4. Esta disposicidn, que
es algo mas econdmica para los fabricantes es, fun-
cionalmente, igual a la disposicidén anterior. Se ob
servara, sin embargo, que con objeto de lograr4e1 ra
ro deseado y la rotacidén relativa entre los drboles
12 y 16, el centro del taladro transversal 32 esta
descentrado de 12 a 22 con respecto a las esquinas
opuestas ¢ fronferizas del &rbol hexagonal 12, Una

de las ventajas estructurales de este tipo de dispo-

..8itivo, es que todas las cargas torsionales F que ac

tUian sobre las bolas 20 no 10 hacen précticamente a
lo largo del eje del taladro transversal 32, sino
que actian formando un dngulo apreciable con dicho
eje, de tal modo que la pared opuesta 34 del taladro
32 actia como un asiento 6 apoyo que tiende a impe-
dir la pehetracién de la bola 22 a mayor profundidad
en el interior del taladro,

las figuras 6 y 7, representan

otra modalidad de este invento que es igual al tipo
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representado en %as figuras 1 a 3, excepto que los
medios de contacto transmisores de fucrza sSobresa-
len del arbol externo 16, en lugar de hacerio del
drbol interno 12. En otros términos, las bolas 20
del érbol interior sbbresalientes hacia el exterior
en las figuras 1 a 3 estdn substituidas por partes
40 del arbol exterior, deformadas interiormenfe. Es
tas partes interiormente deformadas, 4 embutidos &

salientes, se hallan dispuestas en el arbol externo

16 ya antes de enchufarse alrededor del arbol in-

terno ‘12, mediante la cualquier operaciodn adecuada
de deformacidn, tal como por acufiado. Las cargas
torsionales superiores a una carga de valor predeter
minado, se impide que fuercen los embutidos 40 hacia
el exterior y los haga ineficaces del mismo modo que
en el tipdlde la figura 1, 6 sea por la desviacion
torsional de ia barra de torsidn 30 que permite que
la parte de seguro 12B del érbol interno admite las
cargas torsiénales por encima de dicho valor prede-
terminado.

Las figuras 8 y 9, fepresentan

-~

otra modalidad de este invento en la que una serie de

refuerzos flexibles 50 circunferenciglmente dispues-
tos y axialmente prolongados, preparados en el arbol
exterior 16 substituye a la barra de torsidn 30 del

grbol interno 12 del modelo anterior. En otros tér-

minos, la seccidn 30 rotacionalmente flexible, que es

. ta situada entre los extremos del arbol interno 12 en

los modelos de las figuras 1 y 6, se substituye por

una seccidén 50 rotacionalmente flexible que se dispo -
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ne entre los extremos del drbol externo 16. Aunque
las bolaé‘ZO se representan como topes transmisores
de fuerza para .eliminar el bamboleo U oscilacidn, se
comprenderé que, sl se desea, pueden substifuirse co
mo variante, los embutidos 40 como se represenfa en
las flguras 6 y 7 u otros medios adecuados,

Se observard que en todos los mo- -
delos anteriores, los topes transmisores de fuerza,
por ejemplo las bolas 20 ¢ las embutaciones 40, estan
situadas entre la seccidn rotacionalmente flexible,
por ejemplo la barra de torsion 30 & la jaula de tiran
tes flexibles 50, y el extremo de enchufe del érbol
en el gue se dlspone la seccion rotacionalmente fle-
xible, De ello se deduce necesariamente que 1los me-
dios de seguro estdn colocados en el otro extremo de
la seccidén rotacionalmente flexible,

En 1la construccidén de las figuras
10 y 11, no se utilizan las bolas 20 ni las embuti-
ciones 40 para dar lugar a la rotacidén relativa y

al ajuste friccional entre los drboles interno y ex-

..terno 12 y 16, para eliminar el bamboleo entre ambos,

En.este modelo, la seccidn 30 de barra torsional se
carga previamente y torsionalmente de tal modo que
un extremo 12A gire en una direccion con respecto al

drbol externo 16, y el otro extremo 12B gire en di-

st . . 7
. reccidn contraria con respecto al arbol externo. Asi,

con referencia a la figura 11 se observara que duran
te la rotacidn, en el sentido contrario al del reloj

de los arboles 12 y 16, las cargas torsionales se trans

miten desde el 4rbol 12 al drbol 16 por contacto di-
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recto de la partq 12B del arbol interno con el taladro
hexagonal 14 del érbol'l6; Durante la rotacién en el
sentido del reloj de los arboles 12 y 16, todas las --
cargas torsionales inferiores a un valor preaetermi- -
nado se transmiten desde el drbol 12 al &rbol 61 &
través de la parte 12A del arbol interno., Todas las
cargas torsionales en el sentido del reloj, supério-j¢.@
res a este valor pfedeterminado, haran que la secciéh"::
20 en forma de barra de torsidn se tuerza més aun hag ?:
ta que el extremo "seguro" 12B del arbol interno, fqgﬁif
me contacto con el taladro 14 del drbol 16, de modo
anélbgo al representado en la figura 3A, en cuyo mo-
mento el par se transmite desde el extremo del segu-
ro. La seccidn de torsién 30 puede colocarse someti
da a la carga previa deseada, por cualquier medio
adecuado. Por ejemplo, el arbol interno 12 puede ca
lentarse y toécerse para adoptar una deformacidn ¢
ajuste permanente que dé por resultado un extremo he
xagonal 124, desfasado con respecto al extremo hexa-

gonal 12B., Con esta disposicion, el extremo 12A del

grbol interno puede insertarse facilmente en el tala

df; 14 del darbol 16, El extremo 12B en este caso po
dria solamente insertarse en el taladro torciendo
torsionalmente la seccidén reducida 30 hasta que el.
extremo 12B se halle en fase con el extremo 124 y

el taladro 14, Asi, después de la insercidn de am-

bos extr_'embs 12A y 12B en el interior del taladro,

1la seccidn en forma de barra de torsidn se hallara

sometida & la cafga previa deseada.  Otro método pa-

ra lograr el mismo resultado seria dejar ambos extre
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mos 12A y 12B del arbol interior en fase, y en lugar
de lo.anterior torcer 6 fabricar el drbol externo 16
de tal modo que las partes de taladro hexagonal-que }!'w
se. combinan con los extremos 12A y 12B estuvieran
desfasados. Con esta disposicidn la insercion del é;“;
bol intefno dentro del drbol externo 14, sodlo pédria
llevarse a cabo torciendo torsionalmente la seccién .
reducida 30 del mismo y colocéndola sometida a una
cargsa previa deseada,

Las figuras 12 y 13 fepresentan
una variacién de los modelos representados en las fi
guras 10 y 11, en las que la seccidn rotacionalmente
flexible 50 este situada entre lbs extremoé del ar-
bol exterior 16 y se carga previamente de tal modo que
uno de sus extremos 16A gira en una direccion con res
pecto al arbol interno 12, y el otro extremo 15B del
mismo gira en direcciénAcontraria con reépecto al 43
bol interno, Ia seccidén flexible 50 estard formada
por una serie de tirantes flexibles circunferenéial—

mente dispuestos y axialmente extensibles, anslogos

~a.108 representados en la figura 8, Ia operacion de

este modelo es funcionalmente igual al tipo de barra

de torsidn previamente cargada del modelo de la figu

ra 10, Los tirantes 50 pueden someterse a carga pre

via deseada, por cualquier medio, Por ejemplo, el tu

bo externo 16 puede calentarse y torcerse para adop-
tar una deformacidén permanente que dé por resultado
que los taladros en 16A y 16B estén desfasados. Con

esta disposicidn, la insercion de una barra hexagonal

simétrica en forma de drbol interno solo puede llevar
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se a cabo torcicndo la barra exterior & drbol exter-
no de tal modo que los tirantes 50 tienden a recti-
ficarse y se coloquen Sometidos a la carga previa de-
seada. Como variante,-;as partes del arbol hexago~
nal interno podrian estar formados desfasados péra
colocar los tirantes 52 sometidos a carga previa des
pués de la insercién del 4rbol interno dentro del dr
bol externo, |
Ademds, aungue este invento se ha
descrito en relacion con determinados modelos espe-

cificos, resultars evidente para los péritos en la

materia, la posibilidad de realizar distintos cambios o

en la forma, estructura y disposicion de las parteé,
sin separarse del espiritu y alcance de este invento,
Por ejemplo, en la aplicacidn prdctica de este inven
to, podrian aplicarse drboles de formas y taladros
correspondientes, distintos de la hexagonal,
N O T A
Descrita suficientemente la natu-

raleza del invento, asi como la manera de realizarlo

..en la practica, debe hacerse constar que las disposi

ciones anteriormente indicadas son susceptibles de
modificaciones de detalle en cuanto no alteren su
“el invento se refiere a una solicitud de paténie pre
sentada en Norteamerican, con fecha 20 de septiembre
de 1,967, bajo el nimero Ser. No. 669,050, acogién~

dose por lo tanto, a los beneficios que conceden los

Convenios Internacionales en vigor, siendo lo que cons

tituye la esencia del referido invento y por lo que
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ge solicita liodelo de Utilidad por 20 afios en Espa-
fia sobre: Columna de direccidn axislmente movil; ca-
racterizandose por lo siguiente:

18,~ Columna de direccidén axial-

mente movil, del tipo que comprende &rboles interno

y externo, uno de los cuales es axialmente movil con

respecto al oiro, teniendo dicho drbol interno forma

poligonal, y el &rbol externo citado un taladro poli

gonal correspondiente para recibir en su interior di .

cho drbol interno y forzar medios de transmisién fun .

cionalmente conectados a dichos arboles interno y ex
terno para compensar el juego rotacional entre los
dos drboles, impidiendo asi la rotacidn relativa de
uno de ellos con respecto al otro, caracterizada por
que se dispone una seccion rotacionalmente flexible
entre dichos medios transmisores de fuerza y una par
te "de seguro" de dicha columna que proporciona el
ajuste entre las superficies adyacentes de los arbo-
les combinados, a niveles de par superiores a un va-
lor predeterminado.
X 28,~ Columna, segun la reivindica
cidn 1, caracterizada porque dichos medios transmi-
sores de fuerzae se situan en un extremo de uno de los
citados drboles, y dicha parte de seguio se situa en
el extremo de enchufe del otro de dichos arboles.
38,- Columna, segun la reivindicg

cién 1 ¢ 2, caracterizade porque dicha seccidn rota-

. cionalmente flexible se sitda en el citado arbol in-

terno.

48,- Columna, segin la reivindiea
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cion 3, caracterizada porque dicha seccidn rotacional
mente flexible incluye una seccidén reducida que actua
como barra de torsidn,

58,- Columna, segun cualguiera de -

las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque:: .

dichos medios transmisores de fuerza incluyen medios _ _ -

de tope que sobresalen de una superficie poligonal de.

uno de dichos arboles, y forman tope con una superfi-“
cie poligonal del otro de los arboles citados, en uwna,. -

posicién descentrada de la superficie poligonal de tg#ih

pe.

68,~ Columna, segin la reivindica- =

cién 5, caracterizada porque dicho drbol interno in-
cluye por 1o menos un taladro en el mismo ¥y los medios
vde Yope incluyen un elemento esférico ajustado a pﬁg
sidn en dicho taladro y sobresaliendo del mismo,

| 73.4 Columna, segun la reivindicg
cidn 6, caracterizada porque dicho taladro se prolon
ga radialmente & través del drbol citado y los me-

dios de tope incluyen un elemento esférico ajustado

_ & presion y sobresaliente de cada extremo del tala-

dro, ’

88,- Columna, segun la reivindica
cidn 5, caracterizada porque dichos medios devtope
se constituyen de una parte interiormente defdrmada
de una superficie poligonal de dicho drbol exterior,

. 98,~ Columna, segun cualquiera de
;as reivindipaciones anterioreé, 16 2, caractériza—

da porque la seccion rotacionalmente flexible se si-

tda en dicho arbol externo.




- L -~

108,~ Columna, segun la reivindi-

. cacién 9, caracterizada porque dicha seccidn rotacip
nalmente flexible incluye una serie de tirantes fle- . .°
xibles que se disponen circunferencial y axialmente '

5. extensibles.

118.- Columna, segin cualquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizada por-
que dicha seccidn rotacionalmente flexible se carga
previamente torsionalmente, de tal modo que un extrg,v

10, mo de la misma gire en unz direccidn con respecto a

un extremo de uno de los arboles, y el otro extremo
de la misma gire en direccidén contraria con respecto
al otro arbol,

| 128,- Columna de direccidn axial-

15, mente movil; tal y como queda sustancialmente descri

to en la presente Memoria y en los adjuntos dibujos,

Esta lemoria consta de diecisiete

hojas, ‘escritas a maquina por una sola cara.




THy BENDIX CURPORATION

/8

-+ F A

ht

St '%“
P R -
WA BLE

522
: MRS
le e
SNNNNYANNNN
: e =
|

Ao ERnr BOEE
g Phawd i, Hasa?




4 hojas - hoja 2

THE BENDIX CCRPORATION

d

) —

tll’
i
/ 32

G T

F S foGUMEL ACEED ¥ mOD,

o. ¢ Fliaadan Hatndndor Role




THF BENDIX CORFORaTION 4 hojuas hoja 3

rd

& VITIISGGITINI I NGNS NINGI IS OISO TIOIIIIIITITII NI )

T~ | Foge 5




THE BLNDIX CURFORAT ION

4 hojas hoja 4




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



