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MEMORIA  DESCRIPTIVA

“Esta invencidn se refiere a interruptores para indi

cadores de direccién de vehicule sutomévil, - = = = = - -~

Un interruptor segin la invencién incluye un cuer-
po susceptible de ser fijado a la parte exterior fija de
la columna de direccidn de un vehiculo automévil, un rotor
mévil manualmente y montado pivotantemente en el cuerpo pa
ra realizar un movimiento respecto al cuerpo alrededor de
un eje paralelo al eje de la columna de direccién, entre _
un par de posiciones operativas a lados opuestos de una po
g8icidén central de apagado, contactos accionables en las po

siciones operativas del rotor para activar las luces indi-

~cadoras de los lados opuestos del vehiculo, respectivamen-—

te, un conjunto de ufias de anulacién accionable por un to-

Pe que gira con el volante de direccién del vehiculo en un

plano paralelo al plano de rotacidn del rotor, pere espa-

~cigdo del mismo, estando montado pivotantemenfe el conjun-~

to de ufias de anulacién en el cuerpo para realizar un movi
miento respecto al cuerpo alrededor de un eje perpendicu-~
lar al eje alrededor del cual es mévil el roter, entre un
par de posiciones operativas a lados opuestos de una'posi—
¢ién inoperativa central, y medies para acoplar el conjun-
to de ufias de anulacién y el rotor de modo que el movimien

to del rotor hacia una posicién operativa mueve dicho con-

. . ¢« s . . P .
junto hacia une posicidn operativa y el movimiento de retor




10.

15.

20.

25.

S

no de dicho conjunto hacia su posicidén inoperativa devuel-

ve dicho roter hacia su posicién de apagado. - - = - - — -

Un ejemplo de la invencién se ilustra en les pla-

Nnos anexos, en 108 CUaleS: — = — = = = = = = = = = = = = -

La figura 1 es una vista en seccidén de un interrup
tor de indicador de direccién, segin un ejemplo de la in-

Vencidn, = = = = = = = = = = = = # @ © .- - —-—————-—-

- La figura 2 es una vista en alzado frontal de la

pieza de pivote del interruﬁtor ilugtrado en la figura 1,

La figura 3 es una vista en seccién por la linea

3=3 de la figura 2 = = = = = = = = = = = = = = = = - - -

Con referencia a los planos, el interruptor dél
indicador de direccién incluye una caja 11 que estd forma
da ﬁor piezaé superior e inferier enéajables Yy que es sus
ceptible, por 12, de ser fijada a la parte exterior fija

de la columna de direccién de un vehiculo automévil. Mon-

_tado para girar en la caja 11, alrededor de un eje parale

lo al eje de la columna de direccién del vehfculo automé-

vil; hay un rotor 13 de resina sintética moldeada que tie

. ne, extendiéndose radialmente hacia afuera del mismo, una

palanca 14 de accienamiento, La palanca 14 se extiende a
través de una hendidura alargada 15 de la pared de la caja
¥y la palanca 14 es mévil por un plano perpendicular al eje
de la columna de dlre0016n para hacer pivotar el reter 13
respecto a la caaa 11. Soportada dentro de la caja 11, jun

to al rotor 13, se halla una placa 16 de contactos fijos

que seporta tres contactos espaciados equlangularmente,,uno
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de los cuales se ilustra>en 17. E1 rétor 13 soporta una
pieza mévil conductora 18 de puenteo que puede ceoperar
~con los contactos fijos soportados por la placa 16. Hay
prev1stos unos medlos de retenclén (no 1lustrados) para
mantener el rotor 13 en cualquiera de tres posiciones angu
iarmenté’espaciadas'resbecte a la caja 11. La central de

las tres posiciones es una posicién inoperativa en la que

~ la pieza 18 de puenteo ne cierra ningiin circuite entre los

contactos'seportados por la placa 16. Las dos'posicioneé

‘de a cada lado de la posicién central son posiciones opera

tivas en las que 1a pieza 18 de puenteo y los contactos fi
JOS soportados por la placa 16 cooperan para cerrar los
circuitos de las luces del indicader: de dlre001én de los -

lades opuestos del vehIculo, respectlvamente. 1‘7‘7'- - .-

; Una pieza 19. de piﬁbte, de resina sintétiéa moldea
'da, esté montada pivotante en la caaa 11 para moverse alre
deder de un:. eje perpendlcular al eje de plvotamlento del
retor 13y el p03101onado de los componentes del 1nterrup—
tor es tal que el eJe de rotacién de la columna de dlrec—
01én, el eje de rota016n del rotor 13 y el eje de r@tac16n
de la pieza 19 de plvote quedan tedos en el mlsmo plano. El
retbr 13 incluye un dedo menopleza 21 que se extiende ha01a
la columna de dlreccién‘y que quede 1ntreducido, por su
extremo libre, entre un par de paredes 22 de la pleza 19

de plvete, por debaJo de su eje de pivetamiento. La intro- =
duccién del dedo 21 entre las paredes 22 de la pleza 19

de plvote acopla la pieza 19 de pivote y el rotqr 13, de

' tal manera Que el movimiento del rotor 13 respecto a la ca-

ja es transmitide a la pieza 19 de pivote para mover la pie
za 19 de plvote alrededor de su eje de plvotamlento respec-

to a la Caja, = = = = < = = = = = R el -
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Pijada rigidamenfe a la pieza 19 de pivofe se ha-
1lla uha placa metdlica bifurcada 23 cuyas patas 24 se extien
den hacia una abertura 25 de la pared superior de la caja
11. Las patas 24 llevan correspondientes ufias 26 y 27 que
estdn montadas pivetantemente sobre su pata correspondien-
te 24 j que sobresalen de la pared sﬁperior de la caja 11
a fravés de la abertura 25. La pieza 19 de pivete lleva
también un fuerte resorte 28 del tipo de horquilla cuyas
patas 29 cooperan cen los bhordes inferiores de las ufiags 26
y 27, respectivamente. El resorte 28 émpuja los bordes in-
feriores de las uilas 26 Yy 27 hacia afuera y las'pﬁas 26 y
27 estdn acopladas por un resorte ligero 31 que empuja las

ufias 26 y 27 de modo que pivoten en una direccidén con 1o que

sus bordes inferiores se mantienen en contacto con las patas
29 del resorte 28. = = = = = = = = - = = = = ~ - - - - - -

El interruptor es anulado o devuelto, durante el
uso, de cualqguiera de sus posiciones operativas hacia su

posicidn inoperétiva por la accién de un'tope de un par

de topes que giran con la columna de direccién del vehi--

culo en un plano por encima del plano del rotor 13. Cuando

el rotor 13 estd en su posicién inoperativa, la pieza 19.

>Eé pivote estd en una posicién tal que las puntas supério-

res de las ufias 26 y 27 quedan.en un plano paralelo al pla
no de rotacién de los topes pero ligeramente pbr debajo
del mismo. Sin embargo, cuando el rotér 13 se mueve a cual
quiera de sus poéibiones operativas, la pieza 19 de.pivOte
es movida a una pdéicidn en la cual la ufla 26 o la ufla 27
quedan en el t:ayecto.de.mbvimiento de los topes..Con la
dirécqién dispuesta rectg hacia adelante, los topes estén

posicionados en cada lade de las uflas 26 y 27 y por encima

de 'las-'miémas, —— e e e wmiem me ms e e e w e emem e o - -
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4 'El funcionamiento del interruptor es como sigue:
Cuando el interruptor‘esté en. su posicién inoperativa, nin
guna de las uﬁ%s 26 y 27 se halla en el trayecto de movimieg
téjde los topes y por lo tanto el funcionamiento de la di-
reccién del vehfcule no tiene efecto sobre el interruptor.
El movimiento del rotor 13 hacia su primera posicién epera-

tiva cierra los circuitos de las luces del.indicador de di-

~reccién de un lado del vehiculo, y, a través del dedo 21 y

una de las paredes 22, mueve la pieza 19 de pivote hacia una

pdsicidn en la que la ufia 26 queda.en el trayecte de movi-

- miento de los topes.'Asi, un giro futuro se indica a otros

-vehiculos por medio del funcionamientoe de las luces dd indi-

cador. Cuando se ha realizado el gire, se hace girar el vo-

lante del vehfculo y uno de los topes toca la superficie ex

terior de la ufia ¥ hace que la ufia pivote respecto a su co-

rrespondiente pata 24 contra la accién del resorte 31, des-

pués de lo cual leos topes se aléjan de la ufia 26 durante

los primeros 1802 de"movimiento del velante y se acercan en-
fqnées a la ufla 26 durante los siguientes 1802 de movimiento
del volante. Cuando se ha heche girar el volante en algo me-
nos de 360?, el otro de les topes toca la superficie méds ex-

terna de la ufia 263 ¥, si el volante se hace girar adicional

L.

mente en la misma direccién, el tope hard, como se ha des-

crito anteriormente, que la ufia 26 sea pivetada respecto a

su correspondiente pata 24 para alejar el borde inferior de

la ufia 26 respecto a la pata 29 del resorte 28, contra la
accién del resorte 31. As{, los topes pueden sobrepasar por

la ufia 26 sin afectar la posicién del interruptor. Sin em-

bargo, durante el movimiento de retorno de la columna de

direccién cuando se ha realizado el gire, uno de los topes

tocard la ufia 26 y se apoyaréd contra la ufla 26. El resorte
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29 es un resorte relati&amente fuerte y la fuerza genera-
da por los medios de retencién del rotor 13 en su posicién
operativa es inferior a la fuerza requerida pard flexionar EEQ
el resorte 29. Asi, el movimiente adicional de la columna .
5. de direccién, en ia direccién de retorno, hace.que diche
primer tope se apoye contra la ufla 26, con fuerza suficien
te para empujar la ufla 26 en la direccién de movimiento del
« tope, sin flexionar el resorte 29. Asi, se hace pivotar la

pieza 19 de pivote y ai hacerlo se devuelve el rotor 13 a

l1o, su posicién inoperativa. Cuando el rotor 13 alcanza su\po-
sicién inoéerativa, la ufla 26 se ha movido hacia abajo ale- »
.jéndose del tope y el topé no tiene entonces ulterior accidnilgx
Iéobre el interruptor cuando el volante se hace girar ha-~ W

cia su posicidén de direccidén recta hacia adelante. - - - -

15. La secuencia de operaciones implicada al realizar
e indicar un giro en la direccién opuesta es similar a la
descrita anteriormente, con la excepcién de que la ufia 27

es la ufia eperativa, = = = = = = = = = = = = ~ -~ - - - -

En el caso de que el tope toque la ufia 26 6 27,
20. ’ cuando la columna de direccién estd siendo devuelta a su
- . bosicién recta hacia adelante y la palanca 14 estd reteni-
dé&para mantener el rotor en su poéicidn operativa, la pa-
ta correspondiente 29 del resérte 28 es flexionada por la
‘accidn del tope sobre la correspondiente ufla 26 - o 27 para
25.' fpermitir que la ufla 26 6§ 27 pivete respecto a su cerreépog

diehte'pﬁta 24 de modo que el tope pueda paser la corres-

- pondiente ufia sin que tenga lugar ningin dafio en el inte-
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sicién central de apagado, contactos accionables en las po-

recto al plano de la placa 23, de tal manera que las caras
de las uflas son tangenciaies al trayecto de movimiento de
ios'tbpes. Ast, durantg'la anulacidn el tope toca un bor-
de de la correspondiente ufia que queda perpendiculaf a la

direccién del movimiento del tope, = = = = = = = = = = - - -

‘N 0 T - A

Se declaran de ﬁovédad, propiedad y utilidad para

Espafia, sus territorios y plazas de_soberania, las siguien-

REIVINDICAGCIONES

"1.- Interruptor para indicadores de direcoidn,Ade
vehfculo éutbmdfil, éafacterizado porque incluye un cuer-
pdfsusceptible de séf-fijado a la parte exterior fija‘de<
la columna de direccidn'de un vehfculo automévil, un rotor
mévil manualmente &'montado pivotantemente en el cuérpo pa-
ra realizar un movimiento,respecto al cuerpo alrededor de
un.eje paralelo al eje de la columna de direccidh, enfre

un par de posiciones operativas a lados opuestos de una po-

siciones operativas del rotor para activar las luces indi-

cadoras de los lados opuestos del vehicﬁlo, respebtivamente,
un conjunto de ufias de anulacién accionable vor un tope que gira
con el volante de direccién del vehfculo en un plano paralelo

al plano de rotacién del rofor pero espaciado del mismo, es-
tando montado pivotanteﬁente el conjunto de ufiags de anula-

cién en el cuerpo para realizar un movimiento respecto al

cuerno alrededor de uh‘eje perpendicular al eje alrededor
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,;dél cual es*ﬁdvil;el;rdfor,’ehtre un par de posiciones ope
.{ratlvas a lados opueetos de una posicién inoperatlva cen-
_tral, y medios para ucoplar el conjunto de ufias de anula-
_016n y el rotor-de;modo,que el movimiento del rotor hacia

‘una posicién eperativa mueve dicho conjunto hacia una po-

sicién operatlva y el movimiento de reterne de dicho con-

'Junto hacia su posicién 1noperativa devuelve ‘dicho rotor

hacia su.posicién de apagado. — - — = = = = - - - == =

2.~ "INTERRUPTOR PARA INDICADORES DE DIRECCION". -

¢

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria quo-consta de nueve hojas, foliadas y meéa*
nografiadas por una. eola de sus caras, Yy de una lémlna de

dibujos que la 1lustra. e m e e e e e c .. m-— - - -
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