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MEMORIA DESCRIPTIVA

Ia presente invenoidén se refiere a los motores
eléotricos cuya velocidad se hace constante por someti-
miento a un diapasdén rector, y tiene por fim constituir
un conjunto que asegure al motor no solamente una velo-

5 o¢idad media rigurosamente regida, sino una velocidad
instantinea totalments regular e independiente, en par-
tioular, de la tensidn del manantial de alimentacidn,
para el mando, por ejemplo, de aparatos de medida o de

registro,

10 - Ss oonocen oconjuntos constituidos por un diapa-
sén reotor 1 (figura 1) y de un motor eldotrico shunt
2 cuyo eje lleva un semiaro 3 que establege el contacto
en la mitad de cada vuelta con la esocobilla 4, Ila re-
gulacidn se realiza por el Juego de este contacto inter-

15 pmpitente 3-4 y de un segundo contacto intermitente 5-1
establecido por el diapasdn, ILos dos ocontactos intermi-
tentes 3-4 y 5-1 estdn montados en paralelo sobre la re-
gistencia 6 montada en serie son el arrollamiento indue-
tor 7 y que se encuentra cortooircuitada cuando se esta-

20 blegce uno u otro de los contactos intermitentes 2-4 o 6-1,
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Se ha representado en la figura 2 el juego de los
dos contactos intermitentes 2-4 y 5-1., La li{nea A figura
en el tiempo el funcionamiento del contacto intermitente
5-1 gobernado por el diapasén; Ia lfnea B el funciona-
miento del contacto intermitente 3-4 gobernado por el mo-
tor; la linea C los sortooirouftos que resultan en la re-
sistencia 6. El ocontacto se establece por el diapasdn de
ap a al, despudés de a'g a a';, de a'', @ a'';, eto,, y se
éstablece por el motor de By a by, de b' . "a b'j, ete. 1Ia
resistencia 6 serd pues coTtociTouitada y poT consiguiente
la corriente en el arrollamiento inductor 7 aumentada y la
velocidad del motor reducida de b, a a;, de b', a a'j,
eto, Le velocidad media del motor teﬁ&ré tenidéncia a ser
tanto mds reducida cuanto mds prolongado sea el oortocir-
ocufto de la resistencia 6. Para que el motor ejecute

‘exactamente una vuelta cuando el dlapasén ejecuta una osoi-

lacidn completa, es preciso que el decalado en el tiempo
de las tomas de los dos contactos intermitentes determine
una induccidn media que corresponda exactamente a la velo-
cidad asf definida,

Si se admite que esta condicidn se cumple aproxima-
damente y si se supone que la velocidad del motor tenga
tendencia a aumentar, los frentes de ruptura a;, a'j, eto.
del contaoto 5-1 que dependen del diapasén peFmanéoerdn
invariables, Ios frentes de establecimiento b,, b',, eta,
del oontacto 3-4 que dependen del motor tendrin t&ndenoia
a avanzar, Los tiempos de cortosirouito by aj, b', a'jy,
eto., tendrdn pues tendencia a aumentar., Por consiguTente
la velocidad tendrd{ tendencia a disminuir hasta que el
tiempo medio de oortocireuf{to sea vuelto a un valor que
dé al motor la velooidad de sinoroniamo. Reciproocamente,
toda disminucidn de velocidad tendrd por efecto redusir
el tiempo medio de sortoocircufto y por consiguiente volver
la velooidad al valor del sincronismo, Xl conjunto cons-
tituyes pues un regulador sinerdnioco ouya veloocidad media
estd determinada por un diapasdn cuya frecuencia es inde-
pendiente de los movimientos del 4drgano regulado y puede
obtenerse con toda la preoisidn que se desee,

Los oconjuntos que se pueden realizar segin este ea-
quema utilizando los diapasones de contaotos corrientes
presentan dos defectos: 81 la veloocidad media es exacta
este resultado no se obtiene sino a costa de variaciones
incesantes de la velooidad instantdnea; por otra parte,
se comnrueba que si la velooidad del motor se encuentra
por una razénm cualquiera, por ejemplo por fuertes varia-
ociones de potenciml, sensiblemente alejada del sinoronis-
mo, éste no puede ya restablecerse automdticamente.

la invenoidn tienme por objeto un conjunto perfec-
cionado constituido por un vibrador mantenido a frecuen-
cia constante, ouyo fin es obtener simulidneamente un des-
plazamiento del contacto perfectamente definido a la fre-
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cuenoia requerida sin superposioidn de harménicos y un ren-
dimiento muy elevado del circufto magnético de entreteni-
miento, y un motor eldotrico regido, provisto de un limi-
tador de velocidad destinado a impedir el embalado del mo-
tor y que vuelve su velooidad a un valor ceroano al sin-

cronismo,

Un dispositivo tal permite reducir la corriente de
mantenimiento a un valor muy débil, sin ohispas de ruptu-
ra, lo que asegura la limpieza de los contactos. Asegura
igualmente la regularidad perfeota de los instantes de
establecimiento y de ruptura del contacto rector, de modo
que no solamente la velocidad media, sino la velocidad
ins tantdnea del motor gobernado es constante, MFinalmente,
el regulador del motor asegura una reduccidén del sinoro-
nismo de tal modo que, en el caso de un rompimiento debido
por ejemplo a una variaocidm importante de la tensidm de
alimentacidn, el motor tome por s{ mismo una velocidad su-
ficientemente cercana al sinocronismo para permitir la ac-
tuacidn del dispositivo rector. ‘

Dicha invencidn oconsiste esencialmente en un vibra-
dor mantenido a frecuencia constante compuesto de dos bra-
zos rigidos que llevan masas, unidos al bastidor del apa-
rato por resortes de rigidez apropiada y giratorios alre-
dedor de sus puntos medios, llevando uno de dichos bdrazos
una armadura y un contacto idénticos a los de los releva-
dores telsgrificos; dicha armadura estd sometida a la ac-
cién de un oiroufto magnético provisto de un arrollamiento
inductor idéntico a los de los relevadores telegrificos;
dicho contacto puede alimentar por una parte al arrolla-
miento inductor para mantener el movimiento de dicho vi-
brador, y por otra parte a un relevador telegrdfico que
desplaza un contacto que permite de un modo conocido el
gobierno de un motor eléctrico shunt, que lleva un regun-
lador de fuerza centrifuga capaz de establecer un contac-
to en paralelo ocon los contaotos de gobiermo de dicho mo-
tor cuando la velooidad del propio motor pasa de la velo-
cidad de sinoronismo, ' '

Ia invenoidén serd en todo caso bien comprendida
por medio de la dessripcidém que sigue y del dibujo adjun-

to, el oual es un esquema dado sobre todo a titulo de in-
dicacidn.,

En este dibujo:
La figura 3 es un esquema eléotrico del conjunto;

La figura 4 demuestra el montaje de los dos brazos
que constituyen el vibrador; ¥y

Lﬁ figura § demuestra el montaje de la a}madura,

" gel contacto y del ciroufto magnético de mantenimiento de

la vibracién.
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En la figura 3, el vibrador 8 lleva el contacto de
mantenimiento 9, el ocual es susceptible, en el curso del
desplazamiento del brazo 10, de llegar a tocar el contac-
to fijo 11, .

E1l contacto as{ establecido da a la corriente de
la pila 12 el acoceso:

18 - a la resistencia 13, y después al arrollamien-
to magnético 14, sobre el cual estd establecido en parale-
lo el condensador 15, La resistencia 13 y el ocondensador
15 estdn ocaloulados 4e tal modo que se establece entre la
corriente que recorre el arrollamiento 14 y el movimiento
del ocontaocto 9 asociado al bdrazo 10 un defasado casl igual
a un cuarto de pericdo que asegure el mantenimiento de la
vibracidn del brazo para la menor cantidad de gasto de
energia eléctrica.

2¢ - g la resistencia 16, y después al arrollamien-
to 17 del relevador telegrdfico 18, cuya armadura se des-
plaza asf reproduciendo los establecimientos y las ruptu-
ras del contacto 9-11, Un condensador 19 montado en para-
lelo sobre el arrollamiento 17 evita la apericidnm en el
contacto 9-11 de ohispas de ruptura que lo ensuciarian ré-
pidsmente,

La armadura 20 del relevador 18 es susceptible de
aloanzar el ocontacto fijo 21, establesiendo un aontaeto
intermitente que desempefia el papel del contacto 5-1 de
la figura 1, Se puede evitar el empleo de este relevador
haciendo gobernar direstamente por el brazo un contacto
establecido direotamente, Pero se expone as{ a provooar
en un contacto que forma parte del vibrador un desgaste
debido a las ohispas de ruptura que puede desarreglar el
vibrador y modificar su periodo de goblerno, Es mucho
mds preferible pasar por intermediacién ds un relevador,
que puede ser reemplazado o regulado cuando sus oogtaotos
e::én gastados sin inoconvenientes para la regulacion del
vibrador., .

El motor 22 lleva, por una parte, el semiaro 23
que estableoce 6l contacto a cada semirrevolucidnm con la
escobilla 24, ¥y, por otra parte, un regulador de fuerza
centrifuga que eatablece el oontacto 25 ocuando la velo-
cidad del motor excede de 1 a 2 p, 100 la veloocidad de
sincronismo, :

Ios tres contactos 20-21, 23-24 y 25 estdn monta-
dos en paralelo sobre la resistencia 26 montada en serie
sobre el arrollamiento inductor 27 del motor,

Si se supone el vibrador en accidn y mantenido
por la aceidn del gontacto 9-11 y del arrollamiento 14,
el relevador 18 bajo la acoidn de la corriente estable-
oida por el contacto 9-11 entra en vibracién en el pe-
riodo del vibrador 8, El sinoronismo se establece ocomo



10

15

20

25

30

26

40

45

50

AR T

se ha dicho antes por el juego del contaoto 20-2l que
degsempefia el papel del contacto 5~1 (figura 1) y del ocon-
taocto 23-24 que desempeiia el papel del contacto 3-4, (f£i-
gura 1), Si el motor tiene tendencia a embalarse, su ve-~
locidad estd conservada por el juego del contacto 25 a un
valor suficientemente cercano del sinoronismo para que
éste se establezoa,

Las figuras 4 y 5 definen claramente el principlo
del vibrador mantenido., El bastidor 28 (figura 4), lle-
va, por intermediacidn de un resorte de suspensidn co-
rriente 29, los dos brazos equilibrados 30 y 31 que lle-
van respectivamentes las masas 32 y 33, Un resorte corrien-
te 34 estd sujetado a los dos brazos simétricamente en los
puntos 35 y 36 y al bastidor en el punto 37, :

51 brazo 30 lleva (figura 5) una armadura de rele-
vador telegrifico 38, In esta armadura estd tijado por
medio de una ldmina flexidle 29 un contaoto mévil 40 sus-
ceptible de tooar un contacto fijo 41 de posicidn regula-
ble con precisidn por medio del tornillo micrométrico 42.

Cuando el contacto 40-41 queda establecido, la co-
rriente de la pila 12 es enviada, por intermediacidn de
la resistencia 13, al arrollamiento induotor 14, figura 3
(43, figura 5). El ociroufto magnético diferenciasl 44,
polarizado por el imén permanente 45, atrae la armadura
38 de modo que hace basoular el brazo 30 en el sentido de
1as agujas de un reloj, ILa atracoidn cesa cuando el con-
tacto 40-41 se rompe, Graolas al sistema constituido por
la resistencia 13, la self del relevador y el ocondensador
15, el establecimiento de la atracoidn y su supresidm po-
seen un retardo determinado sobre el estableacimiento y la
ruptura del contsoto de mantenimiento 40-41, gSe obtiene
asi el defasado necesario para asegurar el mantenimiento.
Teniendo 6l arrollamiento inductor 14 uns self muy redu-
oida, no se produce chispa alguna en los contactos. Como
que el equipo de relevador tiens un rendimiento sleotro-
meodnico elevado, basta una intensidad muy débil para man-
tener las oscilaclones, Los contactos 40 y 41 trabajan
pues en excelentes ocondiuiones y, en la practioa, se con-
servan indefinidamente,

El sistema reducido al brazo 30 equipado con masas
32 y resorte 34, mantenido por el relevador figura &, bas-
tar{a para constituir un vibrador de frescuencia definigda,
Presenta sin embargo un defesto mmuy grave: solo entra en
osoilacidén sl el bagstidor del relévador es muy pesado, §y
su periodo depende de la masa de este bastidor. El perio-
do se modifica incluso sl se desplaza el bastidor de una
mesa a otra,

Para corregir este defecto el bastidor lleva un se-
gundo brazo 31 equipado con dos masas 33 y un resorte 4.
Este oonjunto estd arreglado de modo que dé el mismo pe-
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riodo de vidbracién que el conjunto del drazo 30. Cuando es-
te dltimo entra en vibracidm, arrastra, por el juego de las
flexibilidades de los érganos de unidn, el brazo sinoréni-
60 31 que entra en osoilacidn opuesta, haclendo equilibdbrio
én su mayor parte a la oscilacidn del brazo 30, ILa osella-
cidn comin alcanza una gran amplitud, y el pericdo se en-
cuentra independients de ls suspensidn del bastidoy.

FOoTA

Por la patente de invenoidn a que se refiere la pre-
sente memoria desoriptiva se REIVINDICA:

l.~ Ia propiedad y la explotaoién exolusiva de per-
feccionamientos en los motores eléctricos de velooidad re-
gularizada por diapasén, caracterizados por el hecho de que
se utiliza un vibrador mantenido a frecuenscia constante y
un limitador de velocidad que vuelve al sinoronismo la ve-
locidad del motor regido.

2.- Ia propiedad y la explotacidén exclusiva de per-
fecoionamientos en los motores eléotricos segdn la reivin-
dicacidn 1, caraoterizados por el hecho de que el vibrador
reotor esta oonstituido por un brazo de balanza que lleva
dos mesas ¥ osclila alrededor de un eje fijo unido al bas-
tidor por un resorte,

%.- La propiedad y la explotacidn exolusive de per-
fegolonamientos en los motores eléstricos segin las reivin-
dicaciones 1 y 2, oaracterizados por el hecho de que el
mantenimiento de las osoilaoiones del brazo estd asegurado
por una armadura de relevador telegrdfico fijada sobre este
brazo, sometida a la accidén del oircuito inductor del rele-
vador y que lleva un contacto mévil por intermediacidn de
una ldmina flexible,

4,~ La propledad y la explotacién exolusive de per-
fecoilonamientos en los motores eléotricos segdn las reivin-
dicaciones 1, & y 3, caracterizados por el hecho de que el
brazo estf eguilibrado por un segundo brazo idéntico de
igual periodo que entra en vibraoidn sinorénicamente ocon
el primero, ,

5.~ La propiedad y la explotaocidn exclusiva de per-
fecoionamientos en los motores seg¥in la reivindiocacidnm 1,
caracterizados por el hecho de aue el contacto rector del
motor es llevado por un relevador telegrdfico alimentado
por el contacto de mantenimiento del vibrador en paralelo
con el ciroufto de mantenimiento,

, 6.~ La propiedad y la explotacidn exclusiva de per-
fecoionamientos en los motores eldatricos segin la reivin-
dicacién 1, caracterizados por el hecho de que el limitador



10

de velocidad es un regulador de fuerza centrifuga que esta-
bless un contasto montado en paralelo sobre los dos contac-
tos rectores cuando la velocidad del motor varfa en mds del
¢ % de la velocidad de sineronismo,

7.- La vropiedad y la explotaciin exclusiva del
objeto de la patente, sean cuales fueren las airounstan-

cias que conourran eon su esencialidad definida en las
anteriores reivindieaciones, cual objeto es:

npPerfeccionamientos en los motores eldetricos de
velocidad regularizada por diapasén®.

Conasta la presente memoria de siete hnjas folladas,
ogoritas por una sola ocara.

Barcelona, 7 de Noviembre de 1941,
P, p, de la Sociedad aAndnima: ATELIERS J. CARPENTIER,
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