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D n.K iguelO arriga Penosa, domiciliado enBaroelona. .
por: ..

"Aparate para f i j a r  la  herramienta en e l  tomo-*
' - 0OO0-  -7 '

r  i  a d a  s e  n  i  o'-t 1 ..t'a 
Sabido es que en lo s  tom os la  herramienta se

ÍO f i j a  en na dispositivo que a  este  f in  forma p arte  de le s  te r ­
nes y que, para poder graduar su a lta ra , se dispone de una se 

; . '-rie .de 'ga'.'ign.é o de/espesores in te ro am b iab l^  cuales
... se f i  ja  la  herramienta; ta l  modo de proceder presenta e l im -  

eenreniente de que se requiere e ie rto  tiempo sa^es de sonse- 
1S gu ir que la  herraml enta quede f ija d a  a l  n ivel deseado.

// '  : Oon e l  aparato queso  reivindica como objeto de
' - ' esta  patente da inveno ion se consigue una 

..\.-%Jtédo de la  herramienta en la  posioián deseada, ya que para 
e llo  no sé requiere,,galga, o espesor alguno y si tan  solo aetnar 

PO sobro Mas to rn illo s  que forman parte del aparato, siendo posi 
ble o rien ta r la  herramienta en e a a lq u ie rd ire e e ló n ra d ia l de 
un eje  v e r tic a l.

Para poder d escrib ir e l aparato con todo deta­
l l e  posible aparece éste representado, a t í tu lo  de ejempío, en 

S8 la s  figuras 1 y 3 de la  ho jade dibujos adjunta que lo  muestran
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'^  { .............................respectivamente en corte transversal longitudinal y en v is ta
de fran te ; la  figura 3 indica una variante de ejeeuaign de u- 
óa forma mas ainpla.

Zn la  ferma de ejesusión mestrada en laa,.ifigU-. 
HO raa 1 y 8, el aparate se compone de un asporta -1- que sa Aia 

pena en e i  terne en la  forma acostumbrada; diche asporta es 
 ̂ portador de un oserpo -2- qua presenta una en ta lla  - 3 - a t r a -  
j, vesada por laharram ien ta -4 -. Dioha herramienta s e f i j a  enn.)'

e l in te r io r  de l a  en ta lla  *3- del cuerpo -2- por l a  Sesión da 
83 &os to rn illo s  -8 - y -6- tuyas extremidades actúan, respectiva 

manta, sobre la s  superficies o caras superior a in fe r ia r  de 
la  citada herramienta -4*.

to rn i l lo  s 'U p O rd o r'^ ;se ';b b aé^ l$ # ;^é  
Y ' ; n o s  sobre ía.panbó'. file tead a  prevista'en-^ÍO- re g ie n su p e rie r  -- 

'$ei cuerpo -2 -, actuandosobre s t  cabeza - 5 '- ;  a l actuar so- 
' ' bm la  ' .cateas -6*- del tcmi.110'/ -6 - , so conseguiré remontarlo 

más o manos sobre la  parte f ile tead a  p rev ista  en e l  soporte 
'.por consiguiente, actuando sobre le s  sitados te rn i l la s , 

la s  extremidades dé los mismos llegarán  a ap licarse  respectl- 
48 vamente sobre iaa.!.camc superior;e'inferior*40Y la herramienta 

-4 - para aprisionar y f i j a r  la  herramienta entre e lls á , a una 
a ltu ra  determinada, según áeá e l número de vueltas dadas a ca 
da to m illo ;  queda púas fijado  la  herramienta a la  a ltu ra  con 

;yen i"e^
83 Ahora bien,hemos indicado que la  s itada  herra­

mienta -4 -  puede orientarse en una dirección rad ia l con re ía - 
alón a un eje  vertiO al, por ejemplo e l  de lo s  to m i l lo ^  para 
S110 e l cuerpo -2 - en su  parte ta ja  presenta una regiOn f i l e -  

; 7: Y;;YbOadn que se a to rn illa  sobre la  parte file teada  del soporte -  Y 
56 -1 - , de manera ta l  que no Obstaculice e l  paso del to m illo  -6 -
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del altado enarpe. De prdinarip elm em lcnado ed e^  
po -8- ea empujado hacia arriba  por la  acción de am reporta * 
muelle -7- dispuesto en ea. In te r io r  de usa cavidad del sopor­
te  -1 - prevista an la  parta deja de la  región file tead a  deati, 

$é,''''-$ada a re s id ir  a l  cuerpo
El fur^Íénamlen^O;del aparato deaorito ea oemo 

 ̂ ' ' ' ' / ' / ' . r  . . - - - I ,

El soporte «1* ae f i j a  sobre e l tomo por Iba 
medios oonecidos hasta la  feoha; seguidamente aa a to rn il la  el 

6S cuerpo -2 - en e l  soporte -1 -, procurando que e l  roscado de am 
dsb parteé he llegue a fondo, es deoir, que e l  cuerpo -2 - que 
do en condlolones de poder d escrib ir, a derecha e izquierda,

L cono máximo, ana vuelta completa; conseguido esto , se dispone 
' la  herramienta -4 - atravesando la  en ta lla  -5 - del enerpo -2 -; 

70 seguidaéénte se aetda sobre la  cabeza del to m ll ld  -6-. 
hasta que so extremidad l ib re  cheque contra la  w ra  in fe r io r  
de la  herramienta -4 - y la  remonte Z la  a lta ra  deseada; en es 
taseondioiones 8e/:actáa''Zcbm'la cabeza - 8 '-  del to m illo  -6b
hasta que sn extremidad l ib re  llegne a alcanzar la  aara snpe- 

78 r i e r  do la  mencionada herramienta -4 -, proa arando no a to rn il la r  
demasiado a l sitado  to m il lo ;  con segal do esto se orien ta  a la  
herramienta en la  dirección dadlal deseada haciendo g ira r  a l 
enerpo -2- qne la  llev a , operación qne ea posible al no M 
roscado con exceso é l  to rd illo  -8 -; fijados e l n ivel y la  $- 

80 rientación rad ia l de la,/herramienta, t a l  comp se ha indieado, 
se procede a sn inmovilizado, para e llo  basta actuar de nuevo
sobre la  cabeza -8*- del to m illo  -S- para que e l conjunto -  
( to rn illo s , herramienta, ouerpo y soporto) queden so lidariza­
dos entre BÍ.

En la  figura 3 se representa una forma más aim-88



p ía  de ejecución dal aparato, ai bien na permita o rien ta r a 1* 
herramienta -4- en tm sentido rad ia l detemainado, per haberse 
heohop so líd a ilcs (en ana sola pieza) e l  cuerpo -8 - y soporte 

' -1 -) no ex is te , por consiguiente, 'e l  resorte  om uelle p re v is - ' 
PP lo  'páre' e l  primer aase de ejecución. lo p to m i l lo s  que sujetan

5  . a la  herramienta pueden, s i aa l in te re sa , d e ja r de so r noima-
; ,isw

' Después do le  manifestado só^y^prando qw  se 
rán anaceptibies de variación aquellpZ det-álIóS'' de realización 

,P$- /que .no', tnfluyan en la  esaneialidad ̂ del aparato desoriao., ^en au' 
. - /  :' o ensea asno i  a la  en ta lla  -Z- y  te m iU o - 6 -  podrán disponerse

descentrados con relación a l  o tre  to m illo  ( t a l  eomo mueŝ  
tro  la  figura 8) y labrarse la s  roseas para que loa to rn illo s

6 y cuerpo -8 - pos dan g ira r  a derecha o a izquierda, siendo o ne

/
n

HW amovibles la s  cabezas - 8 '-  y -6*- de lo s  to m illo s  -8 - y -6 -;
la  construcción del aparato descrito  y qw) se reivindica eome 
Objete de esta  patento podrá tañar lugar en cualquier tamaño y 

.son e l m aterial o m ateriales que so atengan' por eoaveniontaá#/.'"

les
H

Se reivindica como objeto de esta PATENTE DS  ̂
por espacio de lo s  veinte añas mareados por la  ley,. ; 

./ ^la^czolaaiva ..de fabricación y venta en España de: ^ '/v ./,
1+ Un aparato para f i j a r  la  herramienta en e l  to r  

Bp que esencialmente se caracteriza en que l a  herramienta qne 
11C atrav iesa la  en ta lla  p rev ista  en e l  cuerpo del aparato queda a 

la  a ltu ra  deseada, en e l in te r io r  de la  s itada  en ta lla , por la  
extremidad de un to m illo  que se ap lica oentra su eara ln fe rto r, 
quedando f ija d a  en la  posición determinada, por la  extr^nidad

#  /   ̂ -  ' ' ' : ' '  ^/  ̂ L
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to m íl le  que actúa.sobre.cu cc'hé- c u p ^ y ^ ,  -* '
8. El aparato .para

' .....  - .,^ ^ é b j e t o  d a l a  rol vindica ai án 1,. en c l v o C a l r ^ ^ r m é i l e ^ ^  
puede o rien tarse an una dirección rad ia l Aetarmiñadason .
eión a loa ajea de lo s  to m illo s  que la  f i ja n , por haberse prao, 
tioado la  en ta lla  en un cuerpo (portador del to m ille q u e i^ tÚ a  
Catre la  sata superior de. l a  herramienta), qué puede n to rh iliag ' ' 
se sobre e l  s e p o r te * 'd e le p a m to .p o i^ a ^ ^ 'd e l ic ^ * 'té r ^ ^ ^ ^ § ^  
éetúa sabre la  cara in fe r io r  de la  herramienta, quedando ínmc?- , 
vilizado e l  euorpo y la  herramienta en l a  o r ientáéíún áetem t^

-, - . nada, per e l  atornillado a presián del tórmiHe que se apoya
T35B sobre la  oara superior de la  herramienta, a l  e s ta r  ésta apoya­

da sobre la  extremidad del otro ¡tom illo ,
3. El aparato para f i j a r  la  herramienta en e l  to r  

no, objeto de la s  reivindieaoiones 1 y B, en e l  cual l a  extre­
midad file teada  del cuerpo portador de la  herramienta se ap li-

130 ea contra un resorte o muelle dispuesto en e l in te r io r  do ana 
cavidad prev ista  en e l soporte del ^Cpci^c,; y ; ' . !,,.

4. El aparato para f i j a r  l a  herramienta en e l  to r
no, objeto de la s  reivindioacioneá 1 a  3, en e l cual e l  to m i­
l l o  que actúe sobre la  cara auperior de lalv^^r^ a l  i -

''133;.

i

o tre  te n d i le . .'ri-í

he'me-.
: 3. En '.'CApamto para' ^ c r ; ^  e l '

Barcelona, El de octubre de 1341, 
P*P.
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