
Ó 4

i

i

5,

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

de una P aten te  de Invención que per ve in te  años se so­
l i c i t a  en España, como propia y nueva, por UN DISPOSI­
TIVO PARA LA COORDINACION DE LOS MOVIMIENTOS DEL CHA­
SIS Y TUBO EN RADIOGRAFIA DE CAPAS.

A f a v o r  d e
D O N  J O S E  M I  N A N A H E R N A N D E Z ,—----------------- de nacionalidad e sp a ñ o la ---------------------

M A D R I D

Sobre lo s  m éritos de c a rá c te r  general que deben 
ser reconocidos a todos aquellos que dedican sus a fa­
nes a la  solución de problemas de toda índole por me­
dio de inventos, han de un irse  en éste  caso lo s  que 
representa  e l  o a rác te r peo u lia r del invento que con 
ésta pa ten te  se s o l ic i t a ,  cuyo destino  prim ordial no
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es o tra  que el de f a c i l i t a r  e l manejo de los 
apara tos de Rayos X y de rad io g ra fía  en genera l, 
tan  u tiliz a d o s  en el mundo médico y cuya trascen ­
dencia es a todas lu ces n o to ria .

Requiere e l manejo de lo s  aparatos de radio­
g ra fía  una técnica muy e sp e c ia l, y solo e l i n t e l i ­
gente y continuado uso puede l le v a r  a co n d u sio - 
nes ta h  beneficiosas como la s  obtenidas por e l 
iacento de éste  d isp o s itiv o  cuya técn ica  no es 
o tra  que la  coordinación del movimiento de l chasis 
respecto  a l del tubo durante la  obtención de la 
rad io g ra fía .

En todos lo s  aparatos hasta ahora conocidos la  
re lac ió n  e n tre  ambos movimientos sim ultáneos y 
coordinados se establece mediante un doble péndu­
lo  o palanca a l  g ira r  a lrededor de un e je  cuya s i­
tuación respecta  a lo s  extremos de lo s  brazos de la  
palanca puede áer variada a voluntad. El extremo 
de l brazo largo  regula e l desplazamiento del tubo, 
m ientras e l  ch assis  simultáneamente se desplaza 
a rrastrado  por e l brazo oorto del sistem a.

En e l fondo e l problema de la  técn ica  queda, 
por ta n to , reducido, a conseguir una re lac ió n  va­
r ia b le  y coordinada en tre  lbs desplazamientos s i ­
multáneos del tubo y de l c h ass is . Con éste  in ­
vento se consigue que la s  p rec isas  condiciones 
c itadas de coordinación respecto a lo s  movimientos 
de l tubo y de l chassis  de modo igual a l que se 
obtiene con e l sistema del doble péndulo o palan­
ca, y oon toda la  perfección que con ese otro 
sistem a se obten ía.

El funcionamiento de e s te  d isp o s itiv o  y la
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parte  esencia l del mismo no puede ser más s e n c illa . 
La sim ultaneidad del desplazamiento tan to  d e l tu­
co como del chassis  se consigue mediante un eje 
de g iro  o% también mediante dos e jes que g iran  s i ­
multáneos, que a l  g i ra r  movidos a mano o por cual­
qu ier motor a rra s tra n  o en ro llan  mediante poleas 
la  transm isión encargada de m ovilizar é l tubo y 
e l  ch ass is . El sen tido  inverso de l desplazamiento 
de ambos se obtiene oponiendo e l sentido  de la  
tracc ió n  de la s  dos transm isiones.

La re lac ió n  v a riab le  en tre  lo s  movimientos s i ­
multáneos de la  tra s la c ió n  de l tubo y ch as is , se­
gún la  re lac ió n  entre  la s  d is ta n c ia s  de lo s  extre­
mos de lo s  brazos del doble péndulo o palanca 
del e je  de g ire  del sistema conocido, se consigue 
en é s te  invento suprimiendo ese doble péndulo o 
palanoa mediante e l d isp o s itiv o  cuyo d e ta lle  apa­
rece en el plano que a ésta Memoria se acompaña.

Con este  plano a la  v i s ta ,  bastará  hacer úni­
camente algunas ind icaciones para p re c is a r  con to ­
da exactitud e l fundamento del invento y caracte­
r í s t ic a s  del hismo.

Uh e je  de g iro  E hace g ira r  la  polea P de d iá ­
metro adecuado. El mismo e je  hace g ira r  simultánea­
mente también a la  poles de fonna cónica C.

Tanto la polea normal P como la  cónica C pueden 
g i r a r  en el mismo e je  sea o no é s te  e l  motor, o en 
e je s  d is t in to s  mediante transm isión adecuada, siem­
pre que el g iro  de ambos sea sim ultáneo.

Tres que pudiéramos llam ar v a rian te s  del s i s te ­
ma son la s  que aparecen en la s  figuras d e ta llad as  
en e l plano adjunto.
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En la  su p e rfic ie  de la  polea cónica C se en­

cuentran ta lla d a s  v a rias  gargantee c irc u la re s  G, 
o una en forma de e sp ira l A que empezando en el 
extremo más estrecho de la  polea termina en el más 
ancho.

. La polea C puede se r  a rra s trad a  por o tra , F, 
ta lla d a  en e sc a le ra , o por m últip les poleas de 
diámetros progresivos que a is lada  o conjuntamente 
g iran  simultáneamente a la  polea P. Estas d iversas 
poleas llev an  o no grabadas en su su p e rf ic ie  -según 
e l tipo  de transm isión que se u t i l i c e -  muescas o 
gargantas análogas a la s  de la  polea cónica C.

Cualquiera que sea el tipo de polea que se u t i ­
l i c e ,  puede g ira r  centrada en su e je  de g iro , o 
descentrada a l  modo de excén trica .

La sección perpendicular a l  eje de la s  poleas 
C y Fpuede se r  c irc u la r ,  más o menos e l íp t i c a ,  
ovoidea, o ligeram ente festoneada, según el grado 
de excen tric idad  que convenga u t i l i z a r .

La polea P mediante una transm isión adecuada 
regula la  tra s la c ió n  del tubo de Rayos X m ie n tra s . 
simultáneamente e l  recorrido  del chassis será ma­
yor o menor según que la transm isión encargada de 
a r r a s tr a r  e l chasis se a r ro l le  o d eslice  sobre un 
diámetro mayor o menor de la s  poleas C ó F.

N O T A
Mecha esta descripción y demostradas la  u t i ­

lid a d  y novedad que representa e l invento que por 
ve in te  años se s o l ic i ta  como propio y nuevo, se 
ZKiiBXlz re iv in d ica  lo s ig u ien te :
le  -  UN DISPOSITIVO PARA LA COORDINACION DE LOS
MOVIMIENTOS DEL CHASSIS Y TUBO EN RADIOGRAFIA DE
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CAPAS, que o Ansí s te  en un eje de g iro  que hace 
g ira r  a una polea de diámetro adecuado y a una 
polea cónica.
25 - UN DISPOSITIVO PARA LA COORDINACION DE LOS 
MOVIMIENTOS DEL CHASSIS Y TUBO Bí RADIOGRAFIA DE 
CAPAS, que con la s  c a ra c te r ís t ic a s  mencionadas 
consigue que tanto la polea no una1 como la  polea 
cónioa a que se re f ie re  la  re iv ind icac ión  a n te r io r  
puedan g i r a r  en el mismo e je  sea o no e l e je  mo­
to r ,  o en e jes d is tin to s  mediante transm isiones 
adecuadas siempre consiguiéndose un g iro  simul­
taneo.
35 - UN DISPOSITIVO PARA LA COORDINACION DE LOS 
MOVBJIBNTOS DEL CHASSIS Y TUBO EN RADIOGRAFIA DE 
CAPAS, en el que una parteada! mismo constitu ida  
por una polea cónica tien e  ta lla d a s  v a ria s  gai'- 
gantas c irc u la re s , o una en fonaa de e sp ira l que 
empieza en él extremo más estrecho de la  polea 
cónica y íérmlna en el más ancha.
49 -  UN DNBPOSITIVO PARA LA COORDINACION DE LOS 
MOVIMIENTOS DEL CHASSIS Y TUBO EN RADIOGRAFIA DE 
CAPAS, en e l que puede se r  su s titu id a  la polea có­
nica a que hacen re fe ren c ia  la s  re iv ind icaciones 
a n te rio re s  por otra ta lla d a  en e sc a le ra , o por 
m últip les poleas de diámetros progresivos que g i­
ran siempre a islada  o conjuntamente con la  polea 
normal uhida a l  mismo e je , y llevando o no esa 
polea ta lla d a  grabadas en su su p e rfic ie  cuescas 
o gargantea reiv ind icadas en el número 3.
58 -  UN DISPOSITIVO PARA LA COORDINACION DE LOS 
MOVIMIENTOS DEL CHASSIS Y TU&O 3N RADIOGRAFIA DE 
CAPAS, en e l que e l tipo de polea o poleas u t i l i -
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aadaa y a qua haeen refe rancia la# reivindioaoie^ee 

anteriores, puedes girar e entra dea un aa eje de 

gire, o deaoeutredàs a aedo de anejntrioa.
6S -  UN DISPOSITIVO PARA La COORDINACION DE LOS 
MtWIMISiTOS DEL CHASSIS Y TUBO BN RADIOGRAFIA DE 
CAP^S, un e l qua le  seaeidn perpen d icu lar d e l e je  
de le e  peleea a que haoe re f  erano ia  la r a i  v in d i ca­
ci dn priRare, puede a e r o iro u la r , n^a e nanna 
e lip tio a , ovoidea, e ligeram ente ¡fantaseada.
V  y ùltimo, tr?f mSPrSITIVO PARA M CÙORDIMACION 

DE LOS MOVIMIENTOS DEL CBASSIS Y TOBO W RADIOGRA­
FIA DE CAPAS, gaz e en laa oareoteríatioaa que quedan 

nene lenaden en lee reivindteaeianaa antarieraa y 

tal cano qu^a detallado ea el plana anide a anta 

Memo ¡da, que cenata de nel a hojee neeanegrafiadaa 

por m e  sola aera y de ciento oiaeaanta lineo*.

M adrid, 17 de eetuh re  de 1341.
H!!$ M.A DF 7UNZUNECU!
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