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Se

MEMORTIA DESCRIPTIVA

de una Patente de Invencidn que per veinte afios se so-
licita en Espafia, como propia y nueva, por UN DISPOSI~-
TIVO PARA LA COORDINACION DE L0S MOVIMIRNTOS DEL CHA-
SIS Y TUBO EN RADIOGRAFIA DE CAPAS,

A favor d e

DON JOSE MINANA HERNANDEZ,
e ——————— 08 Naglonalidad espafiolsa

MADRID

Sobre los méritos de cardcter general gue deben
ser reconoclides a tedes aquelles que dedican sus afa-
nes a la .sélucién de problemas de toda fndole por me-
die de inventos, han de unirse en éste case los que
representa el curdcter peouliar del invenj;a que con

ésta patente se solicita, cuye destine primordial no
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es otre que el de facllitar el manejo de los
aparatos de Reyos X y de radiograffa en gemeral,
tan utllizados en el mundo médice y cuya trascen-
dencia es a todas luces notoria.

Requiere el mango de los aparatos de radio-
graf{a una téenica muy especiél, vy solo el inteli-
gente y continuado uso puede llevar & couclusio-
nes tah bemeficiosas como las obtenidas por el
imeento de éste dispositivo cuya téomica no es
otra que la coordinacidn del movimiento del chasis
respecto al del tubo durante la obtencidn de la
radiografis.

En todos los aparatos hasta «hora cohocidos la
relacién entre smbos movimientes simultdneos y
coordinados se establece mediante un doble pendu-
1o o palanca al glrar alrededor de un eje cuya si-.
tuacidn respecte a los extremos de los brazos de la
palanca puede der variada a voluntad. El extreme
del brazo largo regula el desplazamiento del tube,
mientras el chassis simultaneamente se desplaza
arrastradeo por el braze corto del sistema.

En el rfonde el problema de la técnica gqueda,
por tanto, reducido, a couseguir una relacidén va-
riable y coordinada entre los desplazamientos si-
multdneos del tubo y del chassis. Con éste in-
vanto se consigue que las precisas condiciones
citadas de coordinacidén respecto a los movimientos
del tubo y del chassis de modo igual al yue se
obtiene con el sistema del doble péndule o palan-
ca, y oon toda la perfeccidén que con ese otro
sistema se obtenfa.

El funcionamiento de este dispositive y la
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parte esencial del mismo no puede ser mds sencilla.
La simultaneicdad del desplazamiento tanto del tu-
vo como del chassis se consigue mediante un eje

de giro of también mediante dos ejes que giran si-
multéneos, que &L girar movidos a mano o por cual-
quier motor arrastran o enrollan mediante poleas

la transmisidn encargada de movilizar el tuve y

@l chassis., BEl sentido inverso del desplazamiento
de ambos se obtiene oponiendo el sentido de 1la
traceidn de las dos transmisiones.

La relacidn variable entre los movimientos si-

‘multéueos de la traslacidn del tubo y chasis, se-

gin 1s relacidn entre las distancias de los extre-
mos de los brazos del deble péndulo o palanca

del eje de gire del sistema couocide, Se consigue
en éste invento suprimieundo ese deble péndule o
palanoa mediante el dispositivo cuyo detalle apa=—
rece en el plano que a ésta Memoria se acompafia.

Con este plano & la vieta, bastard hacer Gni-
camente algunas indicaciones para precisar con to-
da exactitud el fundamento del invento y caracte-
risticas del wismo.

Un eje de giro E hace girar la polea P de did-
metre adecuado. El mismo eje hace girar simultanea-
mente también a la poles de forma cbuica Co

Tanto la polea normal P como la cénica C pueden
girar en el mismo eje sea o no. éste el motor, o en
ejes distintos mediante transmisidn adecuada, siem-
pre gue el giro de ambos sea simultdneo.

Tres que pudiéramos llamar variantes del siste-
ma son las que aparecen en lus figuras detalladas

en el plano adjunte.
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En 1la superfiéie de la polea cdénica C se en-
cuentran talladas varias gargantes circulares G,

0 una en forma de espiral A que empezando en el
extremo més estreche de la polea termina en el més
ancho.

La polea C puede ser arrastrada por otra, F,
tallada en escalera, o por multiples poleas de
difmetros progresivos que aislada o conjuntamente
giran simultaneamente a la polea P, Estag diversas
poleas llevan o no grabadas em su superficie ~segin
el tipo de transmisidn que se utilice~ muescas o
gargantas andlogas a las de la polea cdnica C,

Cualquiera gue sea el tipo de polea que se uti-
lice, puede girar centrada en su eje de gifo, 0
descentrada al modo de exoéntrica.

La seccidn perpendicular al eje de las poleas
C y Fpuede ser circular, mfs o menos elfptica,
ovoidea, o ligeramente festoneada, segin el grado
de excentricidad que convengs utilizar,

La polea P mediante una transmisidn adécuada
regula la traslacidn del tubo de Rayos X mientras.
simultaneamente el recorrido del chassis serd ma-
yor o menor segin ,ue la transmisién encargada de
arrastrar el chasis se arrolle o deslice sobre un
difmetro mayor o menor de las poleas C 6 F,

NOTa
Hecha esta descripeidn y demostradas la uti-
lidad y novedad ue representa el invento gue por
ve;nte.aﬁos se solicita como propio y uueveo, se
agxizktx reivindica lo siguiente:
le ~ UN DISPOSITIVO PARA LA COORDINACION DE LOS
MOVIMIENTOS DEL_OHASSIS Y TURO EN RADIOGRAFIA DE



CAPAS, que cdansiste en un eje de gire que hace
girar a una polea de difmetro udecuado y a unsa
105, polea cénioca.
22 ~ UN DISPOSITIVG PARA LA COORDINACION DE 10S
MOVIMIENTOS DEL CHASSIS Y TUBO EN RADIOGRAFIA DE
CAP4S, que con las caracteristicas mencionudas
consigue que tante la polea nomal como la polea
110, cénica a que se refiere la reivimdicacidn anterior
puedan girar en el mismo eje sea o no-el eje mo-
tor, o en ejes distintos mediante transuisiones
adecuadas siempre consiguiéndose un giro simul-
taneo,
115, | 32 - UN DISPOSITIVO PARA L& COORDINACION DE LOS
MOVINIENTOS DEL CHASSIS Y TUBO EN RADIOGRAFIA DE
CAPAS, en el que uaa partepdel mismo constitufda
por una polea cdénica tiene talladas varias gar-
gantas circulares, o una en forma de espirsl que
120, empieza en el extremo més estrecho de la polea
cénica y 6ermina en el mds ancho.
4% - UN DEBPOSITIVO PARA LA COORDINACION DE LOS
MOVIMIENTOS DEL CHASSIS Y TUBO EN RADIOGRAFIA DE
CAPAS, en el que puede ser sustitufda la polea cé-
125, ‘ nieca a que hacen referencla las reivindicaciones
anteriores por otra tallada en escalera, o per
multiples poleas de didmetros progresivos que gi-
ran siempre aislada o conjuntamente con la polea
normal uhida al misuwo eje, y llevando o ne esa
130 ' polea tallada grabadas en su superficie wuescas
o gargantes relvindicadas en el nlmero 3. ‘
5¢ - UN DISPOSITIVO PARA L& COORDINACION DE LOS
MOVIMIENTOS DEL CHASSIS Y TURO N BADIOGRAFI4 DE
CAPAS, en el que'el tipo de polea o poleas utiii—




s, " gadas ¥y & que hmoen referencis las reivindiosoisues
sateriores, pueden girar centradas en su ejs de
giro, o desomiredas o medo de exodntrioa.

89 - W DISPOSITIVC PaRa La COORBINACION DE LOS
| MOVIMIENTOS DEL CHeSSIS Y VB0 EN RADIOGRA¥Ls DX
140. c;tms. en ¢l que lc seseiér perpeniiocnlar del eje
. 4@ lms poleas u que hac& referdncia la reivindios-
otén primers, pusde sor oiroulsr, mis e gencs
elfptica, ovoldea, o ligeramsute fustonenda,
¥ y fltimo, T DISPCSITIVC PsRa La COORDINAGION

“& DE LOS MOVIKIZRTOS DEL CHASS81S Y TUR0 N HALIOGRA~
FIA DE CAPAS, g con las cameter{sticsa que quedan
menc lonedss e las reivindisaciones snteriores y
$al como queda detalledo en ¢l plame uznide a esla
Nenoxia, gue consty de seis heJjus mecanografiadas

150, por una ola gare y de cieate eineuenta rlinou._

Madrid, 17 de utufre de 1941,
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