MODELO DE UTILIDAD
por VEINTE afios
. en Espafia, a favor de NACORAL, S.A. entidad espafiola re
sidente en Via de la Hispanided Km, 2 ZARAGOZA; cuyo Mo
delo de Utilidad se refiere a:

" JUGUETE PROPULSOR Eik FORMA DE ROBOT "
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MEMORTIA DESCRIPTIVA

El Modelo se relaciona en general con mecanig
mgs de accionamiento para jugueteria y mhs en particulaer
_¥ esto a titulo de nuevo resultédo industrial, tiene por
SoPohjeto un nuevo juguete en forme de robot que tiene en
5,; 'gu interior debidamente instalado un mecanismo con el -
que éé consiguen en el juguete cuatro efectos esencisles
cuando dicho mecanismo es puesto en servicio. Estos efec
t0os son los siguientes:
a)-propulsor el juzuete proporcionando a2l robot mo-—
10 .- vimiento de progresibn semejando que ande.
b)-Proporcionar un eje final de salida de fuerza y
movimiento capaz de impulsar otros juguetes o -
cccesorios.
c)-Aprovechando el propio eje final comentado en el

gartado b) se ha previsto aue tal eje, por el --




extremo opuesto @&l de conexidn mechnica con otro
juguete, cuenta con un aditamiento al que hace -
sirar durante le actuacidn del dispositivo., En -
el casc de realizacibn que en esta memoria se des
B = cribe, se encuentra incorporado en el extremo 1li
bre del édmentado eje un aditamiento que semeja
una pantalle de radar,
. ; d)~Cuenta en la cabeza simular del juguete con unas
amplias ventanas, cubiertas con piezas de material
10 .~ ’ transparente que hacen visible la luz emitida --
| por una pequefia lémpare incandescente instalads
en el interior de la cabeza del muileco, cuya lén
para es alimentada por el equipo de pilas que —-
fundamentalmente sirven para actuar un pequeiio -
15 o= electromotor que impulsa el mecanismo propulsor
del juguete.
Concretamente el comentado juguete est&s orga-
nizedo entre dos piezas opuestds, fabricadas con prefe-
jfw}gncia, pero no exclusivanente, a partr de materisles -
20, Ufplésticosméue se confizuran mediante el correspondiente
- proczso de moldeo. Ambas piezas hueces al agrupsrse for
man cbnjuntamente le cabeza y el cuerpo del robot en —-

cuyo interior se instalan el mecanismo indicado en el -

que intervienen: un equipo de pilas secas; un pequefio -~
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electromotor del tipo usual en jugueteris que tiene pro
longado el eje del elemento rotor, al menos por uno de

sus extremos, comportando solidamente un pifibn que en--
grena e impulsa una rueda dentada en cuyo eje se encuen
tra incluido un segundo pifion que transmite su movimien

30.—- to a una segunda rueds calada en su eje vertical final,




que por su extremo inferior cuenta con medios pera su -
répido y sencillo acoplamiento mecénico, con un mecanig
mo instalado en otro juguete al que asi se le proporcio
na movimiento y fuerza por ejemblo para su deslizanmien-

to por rodadura. El extremo opuesto de dicho eje verti-

cal sobresale por la parte superior del robot y compor-

. ta una ligera piezz seme jando, por ejemplo, una pantalla
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de radar.

El citado eje vertical tiene calado, en su --
parte situada en el interior del juguete, un piiibn que
enlaza con una corona dentede fija a un eje horizontal
cuyos extremos prolongados poseen desviaciones contra-
peadas o bien comportan piezas con un saliente excéntri
co en las que enlagan sendas bielas que. son animadas de
movimientos alternativos en Sentido de elevacibén y des-~
censo mediante las cuales se hace andar el robot.

Una vez se haya comprendido con mayor claridad

el conjunto del Modélo, otros ddtalles y caracteristi--

. cas del mismo, se iran poniendo de manifiesto en el ~-

w

Aranscurso de la descripcibn que se da a continuacibn,

" en la que se exponen los detelles mbs particuleres del

modelé, como, asimismo, Ge los medios que para su pues-
ta en préctica pueden emplearse. Estos detalles se dan
a titulo de ejemplo, haciendo referencia a un ceso posi
ble de realizaocibn prbctica, pero el modelo, no queda
limitado exbctamente, a los detalles que aqui se expo-
nen, debiendo ser considerada, por tanto, esta descrip
cibn desde un punto de vista ilustfativo y sin limita-~
ciones de ninguna clase.

Une idea mhs emplia de la invencibdn la pro--
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porciona la descripcidn siguiente en la que se hace refe
rencia a la l&mina de dibujo ilustrativo que & esta me-
woria se acompafian, y en la ‘que de manera un tanto es--
quembtica y exclusivamente por'via de ejemplo, se repre
sentan los detalles preferidos péf el invento.

En estbs dibujos, se usan mercas de referencia
seme jantes, pare indicar piezas, conjuntos o partes que
Ee correspondén en las distintas vistas presentadas, cu
yas piezas, detalle y orgenizacibn se definen de una ma
nera especifica en el transcurso de esta memoria, y des
pués se concretan en las notas reivindicatorias finales.

En dichos dibujos:

La figura 12, corresponde a una vista general
del juguete en forma de robhot. ‘

La figurae 22, muestfa él mecanismo instalado
en el interior de dicho juguets.

La figura 32, muestra el citado mecanismo en

despiece.

s s

Lg figura 42 eg una vista fragmentaria del -
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mecanismo de biela que da luger a la propulsibn del --
juguete.

" La figura 5¢ es una vista lateral del mismo
mecanismo representado en la figura 42, mostrando fron
talmente una de las bielas con indicacibn en sus movi-
mientos mediante lineas de trazos.

La figure 68 es una vista posterior de la —--
pleza hueéo que forma la parte delentera del robot,
La figura 72 muestra lateralmente la misma -~

pleza hueco de la figura 62 sobre la parte superior de

esta figura se encuentre desplazada la pieza transparen
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te que cierre la perte abierta de la cabeza del robot.
La figura 82 muestra por su plano interior la
pieza hueca que constituye lea parte posterior del robob
Se aprecia que en la oquedad dé esta pieza se encuentra
S - instalado todo el mecanismo que bfopulsa el juguete y -
le proporciona éimultaneamente los efectos que antes -
fueron numerados, habiendose prescindido en este dibu-
:jo del eje horizontel y del par de bielsas.
Comentando estos dibujos se hace la aclaracidn
10, - de que, mediaqﬁe el n? ~1- ge indica la pieza hueca que
' constituye la parte ahterior del robot que actua a no-
do de tapa al ser enfrentada con la pieza hueca -2~ -
que comporta el comentado mecanismo. Dicha pieza -1- en
la parte frontal -3- que semeja la cabeza, presenta --
15 e ung amplia abertura a modo de vehtana -4- y una escotu
dura superior =5~ cubriéndose ambos por la pieza trans
parente o traslucida -6- a través de le cual resulte -
vieible la luz emitida por ls pequefla lémparea incandeg
1ﬁwbente ~T=.
20, = T ‘La fijacibn de le pieza -1- sobre la pieza -
. hueca -2- esté asegurada por tornillos, formandose en~
tre ambas una especie de carcasa en la qQue se instalan
ordenadamente los dispositivos que han de mover el ju-
guete., Estae caréasa exteriormente presenta la configurg
25 (= cibn de un robot.
Entre ambas piezes -1- y -2~ se instalan y -
retienen las extremidades del juguete, es decir los --
brazos y las piernas, de forma tal que wnos y otrog -—-

pueden mverse con facilidad.

3Q.- Haciendo ahora referencia a les figuras 28 y
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38 se aprecia que con el n? -8- se indica el pequeflo -
electromotor el eje prolongado de cuyo rotor comporta
un pifion -9- que engrana con lg rueda dentada -10- en
cuyo eje -11- se encuentra calado el pifion -~12~ gue en
lazz mechnicamente con la rueda ;H3- calada en el eje
vertical -14- ei cual comporta por su extrewmo superior

una pieza -15- semejando une pantalla de radar y en el

‘extremo inferior un manguito de acoplamiento -16- para

enlazar con otro u otros dispositivos a los que trens-
mite fuerza y movimiento.

' En el propio eje vertical ~14- se encuentra
calado un pifibn -17- con el que engrana una rueda den-
tada -18- en cuyo eje se encuentra incluido un pifibn -
-19- conectado a una corona dentada -20- ensartada en
un eje horizontal -21- en sué extremos comporta sendas
piezas -22- y -23- provistas de unos salientes excéntri

cos -24- en los que articulan las bielas -25- y -26- a

las que imprimen movimiento alternativo en sentido de

~.

q}eVacién y descenso, estando guiadas dichas bielas por
unos pivo;és -29- y =30~ que permanece alojedos en los
eal@ﬁos alargados -2%- y -28- practicades, aproximada-
mente en la zona central de las citadas bielas., La mi-
8ibn de estas bielas es la de proporcionar movimiento,
haciendo ander a robot, el cual cuenta con dos piezas
huecas -31= que sewmejan las piernas, rematados inferior
mente por sendos ensanchamientos huecos -32~ de base -
abierta -33- que semejan los pies del juguete. Por di-
cha base abierta -33- sobresalen, cuando descienden, =-

los extremos inferiores de las respectivas bielas gpo-

yando alternativamente, sobre la superfide en que se -

e




encuentrea depositado el robot haciendole avanzar y que
dando estabilizado en erecta posicibn merced a las am-
plias extensiones huecas que semejan los pies.

El alojamiento =35~ de las piernas =31~ en -

-~

—_

5o que se encuentran instaladas las bielas, se cierra me-
diante una tapa.;36- que queda retenida preferentemente
por sencillo ajuste.

El n? -37- sefiale un pequefio diasis complemen
tario que permite suspender los ejes de los engranajes
10.~ situados entre el pifibn -9- calado en el eje motor ¥
el eje de salida de movimiento —14-.

Se comprenderé fheilmente, despues de obser-
var los dibujos y la descripcibdn precedente que la ac-
tual concepeibn proporciona una construccibn sencilla

15 .= y efectiva, susceptible de péder.ser llevado a la prac

tica con gran facilidad asegurando la obtencibdn de une

manufactura relativamente barata.
Este detalle de economia adquiere gran impor

g

. tancia si se considera en low términos de una produc-

A R

‘”26.-. feibn en escala, ya que es evidente que el mercado pue-

.

de a@bsorber en cantidades muy considerables el objeto
que éonstituye la invencibn y cualquier pequefio shorro
logredo mediante la aportacidn de ciertas mejorss duran
te su fabricacibn, puede adquirir elevadas proporcionecs.
25 =~ Se reitera, que en el objeto que constituye -
el actual llodelo, ser&n susceptibles de introducirse -
todas aquellas modificaciones de detalle que las cir-
cunstancias y la préctica pudieran aconsejar, siewnpre

y cuando que, con las variantew que se introduzcan, no

30.~ se cambie,altere o modifique la esencialided del obje-~
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to0 descrito.

N O T A

Se declara como de¢ Propiedad y novedad para -
todo el territorio espaliol, el'contenido de las siguien

tes:

REIVINDICACIONES

18,~ Juguete propulsor en forme de robot, que

e8té organizado en dos piezas huecas opuestas, sgrupadas

¥y reciprocamente retenidas cuyas piezas, en conjunto, ~
representan exteriormente un robot, en cuyo interior se
encuéntra instalado un mecanismo trensmisor de fuerza -
y movimiento intégrado por un equipo de pilas secas que
alimentan un pequefio electromotor cuyo eje rotor compor
ta un pifion desde el cual y a través de un tres de engra
najes se impulsa un eje finai, qhe'atraviesa vertical~
mente el cuerpo del juguete sobresaliendo de este por
ambos extremos y comportando en el extremo superior un

aditamiento que semeja ung pantalla de radas animada -

de giro constante durante la marche de dicho mecanismo,

R

caracteriﬁéndoSe ademés porque el extremo opuesto de -
dicho eje final comporta un manguito de répido acopia—
mienéo con otros dispositivos,

28,- Juguete propulsor en forma de robvot, ca
racterizado porque el eje final, vertical, a que se r¢
fiere la reivindicacibén 12 en su parte incluida en el
interior del cuerpo general tiene fijado un piftdn que
proporgione fuerza y movimiento a un mecanismo adicio-
nal actuando sobre une corona dentada calada en un eje
horizontal, con extremos opuestamente desviados y/0 ==

comportando sendas piezas provistas de sendos pivotes




10.-

las bielas mediante sendos calados alargados que estos

' en la prééente memoria que consta de NUEVE hojas escri-

excédntricos cada uno de los cuales actua alternativamen
te una biela haciendolas apoyer, con su extremo infe--
rior, sobre la superficie'eh que se dispone el juguete
por la que se desplazaré andando, estando guiadas dichas

bielas por pivotes fijos en las extremidades del mufie-

cO que semejan les piernas en cuyos pivotes se adaptan

“poseen.

32,~ Juguete propulsor en forma de robot, ca-
racterizado por que las extremidades representativas de
las piernas del juguete presentan seccidn en "U" compor
tando enire sus alas paralelas las reSpectivaé bielas de
propulsibn, estando dichas extremidades inferiormente
rematadas por sedas extensiones_huecas.de base abierta
que mantienen en erecta posiciéﬁ el juguete Yy peruiten
la libre movimiento y apoyo de los extremos inferiores
de las bielas de propulsibn,

4&,~ "JUGUETE PROPULSOR EN FORMA DE ROBOZD",

Todo ello conforme se describe y reivindicsa

taw_a méquina por una sola de sus caras y dibujos que -

la ilustran,

adrid, 13 de Diciembre de 1.969
£ GONZALEZ Vanps
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