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INVENCION 1 4 81
por "DISPOSITIVO AUTOMATICO PR ALIMENTACION Y FUNCIORAMIENTO
CONTINUO DE DISCOS, APLICABLE A GRAMOLAS Y APARATOS SIMITA-
RES", a favor de Don Enriqué Celma Herrero, dé naclonalidad

espéﬂola, domioiliado en Barcelona,

MEMORIA DESCRIPTIVA

En . la reproduccién del sonido, mediante el empleo de
aparatos gramofénicos, es necesario mantener una continuidad
de alimentacién de dimcos, para que no sea neceseria ls mani-
pulacién cada vez que uno de ellos ha llegado a su final.

Esto se ha conseguido hasta ahora por diferentes pro-
cedimientos, gue llegan a permitir une sucesién de discos en
alimentacién automdtice, siempre gue los discos que se
empleen sean de 1gual didmetro. Cuando el aparato ha de
emplear discos de tamafio mayor o menor que los que estaban
utilizéndose, es preciso hacer una preparacién para su adap-
tacién al nueve didmetro.

Se comprende que esta condieién limita en muocho la
amplitud de emplio de estos aparaios; pﬁsu, 8 veces, las
circunstancias obligan a utilizer en un érden cualquiera |

una serie de discos indistintamente de tamafios grandes y pe-
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quefios, que resultarén unos interoaladoe en los otros, y
seria imposible la maniobra de ir adaptando el aparato cada
ves que el disco fuese diferente en tamafio.

Otro defecto que también presentan los aparatos que
ahora se emplean, es que las plegas de retenida de los discos
sotdar al mismos tiempo, valiéndose de bridas de enlace sobre
las que obran mmelles antagonistas; que siempre produocen un
choque brusco al funcionar, dando lugar a rﬁidon que afean
la audieién.

El peticionario ha lograde corregir estos defectos,
mediante los ensayos y estudios convenientes, los cusles han
dado por resultado un dispositivo que, de una manera indis-
tinta, puede ir soltando discos de tamaflo gramde o pegquefio,
cualquiera que sea su colocacién relativa, sin necesidad de
preparacidén previa; por otra parte, son eliminasdos todos los
muelles o elementos susceptibles de producir el menor rufdo,
reaulfando de esta manera la audiocién perfecta.

Con el fin de hacer mds comprensible la descripeién,
se sconpaﬁa.dbl’lininal dobles de dibujes, en las que se ha
representado un ease de ejecucién précfiea, que se cita &
titulo de ejemplo, para la descripeiédn.

En el dibujoe:

la figurs 1 representa, en proyeccién horigontal, el
conjuntoc del dispositive automdtico;

la figura 2 es la representacién, en proyecoidén ver-
tical, del mismo aparato; y

la figura 3 es un esquems, en perspectiva, del sis-
tema de accionamiento para discos de distinto diémetro.

Consiste el invento: en una‘ldva de tube -1-, por

ouya aupérticii de trabajo -2- puede apoyarse el eje libre
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-3-, que va alojado en un casqui lo'siratorio-4-4'—, que

ocupa el centro de una placa fija ~-5-; por la parfo inferior
de este casquillo =4-4'- puede deslizarse un manguito -6-,
que remata en dos colléres que sirven de tope a las ramas -7-
de una horguills -8-, que 1leva su btraso una léaina quee forms
un plano inolinado -9-. La horquilla va unida en Angulo reoto
a una espige -10-, que atravesando un oaaqﬁillo -11l- fijo

al disco -5-, se articula con un balancin -12-, cuyo eje de

| giro -13- va sobre una columna -14- fija &l disco =5-.

El manguito -6~ lleva en su borde o collar inferior,
una pieza de forma especial -14-, ouya forma viens a ser la
de un pico de loro, solidariamente unida a dicho collar.

El casquillo -4- lleva, a su ves, fija otra plesa
~15~-, que también es una chapa recortads en forma de pico de
loro, pero de mayor exoentrioidad, J que mantiene su posicién
relativa y constante con el pico -1l4-, mediante una gufa o
pasador que, fijo en el -15-, pasa por um agujero practicado
en el -l4-, segin se indica en -16- de la figurs 1. La leva
de tubo -l- lleva en su hueco, en posicidén vert;cnl,'un tope
-17- ouyé wisién es apoyarse sobre los picos de loro -l4- y
-15- y hacerlos girar y, por cbnaiguienje, frgnsmitir su
rotacién al oasguillo -4- y de éste, por su parte superior
-4'~, al braso del pick-up -18-, que va fijo en su extremi-
daé superior. |

En la parte inferior de la leva de: tubo ~1-, va uns

exeéntrioa -19- (figura 12), gue en su movimiento de vsivén

' actéa, por medio de su braz¢o -20-, sobre un balancin -21-

articulado al tirante -22-, que une los pies -23- de la 88~
piga eje de las palas sujeta-discos -24-.
La leva de tubo ~l- tiene su eje vertisal -25-, en
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El disco de goms -28- puede o né acercarse al horde
del plato porta-disco A, a fin de tomar de é1-su movimiento
y trensmitirlo, por nedio de un sistema de engranajes, a le

5. leva de tubo -l-. _

' Bl primer engranaje esté formado por uma rueda de
f£ibra o cualquier otra materia similar -29-, al objeto de
que resulte silencioso el movimiento. La lémina de muelle
~30- va unida al eje de la ruoda -28- i ge apoya sobre la

10. superficie lateral de la leva de tubo -1-, en ouya superfi-
cle latersl existe una muesca formada por dos rampas, entre
las cuales se puede alojar la punta vuelta de la lémina =30,
coincidiendo'eate nomento ocon el de terminacién del disco y
retirada del‘pick-up.

15. Ia sunjeocidn de los discos se verifica por medio de
las palaQ «24~, «24'~, do las cuales la primera es de forma
preferentemente traﬁesoidnl curvilinea, y thd situada bajo
la segunda, que es de forma de ufla, siendo solidarias las
dos por ir nontadas en un soporte =25-, cuyos pies se enla-

20. - gan por el tirante de mamdo -22-.

Bl funcionamiento del dispositivo, es como sigue:

Suponiendo el conjunto montado como indica la figu-
ra 2, en la que se ven representados los disoos de tamafios
diferentes a y 8', colocados de una manera indistinta, . se

25. pone en mardh; ol motor situado bajo el plato porta-disco A,
y éste empiess a girar. Bn este momento se zafa el mmelle
=30- de su hueco de la parte lateral de la leva =l-, y se
aoerca la rueds con canto de goma -28- hasta tomar comtacto
con el borde del plato porﬁa-discosa oﬁponapdo entonces a

30. moverse todas las ruedas de engrénado, hasta hacer girar la
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El movimiento de rotaeién de la leva -1~ es de la

leva =l-.

misma duracién que el del plato porta-discos A, y la situa-

‘oién de las rampas de la parte rebajada Z2--gorresponde al

principio y final del grabado del disco.

¥l brazo § del pick-up, que va unide al casquillo
~4-4'- por medio de la pleza D, participa del movimiento de
rotaéién citado y, al propio tiempo, por su articulacién en
E y sujecién en el oasquillo-4-4'-, puede recibir los movi-
mientos ascensionales o de descenso que le proporciona el
véstago ~3-, que se los transmite directamente desde la
levg ~1-.

La posicién normal de los pioos de loro =lé= y =15-
es la de'contacto, segin representa la figura 2, y por con-
siguiente, siempre estd dispuesto el aparato a resligzar el
mando sobre el pieo =l4- por medio del iope‘~17-; peio el el
pico =-l4- se eleva, Begﬁn indica el esquema de la figura 3,
entonces este tope -17- encontrard al pico -15- que, por
su posicién especial, permite la bajada de la aguja en el
comienzo del disoo grande,

s El movimiento de elevacién y descenso de este pico
-14-, se logra por la aceién de los propios discos. En efec-
to0, estos discos van sujetos por las placas -24- que partieci-
pan del movimiento uniforme de igual amplitud que el de ro-
tacién del plato porta-discos, merced a la articulacid# for-
mada por la excéntrica -19-, biela ~20«, balancin -21- y
tirante -22-: tan pronyo llega el piok-up al final de su
recorrido, el tirante -22-, que fué actuando sobre las pla-
cas de suspensién de discos, obliga & la -24- a soltar su

disco 3y a la -24'- a sostener el siguiente; retiréndose al
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propio tiempo el brazo del pick-up.

La cafda del disco (si éste es grande), provoca el
movimiento de bvédmsoula de la‘palanoa -12-, haclendo elevar su
articulacién -12'-~ y, por lo tanto, la placa -8~ de la horqui-
lla -7-, y con ésta el manguito -6- que lleva el pico de loro
~1l4~- que, como hemos dicho, sirve para el disco pequefio, pero
ahora, al ser elevado, queda eliminado y solamente entra en
juego el pico -=15~-, correépondiente el diseco grande, que es
el que hemos supuesto que descendid. La posicién del pico -14-
se mantiene inmévil y elevada merced a un freno de alambre
«8'=, Cuando termina el disco grandé y corresponde el deacen-
80 @ un disco pegueiio, se encontraria el aparato con el pico
~l4- en posicién slte y, por consiguiente, no podrfa traba-
jar el disco pequefio 8i no hubiese un dispositivo formado por
la placa -9~ y el manguito -26-, con su tetég -27-, Este man-
guito en su giro encuentra la rampa que forma la ldming -9-,
¥ la hace descender y coloca el pico -14- sobre el -15- (tal
como estaban en su posicién primitiva) y entonces ya el te-
tén -17- de la leva actuasrd en su giro sobre el pico -l4-,
dando al brazo del pick-up la amplitud de mdv;mientos corres-
pondientes al disco pequefio.

Descrito el invento asi oomo su funcionamiento, se
hace oonstar que el mismo es susceptible de variaciones den-
tro de su esencialidad, a todas las cuales ha de hacerse ex-
tensiva la proteccidén que se recaba. Podré, pues, ser reali-
zado en cualquier forma y tamafio, empleando los materiales
que se consideren oportunos y realizando los movimientos au-
xiliares por cuslguier medlo mecénico adecuado conducente al
fin propuesto: pues todo queda comprendido dentro el objeto

de la presemte patente de invencién.
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Hecha la descripcién del presente invento, se declara
como nuevas y de propie invencidn, las siguientes reivindica-
clones:

1. Dispositivo automdtico de alimentacién y funciona-
mlento contfnuo de discos, aplicable a gramolas y aparatos ai-
milares, que esencialmente consiste en logrer el mando de los
movimientos de amplitud del pick-up correspondientes a cada
tamafio de disco, asi como el momento de calda de cada disco
desde su torre gl plato giratorio, por medio de un sistema
de dos uflas en forma de pico de loro, superpuestas una a la
otra y siendo mévil en sentido vertioal la superior, la cual
mantiene su enlaoce con la inferior por un medio deslizante
que le permite volver a su posicidn primitiva, sin desviacién
alguna: montado este sistema de uilas en un eje tubular cuyo
hueco da paso a ung varilla'libre que recibe los movimientos
de una leva y 108 transmuite al braso del pick-up, y propor-
ciondndose el movimiento de elevaciénvde el pico de loro
mévil, por la propia caida de los dimcos que trspiezan con
una palance acodada que lleva mmsarticulacién fija a un pié
hueco por el que, comunica su movimiento a una horquilla que
sostiene un manguito cslado en el eje tubular y que es solida-
rio del pico de loro msncionade,»aiendo lbgrado el descenso
de los diacoé por medio de una excéntrica especial.

2. Dispositivo automédtico tal como el descrito en la

reivindicacidn anterior, en el cusl el movimiento de ascenso
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¥ descenso del pico de loro superior oitado, se econsigue por

nmedio de dos acciones exteriores, una de ellas es la caida
de los discos que cuando son de gran didmetro chocan en ls
palanca acodada que soporta el picd de loro y lo hacen subir,
quedando f£ijo en la posicién alta merced a un freno de alam-
bre o cuslquier otro elemento equivalente, y el movimiento
de descenso se produce porqué la leva tubular que guis al
pick-up tiene en su eje un manguito fijo ocon un tetén que se
apoya, en el momento en que termina el disco grande, en un
plano ineclinado que lleva la horguilla que soporta el man-
guito del pico de loro mévil, haciéndola descender y llevando
a éste contra el otro pico fijo.

3. Dispositivo automdtico tal como el de las reivin-
dicaciones anteriores, en el cual el dispositivo siempre estd
dispuesto a trabaj#r con disco pequéﬁo nediante la acocién de
un tetén que 1leva la leva de tubo (situado perpendioularmente
a su fondo) y que empuja el conjunto de los dos picos actuan-
do sobre el superior, pero cuando éate se eleva por la calda
de un diaco grande queda eliminado y entonces »l tetén de
la leva actia solamente sobre el pico de lofo inferior, que
da las amplitudes correspondientes a disco grande.

4. Dispositivo automdtico aegﬁn'ae viene describlendo
en las presedentes reivindicaciones, en el cual el movimiento
de rotacién de la leva tiene la misma amplitud que el de gi-
ro del plato porta-diecos, yendo provista 4icha leva en su
parte inferior, de una excéntrica gque por medio de una biela,
balancin y tirante, mends al sistema de soporte de discos,
permitiendo que éstq realice la suelta del nmfs bajo y retenga
el sigﬁiente.

5; Dispositivo automdtico tal como el desgrito en las
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reivindicaciones anteriores, en el cual el sistema de soporte
de discos esté formado, preferentemente, por dos columnas dia-
metralmente'opueetas, que llevan en su interior un eje que re-

lacicna el movimiento del pié que va unido al tirante, anterior-

'mento citado, con las placas de retenida de discos, siendo és-

tas dos parejas formadas cada una por una placa superior en
forms de gancho y una inferior, preferentemente de trapecio
curvilineo, participando ambas del movimiento de rotacién de
igual duracién que el del disco merced al movimiento que les
transmite el tirante ligado a la excénirica ya descrifo, 801~
tando el disco la inferior en el momento en que la superior
sostiene el siguiente, que vuelve a quedar sostenido por la
infefior al comenzar el funcionamiento del disce cafdo, y as{
sucesivamente.

6. Dispositivo automdtico, segin se reivindica prece-~
donfemente,>en.e1 cual todos los movimientos de rotacidén se
consiguen por medio de un sistems de engranajes sllencioso,
que liga la leva con un disco de frotamiento, desplazable a
voluntad para llevarlo en el primer momento de preparacién
contra el plato soporte de discos, que gira gracias a un mo-
tor colocado en gu parte superior, transmitiéndose entonces
el giro de este plato al sistema de engranajes y, por consi-
guiente, a la leva de tubo y demds mecanismos descritos.

7. Dispositivo automdtico de alimentacién y funcio-
namiento oontinuo de discos, aplicable & gramolas y aparatos
similares.

Segdn se describe y reivindica en la presente memoria
descriptiva, que consta de nueve hojas, foliadas y escritas
a méquina por uns sola cara, acompaﬁadés de cuatro ﬁojas de

didbujos.

Madrid, a 22 de agosto de 1941. ° 2
ENRIQUB,CELMA HERRERO '1 Ei{g'l i; 1le
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