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MEMORIA DESCRIPTIVA que forma parte integrante de la PA-
TENTE DB INVERCI 00 SUYO REGISTRD EN EL DE LA PROPILNDAD INDUSTRIA
se solicita en Lepafla a nombre de la SOCIETE ANONYME SCINTILLA,
residente en Soleure (Sulza),pori-m=meme-ccammemcamecens cmm————
"DISROSITIVC PARA ACCIONAR UN ORGANO DE VAIVEN RECTILINEOC,ME-
UTANTS UNh PIZZA GIRAT ORIA,E INVERSAMENTE"~-ee-mmemena- SRR

Ellpresente invento se reflere a un Alspolltive para acecio-
nar un brgano de valven rectllineo medlante una pleza gue glra’
en torno de un eje de fotacibn geométrico,dlapositivo destinado
especialmente al accionemlento de un éembalo o de un orgsno eon-
binado con un émbolo,desde el arbol te un motor de émbolo,y pa-
ra el accionamiento a la ihverse,para lo cual la pleza girato-
ria estd equipada 'con un excéntrico,sobre el cusl efectus su mo-
vimiento giratorio otro segundoe excéntrico,de exantriuidad igual
a la del priﬁero y colocado en la piéza de valven,movimiento a
saber,en sentido glratorlo Opuésto al del primer egcéﬂtrico,pe—
ro 6on uns veloeidad angular idéntica a la de este.Para los dis-
positivos de esta {ndole que ge cbnocen,los dog exc@ntricos. se
congtruyen como gorrones de clgl¥fial.El cigiieflal cuyos gorrones
forman el segun excEntrico,esté coﬁbinado con wna rueda dentada
que efectus su movimiento de traslaclon & lo lasrgo de una corod
na dentada de engrsne interior,fl ja,para lo cual el diametro del
efrculo primitivo de esta ccrona es el doble del correspondien-
te a la rueda ﬁentadarla excentricidad de cada uho de los gorrdﬁ;
nes de ciglefial tiene dque ser,por consigulente,igual al radlo
del circulo de la rueda dentada.Bste radio tlene una medide mf-
nmima determinada dads por las condlclones de solidez y de engra-
ne de la rueds dentsda,de modo que este tipo no se presta para
acclonamientos donde la carrera del organo fe valven es peque-
fla en relacidén con las fuerzas gque deben transmitirse.

3onforme‘al invento presente,el dlepositivo puede cons-

trulrse tambien para ls transmlgloén de gmundes fuerzas,dada una
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earrera pequefia del Srgano de valvén.El 1n§ento consiste en que
el acoplamiento del segundo excéntrico con una rueda dentada,es
firme con respccto al mo?imiento gifatorio,pero el eicéntrico eg
libremente desplazable en sentido perpendicular al eje de rota-
elén geométriceo suyo,rueﬁa dentada que esta montada aonoéntrioca-
mehte con el orgesno giratorio mencionado al principle,y que se
halla acoplada con este organo por intermedio de una'transmisién
por engranajes de tal moéo que gira en sentido de rotacién opues-
to a3l del roitado brgano giratorio y & la misme velocidad angular
de este. ‘

Kl segunio exeéntrico puéde estar acoplado con la rueda den~
tada por intermedio de una pleza Intermedia que por una paﬂto po~
ses una gula en el excéntrico y fof otra en la rueda Qentada;pas
ra lo cual ge disponen ampaa gulas en fofma oruzada perpendlicular
mente al aje giratorio geométrieo.

El segunﬂo'oxéintrico y la fueda pueden estar mutuaménte a-
coplados tambien en otra forma y a saber,por ejemplo,de modo que
en uno de ostﬁs.des érganos se dispongan dos palanoas glrables en
torne de dos ejes paralslos al eje giratorio 5oométb1co,pic§as qu
se scoplan entre gf de suerte que ejecuten forzadamente movimlen-
§os giratorlios de tal modo que estos sean simétricos con réspecto
al susodicho frgano,para lo cual cada uno de los dos organos se
halla cembinsde con el otro por medio de un tirante 5; articula~
olén.Una construccl én eonvenlente déi acoplamient o de movimiento
forzado de las dos pelancas,puede consistir.pof ejempio,en que
oada una de ella se halle dotada de un engranaje para engranar mu
tuanente los engrenajes de las dos palancas, ‘

En los dibujos se repreaeﬁtan algunos tipos de.construcelbn
basada en el invento, ,
Le figura 1 es un corte longitudinal a través del d 1spositivo

para el acelonamliento del émbolo de una bomba de émbolo,corte lle-

"vado segun el plano I - I marcado en las figuras 2 a 4.

En la figura 2 se representa un corte por el mismo dlspositi-

vo de accionamiento,sorte segul o segun el plano II - II de.la

flgut'a 1.
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En el arbol de acclonamiento 2,al lédo del cojinete 3,una

rueda ofnica dentada 25 esté montada fijamente con respecto al

movimiento girstorio,medtante la chaveta 26.En el arbol 2,al lado
de esta rueda dentads se encuentra colocada de un modbhlibromene
tetgirabie,otra segunda rueda cénica 27;el engrasnaje de esta
rueda cdnioaitiene el mismb numero de' dlentes e ldentlca divi-
g16n que posee la rueda cénies S.xntre la rueda cbnica 27 y el
excéntrico interior 7,un caequllio dlstanclador 28 esté coloocado
en el eje 2. | | .

Con las dos ruedas conicas 25 y 27 engrana otra rueda 0b~
nica intermedia 29;esta rueda es fija\con relacion a su movimien-
tp giratorio,en el eJe 30 medlante una chaveta y asegurada-al
miemo tiempo por el tornillo de cabeza 32,estando dlspuest 0 el
ele 30:perpendicularmenta al arbol de acclonamliento 2 y colooa~
do en la parte superior 5 fe la-cgﬂa exterlor.il eje 30 puede
gervir para el acclonamiento de un aparato auxiliar que no se ha
indicado en el dibujo,por ejemplo para el accionamieﬁto de una
bomba de traslego que aspira desde un depdsito el 1liquide que

debe trasegarse,para impulsarlo a la cémara de asplracién de la

bomba de émbolo.

+ iigdlante una placa circular intermedia 33,el excéntrico
exterior 10 esta acbplaﬁo-firmemente con respect 0o a su movimlen~
to giratorio,con la rueda dentada conioca 27 que debido a la rue-
da cbénica intermedia 29,tlene que girar & un numero de revoluclo-
nes 1déntico al de 1la rueda 25,s1 blen su sentido de rotacién es
contmrlo al fde esta,

La placa circular intermedia tiene en el lado enfrentado
con la rueda cbnica 27 dos sallentes 34 de seccion cuadrangular,
salientes dlspuestos en unkmismo flametro y que engranan justa-
mente en la muesca 35 practicads dlametralmente en el lado poge-

terlor de la rueda conica 27;por conslgulente con respecto a di-

ché rueﬂazes la placa circular desplazable a lo largo de esta

miesea y a saber,perpendicularmente al ele de rotacién geométri-
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co,hallandcse, sin embargo,fir@emente acoplada con la rueda por
cusnto se refiere al movimiento giratorio.la placa circular 33
posee una muesca 36 por su lado enfrentado con el excéntri co 1c,
muesoca que se desarrolla & lo largo de un dlédmetro que se halla
perpendicular al diédmetro correspondlente a los sallientes 34,
Con esta muesca 36 engranan dos sallentes 37 del e xcentrico 10,
los cuélea estdn dispuestos en el dlametro que corta los eJes
geométricos 9y 12 de las dos 8 uperficles de contacto resbalan-
tes 8 y 1& del excéntrico.Porconsigulente el excéntrico 10 pue~-
de desplazarse & lo largo de este dlametro pefpendxcularmente
8l ele de rotacitdn geométriéo,estandg est0 no obstante,firmemen~
te acoplado con ls placa circuler 33 por lo que se refiere al mo-
vimisnto rotatoric.Por consigulente con relasclén al movimlento
girator&ogel cltado excéntrico 10 tembien se halla firmemente
unido a la rueda cﬁnicg 27;e8ln embargo con respecto a esta rue-
da puede desplazarse el excentrico por lo demés en el plano per-
penticular al e)e de rotaclon geometrico en‘cualquief‘direcciﬁn
en la medlda due fuera preciso para efectuar su rotacitn sobre
el'excéntrioo interior 7.Rste desplazamiento oBiglna en el caso
general tanto un desplezamiento de la placa intermedia 33 con
respecto a la rueda conica 27 como tambien otro dasplaiamiento
del excantrico 10,desplazamiento perpendi cular(al eje) diko al
anterior y con reapect; a la placa cirocular 33.

E; lag figuras 5 a 9 se¢ hallan dibujsdas esquematica~
mente,en Alferentes posiciones,les plezas movibles que ge ven
en la figuré 2.la saeta 38 1ndica el sentifo de giro del eje 2
equipado con el excéntrice imterior T.En este caso el exeéntrico
exﬁerior gira a la misma‘VGlOciﬂéﬂ angular con relaciénm a la ca~
Ja et erior firme 5,6 y en sentido contrario,o sea,en la direc- -
cifn que marca la saeta 39.las saetas 40 y 41 deben considerarse
como gravitadas.sobre los exeéntrigos 7 y 10,y sirven para dder-
minar la posielon giratoria de estos excentricos. "

La figura 5 muestra la pleza enﬂla posicidn correspondien~
te a la posiolon de carrera extfema inferior del émbolo de bom-

~

ba 21,Todos los €Jes geométricos numeros 1, 9y 15 ge encuentran
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en el mismo plano del eje geométrico.del émbolo 21.

En‘la’poslcibn correspondiente & la figura 6 el arbol de
scclonsmient o 2 ha efectuado un movimiento girastorlo en el sentldo
de glro de las manecillas de reloj,avanzanfo un trayeoto sguiva=
lente al éngulo o€ .Ahora el eJe geométrico 9 no se encuentrs ya
en el plano que pasa por el eje de rotacifn 1 y el eje geométri-
oo_d;llémbdlo 21, Sin embargo, .puesto que al énsula/? recorrido
por el excéntrico 10 en torno delAeJe.geométrico 9 en gentido o-
puesto,es idéntico al angulo de giroas ,y pueéto due las distan=~
clas eq dé‘entre los oJes geométricos 1 y.9 ¥y eo de entre los e-
Jos geométricos 9 y 12,80n equivalentes,es precigo-qus sl eje 12
vuelya a encontrarse en el cltado plane,Esto esvvaleﬂero para toe

das las posliciones de giro del arbol dé accionamient o 2,de modo

que 8l glrar este arbol,lé brida de excentrigo 18 ouyb centro

coineids con el eje geométrico 12, efectua un movimlento de valven
rectilinec en direccibn.al eje 3epmétr1co del émbolo 21,iwprimien-
do un movimiento 1déntico a este embolo.

La figura 7 muestra quellos e} es geométricoe ly 12 se
cubren tan proﬂto que log énguléaac v/ (rectos)digo sean rectos.
La figura 8 indioa las piezas en la posieién correspondl ente a la
poslcléﬁ fe carrera extrema superior del émbolo 21. Bl ege geome=
trieo 9 se encuentra en el plano en el oual se hallan situados el
eje geométrico 1y el ejJe geométrico del 6mpolo 21 y en el que se
mueve 8l ele 5eométrico 12,Este ultima se encuentra ahora por en-
cima del e)e geométrico 1 a la distancia de oléi-eg,mientras que
gegun la figurs 6 este eje 12 estaba entonces.a ls misma distan-
cla por debajo del eje de rotacidn 1.La carrera tbtal del émbolo
importé'eonsigulentemente el cuadruplo de la excentricldad de u-
no de estog exocéntricos.

Por Ultimo la figura 9 muestra la posicién durante el
descenéo del émbolo,para lo cual ge cubren los e)es geomeirlcos
1y 12, |

' Para el tipo de construccién gorrespondlente a las fi-
guras muméros 10 a 15,el exeéntrico exterior 10 lleva dos pivo-

tes 42 en su lado enfrentado con la rueda cénica 27,el eje geo--
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métrico de ocuyos pivotea es paralelo a los ejee geométricos 1,
9 y 12.kn cads uno de estos plvotes se halla colocada:-una palan-
ca 43 de modo que pueda giﬂér en torno de los mismos,teniendo
cada una de estas palancas un dentado 44.Estos dentados 44, de
las dos palancas tlenen arcos.de eipoulo primitivo de identicos
radios,cuyos centros colnciden cada vez con el eje de giro geo-
métriéo‘ﬂe‘laa palanoas,engrananﬁu mutugmente ambos engranajes.
Los brazos de las dos pslancas 43,brazos de posicléh opuesta a
los dlentes 44,tlenen iguales lengitudes; ambas péianc;s poseen
en suabextremqe log pivotes 45 a los que ge hallan giratorliamenw
te unidag las ﬁalancas de articulacion 46 de 1oﬁgitudes iguales.
El extremo opuesto de cada uno de estos tirantes .de articulacién
46 esta montadc en forma girable en‘}oe pivotes 47 fijos en lg
rueda oﬁn;ca 27.Loe pivotes 47 estén colooadoé en un mismo 4ia-
metro de la rueda cénica,siendo su dlstancla proximamente igual
& la digtaneia medla fe los pivotes 45 dlgpuestos en-las palan-
cas 43.. ) '

Desbldo & los engranajles 44 losg movimientos girastorios de

las dos palancas43,con relaclén al excéntrico 10 resultan forza-

.damente simetrices,lo que quiere declir que para un movimiento de

giroc de unae de las palancas,la otra palanea vliene forzada a eje-
cutar otro movimiento glratorio de angulo de a;anoe 1déntico en
direacion contraria.?uesto'que los ejes geométricos de los pivos
tes 45 se encusntran casl en el plano que pasa por los ejes geo-
métricos de los pivotes 42,su dlstancla mutua no varia sino in-
significantemeﬁte.?or otra parte los pivotes pueden moverse,y es=
to con relacisn a la rueda cbnica 27,en un paralelismo apioxima-
do a este plano a lo largo del arco determinsde per las palan-
oas de\artieulacién 46.Debido a la distancia matua ‘que se cohe
gerva casl constante,el plano de uniotn de sus ejes geométricos
se desplazars con relaclén a la rueda cénica,casl paralelamente
a si mismo, -
Respecto a este plano de unién,el plano de union de los

ejes geométricos de los pivotes 42 puede desplazarse paralela=-

mente a sf mismo,mientras que las palaneas 43 efectuan un movi-
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mento giratorid en torno de los pivotes 42;e§;ebdesplaZamianto
paralelo se re&lizé,sin embargo ,perpendi cularmente al desplaza~
miento de los plvotes 45 con relacién a la rueda conica 27,4e mo-
do0 que los plvotes 42 -~y simultaneaments con ellds el excentrico
10~ resﬁltan fentro de clertos limites libremente desplazables en
sentldo perpendioular al eje de rotacion geométrico &el arbbl de

accionamiento 2,al tlempo que para ello se encusentran casi firme-

mente acoplados,por cuanto se refiere a su movimlento giratorio,

.con la meneionada rueda coénica{giratoria 27) digo 27.Las varia- -

cloneg angulares inslgnfficantes que el excentrico 10 aun pueds
efectuar eon relacion a la rueda conica 27,proceden ce las alte~
raclones en la dlstancla exictente entre los plvotes 45 al efec~
tuar el excéntrico 10 sus dlversos desplazamientos,y dependen for-
zogsmente del mismo.Por lo demas la construcclon basada en las
figuras 10 a 15 es ldéntica a la hecha sobre base de lasjfiguras
lag,

#n la filgure 11 se han dibujado las plezaa en la posicion
que odoupan para'la poglicion de carrera extrema Inferior del em~
bolo de bomba.las flguras 12 y 13 indlcan estas plezas en dos po=-
gleclones Alferentees que corresponden a la carrera de elevacidn del
gmbolo de la bomba,para 10 cusl se cubren los =zJes geomstricos 1

y 12 en 1a posiclon que indica la flgura 13,ror ultimo,en lg figu~-

ra l4,1a8 plezZas g¢ Lan dibujado en la posielon gue corrsesponde a

1la poslcion de carrera extrema superior del ewmbolo de bomba 2.

Otra explicacion mag detallada de las diferentes flguras de
11 & 14 es superflua.istas figuras pefmiten conocer que los angu-
los de glro de las palancas 43 y la variacion en la distancia de
entre los pivotes 45 que sobreviene durante la rotacion del arbol
de acclonsmiento 2,s0n tan peqﬁeﬁos gue no implican movimientos
glratorlios dalexcentricb 10 con relaclon a loa plvotes 47 acopla-
dos con la rueda coOnleos 27 de tal manera que pudliesen fijarse en
log dibujlos poslciones algunas correspondlentes a estos movimien~
tode -

o/ /e
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REIVINDICACIONES ]
l8-Dispoaitivo para acoionar un drgano de vaivén ioc;ilineo
por medio de otrc drgaro que gira en torno de un eje geométrico
giratorio,y para el wcolonamlento & lu inveraa,con un exoéntrico
dispuosto en el drgane siratorlo,iispositivo caracterizado por-
que un sxadéntrico externo de excentricidad iguel a la del excén-
trice intorno,se ancventra coloeado por una parte en sl exXoén-
trico fanduments)l interno apentedo Flrmemente en el drganc si-
ratoric ¥ por otra,en el drranc &e vaivén rectilineo (18,71),r
porgue cute sxedntrico externo e le acclona por el dogano Tira=
Yorio {2),con wia velocidad ansular igual en direcsidn contracia
al secnbido ciratorio de estc drgano giiatorio,por intermedio de

wn engranaje (85,39) y ds un embragus dispuesto entre este y el

excéntrico externo,embragiue que pusde maverse en un plano per-

pendicular al eje geomdtrico giratorio del dfgano giratorio.

Za-Diapositivo segun reivindioncidn 12,caracterizado norque
el engranaje acciona un drgano (27) ooncéntrico al drgano gira-
torio y colocado en date de tal modo que puedsa efectuar un mo-
vimisnto de rotacidn,drgano concéntrico gque se encuentra acopla-
do al exodntrico extermo de un modo firme por lo «que se refiere
& su movimiento ziratorio.

S¢Dispoaitive segun_reivindiaaoi&n 22 caracterizado porque
el drzano concéntrico (27) se encuentra acoplado al excénirioco
externo (10) mediante un plato intermedio (33) que se halla guia-
80 por una parte on elexsdntrico y por okra,en el driano concén-
trieo,digourriendo ambas guiss en forma Ge cruz en sentide per-
pendicular sl ele giratorio.

4a-Dispositivo segun reivindicacidn 28,caracierizado porque
para el acoplamiento del §rgano soncéntrico (27) con el excén-
¥rico externo (10) se encueniran colocadas en una de éstas pie-
zas dos palances (43) de modo que puedan efectuar movimientes gi-
ratorios en torno de ejes paralelos al oje geométrico giratorio,
Yy acopladss sutomdticamente entre sf de tal modo gue sus movi-

mientos giratorios sean simdtricos entre sf con relacién a la

of/e
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pleza clteda,enoontrandose unido para elle ca&; ﬁin de las dos
palancag a la otra de las dos plesas,mediante un tirante direc-
tor, (46). '

 Sa=Dispositivo para accionsr un Srgano de vaivén rectilineo,
mediante une piega giratoria ¢ inversamente. |

Todo tal y como queda ldesarito en la presente memr;a y &8~
parece de los &ibujos s juntos. .

Consta esta memoria de once hojas follades,mecanograficdas
y escritas por una gola oara.
Madrid, -

S0CINTE ANONYME SCINTILIA.
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(Rafael de Morales)
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