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MEMORIA DESCRIPTIVA que forma parte Integrante d e la PA­

TENTE DE INVENCION CUYO REGISTRO EN EL DE LA PROPIEDAD INDUSTRIÉ 

ae solicita en España a nombre de la SOCIETÀ ANCNYME SCINTILLA, 

residente en Soleure (Suiza),por:--------------------!----------------------------

"DISPOSITIVO PARA ACCIONAR UN ORGANO DE VAIVEN RECTILINEO,ME­

DIANTE UNA PIEZA GIRATORIA,E INVERSAMENTE".................— - ............

El presente Invento ae refiere a un dispositivo para accio­

nar un órgano de vaivén rectilíneo mediante una pieza que gira 

en torno de un eje de rotación geométrico,dispositivo destinado 

especialmente al accionamiento de un émbolo o de un organo com­

binado con un émbolo,desde el árbol de un motor de émbolo,y pa­

ra e l accionamiento a la ihversa.para lo cual la pieza girato­

ria está equipada'con un excéntrico,sobre el cual efectúa su mo­

vimiento giratorio otro segundo excéntrico,de exentricidad igual 

a la del primero y colocado en la pieza de vaivén,movimiento a 

saber,en sentido giratorio opuesto al del primer excéntrico,pe­

ro con una veloeidad angular idéntica a la  de este.Para loe dis­

positivos de esta índole que se conocen,los dos excéntricos ae 

construyen como gorrones de cigüeñal.El cigüeñal cuyos gorrones 

forman el según excéntrico,está combinado con una rueda dentada 

que efectúa su movimiento de traslación a lo largo de una coroe 

na dentada de engrane in terio r,fija ,para  lo cual el diametro del 

círculo primitivo de esta corona es el doble del correspondien­

te a la rueda dentada.La excentricidad de cada uno de los gorrc^-. 

nes de cigüeñal tiene que ser,por consiguiente,igual al radio 

del circulo de la rueda dentada.Este radio tiene una medida mí­

nima determinada dada por las condiciones de solidez y de engra­

ne de la  rueda dentada,de modo que este tipo no se presta para 

accionamientos donde la carrera del organo de vaivén es peque­

ña en relación con las fuerzas qué deben transmitirse.

Conforme al invento presente,el dispositivo puede cons­

truirse también para la transmisión de gaandes fuerzas,dada una



carrera ^equeSa del árgano de vaivén.El invento consiste en que 

el acoplamiento del segundo excéntrico con una rueda dentada,es 

firme con respecto a l movimiento giratorio,pero el excéntrico es 

30 libremente desplazable en sentido perpendicular a l ê je de rota­

ción geométrico suyo,rueda dentada que está montada concéntrica­

mente con e l organo giratorio mencionado a l principie,y que se 

halla acoplada con este organo por intermedio de una transmisián 

por engranajes de ta l modo que gira en sentido de rotaeián opues- 

35 to al de le itado  árgano giratorio y a la misma velocidad angular 

dáoste. *

El segundo excéntrico puede estar acoplado cpn la rueda den­

tada por intermedio de una pieza intermedia que por una parte po­

sea una guia en el excéntrico y por otra en la rueda dentada,pa- 

40 ra lo cual se disponen ambas guias en forma cruzada perpendicular 

mente al eje giratorio geométrico.

El segundo excéntrico y la rueda pueden estar mutuamente a- 

 ̂ copiados también en otra forma y a saber,por ejemplo,de modo que

en uno de estos dos árganos se dispongan dos palancas girables en

45 torno de dos ejes paralelos a l eje giratorio geométrico,piezas qu

se acoplan entre sí de suerte que ejecuten forzadamente movimien­

tos giratorios de ta l modo que estos sean simétricos con réspecto 

a l susodicho árgano,para lo cual cada uno de los dos Organos se 

halla combinado con a l otro por medio de un tirante de articula- 

50 olén.Una construcción conveniente del acoplamiento* de movimiento 

forzado de las dos palancas,puede consistir,por ejemplo,en que 

cada una de ella se halle dotada de un engranaje para engranar mu­

tuamente los engranajes da las dos. palancas.

En los dibujos se representan algunos tipos de construccián 

55 basada en e l Invento.

La figura 1 es un corte longitudinal a través deld ispositivo  

para e l accionamiento del émbolo de upa bomba de émbolo,corte lle- 

. vado según el plano I -  I marcado en las figuras 2 a 4.

En la figura 2 se representa un oorte por e l mismo dlspaslti- 

60 vo de accionamiento,oorte seguido según el plano I I  -  II de-la 

figura 1.



La 3 sa un %4#e# pop al' mìadb didpPsitiwo a# &cs&e-

namtant^ carta bache p#^& sàmara ségun ai plano 111^ 'SI,y  

pa^Aaimanta aagan a l plana i l i  a- limpíanos quo s a aapoan an 

la figura 1. .

$n la  figura 4 se representa un corta dal mi ama diapositive

cortado segua al plano Iv ̂  Iv da la figu ra i.

Las figuras 5 a 9 constituyen cada vez un corta esquemático

indicando partas esenciales del dispositivo correspondiente a la#

7Q figuras de 1 a 4^en diferentes pcaldane*.'

La figura IO as un corta - leng^$.nal acgaido ^gtai e l pla-

. ae X -  X éorraepondianta a Ma #g¿¡!*#- H  % i^-a tèavés da atro

dispósitlvo pada el a.o^ónaBÉ-áhtp"d^'^§¡^í#;d.a u^m'#'èdba.

. Bm la  fìg#pn -M. <aa m#r cè#o- '^uri^apswl .liv ido

75 sogna el planò Xi -  XI- ida la ^gU#a*'l^d través de una poèta gal,

disposltivo 'corraspòndianta a die^a jggura.

Laa figayaa'12 a 14 eousttueya ó^^as transversales por la

-'.#s§a p#ta  gol dispositivo p&p* ps^a',s§.nàs poai^o^os dp la *  -

plazas movi das,aortas qua correspondan a di^o figùna " '

50 La figura 15 Bua atra una parta dai aiap#è$tl%# ancoras do*

corte horizontal seguido según el plano XV -  XV da la figura 10.

Bi árbol da accionamiento 2 dei dispositivo correspondíante *
a las figuras 1 a 9,cuyo árbol gira en terno dal ajo da rotación 

geometri so Ideata colocado an los cojinetes 3 y 4 ,do manera que 

8%  ̂ %S* 31$*$,-da cada §o^inaga 'c ^ c a p ^ ^ é - la  parte s^prlad § $a 

-.la sais -asé^üldr dél d ld#dÍ^ej#!^$snam i:#nto^ la  .otra 

. * tad de 'iOs' cojinetes -a 'la .p^a -'j#d^O y  é desmontable da la mis-

ma caJa.BÌ aja 2 y al #on el que se ^alla equipado

el primara, dan antarize^aiand# H  supdddi ola da oontaot# pasba- * 

*90 "balante 8 dai axdóntrieo dlapuee^ sansantri,samante con raspaste * 

' al a ja gaaá$6#%e Bitta .y a : '# ^ a ^ -^ l  ro#tl'én goomd-

t r t ^ ly c r 'l e . c d ^ t r ^ d a d é ^ ^

sobra la superficie da contacto resbalante 8 dal excéntrico 

' 7 ,se halla dadmícado.otro segundo etcántrico interior 10,ouya su*

95 . porfioio de contacto resbalante m ^^ior 11 as concéntrica con 01

. .ala geométrica 12,siendo la amoant^.-^#;. da ¿ata a*g*Rd§ arcén*. '.
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trien ^0 sea la  distnale #g q^é hay-, entre le .

5 y -ie  &  sus auperfiqiea de conta#C niJk^anté $ n ^ r d ^ .^ ^ t s -  

rio r ,E.e#pé#lvamente-, igual a lá  excentricidad ŝ . eomei^-ondien- 

te a l excéntrico in terior 7*

.Oe'n$%a eventuales desplazamientos axialés^el -exeé¡#¡^ee 

# te r 'io r  10 queda sujeto per una parta.pe?.la paataña 13 álspues* 

ta ana, a l excéntrico in terior 7 y per atrampar meáis áal casquín o 

dlstanciador H ,  colocad o entre asta exeéntpi co 7 y la  superficie 

frental imtériár Ral cojinete #.Pmesto que e l centro gal cent or­

no extepl or de la  brida 1$ del eaaqpiHe 14 y aquella ^  la  peé*. 

taña 13'ooineidem con el eje geométrico excéptico este cae­

qu illo  tiene que .fija rse  e h e l  árbol 1 de manera segará contra 

el movimientogiEatorio,lo que se icgra^por e jemple poníante U- 

na c lavija  IScplocadácn  d l# o  M bO^alaviJa que. e9¡&rs .áá la*

- 'btgfr

rio r 11 a# le -E o^ 'e iee  ,e#té$$oE- R e le s a ' este c##)ttricO,cstá  ̂

'eoláea^e ea'úáa *$#&a brida -está

astada de -un pivote 1$ que entré en." w á  _mnoaES^gnia reoti linea  

20 previéta en íá  parte in ferio r' # '#o la  e.a^t exterior y que de­

termina ¿dh#et amonto sn posioién a# # r o  en #  éXééntrieo ente-, 

rlo r 10 para cualquier posidáñ  áe Rete.. . .

Hedíante rectificación al*es% aril,e l émbolo 21 ge la  ton­

ta se halla  ajustaao herméticamente a la  caja áe cilindro 22 go 

la  parte de caja exterior 5 de manera que pueda efectuar su mo­

vimiento de vaivén.Su parte in ferio r forma una cabeza 23 q^e-des­

de un- lado de la  brida del oxeéntEiCo 10- se. ha in t ro ^ g & d ^ s  

4na Huesea 24 de soc ién  T $ ^ $ ^ ^ e ñ e e  p r a é t l e ^  e# !# 'par­

te súpeplor-de la  brida dé 'ééta -Hueéo-á!^ cabeea

de émbolo 23 no tiene ju ,e#o .d ^u ^p á^^n rdh a  ni 

tampoco en dirección parodiéis a l  eje de la-supeEfi.eto dé eontao- 

tb rosbalénto 11  ̂de suerte que o l émbigo á l viene - od^ga$o per la  

brida de excéntrico a seguirla eh-sa moviniento- 

tituyendó dicho émbolo sirnulta^camonteun seguré para éstá brida 

contra eventuales desplazamientos asia¿é¿.'de .la supoé^ede de-
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tacto resbalante U  de la misma. f:'

En e l  arbel de accionamiento 2, a l lado del cojinete 3 ,una 

rueda cónica dentada 25 está montada fijamente con respecto a l  

movimiento giratorio,mediante la  chaveta 26. En el árbol 2, al lado 

de esta rueda dentada se encuentra colocada de un modo libremente 

teóglrable,otra segunda rueda cónica 27;e l  engranaje de esta 

rueda cónica tiene el mismo numero de' dientes e idéntica divi­

sión que posee la rueda cónica 5.Entre la rueda cónica 27 y el 

excéntrico interior 7 ,un caequillo distanciador 28 está colocado 

en el eje 2.

Con las dos ruedas cónicas 25 y 27 engrana otra rueda có­

nica intermedia 29;esta rueda es f i ja  con relación a su movimien­

to giratorio,en el eje 30 mediante una chaveta y asegurada a l 

mismo tiempo por el torn illo  de cabeza 32,estando dlspuest o el 

eje 30 perpendicularmente al árbol de accionamiento 2 y coloca­

do en la  parte superior 5 de la  caja exterior.E l eje 30 puede 

servir para e l accionamiento de un aparato auxiliar que no se ha 

indicado en e l dibujo,por ejemplo para e l accionamiento de una 

bomba de trasiego que aspira desde un depósito e l líquido que 

debe trasegarse,para impulsarlo a la cámara de aspiración de la 

bomba de émbolo.

' Mediante una plaoa circular intermedia 33,e l excéntrico 

exterior 10 está acoplado firmemente con respecto a su movimien­

to giratorio,con la rueda dentada conloa 27 que debido a la rue­

da cónica intermedia 29,tiene que girar a un número de revolucio­

nes idéntico a l de la rueda 25, s i bien au sentido de rotación es 

contarlo a l de esta.

La placa circular intermedia tiene en e l lado enfrentado 

con la rueda cónica 27 dos salientes 34 de sección cuadrangular, 

salientes dispuestos en un mismo diámetro y que engranan justa­

mente en la muesca 35 practicada diametralmente en e l lado pos­

terior de la  rueda o&nlca 27:por consiguiente con respecto a di­

cha ruédales la  placa circular desplazable a lo largo de esta 

muesca y a saber,pérpendicularmente a l eje de rotación geométri-
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cc,hallándose, sin amcargo^firmemente acoplada con la rueda por 

cuanto se refiere a l movimiento giratorio.La placa circulan 33 

posee una muesca 36 por su lado enfrentado con el excéntrico 10, 

muesca que se desarrolla a lo largo de un diámetro que se halla  

perpendicular al diámetro correspondiente a los salientes 34.*

Con esta muesca 36 engranan dos salientes 37 del excéntrico 10, 

los cuales están dispuestos en e l diámetro que corta los ejes 

geométricos 9 y 12 de las dos superficies de contacto resbalan­

tes 8 y H  del excéntrico.Porconaiguiente el excéntrico 10 pue­

de desplazarse a lo largo de este diámetro perpendl/cularmente 

a l eje de rotación geométrico,estando esto no obstante,firmemen­

te acoplado oon la placa circular 33 por lo que se refiere a l mo­

vimiento rotatorio.Por consiguiente con relación al movimiento 

giratorio ,e l citado excéntrico 10 también se halla firmemente 

unido a la. rueda cónica 27;sin embargo con respecto a esta rue­

da puede desplazarse el excéntrico por lo demás en el plano per­

pendicular a l eje de rotación geométrico en cualquier' dirección 

en la medida que fuera preciso para efectuar su rotación sobre 

e l excéntrico in terior 7 .Este desplazamiento origina en el caso 

general tanto un desplazamiento de la placa intermedia 33 con 

respecto a la rueda cónica 27 como también otro desplazamiento 

del excéntrico 10,desplazamiento perpendicular(al eje) di&o a l 

anterior y con respecto a la placa ciroular 33.

En las figuras 5 a 9 se hallan dibujadas esquemática­

mente,en diferentes posiciones,las piezas movibles que se ven 

en la figura 2 .La saeta 38 indica el sentido de giro del eje 2 

equipado con e l excéntrico interior 7 .En este caso el excéntrico 

exterior gira a la misma velocidad angular con relación a la ca­

ja e3& erior firma 5,6 y en sentido contrario, o sea,en la direc­

ción que marca la saeta 39.Las saetas 4o y 41 deben considerarse 

oomo gravitadas .sobre los excéntricos 7 y 10,y sirven para g e r ­

minar la posición giratoria  de estos excéntricos. *

La figura 5 muestra la pieza en la posición correspondien­

te a la posición de carrera extrema in ferio r del émbolo da bom­

ba 21.Todos los ejes geométricos números 1, 9 y 12 se encuentran



en e l mismo plano del eje geométrico.del émbolo 21.

En la posición correspondiente a la figura 6 e l árbol de 

accionamiento 2 ha efectuado un movimiento giratorio en el sentido 

de giro de las manecillas de reloj,avanzando un trayecto equiva­

lente al ángulo <*C .Ahora el eje geométrico 9 no se encuentra ya 

en e l plano que pasa por e l  eje de rotación 1 y e l eje geométri­

co del émbólo 21. Sin embargo, puesto que e l ángulo/^ recorrido 

por el excéntrico 10 en torno del eje geométrico 9 en sentido o- 

puesto,es idéntico a l ángulo de giro oc ,y puesto que las distan­

cias ei de entre los ejes geométricos 1 y 9 y ep de entre los e- 

jes geométricos 9 y 12,son equivalentes,es preciso que el eje 12 

vuelva a encontrarse en el citado plano.Esto es valedero para to­

das las posiciones de giro del árbol de accionamiento 2, de modo 

que a l girar este árbo l,la  brida de excéntrico 18 ouyo centro 

coincide con e l eje geométrico 12,efectúa un movimiento de vaivén 

rectilíneo en dirección a l eje geométrico del émbolo 21,imprimien­

do un movimiento idéntico a este émbolo.

La figura 7 muestra que los ejes geométricos 1 y 12 se 

cubren tan pronto que los ángulos<V y/? (rectos)dlgo sean rectos. 

220 La figura 8 indica las piezas en la posición correspondiente a la  

posición de carrera extrema superior del émbolo 21. E l eje geomé­

trico 9 se encuentra en el plano en e l cual se hallan situados el 

eje geométrico 1 y e l eje geométrico del émbolo 21 y en el que se 

mueve e l eje geométrico 12.Este ultima se encuentra ahora por en- 

225 cima del eje geométrico 1 a la distancia de e^4* ep,mi entras que 

según la  figura 6 este eje 12 estaba entonces a la  misma distan­

cia por debajo del eje de rotación i.La carrera tb ta l del émbolo 

importa consiguientemente e l  cuadruplo de la  excentricidad de u- 

no de estos excéntricos.

230 Por último la figura 9 muestra la posición durante el

descenso del émbolo,para lo cual se cubren los ejes geométricos 

1 y 12.

Para el tipo de construcción correspondiente a las f i ­

guras números 10 a 15*91 excéntrico exterior 10 lleva dos pivo- 

235 tes 42 en su lado enfrentado con la rueda cónica 27,el eje geo-
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tnetrico de cuyos pivotea es paralelo a loa ejes geométricos 1,

9 y 12.En cada ui;o de estos pivotea se halla colocaáa una palan­

ca 43 áe modo que puaáa g irar en torno de los talamos, teni ana o 

caáa una áe astas palanoas un áentaáo 44.Estos áentaáos 44.de 

240 las dos palanoas tienen arcos de cícculo primitivo de idénticos 

radios,cuyos centros coinciden cada vez con e l eje de giro  geo­

métrico de las palanoas,engranando mutuamente ambos engranajes. 

Los brazos de las dos palancas 43,brazos de poslcióh opuesta a 

los dientes 44,tienen iguales longitudes;ambas palancas poseen 

245 en sus extremos los pivotea 45 a los que se hallan giratoriamen­

te unidas las palancas de articulación 46 da longitudes Iguales. 

El extremo opuesto de cada uno de estos tirantes .de articulación  

46 está montado en forma girable en los pivotes 47 f i jo s  en la 

rueda cónica 27.Los pivotes 47 estén colocados en un mismo diá- 

250 metro de la rueda cónica,siendo su distancia próximamente igual 

a la distancia media de los pivotes 45 dispuestos en-las palan­

cas 43..

De-Jaldo a los engranajes 44 los movimientos giratorios de 

las dos palancas43,con relación a l excéntrico 10 resultan forza- 

255 damente simétricas,lo que quiere decir que para un movimiento de 

giro de una de las palancas,la otra palamea viene forzada a eje­

cutar otro movimiento giratorio de ángulo de avance ldéntloo en 

dirección contraria.Puesto que los ejes geométricos de los pivot 

tes 45 se encuentran casi en e l plano que pasa por los ejes geo- 

260 métricos de los pivotes 42,su distancia mutua no varia sino in -

significantemente.Por otra parte los pivotes pueden moverse,y es­

to con relación a la rueda cónica 27,en un paralelismo aproxima­

do a este plano a lo largo del arco determinado por las palan­

cas de. articulación 46.Debido a la  distancia mutua \pae se coh- 

265 serva casi constante,al plano de unión de sus ejes geométricas 

se desplazaré con relación a la rueda cónica,oasl paralelamente 

a si mismo.

Respecto a este plano.de unión,el plano de unión de los 

ejes geométricos de los pivotes 42 puede desplazarse paralela- 

270 mente a sí mismo,mientras que las palancas 43 efectúan un movi—
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cAento giratorio en torno áe los pivotes 42;este desplazamiento 

paralelo se realiza,sin  embargo,perpendicularmente a l desplaza­

miento de los pivotes 45 con relación a la rueda cónica 27,áe mo­

do que los pivotes 42 -y  simultáneamente con ellás el excéntrico 

275 10- resultan dentro de ciertos limites libremente desplazables en

sentido perpendicular al. eje da rotación geométrico áel arbhl de 

accionamiento 2 ,al tiempo que para ello  se encuentran casi firme­

mente acoplados,por cuanto se refiere a su movimiento giratorio, 

con la tnenizlronada rueda cónica(giratoria 27) digo 27.Las varia- 

280 ciones angulares insignificantes que el excéntrico 10 aun puede 

efectuar con relación a la rueda cónica 27,proceden de las alte­

raciones en la distancia existente entre los pivotes 45 a l efec­

tuar el excéntrico 10 sus diversos desplazamientos,y dependen for­

zosamente del mismo.Por lo demas la  construcción basada en las 

285 figuras 10 a 15 es idéntica a la hecha sobre base de las figuras

I a 9.

iiJn la figura 11 se han dibujado las piezas en la posición 

que ocupan para la pósicion de carrera extrema in ferior del ém­

bolo de bomba.Las figuras 12 y 13 indican estas piezas en dos po- 

290 siciones diferentes que corresponden a la carrera de elevación del 

émbolo de la bomba,para lo  cual se cubren los ejes geométricos 1 

y 12 en la posición que indica la figura 13.t'or ultimo,en la figu­

ra 14,las piezas se han dibujado en la  posición que corresponde a 

ls posición de carrera extrema superior del embolo de bomba 2.

295 Otra explicación mas detallada de las diferentes figuras de

II  a 14 es superflúa.^stas figuras permiten conocer que los ángu­

los de giro de las palancas 43 y la variación en la distancia de 

entre loa pivotea 45 que sobreviene durante la rotación del árbol 

de accionamiento 2 ,son tan pequeños que no implican movimientos

300 giratorios delexcéntrico 10 con relación a los pivotes 47 acopla­

dos con la rueda conloa 27 de ta l manera que pudiesen fija rse  an 

los dibujos posiciones algunas correspondientes a estos movimien­

tos.

.//.
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REIVINDICACIONES ^
ia-Dispositivo para acoionar un àrgano de vaivén rectilíneo

por medio de otro àrgano que gira en torno de un eje geometrico

giratorio ,y  para el accionamiento a la  inversa,con un excéntrico 

diapaosto en el àrgano giratorio,diapositive caracterizado por­

que un excéntrico externo de excentricidad igual a la  del excén­

trico interno,se encuentra colocado por una parte en el excén­

trico fundamental interno asentado firmemente en el árgano g i ­

ratorio y por otra,en e l árgano de vaivén rec tilín eo  (18, 11) , y 

porque este excéntrico externo se le acciona, por e l  árgano Gira­

torio (2 ) ,con una velocidad angular igual en direcclán contrarrla 

al sentido giratorio de esto árgano giratorio,por intermedio de 

un engranaje (15,19) y de un embrague dispuesto entre este y el 

excéntrico externo,embrague que puede Moverse en un plano per­

pendicular al eje geométrico giratorio del árgano giratorio .

2a-Dispositivo según reivindioaoián la,caracterizado porque 

el engranaje acciona un árgano (27) concéntrico a l árgano gira­

torio y colocado en éste de ta l modo que pueda efectuar un mo­

vimiento de rotaclán,árgano concéntrico que se encuentra acopla­

do al excéntrico externo de un modo firme por lo que se re fiere  

a su movimiento giratorio .

3*-i*Dispoaitivo según reiv indi cao ián 2&, caracterizado porque 

el èrgano concéntrico (37) se encuentra acoplado al excéntrioo 

externo (10) mediante un plato intermedio (33) que se halla  guia­

do por una parte en elexoéntrico y por otra,en el árgano concén­

trico, discurriendo ambas guias en forma de cruz en sentido per­

pendicular al eje giratorio .

^^-Dispositivo según reivindioaoián 2a,caracterizado porque 

para el acoplamiento del árgano concéntrico (27) con el excén­

trico externo (10) se encuentran colocadas en una de éstas pie­

zas dos palancas (43) de modo que puedan efectuar movimientos gi­

ratorios en tomo de ejes paralelos al eje geométrico giratorio, 

y acopladas automáticamente entre sí de tal modo que sus movi­

mientos giratorios sean simétricos entre sí con relaolán a la
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palanoaa a la  etra de lag dea piezaa,mediante un tifante direo- 

340 ter, (46).

C*-DÌHpeaitivo para accionar un àrgano de vaiv^n rectilineo, 

medicate una pieza girateria e inveraameate.

Tedo tal y corno quedà deaeri te en la presente memoria y a- 

pareoe de loa dibujos adjantoa.

Cenata eata memoria de enee hojaa foliadae;meoanografiadaa 

y eaoritae por una aola cara.

Madrid,

SOCIETÀ ANONIME SCINTILLA

(Rafael de Morales)
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