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MEMORIA  TESCRIPTIVA

I;a' presente memor:i.é deswriptiva ge refiere & un reglstyxo
dé modelo de utilided pere un dispositivo de conmitaocifn seleow -
tive @ rotacifn del tipo denominedo de doble leves

En-un dispogitivo de tel tipo ea ne cesario qﬁ la rotaoﬁn )
de) mengo esté limiteda entre dos posiciones extremss y & ege
te fin el mengo mismo estf provisto de une protubersncia que eg
detenida contra eapigab ingoxrtadas de modo aniovible én asientos
fronteles previstos en la parte superior del ousrpo fijo del

@ispositivos Bl usoe do diches espigas resulta no obstante ime

ofmodo y poco préotico;,
Bl fin del presente modelo es suminigtrar un dispositivo

| geleotor en el cuel la rotecifn del mengo egtd limitada entre

dos posiciones extremas sin necesidad de recurrir a medios
egregadoa del tipo oitadoi
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) COnsiste el modelo de que se trate en un dispositivo de
oonmtaci;?_n selectiva a rotacj;du de oircultos el?ctricos, que
comprende dos leves fronteles cosziales entre sf, solideries

en rotecifn en un owexrpo fijo, y unos trinquetes mentenidos tape

- géntes 8 uns de lap leves (primera leva) some tidos solemente a

deglizamiento axial en antégonismo a me&iOa el8sticos, teles trine!
quetes engranando en mesoss de dicha primera leva rotativa y es=

‘B_ando impedidos de ro%ar en el ouexrpo £ijo con el cual ea‘l:.,@n

" vincwledos & solemente deslizemiento axiel, diches muesess co=

rrespondiendo cade una & uné pOsioiQn cierte de la otra leva .
rotativa pere determinar un fenfmeno elfctricc, diches levas

estendo gobernadas en roteo@p medisnte un mango, en entegoni s

m0 8 los oitados medios el#sticos que aotfan pOCfOOﬂpI‘GSifsn 80w

tre dichos trinquetes, ceracterizado por el hecho que el perfil
de diche primera leva presenia, en correspondencia a dos posie
ciones extremas del dispositivo, dos paredes éustan’oialmente
perpendionlares a la diz-egoiﬁn do rotecifn de la leve, de modo
tal que eats ﬂt,’uné encuegtre detenoiﬁn aontra loa frinquetes
nisnos, | , | '

En una forme preferide de realizacifin el dispositivo de
conmutacifn presenta todevia en 1e perte superior del cuerpo
f£ijo loe asienfoe fronteles. pars la ineeroig_fn de las aspigae
emovilles, En este 0850 no obstente el uso Qe laz eepigss o5 now
cesario solemente en el caso en que se quiers limiter le rotem

0ifin del mengo entre posiciones distintss a las extremas detors

‘minadas por el porfil de la primers levas,:

Bl modelo es @ continuecidn descritd, bajo un caso de ejem
plo; .con referencie a los dibujos adjuntos en los males:

« la figura 1 muestra une seoo:l.'-ﬁn gpidl segin 1o 1inea A=k de
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Ja rignra 2} :
= la figura 2 os une secoxGn thansversal segin 18 1fm

" nes BeB de la figurs 1;
- la figare 3 es uné seccifn axial gegdn 18 unaa G=0

de la figura 4j
, la figura 4 es una aecoi,;ﬁ,n transversal segin la lfnea

.n-n de le figure 33

= la figure 5 eg une vista esquemﬁtioa deserrdllada en
plano de lag dos leves entre sf solidaries ¥

“ la figura 6 es une vista esquemfitics segdin una forma
8l ternativa de reelizacifu’ '

En las figuras oon 1 ‘ést,g; indicedo el ouerpo fijo, con 2
el max;go de accionamiento del dispositivo, con 3 y 4 las dos
levag coaxiales entre af aolidariae;;mnectadaa mediante une
 oonexifin prismftica el mengo e

Con 7 estfn indicados dos trinquetes que se exiienden
raﬁialmente por dos partes opuegtas de’ un plato anular B oon
el cuel son integralesi Bl p_latb amalar 7a ostd ajustedo oon
libre deslizamiento en el mfcleo 2b del mengoi _

Los dos tringuetes 7 gé enocajan oon su extremided litue
dentrb correepoﬁdientes -acanaladures longitudinales 1b del
cusrpo f£ijo 1% Un melle de espirgl 3,' que so apoys con uno de
eus extremos en ol plato emiler 7a.y con 6l otro extremo en €l
" agiento lo del cuerpo f£ijo 1, mantiene los dos triuguetes 7
tengentes 2 le leva 3 |

| Como ge Ve por las figures 5y 6 los :trinquetes pueden
asunir respecto a la leva 3 tres posiciones distintas 3e, 3b,
. 3% Bn o1 ceso de la figura 6 diches posiciones son egtables,

mientras que en el cago de ls figura 5 gon inestableg,
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~ La leva 4 8 su vez, en ocorregpondencia de ocada una de
dichaé'pOsioiOnea, presenté una distinte foz‘maéi-,ﬂﬁ parti'wi
Lary , |

OomoA se ve por las figuras 5y 6 la leva 3, en oorregpon;.
dencie & dos posiciones extremss del dispositivo, presenta dos
peredes 10411 sug‘tanoialmeu‘be perpendiculareg & la d:!.recoi,én
de rotecibn de - leval

De este modo el dispositivo es impedido de rotar hg,a 114
de dichas posiciones extremaaﬁ. S

para poder limitar la rotac:i,Gn del dispositivo entre posi-
¢iones distirtes de las extremidedes determinedas por la leva 3
o1 mango 2 estd provisto de una protubersnoia 20 que-38 extien~
de heols 1a pared de divisifn 14 del wuerpo £ijo lh -

La pared 14 dd!: cua.i'poiﬁ.jo presenta a8 gu vez une plura«
l,idad‘ de asientos fronteles ?cone‘biml_doa por egujeros ciegom le,,
Diohoa asientos son eptos - de recibir las espigaa 9 amovitles
oontre las ocusles va & deternerse la protuberancia 20'del -
nengo e ' '

. . Hn el ejemplo. descrito, representado en los dibujos, se
ha dado un cago de ejeoncidn del modelo que no ha de oonai;'erar_..
sy como'es nataral, limitativo, ya que podrfn hacerse modifioae
ciones en sus. detelles menteniendo no obstan’oo le eatrucmra-s '
oifn que. ge he definido como eaenoiali.
. ~N’ 0 T A

Por la ;)ate;te de’ registro de model-o' de utilided a que
se refiere la presente memoria descripvive se REI?INDIGA la
propiedsd y 1a explotacifn exclusive des”

Ligm. Diapoaitivo de conmutecisnadeotiva s rotaoiﬁn de

cirduftos eleotricos, que comprende dom levas frohteles coexig.
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leg entre sfl golidarias en rotecifén en un cuerpo fijo;
Yy unos wrinquetes gantenid.o.e tangontes & una de las levas (prie
mera . leva) sometidos solamente & deslizemiento axial en anizago_'p ~
ni'smo 8 medios eldsticos, eug'a:@ndoee en muegoss de dicha prie !
mera leve rotativa y estendo impedidos de roter en 61 ouerpo

£1jo en el el estdn vinoulsdom @ golemente deslizamiento axiﬂ%_‘

diches musscas oorreai:on&ienao ceda une @ una posicidn cierte de:

la otra leva rotativa pars determiner un fem&eno sldctrioo, dim:
chas levas estando gobernasdss en rotacifn mediante un mengo, en

‘antagonismo 8 los citedos medios elfsticos que aschfen por come

preaifin sobre dichos tringuetes, ceracterizedo por el hecho qﬁe
el perfil de dicha primere leve presentey en correspondencia
a dos posiciones extremas del dispositivoy dos paredes sustans

cleluente perpendiculares & la aireccifn de rotacidn de la lem
. ve, de modo tal que esta Wltima encuentre detencifn ocontra log

trinquetes. mismogl,. i
e Dispomitivo tal como el aapeciﬁoado en 1, caracteris
zedo por el hecho que comprende ademfe en le pered superior del

:-,,co.erpo fijo esientos frontsles pare recibir en insersifn eepis

ges digtengciades destinadés @ oooperar oon wna protuberancis
del mango, dicha protuberencia detenifndose dontra dichss esm

piges, pera limiter la rotae:ugn del diapositivo entre pogiciones

divermag de aquellas extremss determinedas por le primera levej,

3em "D:Lapos:l.tivo de oonmtaciﬁn selectiva a rotac:wn de
oircuftos elgyctricoa"f.
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Consta la presente memorie degcriptive de seis hojes

foliadas, esaritas por une sola ocars,
Barcelona, 18 de Roviembre de 1960k
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