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a favor da la rasen social swpaSela MAQUINARIA Y MASE­
RIA! E&E3TR3MA36N, 8. A., donialliada en Barcelona, por 
"APARATO AUTOMÁTICO PARA BL REVELADO Y BSKÍS OPERACIO­
NES COMPLEMENTARIAS PARA BL ACABADO DB BBUBBA8 FOTOCBÁ- 
FICAS".

MEMORIA DESCRIPTIVA

La preaante invención ** refiere a un aparate 
da funeiananianta tetalaanta antenatiee, para eíaetaar 
al revelada, lavada, secada y daaáa eperacienee eaaple- 
neatariaa para al tetal acabada da praabaa fotagráficas, 

5. aiaade adaeaade aepeeialacnte para íaaeieaar aa conjun­
ción eea loa aparata* fetográfieea automática* dal tipa 
de lee en que la propia tira que se iapreaiena di neaen- 
te da fotografiar aa aaaetida luego a ana inversión y 
eeaetitaye 1* prueba poaitiva.

10* Bata tira sensibilizada, erdinariaaenta da pa-
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peí, debe aer eemetida deepuá* 4* eu impresión a la ae- 
oiÓR 4a ama serie da baños, que aon normalmente loa ai- 
guientee; revolado, lavado, inversión, rogando lavado, 
clarifiaaeión, torear lavado, revelado final y lavado 
final, debiendo aer aseada a continuación.

El aparato objeto de esta invención realiza an- 
ceeivamente y de manera completamente automática laa 
eperaolonee explicada#, tomando la tira aanaibiliaada 
del aparato fotográfico y dejándola aoea y íiata para 
su entrega.

Para la mejor comprenaión del objeto de la pre­
sento memoria descriptiva, ae acompasan anee dibujo# en 
loo que, tan eclo a titulo de ejemplo, se reproeanta un 
caso práctico da realización del aparato que neo oeupa.

En dichos dibujes, la figura 1 os urna vista la­
teral del aparato, con al asparte de las time en aa po­
sición más elevada; la figura 2 ea una viata análoga, 
oon el coparte descendida; la figura 3 se ama viata en 
planta del plata coparte; la figura 4 ea un detalle do 
un brazo aoporte; la figura $ muestra el mecanismo de 
giro del eje del plato coparte; y la figura 6 ea el de­
talle do une de los do* excéntrico* o levas que forman 
parte 4*1 mecanismo del aparato.

Este está eonetituído per un baetider -1-, for­
mado de distintae partes debidamente anidas entre sí, y 
qu* lleva diapueatas oon una diatribución circular y en 
numero y dimensiones adecuados, una serie de cubetas -2-, 
de laa cuales, para mayor claridad del dibujo, ee repro-
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santa tan sólo una on las figura* 1 y 2, mostrándose $i 
juego completo en la figura 3* compuesto ea este caso 
per dees embotas*

En el centro del círculo formado per dicha* cu­
betas -2- va dispuesto un eje vertical -3-, guiado por 
loa cojinetes -4- y -5-, por el interior de le* casis* 
paed* girar y desligarse longitudinalmente.

SI eje -3- lleva acoplado en eu extremo supe­
rior un plato circular -6-, del cual parten en sentido 
radial una serle de brazos -7-, en número igual al do 
la* cubeta* -2- ds que comete el aparato y diapaeatoo 
asimismo squidiatantenente. En las figuras 1 y 2 ** in­
dica asimismo uno solo de dichoo brazos, moatrándoso en 
su totalidad en la figura 3*

Cada uno do dichoo brazo* -7- lleva fijado un 
vastago oorrespondient* -8- (figura 4), ol cual está 
previsto do las abrasadoras.-9-. de las oualo* la infe­
rior presenta eu fondo tapado.

Solidaria del eje -3- hay una rueda -10-, con 
anea diento*.en forma de eras de malta y en número tam­
bién igual al de las cubetas -2- y brazos -7- y -8-. Bn 
le* intersticios que forman cada dos dientes consecuti­
vo* ds la rueda -10- puede encajar .un pivote -11- fija­
do ea un punto próximo a la periferia de otra rueda de 
igual diámetro -12-, solidaria de un piñón cónico -13-, 
el cual engrana con otro piRón análogo -14-, do aje ho­
rizontal y de igual número de dientes. El eje -19- d*
este último piRón ** prolonga y termina oon una ruada
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-16* que engrana coa un piKán **17-, solidarlo de un mo­
tor eléctrico -18-,

' XI propio eje -19- lleva diepueetas dea levaa o 
exeéntrioaa -19- y -20-, cuya función y posición relati­
va ae detallarán mée adelanta.

Guiados dentro de unoa orificios practicado* en 
los traveaaRew -31- y -22- del propio bastidor -1-, van 
des émbolos -19*- y -20'-, que pueden deslizarse longi­
tudinalmente a través de aquellos orificios. Esto* émbo­
los -19'- y -20'- presentan asadas abortaras centrales, 
por las que atraviesa la palanca -23-, apoyada por en 
centro en un eje -24-, sobra al cual paadd bascular. Bo­
ta palanca -23- va articulada también con el eje -5-, y 
en su extremo opuesto va provista de un contrapeeo -23-.

Finalmente, el aparato lleva montada en un so­
porte adecuado la guia -26-, pudiendo eetar dotado ado­
rné# de otros elementos complementarlos, talca come dia- 
poeitivos de calefacción, de llene y vaciado de lae cu­
betas, etc., que no se detallan per ser su función de 
efectos secundarlos.

El funcionamiento del aparato así construido ea 
como sigue: La tira de papel a otro material sensibili­
zado, procedente do la máquina fotográfica después de' 
su impresión, penetra verticalmente por la parte supe­
rior de la guía -26-, la anal presenta abierto uso de 
sus acetados, que coré preeioamoato el que corresponde 
al sentido d* giro del eje -3-. Le guia -26- esté pro­
vista además de unas ranuras o cortea horizontales -27-, 
en loe cuales pueden penetrar la* abrazaderas -9-. Na*
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tas, al encajar coa dichas ranuras -37-, arrastrarán 
consigo la. tira impresionada, saya longitud aeré aproad-, 
aadaaonto igual al largo dal vastago -8-, sujetándola 
por la acción do pinna que real i san sus tragos, y apo­
yándoos an la atrazadora inferior sobro el fondo de la 
misma.

En esta diaposioidn, si giro dsl eje -3-, oayo 
origen se detallará más adelante, determinará si dsspla- 
samisnto dsl vastago -8- y producirá aquel.arrastre de 
la tira impresionada.

Este movimiento deberá tener lugar precisamente 
al encontrarse el plato -6- en su posición más elevada, ' 
que es cuando coincidirán loe vastagos -8- con la guía 
-27-, o sea en la posición que muestra la figura 1.

Suponiendo el aparato sn esta posición, al gi­
rar el electromotor -18- producirá la rotación del eje 
-13-, a travos da la reducción formada por loa engrana­
jes -17- y -Id-, produciendo si giro da sata aja al do 
loo piñones -14- y -13-, y data al da su ruada solida­
ria -12-. Nata, suponiéndola an la'posición representa- 

^  da on la figura 5,arrastrará a la rueda -10- hasta li­
brarse el pivote -11- dol diento on que estaba alojado, 
encajando al final do au vuelta con el diente contiguo, 
con le cual ao obtendrá al avance da un dienta da la 
ruada -10- por cada vuelta eomplata de la rueda -12-.

La distancia entre diente y diente de la rueda 
-10- será en el caso presentado en los dibujos de un do- 
ceavo de vuelta, equivalente en el giro del plato -6- y
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6* loa vastagos *8- a la distancia entro una y otra cu­
beta -2-.

A continuación de sote giro del eje -3-, se pro­
duce otro Movimiento del mismo ea sentido axial, deacsa- 
diendo hasta ocupar la posición que maestra la figura 3. 
Rilo se consigue per al propio gire del eje -13-, cuya 
leva -20- (representada de frente en la figura 1) al gi­
rar sobro el dátelo -20'- lo obligara a doecondor, dan­
do lagar a la Inclinación de la palanca -23- hasta adop­
tar la posición de la figura 2. El contrapeso -23- sir­
ve para equilibrar el pese del conjunto formado por el 
eje -3-, plato -6- y demás elementos anexo# al mismo.

Prosiguiendo el eje -13- en su giro, la leva 
-19- obligará a descender el émbolo -19'-, cea le que 
se producirá un movimiento inverso do la palanca -23-, 
con la consiguiente elevación del eje -3-, o sea retor­
nando a la posición de la figura 1.

Mediante la oportuna sincronización da la* le­
va* -19- y -20- con respecto a la* ruedas -10- y -13-, 
se conseguirá que los movimientos de ascenso y de des­
censo del eje -3- tengan lugar al encontrarse lea esper­
tes -6- precisaments en el centro de aas respectiva# cu­
betas -2-, mientras que el movimiento de giro del eje 
-3- ae realisará precisamente al encentrarse éste en su 
posición más elevada# o aea con loe aepertea fuera de 
las cubetas.

Be lo expneeto ee deepremde que la tira impre­
sionada, después de ser arrastrada desde la guia -26-
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pe* al toparte que te tac*** en aquel momento con aqaá- 
11*, será despintad* ea na sector de circunferencia 
igual * na* doceeva parto de la misma* qne equivaldrá 
precisamente * la distancia qne media con 1* cabete con­
tigua, en la cual será introducida para someterla al 
primero do loa diferente# baRoe que constituyen el pro- 

^  eeeo del revelado. El movimiento continuado del aparato 
determinará la elevación del eje.-3-, saliendo per tan­
to el soporte que sujeta aquella tira de la cubeta don­
de ce encontraba, y una ves llegado a su punto más alte 
describirá otro doceavo de vuelta, hasta coincidir con 
la siguiente cubeta, en la que penetrará igualmente, pa­
ra repetir la operación tantas veces como cubetas o es­
pacios equivalantea a las mismas tenga el aparato.

Naturalmente, el vastago soporte inmediato rea­
lizará simultáneamente análogos movimientos, sai como 
todos los restantes, loa cuales irán penetrando y sa­
liendo sucesivamente de cada una da las diferentes cube­
tas de la serie, da modo que a cada paso de avaaoe del 
plato -6- será tomada una tira de la guia -26-, que por 
medio de un mecanismo cualquiera será desprendida de ea 
soporte al llagar al último punto de su recorrido.

El cielo, según se ha dicho antes, comprenderá 
loe diferentes baHos para la operación de revelado y de­
más, pudiendo disponerse asimismo en una o varias cube­
tas ana instalación da calefacción o de seeaje (por 
ejemplo a base de resistencia# eléctricas o corrientes 
de aire), para producir el secado de la tira.
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Según ya se ha previsto, *1 ñamara 4* oabetaa 

podrá variar a voluntad, de aoaerdo coa las operación** 
a que deba someterse la tira impresionada, en cayo cate 
variará asistíame el número de brazos del plato -6-, asi 
como el de dientee de la rueda -10-, de modo que debe­
rán coincidir siempre estos tree números entre ai, y en 
cuanto a las relaaibnsa de engranajes entre loe pidones 
-13- y -14- y las ruadas -10- y -12-, deberá ser tal *n 
cada caso que cada giro completo del eje -15- dé lagar 
exactamente al avance de un diente de la rueda -10-.

Quedan previstas asimismo todas aquellas varia­
ciones de materiales, tamaños y formas accesorias y, en 
general, todo caaoto no altere, cambie o modifique la 
eeenciaiidad de la invención.
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N O T A

Se reivindica como objeto de la presente paten­
te de invanciÓm-

1. Aparato automático para el revelado y demás 
operaciones complementarias para el acabado ds pruebas 
fotográficas, que consiste esencialmente en una plurali­
dad de cubeta* o recipientes análogos, dispuestos circu­
la rmente y en forma concéntrica con relación a un sopor­
te provisto de tanto* brazos como cubetas contenga el 
aparato, coyoe brazos eetqn dotados de medios de suje­
ción para sostener una porción do tira fotográfica im-
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presionad* que teman a eu paso per frente a ana guía 
donde quedan depositada* aquella* tiras * en salida del 
aparato fotográfico* cupe* soportes están animado# de 
na movimiento alternativo de ascenso y de descenso y 

5. además de un desplazamiento circular intermitente, coin­
cidiendo este último con $1 momento de elevación máxima, 
accionado todo ello por un mecanismo coman.

2. Aparato automático par* el revelado y demás 
operaciones complementarias para el acabado da pruebas

10. fotografióse, según la reivindicación anterior, que se 
caracteriza per el hecho de que el mecanismo que da la­
gar a loa movimientos de ascenso, de descenso y d* giro 
de les soportes de las tiras fotográficas está integra­
do por un eje, movido mecánicamente o por medica nanua- 

15- ^  loe, cuya rotación se transmite a ana raed* provista da
on saliente o pivote que encaja sucesivamente son loe 
diente* que tiene practicados otra rueda, en número 
igual al de cubetas que contenga el aparato, de forma 
que a oada revolución completa de aquel pivote eorrea- 

20. ponda a esta última rueda el desplazamiento de un dien­
te, siendo dicha rueda solidaria del eje que produce el 
giro y la elevación y descenso de los soportes.

3. Aparato automático para $1 revolado y demás 
operaciones complementarias para el acabado de pruebas

25. fotografióse, según las reivindicaciones 1 y 2, que se
caracteriza por el hecho de que el propio eje que da lu­
gar al giro de las ruedas indicadas en la precedente 
reivindicación está provisto de dos levas o excéntricas



que, al actuar sucesiva y alternativamente pobre sendos 
émbolos, dan lagar .ti basculamiento ge una palaata que 
mnave el eje portador de lea ecpertee, produciendo el
desplazamiento axial de date en aentldo ascendente y 
descendente.

4. Aparato automático para el revelado y deuda 
operaciones complementaria* para el acabado de praebae 
fotográficas, según lae reivindicaciones 1 a 3, que ee 
caracteriza por el hecho de que la relación de movimien­
tos entro el eje portador de las levas y el eje porta­
dor de los soportes de las tiras es tal que a cada vuel­
ta completa del primero corresponde un giro del segundo 
en un sector de circulo proporcional al número de cube­
tas que contenga el aparato, y teniendo lugar precisa­
mente este giro en el momento en que dicho segundo eje 
se encuentra en au posición elevada máxima.

5. Aparato automático para el revelado y demáe 
operaciones complementarias para el acabado de praebae 
fotográficas, según laa reivindicaciones 1 a 4, que ee
caracteriza por el hecho de que las diferentes cubetas 
. de que se compone el aparato pueden contener loe diver­
sos líquidos para lae sucesivas operaciones, asi como 
medios de calefacción y secado y de desprendimiento de 
la* tiras al final de cada cielo o recorrido.

6. Aparato automático para el revelado y demás 
operaciones complementaria* pare el acabado 4* pruebas 
fotográficas.

La presente memoria áeeeriptlva está compuesta
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4* onaw hag** folladas. assaaogysfladas pay aaa sola os- 
**, **oap*Sata* la de* hsgss A* dibujos * io* que a* ha­
ss y*î***aoi* *a *1 easspe 6*1 prostate esente. 

Narasloaa, a 4 6* galio d* 1941.
MAMMARIA I  MAÏZRIA1 BlBCTBa- 
- MATON, S. à.
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