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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

para  una p a te n te  de Invención, por v e in te  años, p o r: " Mecanismo 
p ara  e l  cambio au tom ático  de d isco s de gramófono " a fa v o r  del 
Señor, Don A lberto  COICPARE y de l a  firm a Ing . BASETTI & CO, r e s i  - 
dente en Milano (I t a l i a )  Via E i l e l f o ,  3 =

= a _ a _ a _ 2 _ 2 _ f i _

El p resen te  Invento t ie n e  por o b je to  un mecanismo para  
e l cambio autom ático de d iscos de gramófono d e l t ip o  d e s c r i to  e 
i lu s t r a d o  en l a  p a te n te  i t a l i a n a  número 380.278 de lo s  mismos so - 
l i c i t a n t e s .

5 El mecanismo según e l p re se n te  inven to  es substancialm en
te  id é n tic o  a l de la  p a ten te  número 360.27b, en cuanto se r e f ie r e  
a la s  d iv e rsa s  func iones au tom áticas conseguidas po r e l .  También 
su stan c ia lm en te  es id é n t ic a  l a  d isp o s ic ió n  d e l grupo de d isco s  en 
un á rb o l escalonado en estado inm óvil sobre el á rb o l del p la to  g i-  

10 r a to r io  p o r ta -d is c o s ,  d iscos que con sus bordes so b re sa le n  de un
p i l a r  d isp u esto  la te ra lm e n te  a l  p la to  g i r a to r io  y que l l e v a  lo s  o r 
ganos adecuados p a ra  em pujar y hacer cae r lo s  d iscos sobre e l p ía  - 
to  g i r a to r io .
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Las m ejoras del p resen te  invento  se r e f ie r e n  p a r t i c u la r  - 
mente a l mecanismo de p rep a rac ió n  y cLe mando de l a  ea id a  de lo s  d i s ­
cos en correspondencia  con sus d if e r e n te s  d iám etros y también a l 
mecanismo de mando del mecanismo de l a  aguja o p ick -u p .

E stos mecanismos según l a  p re se n te  p a te n te ,  que se com - 
p renderán  p a rtic u la rm en te  por l a  s ig u ie n te  d e sc rip c ió n  y por la s  
re iv in d ic a c io n e s  y po r lo s  ad jun tos d ib u jo s , se han estud iado  y 
co n stru id o  de modo que con re la c ió n  & lo s  de la  p a te n te  numero 
380.278  p re sen ten  una s im p lif ic a c ió n  n o ta b le , ya sea  por lo  que se 
r e f i e r e  a l a  forma y a l  numero de la s  d iv e rsa s  p iezas y al conjun - 
to  de lo s  d iversos mecanismos, ya sea p o r lo  que se r e f i e r e  a su 
funcionam iento , e l  cual lográndose con p ie z a s  y mecanismos mas sen  - 
c i l i o s  y mas ro b u sto s  r e s u l ta ,  también mas seguro .

Los ad jun tos d ibujos p resen tan*
La f ig .  1 una v i s t a  p e rsp e c tiv a  desde a r r ib a  d e l conjun - 

to  del mecanismo, s in  l a  columna f i j a  s u p e r io r , el p la to  g i r a to r io  
p o r ta -d isc o s  y e l p ick -u p ; l a s  f i g s .  2 - 15 p re se n ta n  d e ta l le s  en 
e s c a la  red u c id a .

Como en l a  p a te n te  número 380.278, e l ap a ra to  comprende 
un p la to  f i j o  i n f e r io r  P i ,  bajo  e l  cual se encuentra e l motor no 
i lu s t r a d o  y sobre e l que se f i j a n  l a  mayor p a r te  de lo s  órganos 
de l mecanismo cam bia-d iscos.

E ste  comprende ademas un p la to  f i j o  s u p e r io r  Ps que f a l  - 
t a  en p a r te  en e l d ib u jo , de l a  f i g .  1.

Por M y m se in d ican  l a s  m an ec illa s  gu iadas sobre el p la ­
to  f i j o  su p e r io r  y que s irv e n  p a ra  poner en marcha e l a p a ra to , pa - 
r a  d e te n e rlo  y p ara  e l mando de la s  o tra s  operaciones p o s ib le s ,  co­
mo l a  r e p e t ic ió n  de un d isco  o l a  ex c lu sió n  de o tro . La m an ec illa  
M acc io n a  m ediante una b a rra  de tran sm is ió n  1 y una la m in ita  de 
t r a n s m is ió n ^ i ja s  sobre un perno asegurado en el p la to  P i ,  una p a  - 
la n c a  de mando 3. E sta  p a lan ca  de mando p re s e n ta  un tope su p e r io r
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3A y o tro  i n f e r io r  3B y una le n g ü e ta  lev an tad a  3C. SI extremo l ib r e  
de l a  palañoa 3 p re se n ta  un tro zo  reb a jad o , en e l que v a  enchaveta - 
da una p a la n c a  de guia  gu iada sobre e l p la to  P i y una le n g ü e ta  l e  - 
van tada  34. E sta  pa lanca  de mando 3 acc io n a  l a  p u esta  en marcha del 
motor y también l a  p u es ta  en marcha d e l d is p o s i t iv o  de mando del 
cam bia-discos y del p ick -u p , como se vera  inm ediatam ente.

La m anecilla  m e s ta  un ida a una b a rra  5 gu iada por medio 
d e l perno y un boton sobre e l  p la to  P i , por medio de l a  cual v a r i  - 
l i a  puede t i r a r s e  ue l a  palanca 6 del in te r r u p to r  p a ra  desenganchar - 
lo .

una palanca de dobles brazos 7 s irv e  para  f r e n a r  e l p ía  - 
to  g i r a to r io  p o r ta -d isc o s  colocado sobre e l e je  motor 23. E s ta  ac - 
c ion  de frenado  se lo g ra  m ediante un boton de goma que por áL mué - 
l i e  8 se a p r ie ta  c o n tra  el borde in f e r io r  a lre d e d o r  del p la to  g i r a  - 
t o r io  p o r ta -d is c o s ,  l a  pa lanca  7 puede c o n tra  l a  acción  de su mué - 
l i e  8 se r  empujada por e l tope 3A de l a  p a lan ca  3 con ob je to  de l i  - 
b e ra r  e l f re n o  del p la to  g i r a to r io  p o r ta -d is c o s .  Con t a l  o b je to  se 
preve un d ie n te  o s c i la n te  9 f i j o  sobre e l so p o rte  de l a  pa lanca  7.

Sor 11 se in d ic a  l a  pa lanca  ae doble brazo que m ediante 
su brazo 11D tra n sm ite  e l mando a l a  p a lan ca  33, l a  cual a su vez 
acciona lo s  d ie n te s  para  hacer cae r lo s  d isco s fo n o g rá fic o s .

El brazo 11A de l a  pa lanca  11 se acciona por un d isco  de 
le v a s  10 que durante una ro ta c ió n  com pleta acciona l a  c a id a  de un 
d isco  y e l desplazam iento  dentro  y fu e ra  del picüw ip. E ste  disco de 
le v a s  10 l l e v a  una pequeña le v a  in f e r io r  10B y o t r a  pequeña le v a  
e x c é n tr ic a  su p e r io r  10A, y tam bién una g u ia  10C. Va f i j o  sobre e l 

mismo e je  de una rueda dentada 19 que engrana con e l á rbo l-m oto r 23.
La e x c é n tr ic a  in f e r io r  10B del d isco  s irv e  para  a c c io n a r­

l a  p a lan ca  11 para  provocar l a  ca id a  de lo s  d iscos fo n o g rá f ic o s .
La e x c é n tr ic a  1QA y l a  g u ia  10C s irv e n  para  e l acciona - 

m iento del p ick -u p . P ara  e s te  o b je to  el d isco  coopera con una pa -
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lan ca  de mando d e l p ick -u p , 12. E sta  pa lanca  va f i j a  en e l  p la to  P í 
y l le v a  un m uelle sobre e l e je  de unión que tie n d e  a em pujarla h ac ia  
e l i n t e r i o r  del d isco  10. En p o s ic ió n  de reposo de l a p a ra to  ( f ig .
8) e s ta  p a lan ca  de apoya co n tra  l a  e x c é n tr ic a  10A co n tra  l a  acción 

5 o p re s ió n  ae su  m uelle a x i l ,  l a  p a lan ca  12 l le v a  remachad© par de -
bajo  de l a  misma un b a la n c ín  14, que p re se n ta  un d ie n te  s a l ie n te  
la te ra lm e n te  por encima de la  palanca 12* Ademas, en e l extremo l i  - 
bre de e s ta  palanca 12 se en cu en tra  remachada una p la q u ita  mediante 
un perno de tope 15, p la q u ita  que l l e v a  o tro  tope 15¿. Sobre el per- 

10 no 15 se ha p re v is to  un m u e lle c ito  que tie n d e  a empujar l a  p la q u i - 
t a  co n tra  un c la v i l lo  de l a  palanca 12. Por debajo de e s te  c la v i l lo  
se e n cu en tra  o tro  tope 16.

l a  rueda dentada 19 que engrana normalmente con e l  e je  
motor 23, puede desengranarse  de e s te  e je  m ediante una p o rc ión  19A 

15 ta l l a d a  po r fu e ra  de l a  rueda y f i j a d a  en una palanca 20 remachada 
sobre l a  misma rueda y m antenida bajo  l a  acc ió n  de un m uelle tam - 
b ien  f i j o  en l a  rueda. Un extremo de l a  pa lanca  20 l l e v a  un perno 
21 que se ex tiende  h a c ia  a r r ib a  a tra v é s  d e l d isco 10 y p o r encima 
de e s te  d isco  10 l le v a  una p la q u ita  22. En e l e je  de l a  rueda d en ta  - 

20 da 19 y del d isc o  10 va sobre e l lo s  enchavetaaa una pa lanca  17 mante­
n id a  bajo  l a  acción  de un m u e llec ito  17a . E sta  pa lanca  17 l l e v a  por 
debajo una p la q u ita  e l á s t i c a  18.

®or 25 - 27 se in d ic a  l a  palanca de a ju s te  d e l d i s p o s i t i  - 
vo cam bia-discos p a ra  a ju s ta r  e l mando del cam bia-discos y d e l p iok- 

25 up en correspondencia  a l diám etro del d isco  que se encuentra en po - 
s ic io n  de ca id a . l a  pa lanca  27 va remachada sobre e l p la to  P i y l ie  - 
va po r encima de l a  misma s u je ta  en 36 l a  pa lanca  26 que se encuen - 
t r a  ba jo  la  acc ió n  de un muelle d isp u e s to  sobre  su  e je  de emperna - 
m iento y l a  cual ademas p re s e n ta  un tro zo  levan tado  sobre e l que 

30 se f i j a  una p la q u ita  36 y también en e l  extremo un d ie n te  28. El
extremo l i b r e  de l a  p a lan ca  27 va unido a un Organo 30, en cuya r a  -
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nura 30A puede engancharse e l Organo 31-32. EL extremo de l a  p a lan  - 
ca 26 se  encuen tra  a l a  a l t u r a  de l a  le v a  in f e r io r  103 del disco 
10 ( f ig .  5 ). La p a lan ca  2? se en cu en tra  tam bién bajo  l a  acc ión  de 
un muelle de tra c c ió n  29.

La f ig .  3 p re se n ta  l a s  pa lancas 40, 39, que aoionan el 
lev an tam ien to  y dep resión  del p ick -up  a l f i n  y a l  p r in c ip io  de l a  
rep roducción . P ara  e s te  objeto  l a  p a lan ca  39 p re se n ta  una ranura  
en l a  que se g u ia  un perno s o l id a r io  d e l e je  de unión del p ick-up  
y l a  pa lanca  40 l le v a  una ru e d e c ita  que re s b a la  sobre el borde pe - 
r i f e r i c o  del d iseo  de lev as  10.

La f ig .  14 p re se n ta  lo s  órganos (una p la q u ita  37 con c ía  - 
v i l l o  3?A y e l  Organo 38 con un d ie n te  unido a  l a  lam ina 38A) d e s t i ­
nados a a cc io n a r l a  p uesta  en marcha del cam bia-discos a l  f in a l  de 
l a  rep roducción  de un d isc o  en forma id é n tic a  a como se in d ic a  en 
l a  p a ten te  380.278.

La f ig .  15 p re se n ta  esquem áticam ente e l  p i l a r  con e l me - 
dio puente 41, el cual l le v a  un r o d i l lo  de goma 45 y una le n g ü e ta  
remachada 44 que s irv e  p a ra  m antener en p o s ic ió n  h o r iz o n ta l  lo s  d i s ­
cos fo n o g rá fic o s  que se encuentran  sobre e l e je  escalonado y p ara  
m an tenerlos apoyados sobre e l plano del so p o rte  de la  columna de 
modo que se g a ra n tic e  su ca id a  cuando son empujados p o r lo s  d ie n te s  
d estin ad o s  a l a  misma. El puente 41 l le v a  ademas un d ie n te  42 que 
después de l a  eaida del u ltim o d isco  empuja una palanca  43 que a 
su vez empuja a l a  palanca del in te r r u p to r  6 ( f ig .  1 0 ), llevando  
e l  extremo de e s ta  por debajo  de la  rueda dentada 19 que l l e v a  un 
tope in f e r io r  46.

Las d iv e rsa s  operaciones de l a p a ra to  son la s  s ig u ie n te s ;  
(Como en l a  p a te n te  número 380.278).

1 / Al p r in c ip io ,  cuando todos lo s  d iscos fo n o g rá fic o s  se 
encuen tran  sobre e l e je  escalonado y e l a p a ra to  se h a l la  en p o si - 
c io n  de reposo ( f ig .  8) y e l  p ick -up  e s ta  por fu e ra  del p la to  g ira  -
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to r io  y le v a n ta d o , se hace g i r a r  h a c ia  l a  derecha el mango 4 y con 
e s ta  maniobra se pone en marcha e l  a p a ra to ; cae el p rim er d isco , 
se l le v a  den tro  e l p ick -u p , se abate  sobre e l borde d e l d isc o , se 
apoya sob re  l a  prim era in c is ió n  fo n o g rá fic a  y comienza l a  reproduc - 
c ion  m ien tras  e s ta  detenido e l  mecanismo cam bia-d iscos.

2 / Al f in a l  de la  rep roducción  d e l prim er d isc o , se le  - 
v an ta  autom áticam ente e l p ick-up , se co lo ca  fu e ra ,  cae e l segundo 
d isc o , el p ick-up se vuelve a c o lo c a r sobre el borde del d isco  c a i  - 
do, se ab a te , se coloca sob re  l a  prim era in c is ió n  o e s t r i a  y rep ro  - 
duoe e l d isc o  y a s i  sucesivam ente.

3 / Haciendo g i r a r  a l a  derecha l a  m an ec illa  d u ran te  cu a l - 
q u ie r  in s ta n te  de l a  rep roducc ión , se interrum pe inm ediatam ente es - 
t a ,  e l  p ick-up  se le v a n ta ,  se coloca h ac ia  a fu e ra , cae e l disco s i ­
g u ie n te , e l p ick-up  in c ia  l a  rep roducción  del nuevo d isc o .

4/ Haciendo g i r a r  l a  m an ec illa  M en c u a lq u ie r  in s ta n te  
de l a  rep roducción  de.', un d isco , h ac ia  l a  iz q u ie rd a , e l p ick-up  v u e l­
ve a re p ro d u c ir  desde e l p r in c ip io  e l mismo d isco  y c o n tin u a ra  re  - 
p it ie n d o lo  m ien tras se deje en e s ta  p o s ic ió n  l a  m an ec illa  M,

5/ Haciendo g i r a r  a l a  derecha l a  m an ec illa  m se para  e l 
motor y por co n s ig u ie n te  e l a p a ra to .

6 / Al f i n a l  del u ltim o d isco  e l motor se p a ra  au tom ática  -
m ente.

l a s  d iv e rsa s  operaciones se r e a l iz a n  como s ig u e :
1 /  operación . = Haciendo g i r a r  a la  derecha l a  m anecilla 

M se d esv ia  h ac ia  la  derecha l a  p a lan ca  5, l a  cual p o r medio de su 
tope in f e r io r  3B acciona  a l  in te r ru p to r  4 que pone en marcha e l 
m otor. 11 tope o c la v i l lo  s u p e r io r  3 t i r a  de l a  p a lan ca  7, que v ie  - 
ne a  quedar bloqueada por e l  d ie n te  9, que se le v a n ta  después q$t© 
ha sido  so b re -p e r pasado l a  pa lanca  7 y a s i  el p la to  g i r a to r io  que­
da l ib r e  p ara  g i r a r ,  l a  le n g ü e ta  5C de l a  pa lanca  3 ha desviado a 
l a  pa lanca  17, cuya la m in ita  i n f e r i o r  18 ha dejado l i b r e  a l a  lam í -
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h i t a  22, de su e rte  que l a  palanca 20 a t r a id a  po r su muelle re c o rre  
e l  tra y e c to  19A para  engranar con el e je  motor 23 e inm ediatam ente 
comienza e l g iro  de l a  rueda dentada 19 y del d is c o  10 s o lid a r io  
de l a  prim era sobre e l e je .  La p o s ic ió n  de reposo del a p a ra to  ( f ig .
8) corresponde a l  diám etro de un d isco  pequeño en p o s ic ió n  de cae r.
Se supone que es un d isc o  pequeño e l que ha de hacerse  cae r. Al p r in ­
c ip io  de su ro ta c ió n  e l d isc o  lo  por medio de l a  lev a  in f e r io r  10B 
le v a n ta  inm ediatam ente el brazo 11A de l a  palanca 11, brazo 11B que 
t i r a  de l a  palanca 33, l a  cu a l a su  vez t i r a  de l Organo que su s te n  - 
t a  el d ie n te  de alzam iento  para  hacer cae r aL d isc o . La le v a  supe - 
r i o r  10A l le v a  l a  palanca 12 que acc iona  a l p ick -u p . La ro ta c ió n  
de l d isc o  10 perm ite p o r co n s ig u ie n te  a l a  pa lanca  12 in tro d u c irs e  
den tro  empujada por su  m uelle y sig u ien d o  l a  le v a  10A. El d ie n te  
14A d e l b a la n c ín  14 p asa ra  primeramente p o r debajo del brazo 13A 
de l a  pa lanca  de h o rq u il la  13, que es s o l id a r i a  d e l p ick-up  y se 
le v a n ta  después de h aberlo  pasado. El brazo 13a se empuja también 
t r a s  e l d ie n te  14A y e l  c l a v i l lo  15A, y en e l  mismo tiempo e l mué - 
l l e c i t o  de la  la m in ita  15 sobre e l  perno 15 se carga lig e ram en te .
Por ta n to  continuando l a  ro ta c ió n  del d iseo  10, l a  palanca se t r a s  - 
la d a  después ad en tro  y por lo  mismo d esv ia  a l  brazo 13A y con el a l  
p ick -u p  h ac ia  adentro h asta  que l a  pa lanca  con su tope  o c la v i l lo  
in f e r io r  16 se d e tiene  co n tra  l a  p la q u ita  de d e ten c ió n  36 de l a  pa - 
lan ca  de a ju s te  26, l a  cual se en cu en tra  exactam ente en l a  p o s ic ió n  
que corresponde al diám etro del disco ca ido . Asi e l p ick-up  se l i e  - 
va a co lo ca rse  sobre e l  borde d e l d isco  fo n o g rá fic o  que se encuen - 
t r a  sobre el p la to  g i r a to r io .  En e s te  momento. comienza3a p a rte  p ía  - 
na de l a  e x c é n tr ic a  p e r i f é r i c a  d e l disco- 10 que perm ite a l a s  palan­
cas 39, 40 d e sv ia rse  ta n to  que e l  p ick-up  bajo  l a  acc ió n  de su  pro - 
p ió  peso se abate sobre el d isc o  fo n o g ra fico .E n  e ste  momento e l  p r in ­
cipio de l a  g u ia  100 sobre e l d isco  10 ha lle g a d o  a l extremo opuesto a l 
d ie n te  14A d e l b a la n c ín  14A, le v a n ta  este  extremo y por consigu ien te
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ab a te  a l  ¿Liante 14A, con lo  cual e l c l a v i l l o  15A lig e ram en te  carga - 
do p o r e l m uelle , como ya se ha d icho , dara un pequeño empuje u l te  - 
r i o r  h ac ia  aden tro  a l brazo 13A. E ste  empuje s irv e  para  l l e v a r  e l 
p ick -up  h a s ta  el p r in c ip io  de la s  e s t r i a s  fo n o g rá f ic a s . En e s te  mo - 
mentó l a  p la q u ita  22 se d e tien e  por l a  p la q u i ta  28 de l a  palanca 
17 y p o r e l lo  e l tro zo  19A de l a  rueda 19 se r e t i r a  y se desangra - 
n a  del á rb o l motor 23, de modo que l a  ru ed a  19 puede p a ra r s e ;  l a  
de tenc ión  de l a  rueda 19 se  e fe c tú a  por l a  p a lan ca  24 a t r a id a  por 
un m uelle y que p re se n ta  una e n ta l la d u ra  24A en l a  que se d e tie n e  
un ángulo de l a  le v a  in f e r io r  10B de l d isco  10.

Ahora e l d is p o s it iv o  de mando para  l a  ca ida  de lo s  d is  - 
eos y p ara  e l  p ick-up e s ta  parado y c o n tin u a  m ien tras dura l a  ro - 
ta c io n  del á rb o l motor y l a  rep roducción  d e l d isc o  fo n o g rá fic o .

2 operación . = Al f i n a l  de l a  rep roducción  e l mecanismo 
se en cu en tra  en l a  p o s ic ió n  re p re sen tad a  en l a s  f ig s .  1 y 11. Cuan - 
do e l p ick-up a l  f in a l  de la s  e s t r i a s  s igue  l a  b rusca  curva h a c ia  
a d en tro , e l brazo 13B dara  un u ltim o impulso a lo s  elem entos 37,
38, con lo  que e s te  u ltim o  se aproxim ara a l árbo l 23. Cuando l l e g a  
e l  tope p re v is to  in fe rio rm en te  sobre e l p la to  g i r a to r io ,  como en 
l a  p a te n te  número 380.278, e s te  tope da un impulso en sen tid o  con - 
t r a r i o  a l elem ento 38, e l d ie n te  38a d e sv ia ra  a l a  la m in ita  22 que 
queda l ib r e  de l a  la m in i ta  18. l a  poro ion  19a de l a  rueda dentada 
g i r a  p a ra  engranar oon e l e je  motor 23 y por e l lo  la  rueda 19 co - 
mienza a g i r a r .  Después de e s t a  v u e lta  e l d isco  se en cu en tra  a l 
p r in c ip io  de su ro ta c ió n , en l a  p o s ic ió n  i lu s t r a d a  de la s  f i g s .  1 
y 11 y su p rim era ac tu ac ió n  se ra  l a  de su le v a  p e r i f e r io a  que ao - 
tuando sobre l a  ru e d e c ita  de l a  p a lan ca  40 h a ra  le v a n ta rs e  a l p ie k  - 
up. Inmediatamente después l a  le v a  10A d e s v ia ra  hacia  a fu e ra  a l a  
pa lanca  12, que a su  vez l l e v a r a  h ac ia  a fu e ra  a l  p ick -u p . S im ulta  - 
meamente l a  le v a  10B l le g a  tam bién a l a  palanca 11A y provoca l a  
ca ida  d e l d isco  próximo. Ahora l a  le v a  10A perm ite  de nuevo e l  re  -
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to rn o  del p ick -u p , como ya se ha d e s c r ito  e in ic ia d a  l a  reproduc - 
oion se d e tie n e  tam bién l a  rueda 19, como ya se ha d e s c r i to .

3 o p erac ió n / Cuando se qu iere  in te rru m p ir  l a  rep roducción  
de un d isco  en c u a lq u ie r  momento y re p ro d u c ir  e l  inm ediato , se ha - 
ce g i r a r  a l a  derecha l a  m an ec illa  M. Con e s ta  maniobra se d esv ia  
l a  p a lan ca  17 m ediante l a  le n g ü e ta  3C y se pone inm ediatam ente en 
movimiento l a  rueda 19 y e l d isco  10, lo s  cuales accionan  a l  p ic k  - 
up y hacen caer e l s ig u ie n te  d isc o , de l a  manera ya d e s c r i ta .

4 operac ión / P ara  r e p e t i r  e l  mismo disco  acabado de re  - 
p ro d u c ir , se hace g i r a r  a l a  iz q u ie rd a  l a  m an ec illa  M. Con e s ta  ma • 
n io b ra  l a  le n g ü e ta  30 de l a  pa lanca  50 le v a n ta  a l a  p a lan ca  33.
E s ta  que produce l a  ca ld a  de lo s  d isc o s , se deja fu e ra  de a o t iv i  - 
dad. Al f i n a l  de la  rep roducción  del d isco  se pone de nuevo en mo - 
vim iento de l a  manera ya d e s c r i t a  l a  rueda 19 y e l  d isco  10, pero 
e s ta  vez e l d isco  10 acciona  solam ente a l  p ick -u p , e l  cu a l vuelve
a re p ro d u c ir  e l  mismo d isc o . l a  pa lanca  de mando 3 quedara en l a  
p o s ic ió n  de r e p e t ic ió n ,  puesto  que e s t a  b loqueada por l a  p a lan ca  
46 de de tenc ión  y perno 47 h a s ta  ta n to  que no se maniobre l a  mane - 
c i l l a  en sen tid o  c o n tra r io .

5 op erac ió n / Para d e ten e r e l a p a ra to  en c u a lq u ie r  momen - 
to  b a s ta  con hacer g i r a r  a l a  derecha l a  m an ec illa  m, l a  cual po r 
medio de l a  v a r i l l a  5 t i r a  de l a  pa lanca  16 del in te r r u p to r  4 p a ra  
desengancharla .

6 o perac ión / Cuando ha term inado l a  reproducción  del u l  - 
timo disco fo n o g rá fic o , e l d ien te  42 d e l  puente 41 h a ra  p re s ió n  so 
bre l a  pa lanca  43, l a  cual a su  vez empuja h a c ia  a d e la n te  a l a  pa - 
lan ea  6 d e l in te r r u p to r ,  llevando  l a  extrem idad de l a  p a lan ca  6 a 
co lo ca rse  p o r debajo de l a  ru eca  19. Cuando e s ta  se pone en mosri - 
m iento , p o r medio de un c la v i l lo  46 d esp laza  a e s ta  pa lanca  6 en 
e l  sen tid o  de desenganchar e l  in te r r u p to r .  P icha p a lan ca  6 empuja 
también la  porc ión  i n f e r i o r  d e l d ien te  de b a la n c ia  9 e l  cual po r
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e l lo  perm ite  a l a  palanca 7 bajo  l a  acc ió n  del muelle 8 de d e ten er 
y f r e n a r  e l d isc o  g i r a to r io  por medio de su boton de goma.

Bodas e s ta s  operaciones se han d e s c r i to  p a ra  e l caso de 
que se encuentre un d isco  de diám etro  pequeño en p o s ic ió n  de ca id a , 
ya que l a  p o s ic ió n  normal de l a  palanca de a ju s te  26-27 co rresp o n  - 
de exactam ente a l diám etro de un d isco  pequeño.

Supongamos ah o ra  que se  t r a t a  de un d isco  grande en posi 
oion de ca id a . Entonces ese d isc o  grande a b a t i r a  e l d ie n te  de c a i  - 
da d e l d isco  pequeño y luego se puede a b a t i r  e l b a lan c in  unido a 
e s te  d isco . Este b a lan o in  a l que e s ta  unido e l  gancho 31 le v a n ta  
p o r e l lo  a e s te  gancho SL in s e r to  en l a  hendidura 30A de l a  paxan 
ca 30. El desenganche del gancho 31 de l a  ra n u ra  30A se haoe posi 
b le  g ra c ia s  a l a  e x c é n tr ic a  10B a l  p r in c ip io  de l a  ro ta c ió n  d e l d is ­
co lo por un pequeño empuje a l a  palanca 26 unida a l a  pa lanca  27 
por medio del gancho 28. Cuando se  pone en movimiento l a  rueda 18 
y e l  d is c o  10, l a  p a la n c a  26-27 puede d e sv ia rse  h a c ia  ad en tro  em - 
pu jada  por su m uelle 29 y por e l lo  tam bién se t i r a  de l a  palanca 
SO, l a  cual po r medio de la  pa lanca  32 h a ra  descender e l plano del 
so p o rte  p a ra  lo s  d isco s  pequeños sobre e l p i l a r ,  lo  mismo que l a  
p a te n te  número 380, 278 , de modo que e l d isco  grande queda l ib r e  y 
puede c ae r. La caida se r e a l iz a  ae modo id é n tic o  que p a ra  e l disco 
pequeño. En e l mismo tiempo l a  p la q u ita  36 f i j a  en l a  26 se l l e v a  
tam bién h a c ia  aden tro  y d e ten d rá  a l p ich-up  en co rresp o n d en c ia  a l  
diám etro del d isco  grande.

En e l  caso de l a  m aniobra de r e p e t ic ió n ,  l a  pa lanca  3 
que se d esp laza  a l a  iz q u ie rd a , pone en l i b e r t a d  a l gancho 28. De 
e s te  modo l a  e x c é n tr ic a  puede d e sv ia r  solam ente a  l a  pa lanca  26 
que en este  caso no r e a l i z a r a  acc ión  a lg u n a , en ta n to  que l a  p a lan ­
ca 27 - 30 perm anecerá inm óvil en l a  p o s ic ió n  en que se en cu en tra , 
e s to  es por fu e ra  cuando se t r a t a  de un d isco pequeño o p o r dentro  
cuando se  t r a t a  de un d iseo  g rande.
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l a  p re sen te  p a ten te  de Invención , consta  de la s  s ig u ien  - 
t e s  re iv in d ic a c io n e s :

1. - Un mecanismo cam bia-discos autom ático  para  gramófono, 
c a ra c te r iz a d o  por una rueda dentada de mando -19- adecuada p a ra  en - 
g ra n a r  con e l  e je  motor -25- del gramófono y para  s e r  desengranada 
de dicho á rb o l motor por.m edio de una p o rc ión  t a l l a d a  -19A- f i j a  
sobre una pa lanca  accionab le  de modo que se l le v e  e s ta  p o rc ió n  a 
engranar y a desengranar con e l e je  m otor.

2. - Un mecanismo según lo  re iv in d ic a d o  en e l punto 1, 
c a ra c te r iz a d o  por un d isco  de e x c é n tr ic a  -10- f i j o  sob re  el e je  de 
l a  rueda dentada -19- y que p re se n ta  una e x c é n tr ic a  p e r i f é r i c a ,
una e x c é n tr ic a  pequeña su p e rio r  -10A -, una e x c é n tr ic a  pequeña in fe  - 
r i o r  -10B- y también una guia  s u p e r io r  -10C- que s irv e n  p a ra  aocio  - 
n a r  l a  ca id a  de d iscos fo n o g rá fic o s  y e l desplazam iento  d e l p ick -up .

3 . - Un mecanismo según lo  re iv in d ic a d o  en lo s  puntos 1
y 2, c a ra c te r iz a d o  por una pa lanca  -12- de mando del desplazam ien - 
to  del p ick -u p , l a  cual l l e v a  un m uelle en su e je  de f i j a c ió n  que 
tie n d e  a em pujarlo co n tra  l a  ex c é n tric a  s u p e r io r  -10A- del d isco  
y que ademas l le v a  en su extremo l ib r e  un d ie n te  de b a lan c ín  -1 4 - , 
una p la q u ita  e l á s t i c a  con pernos de tope -1 5 , 15A- y un perno in  - 
f e r i o r  -1 6 - , lo s  cu a les s irv e n  para  poner a l  p ick-up en correspon  - 
d en o ia  con e l  borde del d isco  fo n o g rá fico  y p ara  d a r le  e l  empuje 
con o b je to  de que produzca e l  enganche o a ju s te  en l a s  e s t r í a s  f o ­
n o g rá f ic a s  d e l d isco .

4 .  - un mecanismo según lo  re iv in d ic a d o  en lo s  puntos 
1 a 5, c a ra c te r iz a d o  por una palanca  de a ju s te  -26 - 27- c o n s t i tu í  - 
da p o r dos palancas su p erp u estas  y empernadas una sobre o tr a  y en - 
ganchable y desenganchadles e n tre  s i ,  l a s  cu a les  s irv e n  p a ra  a ju s  - 
t a r  e l  d isp o s itiv o  de ca ida  ae lo s  d isco s  f(lao g rá fico s  y e l d e sp la  -
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zam lento del p ick-up  en co rrespondenc ia  a l d iám etro d e l d isco que 
se ha de h acer caer y re p ro d u c ir .

5. - Un mecanismo según lo  re iv in d ic a d o  en lo s  puntos 1
a 4, c a ra c te r iz a d o  por una pa lanca  de mando -3 - un ida a l a  maneci - 
l i a  -M- y que p re se n ta  pernos o c l a v i l l o s  -3A - 3B- y una len g ü e ta  
le v a n ta d a  -3C -, m ediante lo s  cu a le s  acciona l a  p u esta  en movimiento 
de l a  p a lan ca , l a  l ib e ra c ió n  de l fre n o  del p la to  g i r a to r io ,  l a  re  - 
p e t ic ió n  de lo s  d isc o s  y e l  rechazo de un d isc o .

6. - Un mecanismo según lo  re iv in d ic a d o  en lo s  puntos 1
a 5, c a ra c te r iz a d o  por un brazo de medio puente -41- remachado su e l 
to  sobre e l  p i l a r  l a t e r a l  y que l le v a  unida una le n g ü e ta  -44- p ara  
m antener lo s  d isco s e q u ilib ra d o s  y ad h eren tes a l  p lano del soporte  
d e l p i l a r  y tam bién l l e v a  un d ie n te  -42- que en l a  p o s ic ió n  mas ba 
¿a d e l puente -4 1 - , e s to  e s ,  después de la  c a id a  del u ltim o  d iso o f 
empuja una p a lan ca  -4 3 - , l a  cual a  su vez empuja l a  pa lanca  del in  
t e r r u p to r  - 6 - ,  cuyo ex traño  l i b r e  v iene a s i  a l le v a r s e  a l a  trayeo  
t o r i a  de l perno in f e r io r  -48- de l a  rueda  dentada -1 9 - .

7. - " Mecanismo p ara  el cambio autom atioo de d isco s de 
gramófono ” según se d esc rib e  y r e iv in d ic a  en e s ta  memoria d esc rip  
t i v a  y se i l u s t r a  con lo s  p lanos que a l a  misma se acompañan.

Consta e s ta  d esc rip o io n  de doce h o jas fo l ia d a s  y e s c r i t a s  
a maquina por una so la  de sus c a ra s .

M adrid, a 11 jde-ffullo  de 19 41 -
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