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MEMORTIA DESCRIPTIVA

Q%6 Be soompafia a la solicitud de una patente de invencién por

Veinte afios en Bepafia, a favor de la r.s. Wanderer-Werke Aktien-

gesellschaft, residente en 3iegmar-SohBnau (jlemania)
por

" DISPOSITIVO IE ACCIONAMIENTO BARA MAQUINAS DE OFICINAS, BSPECIAL-
JENTE MAQUINAS DE ESCRIBIR Y MAQUINAS DE CALCULAR Y ESCRIBIR ™
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Bl invento se refiere a uy dlspositivo de amcciouamiento para
maquinas de oficinas, especlelilente ma¢uines de escrivir y mequinus cel-
culedores escritoras, en el cual los orjanos gue se hun de acclonar, se
pueven medlante discos ocurvados gue por medio de organos marniobrables
de acoplamaiento pueden scoplarse con un eje girstorio para uu movimien =
to de rotacion limitado. Bstos Glspositivos sirven como azcclonamiento
para el movimiento de orgenos que se han de mover, por ejemplo los S0 =
portes de los tipos, mecanismos calculadores, dispositivos commutado «
res, organos de ajustie, arboies de maniobra o similares, en las ocltadas
maequinas. Fl invento se propone crear un dispositivo de acclonamiento
de esta clase gue siendo de fabricaclon sencilla y economica y ocupan =
do poco espacio, garantice un trabajo rapido y seguro. En especial se
ha de lograr una duracion exactamente determinade del acoplamiento, Es-
to 8¢ logre sesun ¢l invento por ¢l hecho de que en ceda disco éurvado
se apoyan por lo menos un organo ae¢ acoplamiento y dos organos de tope
opuestos entre si, unidos tewbilen entre sl y que regulan el acto de aco-
plemiento del orgeno del mismo, y 1los cuales cooperall con otros des or -
genos de tope de un organo de manlobra apoyado en el bastldor de la ma=-
quina y gue puede sccionarse mediante una teola. '

Un ejemplo de ejecucion del invento se ilustre en los dibujos
sdjuntos, en los gue

Lz fig. 1, presenta una secclon parcial por une maguina caleu =
ledora y escritora con uns unidad motriz del dispositivo, en posicion
de reposo de las partes.

Ia fig. 2, ilustrs una unided de sccionamiento del dispositi =

vo estando oprigide la tecla,

Is fig. P, une planta de varlas unidades de accionamiento se -
gun la linea 3-3 de la fig., 1, haolendose suprimldo algunos orgsnos en
algunas uanldades motrices pare mayor clarldad del ulbujo.

Ya fi;. 4, presenta wau vuldad de accionemiento con los orga -
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nos aoccionados en posielon activa.

oy 1% f

§
pdy
r

ALY T

5

Ia fig. b una unidad de acclonamiento en posicion desacoplade
¥ con la tecla mentenida oprimidas

En el bastidor 1 de la maguina va dispuesto un eje rotatorio
2 apoyedo de forma no ilustrada especislmente y el cusal se acclona por
ung fuerza tampoco llustrade y glra constentemente cuando la maguine
esta preparads parse trabajer. Para cada unidad de sccionamlento existe
un disco curvado 3 apoyado loco sobre el eje 2 ¥y que puede acoplarse
gon una rueda dentada 4 dispuesta f1lJ)a sobre el mismo e¢je 2. El aco -
plamiento del disco curvado 3 s8¢ rexliza medisnte varlos organos, pre

ferentemente dos 5, 5', los cuales se spoyan oscllables individualmen -

te en el disco curvsdo 3 y medisnte un organo comun de treansmislion se

encuentran en combinacion activa., El organo de transmision se compone
de una placa 6, que puede girar loca (fig. 1) alrededor de un collarin
4' de la ruede dent ade 4.

Te maniobra del embrague de los organos de acoplamiento 5, §
ge efectua mediante una palance de tecla 10, ouyo extremo ahorquillade
se construye como ancla de maniobra 9 que se provee de¢ organos de ma -
niobra 7, 8., Si la peslanca 1C por oprimir la tecla 11 se haée oscilar
alrededor del eje 12 en el sentido de las agujas de un reloj (fig. 1)
contrs ls accion de un muelle ce truceion 1% que agarra en el ancla 9,
entonces el orgeno de mauniobrs 7 dejs libre al brazo de tope 15 con su
dlente 14, brazc perteneclente al organo de scoplemiento 5 (fig. 2).

For este necho este orgeno de acoplaniento D bajo la mccion de un mue -
1le de trzccion 18 gue sgarra en su brazo de arrastre 17, se hace oseci -
lar alrede.or de su eje 16, dispuesto y movil sobre el disco curvado
%, en contre del sentido de las agujles de un reloy (fig. 2) vy con su
diente 19 dispuesto en el brazo de arrastre 17, engrana con la ruedsa
denteds 4. =1 brazo de tope 15 perteneciente al organo de acoplamien -

to 5 ge gula nedlante un perno &0 en la placa 6. En esta placa 6 se
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gula tamblen por un pemo 20" un brazo de tope 15' perteneciente sl or -
Zano de adoplamleato 5', de suerte ¢ue la Oscllaclon antes Indicada del
organo 5 se transmite por la plece 6 al organo B5' y este ge hace osgei -
ler alrededor de un eje 16', dispuesto estaclouario sobre el disco cur -
vado %, en eontra de sentldo de las zsujas de un reloj (fiz. 2)« De es ~
te forma bajo la accion esdicional de un muelle de traccion 1B' que aga -
rre en el brazo de arrastre 17', se hace engranay con la rueds dentade
4 un diente 19' dispuesto en wicho Drezo 17'. La placu 16 esta provista
de ranures de gula 48, (de coopermi con pernos 47 dispuestos en el dis -
6o cuzrvado 3,

iedizube wi sloyue ce tecles dispuesto en el pelne de gule 2L
para las pelencas 10 Ge laus teclas - conpuesto e roullios i:2 moviles
en una cuja 23, se impide gue puedan llevarse simdtavesnente a posielon
actiéa mes Ge wiw tecla, pues la tecla oprimids llena totalmente el es -
pacio existente entre los rodillos 22 y correspondiente al espesor de
la chapa de wna paulanca 10 de teclas.

gracies al acoplamiento descrito del disco ourvado 3 con el eje
2 glratorio en el sentido de las agujas ae un reloj, se Done en rotacion
dicho disco ourvado 34 Entonces mediante un rodillo 25 dispuesto girato =
rio en una pslanca 24 y gue cooDPera con curves elevedoras 46, 46', del
disco curvado 3, se hace oscllar ls palanca 24 alrededor de su e¢je 12
en sentido contrarie a las sgules we un reloj, desde la podicion de la
fig, 2 & lg posicion de la fig. 4. la palends 24 esta shorquillade en
su extremo de la izqulerda. Uno de los brazos 26 de la horquills esta
Provisto de unz pieze de tope 27 ajustable, la cusl coopere con uns su -
perficie e tope 28 dispmesta en el bvastidor de la maguina 1. La pleza
de tope 27 posee una plaguite 29 mnortigﬁadora del ruldo y'hecha de cue-~
ro o materiael similar. Bl otro brewo 30 de lg norguilla esta unildo ar -~
tioculadamente ¢on un organo {e tire 34 compuesto de dos bridas 31, 32

y de un muelle de tracoion 33; las bridas 31, 32 estan unidas entre si

¥y con el muelle de traceion 3% de tel modo gue bajo la tension del mue -
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1le 33 permiten una veriacion longitudinal del organc de tiro 34.

Lo bride 31 del orgsno de tiro 34 esta articulads mediante un
yerno 38 & una paianca 37 oscilasble en el sentido de las agujas de un
reloj alrededor de un eje estaclonario 35 contra la mceion de un muelle
de presion 36. Ista palanca 37 acciona al oscilar por ung parte median
te otrs palance acodsda 39 a una palapca de tipos 40 y por oftro lado
mediante una varllla ajustable de traccion 41, accions el mecanismo eal
culador 42. Por este hecho el numero correspondlente a la tecla oprimi
da 11 ge imprime en el rodillo de escritura 43 y ademas por el mecanis
mo calewliador 42 se transmite & una ruedsa de numeros de un mecanismo
integrador no ilustrado.

41 segulr girande el disco curvado 3 en el sentido de las agu
jes de un relo) desde la posicion reproducida en la fig. 4, la palanca
24 gire hacle etras alrededor de‘su eje 12 en el sentido de las agujas
de un reloj, en conformidad con el movimiento del rodillo 25'dispuesto
gobre la pulanca %4 soovre el disco curvado 3., Bl wmovimieato de retroce
80 de lua pulancs 24 hace volver tamblen « su poslcion de partida bajo
le sccion del muelie de presion Z6 que mgarra en la palance 37, a los
organos 34, 37, 39, 40, 41, accionados por dlchs pelance 24 (figé. ly
2).

¥l disco curvado & permanece acoplado con la rueds dentada 4
hagte que uno de los organos de acoplamiento (en el presente ejemplo de
movimiento, el organo 5') se hace osclilar alrededor de su eje 16', en
el sentido de las egujas de un relo) por chocar en el alente 14, del
organo de waniobras 7. Este oseilacion se limita por un perno 44's. For
este hecho el dlente de arrastre 19' dispuesto en el brazo 17' y tam =
bien mediante la placa 6 el diente 19 dispuesto en el brazo de arras «
tre 17, dejan de engranar con la rueda dentada 4+ Con ello se produce
1a parada del disco curvado 3.

En el momento de desacoplarse los organos 5, 5', de la rueda

dentada 4, el rodillo 25 dispuesto en la palanca 24 engaucha bajo 1s

-
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accion del muelle 36 en wna de las dos entalladuras 45, 45' {en el cam
descrito, la 45) dispuestes en el disco curvado 3, de suerte gue este
disco se retiene en la posicion de enganche,

con el numero de revolucliones relativamente elevado del eje 2
y por tanto tawbien del disco curvado 3, el rodillo 25 salta inmediata -
mente decde la posicion activa was exterior (fig., 4) a la siguiente et =
talladure 45f, zntonces la palsncy 24 se coge por la pieze de tope 27
ajustable y cispuesta en su brezo de horguilla 26, de suerte que el cho -
que originado en este salto no actus entre el rodilio 25 y la entalladu -
ra 45' sino entre la piezs de tope 287 o su plaguita de cuero 29 y la su -
perficie de tope 28 prevista en el bastldor 1 de ls maquina.

Msnipulente por consigulente una tecla se establece, como antes
he descrito, el scoplamiento entre uno de los discos curvados 3 y el eje
glratorio 2, de suerte gue el correspondiente disco curvado I perticipa
en la rotacion del eje¢ 2. Si ahora la tecle manipulada se sujeta en es -
tado oprimido haecla ebajo (fis. 5), entonces el organo de mauiobra 8
dispuesto en el ancla 9 de la polance L0 de la tecla manipulada, perma -
nece an la trayectoria del dignte ael tope 14 dispuesto en sl organc de
scoplamiento § puesto shora ea votaclon., Dicho diente 14 en su recorri -
do chooa contra el organc Ge waniobra 8 por ello produce la oscilacion
del orzano de scoplamiento 5 y del orgaso 5' unico con este mediante la
pleca 6, de suerte gue, aun estanio oprimida le tecla, se efectua el
desembrague del disco curvedo 3 de la rueda dentada 4. De estemodo se ha -
ce que independientemente del tlempo de manipulacion de una tecla tenga
siempre lugsr solo uns operacion del dispositivo de accionamiento.

shora bien, el momento que se deja suelta la teola @rimide, el
organo de menlobra 8 oscila saliendose de la trayectoria del movimiente
del diente de tope 14, de suerte que bajo la acclon dd los muelles de
traceion 18, 18', los organos de acoplamiento 5 y 5’ establecen de nue -
vo la union motriz entre el disco curvado 3 y la rueda dentada 4. El dise

g0 curvado 3 se hace girar asi, despues de soltada la tecla, todavia un
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peguefio trozo mas, haéta gue el dlente 14' por chocar en el organo de
ngniobra 7 produce. nuevanente el dusacoplémiento de los organos § y 5*,
de suearte Que'el disco curvado 3 viens dgfinitivamente 8 pararsq.

Bl dispositive puede tambien construirse'dé un modo que por
ejemplo graclas s la correspondiente conformacion dél disco curvado 3,
estando la tecla sujeta deprimide en la posicion segun la fig. 5, el
rodillo 25 se encuentre precisamente en el punto mes alto de la curvae
46 ¥ consiguiantementé Permanezce en esta posicion todo el tiempo que

se'mantengé oprimida -la teole. Esto podria lograrse por ejemplo median -

. te ung correspondiente prolongaclion de la curve 46. El movimiento de

- retroceso del rodillo 25 y de la palanca 24, y tambien el enganche del

rodillo 25 en le entallsdura 45 se efsctusaria entonces solo despues de

" dejar libre la tecla. Esta ejecucion seria adecuada por ejemplo para

mecanismos conmutadores por ejemplo para cbnmutacion’de rodilios de es -
cribir 0 segmentos de tipos, debiendose mantener el sjusgte del orgeno
gue se ha de accionar, durante un‘tiempo determinado, & saber la dura -~
clon de le presion de la tecla, 7

Zn el ejemplo de ejecuclion desorito e ilustrado del invento se

he empleado un disco gurvado 3 con dos curvas parclales y dos organos

" de acoplamiento 5, 5'. Hn el dispositive-de aceionamiento reproducido

en €l ejemplo de ejecuciop toda operacion o proceso de trabajo se extien-

de & una semirevolusion del eje 2. Haturalmehte maé los discos curvados

.3 pueden temblen equiparse con mas de dog curves parclelag {curves ele -

vadoras) y correspondientemente con mas de dog organos de acoplamiento

5, siln separarse por ello del invento.
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La presente patente de invenoién comprende las siguientes
reivindigaciones:

1, Un dispositivo de scclonamiento para miquinas de ofi-
cinas, especialmgnte mAquinae de escribir y miquinss de esori-
bir calouladoras, en el sual los drganos que hay'que acclonar
8o mueven mediante discos curvados o exocéntricos, que mediante ‘
5rganos de embrague maniobrgbles pueden aooplarge con un eje gl -
ratorio para un movimiento de rotacidn limitado, caracterizadoe por-
que en cada disco ourvado (3) se apoyan por 1lo menos un érgand de
embrague (5 o 6°) y dos drganos de tope (14, 14°) opuestos entre
si, unidos entre s{ y que maniobran el agarre del drgano de om~
brague (5, 5'), topes gque cooperan con otros Organos de tope (7,
8) de un Organo de maniobra (9) apoyado en el bastidor de la ma~-
guins (1) ¥y accionable por medlo de una tecla (1l).

24~ Un dispositivo de accionamiento segin lo reivindicado
en ol punto 1, caracterizado porque los organos de tope (14, 14°)
apoyados en cada uno de los discos eurvados (3) se unen mediante
un 6rgapo comin de transmisidn (placa 8) giratorio por el disso
ourvado. »

3.~ Un dispositivo de aceionamiento gegin lo reivindicado
en los puntos 1 y 2, caracterizado porgme los Organos de tope
(14, 14”) que con los Srganos de maniobra (7,8) cooperan para ol
embrague y desembrague de los drganos (5,5') 900perﬁn alternati.
vamente con dichos Srganos de maniobra (7, 8).

4,- Un dispositivo de accionamiento segin lo reivindicado
en los puntos 1 a &, caracterizado porque para emhragar ? desem-
bragar los Organos acopladores (5, 57) de un disco ourvado (3)
8e preve un s0lo gancho de maniobra (9) que sustenta a los érga;

nos de maniobra (7, 8).
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5.- Un dispositivo de acolonamiento segiin lo reéivindicado
en los puntoé 1 a 4, caracterizado porque el gancho de,maniobra
(9) se hace de una pieza con la palanca de teclas (10).

6.~ Un dispositivo de accionamiento segin lo reivindicado
en los puntos 1 a b, caracterizado porqus en cads disco eurvado
(8) se preven tantos Organos de tope (14, 14°) como curvas eleva-
doras (46,46°) posee el disao excéntrico;

7.~ Un dispositivo de accionamiento segin lo reivindicado
en los puntos 1 a 6, caracterizado porque por detrds de cada our-
va elevadora (46, 46°) se prevé un descansillo (muesca 45, 45')
en la que agarra el drgano (24, Bﬁ)acc;onado‘por el disoco ex~
céntrico (3), en la posipién de reposo, preferentemente bajo la
aceidn de un muelle (26). |

8.~ Un dispositivo de acolonamiento segin lo reivindicado
en log puntos 1 a 7, carasterizado porque se prevén medios amor-
tiguadores (27, 29) preferentemente sjustables para limitar el ,
movimiento del rgano (24, 26) acclonado por el disco curvade (3).

9~ Dispositivo de acoionamiento para maquinas de ofici-
nas, especialmente maguinas de esoribir y miquinas de caloular y
esoribir .- Segﬁn se describe y reivindica en la presente memoria
descriptiva y se ilustra con los dibujos que a la misma @e acom-
paflan.

Consta esta desoripeidn de ‘ hojas foliadas y esoritas

a miquina por una sola de sus caras,

Mgdrid, 24 o de 1941,
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