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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

Para ana patenta de Invención, por veinte años, por: " Dispositivo 

de accionamiento de limpia-parabrisas especialmente en automovilee "

a favor de la firma Auto - Union A. G., residente en Chemnlts (Ale - 

manía). -

El objeto del invento es un dispositivo de accionamiento de 

los limpien-parabrisas en le s  automóviles, eá e l eual un bal ansia de 

manivela que aotua sobre el eje de la escobilla limpiadora puede mo - 

verse tanto mecánicamente cano también a mano.

C Ya se conocen ciertamente limpia-parabrisas con accionamiento

mecanice y a mano, en los cuales solo es posible una forma de acolo - 

namiento y esto an dependencia de un acoplamiento que se ha de aeeio - 

nar separadamente bien a mano o mecánicamente. Pero estoe d ispoaiti - 

vee de accionamiento exigen un manejo doble por el Conductor, cuya 

10 atenoion se desvia por ello del avance en la  p ista  y a consecuencia 

de emplear un acoplamiento de fricción presentan ademas generalmente 

el defecto de que durante el accionamiento mecanice gira también l a  

parte para el accionamiento a mano.
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Frente a lo concoide se orea según e l invento un dispositivo 

de accionamiento, en el que el accionamiento mecánico puede realizar - 

se por el embrague y deaembrague^iel medio motor y e l  accionamiento 

a mano independientemente del accionamiento mecánico embragado y dee- 

6 embragado, haciendo girar un boton de mano o una manivela existentes 

siempre en posición de reposo. Aqui ambos accionamientos ssparada o 

conjuntamente han de producir un momento da rotación actuante en igual 

sentido de giro sobre un balancín de manivela conocido para accionar 

el eje del limpia-parabrisas. Esto se logra gracias a que el balan - 

10 cin de manivela recibe su accionamiento de una parte de la transmisión 

que por un lado se une con una parte de la  transmisión accionadle me - 

eanieamente y por otro lado con una parte de la  misma transmisión ao - 

oionadle a mane, produciendo " cierre automatice " por ejemplo por 

autodetencion, autobloqueo, e to ., siendo independientes entre a i en 

18 au funcionamiento ambas parte de la  transmisión. Con preferencia aquí 

una de la s partes motrices se dispone sobre un lado y la  otra parto 

motriz sobre el otro lado de la  parte movida. Para este fin  se pres - 

tan todos loB bloqueos de cierre antomatleo, por ejemplo la s  llamadas 

transmisiones de marcha libre doble y los bloqueos dobles de frenaje 

2o o de rueda dentada y también toda marcha libre sen cilla  y todo bloqueo 

sencillo.
Las ventajas de una disposición de accionamiento según el in - 

vento son múltiples. Por ejemplo para volver a una posición eonve - 

nionte fuera del campo visual la  escobilla del limpia-parabrisas oa - 

26 da vez que se desacopla su accionamiento mecánico, pueden economizar - 

se desconectadores especiales de termino, mecanismos de frenaje anco - 

ra, e to ., pues para este objeto pueden llevarse a esta posioion la  

eaoobilla limpiadora haciendo g ira ra n  poco la  manivela destinada pa - 

ra e l accionamiento a mano. Al f a l la r  el accionamiento meeanioo pus - 

3c de aeoionarse la  escobilla limpiadera sin mas mediante esta manivela



del accionamiento a mano, la  onal puede llevarse fácilmente a una en - 

bordinaoion adecuada reapeoto a la s  otras partea maniobrables. 3e ha - 

l i a  una especial ventaja en el heoho de que con fuertes nevadas, con 

escobilla fuertemente congelada, e tc ., cuando es insuficiente la  pe - 

5 tencia motriz del motor, puede favoreoerae esta por el accionamiento 

a mano. En efecto, según el invento puede sin mas producirse con la  

manivela un momento adicional de rotación que ae sume al aooionamion - 

to mecánico, con lo cual ae evita toda sobrecarga del motor.

En los dibujos ae ilu stra  el objeto del Invento en escala agran* 

10 dada en varias formas de ejecución señaladas a titu lo  de ejemplo, su - 

primiendo la s  partes que no interesan para la  descripción del inven - 

to.
la  f ig . 1 presenta una sección longitudinal per la  disposición 

de accionamiento con transmisión doble de marcha líb re ;

10 las f ig s . 2 y 3 sen v istas la tera les de la s  seccionas por las

lineas 11-11 y 111-111.
la  f ig .  4 presenta una sección longitudinal por la  disposición 

de accionamiento con un bloqueo doble de rueda dentada;

las f ig s . 5 y 6 son v istas laterales de las secciones por la s  

So lineas V-V y VI-VI.

la  f ig . 7 presenta una sección longitudinal de la  disposición 

de accionamiento con un bloqueo reunido y sencillo por rueda dentada;

las f ig s . 8 y 9 son v istas laterales de la s  secciones por la s  

lincas VIII-VIII y Ii-IX.

25 El momento de rotación producido por ejemplo por un electro -

motor utilizado como maquina motriz y transmitido por un engranaje 

reductor oolooado en una oaja común se transmite según el ejemplo do 

ejecución ilustrados en la s  f ig s . 1 a 3, por la  rueda dentada -1- a 
la  parte -2- unida con e lla  firmemente de una transmisión doble de 
marcha lib re , la  cual se compone de la s  piezas -3, 4, 5, $ y 7*. Zs-3o
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ta transmisión da marcha libra va dispuesta sobra a l aja 8, sobra al 

que mediante un disco 9 da papal duro o sim ilar sa apoya exoentricamen - 

ta al balancín de manivela 10. Esta balancín 10 por medio de una an - 

dentación 11 y un piñón 12 acciona al eje 13 de la  escobilla del limpia- 

parabriaas. El eje 8 esta por su extremo provisto de una manivela 14 

para hacerlo girar a mano. La manivela 14 pueda para asta objeto estar 

también unida firmamanta con un arbdl flex ib le , que a su vez se una 

firmemente con un mecanismo para hacerle girar a mano. Con al aja 8 

se acopla solo para ser arrastrada la  parta 7 da la transmisión da mar - 

oha libre doble y esto mediante un pasador 15 que agarra an una ranura 

16 de la  parte 17. Las partea 2 y 7 forman aqui las partes motrices 

de la  transmisión de marcha lib re , las piezas 3 y 6 las partes trama - 

miseras y las piezas 4 y 5, las partea movidas. Las partea 4 y 5 es - 

tan aquí unidas rígidamente entre s i  oon intercalación de manivela 9,

10, 11 libremente móvil.
En el accionamiento mecánico el momento de rotación, oon el 

sentido de giro de la  rueda dentada 1, se transmite por la  pieza 2 des­

pués de un pequeño avance de la misma, gracias a una autodeteaoion me - 

diante las bolas 3, a las piezas 4, 6 y por tanto al balancín de mani - 

vela 9, 10, 11 y por este al eje 13 de la escobilla del limpia-parabri . 
saa (veaae las f ig s . 2 y 3 y las flechas enteras). Como a l girar la  

pieza 5 en el sentido de la *ueda dentada 1 (fig . 3) la s  bolas 6 no 

pueden agarrar, la parte 7 qpeda oon el eje 8 en posición de reposo.

En el accionamiento a mano se comunica a la  pieza 7 por bota - 

oion a la  derecha de la manivela 14 un momento de rotaoion que por aga­

rre múltiple de las bolas 6 se transmite a las piezas 6, 4 y por tan - 

to al balancín 9, lo, 11 y por este al eje 13 de la  escobilla y esto 

oon igual sentido de rotaoion que en e l accionamiento mecánico (véanse 

la s flechas de trazos en las f ig s . 3 y 2). Girando la  pieza 4 en el 

sentido de la  rueda dentada 1 (fig . 2), las bolas 3 no pueden agarrar
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y per tanto la  pieza 8 con la rueda dentada 1 etc, permanece en peal - 

o!en de repone.
Tanto en el accionamiento mecanioo eomo también en el aeelona - 

miento a mano ae ejerce un momento de rotación que aetua siempre en 

8 el mismo sentido, sobre el balancín de manivela 9# 10, 11 o sobre el 

eje 13 de la  escobilla del limpia-parabrisas.

Para e l  accionamiento coman del eje de la  escobilla no se ra - 

quiere por tanto otra eoaa que accionar la s manivelas 14 de mano daran­

te el aoeionamiemte mecánico intercalado.

10 En al ejemplo de ejecución según la s  fig a . 4 a 4 d  momento

de rotaoion producido por el accionamiento mecánico y cedido por ejom - 

pie a la  rueda dentada 1 apoyada loca sobre el eje 6, se transmite 

por la  ruada dentada detentara 17 unida con la  1, mediante e l trinque - 

te 18 al cuerpo de discos 18. Como con esta ultimo se une e l suerpe 

18 de diaees 80 (como según la  f ig . 1) per intercalación da un balancín

de manivela 9, 10, 11 también aquí el momento da torsión aetua por in - 

termedio del piñón 18 sobre el eje 13 de la escobilla. Por la  rotación 

del cuerpo de discos 80 ee mueve el trinquete 81 suelto sobre la  rus - 

da de trinquete (fleohaa llenas en las figo . 5 y 6) de suerte que esta 

80 ultima y el eje 8 unido firmemente aon e lla  mediante e l pasador 18 y 

la  ranura 16, quedan con la  manivela 14 en poaioion de reposo. Para 
mantener entonces ios trinquetes 18 y 81 en agarre somatante eon le s  

ruedas 17 y 82, se aseguran mediante un muelle 83 que agarra en una 

ranura 84 de ta l  modo que se impida prácticamente la  rotación suelta 

88 de loe trinquetes alredsdor de la s  ruedas#

El momento de rotación producido per e l accionamiento a mano 

ae transmite en sata ejemplo da ejecución por e l eje 8 a la  rueda de - 

tentara 28 y por e l trinquete 81 al cuerpo de discos 80, 19 y por eon - 

siguiente mediante el balancín 9, 10, 11 y e l piHom 18, a l eje 13 de 

3o la  escobilla del limpia-parabrisas. El trinquete 18 que apoyado en



la  parte 19 gira  también oon e lla , re sb a la  aobre lea di ente a de la  roe - 

da 1? sin  arrastrarla  (flechas de traeos en la s  f ig s .  6 y 6).

Ba el ejemplo de ejecución según la s  f ig s .  7 a 9 e l momento de 

rotaoion de la  rueda 1 se transmite, oon accionamiento mecanice, por 

*  l a  parte 26 unida firmemente con dicha rueda y por medie de lac bclae 

26 al cuerpo 17, 28 que lleva entre e lla s al balancín de manivela 9, 

lo , 11 y por tanto ee transmite por e l piñón 12 a l eje 13. El trinque - 

te 29 arrastrado por la  pieza 28 sa mueve entonces loso o suelte sobre 

los dientes de la  rueda 3o, la  cual también mediante ranura 18 y paaa - 

3-Ó dor 16 se une firmemente con e l eje 8 que ee ha de accionara mane

(flechas enteras de la  f ig s . 8 y 9). En el accionamiento a mano por 

la  manivela 14 la  rueda 30 transmita au movimiento per el trinquete 

29 al cuerpo 27, a! de la  transmisión, el balancia de manivela 9, lo ,

11 y el piñón 12 al eje 13, sin que por las bolas 26 se arrastre la  

18 parte 25 de la  transmisión (flechas de trazos de las f ig s . 9 y 8).

Naturalmente que e l invento no se lim ita a u tiliz a r  un alee - 

promotor como accionamiento mecánico y a que las piezas motrices 2,

17, 25 de la  transmisión reduotora se unan firmemente oon la  rueda den­

tada. cemo accionamiento meoanieo puede también emplearse un motor 

2o giratorio de aire comprimido o efectuarse una transmisión por e l  mo - 

tor de accionamiento recibiendo la s  partea métricas 8, 1?, 26 de otro 

modo su accionamiento. De igual manera les engranajes de cierre auto - 

matioo indicados en los ejemplos de ejecución solo se ha de mirar co - 

mo ejemplos ilustrativos.
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La 5ye aente patenta A# Invención, oamata da Las alguien -
tea reivindicue iones:

1. - Un dispositivo A# acción asían te de limpiaparabrisas, 

6 especialmente en automóviles, en el que una maniv^La oscilante p̂es 

actúa sobre el eje de la  es sobilla  limpiadera puede accionarse tan - 

te mecánicamente come a mane, cara eterizado porque l a  manivela oa * 

eilante recibe su aooionamientd de una parte ás la  transmisión, que 

por un lado se une oom una parte de la  trenaRlsionaaciB)ai&.ble'' meca - 

,10 nicamente y per otro lado oon una parta de la  transmisión acciona - 

ble a mano en una dirección de rotación con cierre automático (ble -

Sacando o abrazando automáticamente) en el arrastre#

2. - %  dispositivo de accionamiento según lo reivindi - 

o ado en el punto 1, caracterizado porque la  manivela oscilante -9,

M 10, 11- se acciona por la  parte movida -A, 5- de una transmisión 

-8 a 7- de doble marcha lib re .
S. - Un dispositivo de accionamiento según lo  reivindi - 

oado en el punto 1 , caracterizado porque la  manivela oscilante -9, 

10, 11) ae acciona por la  parte movida -19, 80- de un bloqueo do - 

So ble -17 a 88- de rueda dentada.
4. - Un dispositivo de accionamiento según lo  re lv Indio a - 

do ec el punte 1, oaraotarizadomporqu* l a  manivela oasilanto -9,

10, 11- se acciona per la  parte movida -87 , 88- de una transmisión 

sonstituida por una transmisión senellla -88, 86, 87*  de marcha l i  - 

88 bre y por un bloqueo también sencillo -88, 89, 89- de rueda danta - 

da.

5. - Un dispositivo de accionamiento según lo  reivindica - 

do en los puntos 1 a 4, caracterizado porque l a  manivela oasilan te 

-9# 10, 11- se di apeas libremente móvil astro la s  partee acciona *
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dam -4, &*, *1$, 3a- y *NT, 38- g ra d a s  4 ia  intarsdaeiam  a# un 

diaeo aneantrioo -9- apoyado astro #1 aja -8-.

6. - Un diapositive da accionamiento oogun le  raivindi - 

aedo am lea puntea 1 a 6, aaraotarisado porque a laa partos movidas

3 -4, a- o -19, 80- o -3t* 38- da la  tramandai en da alarra automatisa

aa subordina per aada lado artarior ama parta aatrlm y da laa dea 
partea métricas oerraapondtantas a una trsnamislen, ama de allea 

transmita al adatante da rotaalen produoide maoanioamanta gracias 

a la  untan eem ama parta dal acolonamianto -1- y la  otra transmita 

'18 al momento da rotas ion produaide a  mana' grae.iaa a  l a  sa i on -18, 14- 

aom al aja - 8-  aaeiamable par la  .parta - 14 -.

7. - Un dispositivo Aa aacionamiante asgan la  ra la  indita 

de en loa pontea 1 a 4, oaraotsrisa&a porque al mascante da rot salan 

produoida momantaneamanta maoaniaamenta y m mame, aa transmita par

13 las dos partas métricas oorrespam&ientaa a  orna transmisión da aid - 

rrs mntommtiaa con indapandanoia raoiprooa, para an an mamtidd da 

ro tasien a la  parta movida#

8. - Un dispositivo do moaionaaionto asgan lo  ra iv indien - 

do on loa pontea 1 a 7, smrmetaricada parcas al maannte da rota -

3d eion producido mecmnloamaata y a nano aa trmnmaita campant amanta
par la s  dos portad mot rie es partenaaiantas a orna tranatmialon 3d did-, 

aro automatico a la  parta movMa#
8. - * Biapoaitivo da aeaionwaianto da limpiahrlaaa, na - 

paoiaimanta an automóvil aa " asgan aa dasarlha y reivindica an da - 
88 ta nana ria y aa ilaatra asa loa planos quo a la  miaña da aeompaHan#

Conata asta desaripoien da hojas dolíalas y asaritan 

a maquina por una sola de ana caras.
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