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La presente memoria descriptiva tiene como fin
la declaracidn del objeto sobre que ha de recaer el privi
legio de explotacidn industrial y comercial exclusivo en
el territorio nacional de acuerdo con la legislacidén vi-
gente de un Modelo de Utilidad que, como el enunciado in-
dica, trata de un perro de Juguete.

El presente Modelo de Utilidad tiene por objeto
un mecanismo destinado a simular los movimientos de un perro
tal como por ejemplo el de desplazamiento mediante el mo-
vimiento_comhinaéo de sus cuatro patas, el movimiento del
rabo, movimiento giratorio de la cabeza y, por ultimo, mo
vimiento de la boca en combinacidén con da emisién de uh
sonido que imita un ladrido.

Este mecanismo se accions a distancia a través
de un conductor eléctrico mediante una fuente de corriente
continua oon posibilidad de cambio de polaridad, tal como
por ejemplo un cqnjunto de pilas secas e inversor o una -
pequefia dinamo de mano, ya que este mecanismo estd cons-
tituf{do de tal forma que al cambiar la polaridad del motor,

-y por tanto el sentido de giro de éste, se produce auto-

méticamente una commutacidén de movimientos que determina
la perada de uno de dichos movimientos y la realizacién
del otroe. .

.4si por ejemplo, el movimiento alternativo del
rabo y el de giro de la cabeza en uno y otro sentido se -
produce siempre,-es decir cualquiera que sea el sentido =~
de giro del pequefio motor, mientras que el de marcha y ei
de movimiento de la mand{bula del perro con la emisién de
sonido se realiza con exclusidn uno del otro.

Con el fin de facilitar la mejor interpretacidn
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del inventd, en los dibujos adjuntos, complementarios de -
la presente exposieién, 8¢ representa una fofma préctica -
para su realizacidn industrial que se incluye unicamente -
a titulo de ejemplo y, por lo tanto, Con caracter no limi-
tativo del invento. _
~ En los qifados dibujos, la figura 1 muestra una

vista en planta del mecanismo realizado de acuerdo con el
presente invento.

La figura 2 muestra una vista lateral del mismo
mecanismo, N , ,

La figura 3 muestra esquematicamente el mecanis
mo conmutador,

La figura 4 muestra un detslle de la parte del
mecanismo correspondiente a la cabeza del perro.

_ La figura 5 muestra ung vista desde la parte -

inferior del acoplamiento de la cabeza al cuerpo del perro.

En los citados dibujos las referencias numéricas
corresponden a los siguientes elementos: |

1.~ Bastidor del mecanismo.

2.~ Notor eléctrico.

3.~ Eje intermedioe.

4.~ Eje para accionamiento del rabo.

S5.= Manivela.

6.~ Acoplamiento del eje de accionamientordel rabo

é.- Ejemde accionamiento del rabo.

8.~ Armadura del rabo.

9.~ Eje intermedio para movimiento giratorio de

la cabeza.
10.- Biela..

1l.- Ranura de acoplamiento.
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12.~ Véstago basculante.

13- Rueda:dentada intermedia.

14.- Pifidn conmutador.

15.= Rueda inferior.

16.~ Rueda superior,

17.- Eje de accionamiento de las patas.

18.~ Patas anteriores. ,

19.- Eje de articulacidn de 1la® patas anteriores.

20.~ Bielas de transmisidon entre patas laterales.

2l.- Pa?és'posteriores.

22.~ Eje de articulacidn de las patas posteriores.

23.- Pifidn receptor de movimiento del morro.

24.~ Eje de accionamiento del morro.

25.~ Biela de accionamiento del morro.

26.- Conxrgposo. }

27.- Envolvente del cuerpo.

28.~ Envolvente de la cabezee

29.- Armadura de la cabezas

30.~ Acbpiaﬁianto de la cabeza.

3l.- Renura de la armadure 29.

32:- Ranura del acoplamiento 30.

33.- Pivote solidario a la biela 25,

34.- ?ieza”cén extremo acodado.

35.- Fuelle.

36.= Ranura. .

Como se muestra en las clitadas figuras, el me--
canismo se encuenira en su mayor parte, moniado sobre el
chasis de forma paralepipédice 1, a cuyo chasis estd fi-
Jado el pequefio motor eléotrico 2, en sus extremos pos=

terior. Dicho motor eléctrico 2 se encuentra conectado -
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ediante conductores no representados a un conjunto de -
pilas secas a través de un inversor de polaridad o & una
pequeﬁé dinamo susceptible también de cambio de polaridad,
por inversién de rotacidn.

. El motor eléctrico 2 ataca mediante un pifién -
a una corona dentada solidaria al eje 3 en el cual es =
solidario otro piﬁan.oon el gque engrana una rueds dentada
solidaria al eje intermedio 4, éuyo eje sobresale late-
relmente conformado a maners de manivela 5, en donde se
articula la biela 6, articuleda por su extremo superior
el eje 7, dispuesto en posicidn diagonal que sobresale
por la parte poatéripr en donde presenta un acodamiento
en el que esta fijado la armadura 8 en forma de muelle
que constituye el nicleo del rabo.

. Dicho eje 4 tiene montado un pifién con el que
engrana lafrueda-dentada~l3, solidaria al eje 9, que so-
bresale por un lateral formando una manivela en donde -
se articula la biela 10 dotada de una ranura exirema 1l
en donde pasa un vastago 12, destinado al movimiento al- _
ternativo angulaer de la cabeza como 8e vera mas adelante.

El ‘mecanismo cohmutador de movimiento, repre-
sentado con mayor detalle en la figura 3, esta fundamen~
talmente constituido por un pifidn dentado 14 montado en
un eje que se encuentra gulado entre las ranuras 36 de
cads lateral del bastidor 1. Dicho pifién engrana conti-
nuamente con la-rueda'dentada‘l3 cualquiera que sea su
posicién en la ranura 36. Cuando la rueda dentada 13 -

gira en el sentido "a" el pifidn 14 se encuentra en la -

_parte inferior de-lé rahura'36 y ataca a la rueda den-

-tada 15 :moviéendd: al/eje 17 y cuando la rueda dentada 13
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gira en sentido @b" dicho pifidn 14 se eleva hasta situarse
en la posicidn li,ﬁcon lo que engrans con la rueda dentada
16, que engrana a Su vez con el pifién 23 solidario al eje

24.

El eje 17 presenta sus extremos salientes del bas-
tidor 1 en forma de manivela de posicidn opuesta y se arti-
cule en las respectivas patas anteriores 18, las cuales se
articulan en su parte superior en el eje transversal fijo
19 pasante a través de ranures inclinadas de esta. Asi mismo
ambas patas 18 se unen con las del mismo lateral posterio-
res 2l, a t:ayés de las bielas correspondientes 20, diSPueS‘l
tas en posicidn inclinada, cuyas patas posteriores se arti-
culan en el eje fijo transversal 22, v

El pifidn 23 e8 solidario como ya se ha indicado
al eje 24 terminado en forme de manivela en la'que se arti-
cula la biela 25, unida por su parte superior a la cabeza,
como se describird s continuacidn.

| La cabeza representada en la figura 4, comprende
une, pieza o armadura 29 acoplada en forma susceptible de = '
giro en la pieza 30 solidaria a,lé envolvente externa del
cuerpo 27. L

Dicha pieza de acoplamiento 30 presenta una ra-
nure arqueédaﬂ32.que como se muestra en la figura 4, hace
aparecer una ranure en forma de ventana 31 de la armadura
29. A través de ambas ranuras pasa el vastago R que es -
sometido por medio del mecanismo enteriormente descrito -

& movimiento elternativo de veivén ds forma que al moverse
dicho vastago hacé‘girar hacia un lado y otro la cgbezs del
pPerroe | '

Diche armadura 29 e8ta recubierta por la envolvente
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formativa de la cabeza 28 y tiene fijado en su parte superior
el fuelle 35 dotado de un dispositivo acustico. En la cara
frontal de dicho fuelle se aplica el extremo acodgdo de la
pieza 34 situada en la parte del morré de la cabeza del =
perro constituyendo la armadura de este que es independiente
del resto de la cabeza‘y que tiene fijada la envolvente 28.
En dicha parte acodada se apoya el tope 33, solidario a la
biela 25, como selha descrito es sometido a un movimiento
alternativo de vaiven, de forma que al apoyarse contra el
fuelle 25 se produce‘la emisidn acﬁstiqa y al mismo tiempo
se mueve el morro del perro como si ladrara.

Por consiguiente, si se supone el motor eléctrico
girando en un;sentido; tal que los distintos ejes correspon=-
dan a las flechas "a", se produce el movimiento del rabo ¥y
el de la cabeza y asf mismo, como Se describié para la fi-
gura 3, el giro del eje 17 y por consiguiente el movimiento
de marcha del perro que es compensado por el contrapeso 26
fijo a la envolvente 27.

~ Cuando Se invierte la polaridad de la corriente
eléctrica de alimentacidn del motor 2 y gira el conjunto
de ejes segin las fdechas "b", se produce as{ mismo el mo-
vimiento de la cola ¥y ei gira de la cabeza, pero no el -
de marcha ya que el mecanismo conmutédor hace que, 2l girar
la rueda 13 en el sentido "b"“, el pifidn 14, situado en la
posicidén 14°, hace girar gl eje 24 & través de la rueds -
dentada 16 y por consiguiente, mediante la biela 25 se =
ecciona el mecanismo qpé determina el funcionemiento del
dispositivo acistico y el movimiento del morro del perro.

Descrite suficientemente la naturaleza del in-

vento, asi{ como un ejemplo de realizecidn préactice Unicemente
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cabe afiadir que en el conjunto y partes descritas es posible
introducir modificaciones, cambios de materia, formas y dis-
posicidn de todos sus elementos siempre que tales altera-
ciones no supongan veriacidén sustencial en el invento.

El gglicitanté 8e Beservg el derecho de extender
esta demanda de registro a 1los paises extranjeros, reivin-
dicando 1a misma Prioridad de la presente solicltud al am-
paro del Convenio Internacional para la proteccién de la -
Propiedad Industrial.

N O T a

 El Modelo de Utilidad, que se solicita por veinte
afios, para ESpéﬁa, de acuerdo con la Legislacidn vigente,
debera recaer sobre: "PERRO DE JUGUETE", segin las carac-
teristicas esencialesjde les siguientes:
REIVINDICACIONES

. 18,~ Perramdé‘jugﬁé%é;’que se caracteriza porque
comprende un mecanismo accionado por un pequefio motor eléc-
trico susceptible de invertir su sentido de giro mediante
inversidn de polarided de la fuente eléctrica situade & dis-
tencia, cuyo motor acciona, & través de un mecanismo de en-
granajes reductor de velocidad, sucesivos ejes de extremos
conformédos a menera de manivels en los que fe articulan -
respectivas bielas, una de cuyas bielas estd articuleda &
un eje, ouyo extremo acodado tiene fijado una armadura fle
xible que constituye el niicleo del rabo y otra de dichas =~
bielas, de forma acodada, se articula en la parte media de
un véstego articulado por su extremo inferior el bastidor
soporte de todo el mecanismo y cuyo extremo Superior se -
encuentra ligado tengencislmente al acoplemiento entre la

cabeze y el cuerpo del jﬁguete de forma que el movimiento
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elternativo de dicho eje se transforma en movimiento an-
gular hecia un lado y otro de la cabeza, cuyo mecanismo
comprende ademés un dispositivo conmutador, cuye transmi
si6n de movimiento queda determinada automéxicamentg se-
gan el sentido de giro de la transmisidn, ligado en une
de sus dos posiciones de transmisién a un dispositivo de
desplazemiento, cénstituido por las cuatro patas, y en le
otra posicidn, a un dispositivo que determina el accio-
nemiento de un dispositivo acistico situado en el interior
de la cabeza del perro y, simultaneamente, el movimiento
de la mandibula superior de éste.

28,~ Perro Ae-Juguete, segun la reivindicacidn
le, que se caracterize porque la cabeza del perro Compren=-
dé uné armadura interior que se acopla en formas suscepti-
ble de rotacidn ;é}.cuerpo del perro mediante dos piezas
anulares planas uhidéa mediénte ung, péstaﬁa central, =-
presentando la pieza anular inferior una ranura arqueada
que coincide en la posicion normal de la cabeza del perro
con una pequefia ventana de la parte anular de la armadura,
e través de las cuales pasa la parte extrema de un vas-
tago sometido a movimiento angular alternativo por el -

mecanismo, de forma que se transforme dicho movimiento,

" por la incidencia tangencial en la parte libre del aco-

plamiento, en un movimiento angular en uno y otro sentido
de la cabeza del perro. | |
38,- Perro de juguete, segin la reivindicacién
le, que se caracteriza porque la ermadura de la cabeza
del perro fija en posicidn adecuada el extremo de un
fuelle dotado de dispositivo acistico, cuyo fuelle tiene

enfrentado a su extremo libre ung pieza de chapa conve-
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nientemente conformada para servir de armadura al morro -
/del perro, cuye pieza presenta en su extremo de inciden-
-cige con el extremo libre del fuelle unas aletas para tope
¥ enganche del extremo de une biela, ligada al movimiento
de una manivela sometida a movimiento a traves del dispo-
sitivo conmutador de trensmisidn del mecanismo de acciona=-
miento, de forma que & traves de dicha transmisidn se pro-
duce el desplazamiento de la ermedurs del morro, moviendo
este elternativamente y simulténeemente por presidén alter-
nativa del fuelle del dispositivo acﬁgtico, emite un sonido
semejante a un ladrido.
48,- Perro de juguete, segun la reivindicatidn

18, que se caracteriza porque se apoya sobre cuatro patas
erticuladas a ejes transversales fijos, estando situada
la articulacidn del par de patas anteriores en la parte
superior de las mismas, mediante paso de dicho eje a =~
través de renuras inclinadas de dichas patas y, la ar-
ticulacidén del par de patas posteriores, en la parte me-
dia de las mismas; estando ligadas cada pata anterior con:’
la posferior del mismo lado mediante bielas articuladas
& la pata anterior en su parte media y a la pata posterior
en su extremo superior; cuyo conjunto de patas recibe -
movimiento a través de las patas anteriores el estar ar-
ticulada cada una de éstas & un eje de transmisién de mo-
vimiento, de extremos conformedos a maners de manivelas
dispuestes en posiciones dismetrales opuestas, cuyo eje
recibe movimiento a través del dispositivo conmutgdor de
movimiento del mecanismo de accionamientoe.

~ 58,=~ Perro de juguete, segin la reivindicacién

le, que se caracteriza porque el mecanismo de accionamiento
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comprende un dispositivo conmutador de movimiento copues-
0 por un eje montado entre ranmuras de guia ar@ueadas -
de posicidn relacionada con unas rueda dentads terminal -
del mecanismo de transmisidn, cuyo eje tiene montado un
pifidn dentado que engrana con dicha rueda en cuelquier -
poaicién Yy engrans en las posiciones inferior y superior
con respectivas ruedas dentades, una de las cuzles es so-
lideria al eje de transmisidn de movimiento a las patas
mientras que la otra rueds dentads engrana con un pifidn
80l idario al eje de la manivela a la que Se articﬁla lg
biela de transmisidén de movimiento a la parte superior
de la cabeza y dispositivo acustico, de forma que segin
glre la rueds dentada terminal en un sentido u otro la
transmisidn se efectla & un mecanismo u otro.
68,- "PERRO DE JUGUETE", |
| Sggﬁnﬂqueda sustancialmente descrito en la -
presente Memoria, que consta de once hojas escrites a -
méquina por une sola cara Jy acompafiada de dibujos.
Madridp 8 de Noviembre de 1.969.
D, Juan Antonio GONZALEZ SAN2Z

oPO'

FRANCISCO GARCIA
P. P, .




2 ~
,A,\\\.\ e _« 7 \/M A
PO AN B N
“ A .\.,\. \\\ \.\.\
S 7 /
2 R s
\ 4 d
\ZNYS Z3TVZNOSD OINOLNYV Nvag

‘PIPPI

N

D(QRLIBA BIPIST

~oo1un PIoH

ZNVS ZITIVENOD OINOLNY NVAL




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



