PATENTE  DE INT};%OD“UGC'I_ON

por diez afios, 1i .

para todo el térritorio espaﬁolfﬂbor " PERFECCIONAMIEN—
70S EN A CONSTRUCGTON DE APARAEI:."SS: ETECTRICOS DE HANTO-
BRA "; cuyo privilegio se solicifa é fa&é? de la entidad
nacional MECANISHOS AUXILIARES INDUSTRIAIES, S.A., resi-

dente en VALLS (Tarragona), Avaa. Generalfsimo, 6.-

MEMORTIA. DESCRIPTITIVA

Los perfeccionamientoé a que~ée contrae la presente
lemoria permiten al construir los aparatos de maniobra
eléctriéé aque éstos resulten coﬁ unéé caracteristicas

que les confieren propiedades de:estanqueidad; cuali-

dad que es altamente estimada y Que se exige y es re-~

querida para determinadas clases de instalaciones.




Los aparatos eldctricos de naniobra hasta ahora em-
pleados, especialmente los comprendidos dentro del &m-
bito del Reglamento Bldéctrico que define la Baja Tensidn

no tienen las propiedades indicadas, mientras que cuan-

Ch

do se construyen segin los perfeccionamientos que son
el objeto de la presente las adquieren.

Pare faoilitar.la comprensiéniy definicidn de tales
perfeccionamientos, se irdn describiendo seguidamente
ilustrando la descripcidn al referirla al mismo tiewmypo,
10 a lasg diversas figuras del pland‘qué se acompaiia, en é1
se representa en la

Pigura 1 la seccidn parcial manguito eldstico segin
un plano vertical que pasa por sﬁ eje; miéntras la

narte

o«

[

Pigura 2 es una seccidn longitudinal parcial
15 superior segin plano vertical 34435 vy la
Pigura 3 es una seccidn longitudinal parcial parte
superior segin plano vertical 36-37, siendo ia
Pigura 4 una seccidn transveféal parcialAparte infe-
rior segén plano vertical 38-39;;ﬁientras la
20 .Figura 5 es una seccidn»longi%udinal parcial parte
inferior segin plano vertical 45;41, representando la
Figura 6 uha planta ﬁércial;iérte'inferior vista
por debajo, dé<la que la i
Figura T es ﬁné planta parcié}-parte inferior vista

25 por encima con parte del balancin 31 y los extremos

superiores 30 de 26, siendo lafﬁ
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Figura O una planta parc1al parte 1nferlor vista

-.,

por encima, con. el borne 26 sin el balan01n 31, mien-

tras la , f} - : fg':’:”

Figura 9 es una secc1on transversal vertlcal segin

plano 38-39 del borne 26 mostrando an parte gl balan-

efn. 31 ¥ sus sallentes 32 al cual' -en consecuencia,

tiene finalidad 1lustrat1va pero no 11m1tat1va de

los perfe001onam1entos de que.s“

Consisten los,perfeccionamientos-en dotar de unas

caracteristicas constructivas a los aparatos eldctri-

cos de manioﬁré»que cooperan a ;é'cbﬁéecucién de la
estangueidad sin‘que'resulten mé?madas las{posibili—
dades de manlobra y el que éstdé.se realicen idonea-
mente, por lo que, si bien no ée:podré prescindir de
los convencionales manguitos elééticos 11 que se re-
presentan en seccidn en la figufa 1, los cuales por

le accidn de los esfuerzos 12 y~ﬁ3 se. observard como
podrdn actuar en los lugares donde se hace mds dificil
conseguir la estanqueidad gue se representa por 14 ¥y
15 en lar figura 2 y que son losrén que se han de pro-
ducir los giros y desplazemientos inevitables en los
aparatos como consecuencia de Su finalidad intrinscca,
que es la de maniobra, de 16 alrededor del pﬁnto 17

de basculamiento materializado por el saliente semici-

1fndrico 18 en el interior de la parte -principal 19 de

la caja del aparato, segin los perfeccionamientos se
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construyen con disposiciéh laberintica adoptando tanto
en los perfiles como en las secciones, respectivanente,
la circuanferencia 20 y el cilindro 21, precisamente
para no entorpecer y si facilitar la accién de los con-
vencionales manguitos eldsticos 11, como se detalla
en la figura 3 que es una seccidn parcial longitudi-
nal de un aparato eléctrico de maniobra en el que en
vuntos aparece el brazo 22 eantrado a presién en 10 y
gue bascula alrededor de 17 guiado por el saliente 10.

Obsérvese cowo la construccidn ha procurado concen-
trar en un uUnico espacio cerrado .23 a la totalidad de
los drganos méviles obtenido por el acoplamiento de lag
dos cajas 19 y 24 gue se sellan con procesos convencio-
nales al ser de material pléstidé aislénte con el auxi-~
lio y guia de los en si conocidoé relieves, nervios,
topes entrantes y sélientes debidémente enfrentados
y concatenados 25, ver las figﬁras 4, 5, 6 ¥ 7, que
son aspectos parciales de la cajé'inferior 243 Jjugando
en la concepcidn de la construccién con las posibili-
dades eldsticas de 1os materialé;”aislantés}f;ésticos
convencionales que se utilizan yféu gellado, quedando el
uso de los metdlicos reducidos dﬁicamente avlas misio-~
nes en gue es necesario contar con. sus posibilidades
conductoras y eldsticas. |

Asimismo podrd comprobarse cdmo en la salida al ex-~

terior - luego protegida con los medios convencionales -~

los bornes 26 se configuran para que con una ligera
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maniobra de revirado segin el sentido 27 se dibuja

en puntos la postura 28 que adoptaré la parte exte-
rior derlos bornes 26 que quedan fijados en el cuer-
po 24 del amarato, sobresaliendo de él,véon 1o que

el mismo no deja por tal maniobra de montaje de los
bornes 26 de ser un todo sdlido, compacto y de fdcil
sellado, vuesto que la fijacidn al lugar de aplicacidn,
nuede hacerse a través de convencionales orejas 29 que
arrancando del cuerpo del aparato no interfieren agque-
1la concepeidn cerrada, del resto del misimo que es

el fin que se persigue con los perfeccionamiéntos en
la construccidn de que se viene tratando.

Tas figuras 8 y 10 acaban de ilustrar ademds, so-
bré la en si conocida actuacidn de la extremidad sune-
rior 25 del borne 26 que con su configuracidn final 30
en U permiten el basculamiento del convencional balan-
cfn 31 gracias a los salientes 32 de éste, cuando tal
balancin por el movimiento 22 ejerce presidn a travds
de pitones méviles, no renresentados, que guedan oclui-
dos en el interior de lasg oquedades 33 de las extremi-
dades del brazo 22 gque adopta en cambio una confizura-
¢idn de horquilla cuando por la maniobra de 16 se desea
que el aparato actie sobre mds de un circuito, para al-

bergar entonces en las oquedades constituidas en cada

una de sus extremidades los correspondientes pitones

que & su vez actuardn sobre otros tantos balancines.
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:Descrito suficientemente el objeto de la presente
Pafente asi como la manere de realizarlo prdcticamente,
se comprende que podrdn introducirse en el mismo cuales—
guiera modificaciones de detalles se estimen convenien-
tes, siemore que no se alteren su esencialidad, a cuyo
Tin se declaran no divulgadas, practicadas, ni puesias
en ejecucidn en Espafia las siguientes reivindicaciones

que constituyen la

NOTA REIVINDICATORTIA

12 - " PERFECCIONAMTENTOS EN LA CONSTRUCCION DE APA-
RATOS EIECTRICOS DE MANIOBRA " caracterizados por evi-
tarse gque en el momento del desmoldeo de sus dos ca-
jas principales no surjan dificultades, construyéndo-
las con perimetros de revolucidn asi como sus secciones,
para que no resulte mermada la capacidad de su seilado
final, igual que en las partes del aparato que guedan
abiertas vara la obligada maniobra del mismo, partes
que ademds se construyen en disposicidn laberintioa
para que contribuyan a facilitar la hemeticidad que
se consigue con la convencional ayuda de manguitos
eldsticos adaptados a las partes‘abiertas ademas del
en s{ conocido sellado final.

22 — " PERFECCIOWAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION LE APA-
RATOS EILECTRICOS DE IMANIOBRA ".

Todo tal y confoime queda descrito y reivindicado




en la memoria descriptiva que antecede y gue consta
de siete hojas escritas a ndquina por una sola de sus

caras y un plano gue la ilustra.
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