
153055

E/V.

M E  M O R I A D E S C R I P T I V A

que se acompaña a la solicitud de ana patenta da Intención por vein­

te años en España, por " Procedimiento para el servicio de máquinas 

multicopistas " a favor de DonWilhelm Rltzerfald, residente en Ber- 

lin-Tempelhof (Alemania) Wolframstr. 87 / 91.
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El invento se reflSre a un procedimiento para el servicio de má­

quinas malticopistas, en especial de máquinas copiadoras o transpor­

tadoras con preferencia de aquellas que se utilizan por ejemplo en

lasfábricas o industrias parala preparación del trabajo para la te­

neduría de librosy otros fines análogosyse destinan a transportar 

o copiar por lineas o por secciones originales con asar!tura especu­

lar, o sea como vista en un espejo. En tales dispositivos copiadores 

es sabido que por medios mecánicos de trabajo automático o acciona­

dos a mano se señala la linea que en cada ocasión se ha de copiar so­

bre un modelo correspondiente a la forma del impreso original. El se- j 
Salar a elección diversas lineas o un trozo compuesto de varias li­

neas no era entonces posible.

La esanoia del presente invente consiste en realizar la indicación 

del punto que momentáneamente se ha de copiar por vía óptica, por ejem- 

ple mediante señales lunánoaaa, en,Das.máquinas multiplicadoras de la



clase indioadá, que proporcionan también copias de líneas o de sec­
ciones o aún de páginas anteras. Pero las sedales laminosas puedan 

también reemplazarse por otras señales preferentemente servidas por 

electricidad, como por ejemplopor indicadores coloreados, plaqui-

taa, etc..'.:3,os originalea en el presente oaso se componen per ejemplo

de varias partea, a saber, de un original en escritora espeonlar pa­

ra el texto: permanente qoe ae ha de oopiarpor completo, de na segan­

do original con escritora eapeoolar desplasable sobre el tambor, res­

pecto al primero y el cual preferentemente se habrá de copiar o trans­

portar por líneas o por secciones o también totalmente. Además, se 

pnede imprimir sobre la misma hoja on texto adicional, de por ejemplo 

moldesa modo de estampillas, los caalessnministrenen parte para 

nn número determinado de copias ana impresión permanente (por ejem­

plo él número del pedido, número de la serie, etc.) y en parte sumi- 

nistre ana impresión variable en cada copia (por ejemplo números co­

rrelativos). Éstas tres clases de moldes de imprenta imprimen por con- 
sigaiente en an solo paso siempre sobre la misma hoja o lp misma oar- 

taliña, como por ejemplo al trabajar en las.fábricas, sobre formula­

rios, por ejemplo los encargos del taller, fiohas sobre la marcha, 

destajos, material, salarios, etc.

Frente a los mecanismos indicadores mecánicos al.principio expli­

cados, tiene el nuevo procedimiento la gran ventaja de qne paede con 

el mismo trabajo lograrse efectos y resaltados que no eran posibles 

en los primeros. Asi por ejemplo, mediante señales limitantes pueden 

indicarse secciones de cualquier magnitud que se hayan de imprimir o 

copiar en una sola operación. Esto ofrece ventajas cuando en la pRe-, 

paración del trabajo se han de .transportar .sobre una sola y misma fi­

cha de contabilidad varios procesos de elaboración de una pieza de 

trabajo sobre igual formulario o similar o si se trata de contabili­

dad varios números sucesivos diarios delmismo cuentacorrentista. Pue­

de además adoptarse la disposición para señalar después de cada isa- 

presión la línea o trozo de texto (línea o lineas) que sigue al trozo
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momentaneámente oopiado, de manera que se eviten copia# erróneas.
En su.s detalles la practicacbLnuevo.prooedimiento se regala se­

gún el fin momentáneamente perseguido y según el mecanismo copiador 

cada vez utilizado. En las siguientes formas de ejecución se toma eó- 

§ mo ejemplouna máquina copiadora que esencialmente trabaja por el sis­

tema de esoritnra especular y ésto de modo que el modelo dispuesto ' 

.con las líneaB an dirección de la periferia del tambor sobreaste úl- 

timo se sájete sobre él mediante an mecanismo aprisionador desplaza- 

ble. las hojas* o tarjetas que Be hayan de imprimir se hornadacen del 

10 . . modooonocido mediante un dispositivo' de tal conformasion y que se

puedaa justar de modo que trabajesobre ana o varias líneas.

las iigs. 1 a 6 ilustran a título de ejemplo alguna forma de 

ejecución del Invento.

La fig. 1 presenta ana vista en perspectiva dé ,un dispositivó 

16 destinado a llevar a la práctica el invento.

La fig. 2 presenta ana sección transversal de-ia # s m a  máquina.

La fig. 3 presenta¡ana planta del mecanismo motor.

La fig. 4 presentaun esquema de conexión.

La fig. 6 ilastra la cerradera de embrague de un disco de eon-
'' i ' . -

SO tacto. .

La fig. 6 ofrece aria vista lateral delembrague automático de 

las lineas del mecanismo apriaionador y del mecanismo impresor.

La fig. 7 presenta un disco selector.

La fig. 8 ana planta de on segando ejemplo deejeouoión.

26 La fig. 9 an disco de contaotosy

La fig. lo an esqaema de conexión.
Cómo la máqaina ilustrada en vista perspectiva en la fig. 1 y." 

en sección transversal en la fig. 2 sirve de ejemplo de ejecución 

para preparar el trabajo en combinación con el mecanismo copiador de 

SO esoritnra especular, se ilustra un mecanismo lmpreaór que puede rea­

lizar impresionas adicionales permanentes o variables cada ves por 

series, por ejemplo números de pedido, plazos de suministro, números
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correlativos o similares.

Xig. 1.. La máquina posee un tambor impresor 2 apoyado en las pa­

redes laterales 1, respecto al cual puede desplazarse paralelo undis- 

positivo humectador 8, ademas un depósito de líquido 4 cuyas válvu- 

6 las 5 pueden accionarse por una maniobra 6. La manivela 7 sirve para 

accionar a mano la maquina. Un mecanismo de ajuste 8 permite regular 

el número de revoluciones con accionamiento eléctrico.Tina rejilla 

de alambre 9 sirve para sujetar mas fácilmente loa originales. Las 

hojas que se han dé imprimir se introducen por encima de un tablero 

10 10 y sobre ana ohapa de oaida 11 se lanza mediante ana cinta transpor­

tadora 12. Las teclas 13-19 sirven para maniobrar Riveraas partes de 

la maquiña, por ejemplo el mecanismo humectador y el aprisionador. 

Accionando la palanaa-20 puede suprimirse la entrada automática del 

liquido. La palanca 21 permite el embregue y desembrague del trans- 

16 porte automático de lineas para al original* La palanca 22 sirvo pa­
ra abrir en el mecanismo aprisioñadordestinadoa sujetar los origi­

nales. En uñ portasellos 23 se disponen estampillas 24v Estas pueden 

ajustarse mediante un mecanismo que se maneja.por loé interruptores 

manuales 25, 26, 27 y 28. Unos rodillos 29 indican la posición da laB 

20 estampillas 24 y un indioadorSO el punto decimal que se ha de ajus­

tar.
Una copia 31 ordenada por líneas detodos los modelos de impresica 

fijos sobre el tambor impresor 2, se colocan sobre el tablero indloa^- 

dor 32, el cual en la forma de ejecución ilustrada está provisto por 

26 si lado de tantos paneles o cuadrltos a-o cubiertos por un cristal

mata a iluminados cada uno por uná, bombilla incandescente 33 cuantas 

líneas se encuentran en los originales mayores posibles o en la co­

pia de loa: mismÓ'^
El tambor 2, el depósito de liquido 4 y el rodillo de apoyo 34 

30 para el dispositivo humectador 3 se extienden sobre todo el ancho de 

la máquina, en tanto que el rodillo compresor 86, el dispositivo hu- ¡ 

meotador 8 y laa válvulas de líquido 5 ocupan solo una parte del lar-
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. go del'tambor, aproximadamente la nitad,: pues. estas. partes sil im­

primir por líneas o por trozos o aeccionesse hande desplazar o 

abastar respecto al tambor en conformidad con el texto que momentánea­

mente se ha de copiar de los originales.

6 Pigs# 2 y S4* El desplazamiento lateral del mecanismo humectador

y del rodillo compresor se efectúa por medio de un eje 36, Este se 
aociona por medio 'de poleas 3 7 , 37a, 38,. 38a, rhedas "de. .ohdeáá.;39 'y 

40, rnedae dentadas^ 42 y 43, ruedasde cadena 44 y45, raedaaden- 

tadaa 46 y 47 y además por un acoplamiento de unavuelta 4 8 y u n a  mar- 

10 oha libre 49 y ruedas dentadas 48a y 49a.

Con el desplazamiento correspondiente del mecanismo humectador y 

del oilindro compresor, gira solidariamente ah brazo de contactos 50, 

qae recibe sa corriente por an contacto rozante 51 y an anillo rozan* : 

te 83. Este se ajaste sobreandisco de oontactos63 primeramente para­

le do en conformidad con la posición del mecanismo humectador mediante 

raedas cónicas sobre an contacto determinado.

Fig. 4.- Indica an esquema de conexión parú la iluminación del 

tablero indicador 33. B n l a  ppsioiónilustrada^ tantee! contacto ro­

zante 64 dispuesto estacionario, como también elbrazo de contactos

20 50 se encuentra sobre el contacto (1), de suerte qúe a d o s e  ilamina

la lámpara (1) para la primera linea. Si ahora el dispositivo hameo- 

tador se desplaza por ejemplo para e&piar tres lineas, entonces si 

brazo de contactos 60 gira al contacto (3), da saerte qae se ilaminan 

las lámparas (1) y (3) y señalan y limitan las partes del texto qae 

25 83 ha de copiar. Como la parte del texto que se ha da copiarnosolo

depende de la posición del mecanismo humectador y del rodillo eompre- 

sor, sino también del dispositivo sujetador del original desplazable 
ágilmente y por el que se sujeta el texto variable, la poaioióh de 

los miamos debe actuar sobre laslámparas. El disco de contactos 53 .

30 va fijo sobre ah caequillo 65 giratorio alrededor del eje 36. sobre 

el caequillo 66 se encuentran además dos ruedas dentadas 66 y 67 y 

ana saja de muelles 58, un muelle 69^ cayo extremo interior va fijo



en la ranura de un caequillo 60 colocado estacionario, de suerte que 

toda la disposición sobre el caequillo 61 ae encuentra bajo la acción 

unilateral de unmuelle.Contra la acción del muelle lobloquaauna 

cerradura de embrague 61 (fig. 6).

5 . Fig*:;#;.- BSta eerradura se acaiona en dependencia del transporte .

de líneas del mecanismo aprisionador desplazabla axilmente y ;.prec,isar. 

.mente'la palanca acodada 62 que ..ha de maniobrar dicho transporte* ha** 

oe.presión sobre la palanca 63 que mediante una brida 64 hace girar 

a un brazo 66 y luego al eje 66. Sobre este eje 66 se encuentra otro 
10' brazo 67 (fig. 6), que mediante unvarillaje 68 hace girar los gorro­

nea 69 del embrague 61, de suerte que la rueda dentada 66 y por tan­

to el disco de eontaetpe 58 avanza ana división.

Al girar el disco de contactos 63 el contacto rozante estacio­

nario 64 ae encuentra sobre el contacto correspondiente a la posición 

16 del mecanismo aprisionador, de suerte que por ejemplo ahorase ilumi- 

- na la lámpara (4) como señal limitante superior* en tanto que la se­

ñal inferior limitante se ajusta como hasta ahora, en conformidad con 

la rotación.del brazo da contactos 50.
El retroceso del mecanismo aprisionador a la posición da partida 

20 se efectúa mediante un acoplamiento 7o de una vuelta y una marcha libre 

-.que..; phrmite;:..hfc retroceso desde cualquier posición* Bl

disco de contactos 63 se hace girar aquí a la posioióplnioial también 

- per ruedas dentadas 7&,y 73%

Bl avance por pasos o per líneas dal mecanismo humestadórg se 

26 efeotua mediante la tecla 16 y mediante la tecla 16 se efect&a el ¿jus­

te a una sección o trozo mayor o a toda la página del original^ Bl 

transporte periódico paso a paso o línea a línea del mecanismo hu­
mectador ae realiza accionando la t e d a  18. Para el transporte paso 

a paso del aprisionador del original se destina la tecla 19* Para vol- 

30 ver el mecanismo aprisionador a su posición de partida, se acciona la 

tecla 14* Para el mismo fin sirve la tecla 13 respecto al mecanismo 

humectador y al cilindro compresor 17.
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Bn el ejemplo de ejecución descrito la conexión de las señales 

laminosas en el cuadro 12 se realiza por ana parte movida de la máqui­

na por ejemplo un áje motor del meeañiamo humectador; en ebineidenoia 

con la posición momentánea de esta parte o de otros medios meéámiéés 

6 conectadores de la misma máquina. Sin embergo, pueden emplearse tam­

bién medios eoneotadores especiales no condicionados directamente por 

la construcción da la máquina, por ejemplo un disco selector espacial.

Fig. 7.- Bn la forma de ejecución después descrita el ajaste de 

íá copia de varias lineas en un tranaportádor plano se efectúa cqn lí- 

10 neas extendidas en dirección axil con el auxilio de an disco selector

/ -'r' .

Figs. 8 - 1Q.- Con el disco selector se une an brazo 75; que me­

diante an trinquete unilateral de arrastre 76 hace girar a la rueda 

detentora 77. Por este hecho an brazo de contacto 78 por medio de rae- 

16 das cónicas 79 y 80 se hace girar correspondientemente sobre Un disco 

estacionario de contactos 31. El brazo de contacto 78 recibe su corriáai 

té por ana cinta de contactos 88, de suerte que cada vez se ilumina 

por contactos 82a la lámpara correspondiente a su posición. Sobre él 

eje 83 del tambor impresor se encuentra fuertemente enehavetado un 

20 segando brazo de oontacto 84, que en coincidencia con la rotación del 

cilindro impresor se ajusta sobre el disco de contactos 81 y seSala 

la primera línea que se ha de copiar. A diferencia del ejemplo de eje­

cución primeramente desorito se señalan aquí las líneas que automáti­

ca y sucesivamente ae han de copiar. La señal limitante superior se 

26 acciona por contactos 83a y después de cada copia avanza ana línea.

Si el brazo de contactos 84 alcanza al brazo de contactos 78 entonces 

arrastra a éste por el pasador 85 al seguir girando el tambor.

Bebe advertirse que la referencia hecha en las diversas notas a 

la primera o prinoipal o a ana o varias de las otras notas, no ha de 

30 significar ninguna limitación del objeto del invento a la combinación 

entonces señalada, sino que por dicho objeto se ha de comprender cual­

quier combinación de ana o de varias notas con la primera o principal*
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La presente patente de invención oemprende las sigUientea feirin- 

dieaelonea:

1.- Un procedimiento para el servioio de máquinas transportado- 

8 ras o copiadoras que preferentemente trabajan por electricidad y por 

líneaa o por secciones, con un mecanismo indioador de las lineas; ca­

racterizado porque la indicación del puntó momentáneo de reimpresión 

o copia se efectúa por tía óptica.

3.- Un procedimiento según lo reivindicado en el punto 1, caraote-

10 rizado porque la indicación del punto momentáneo de oopia se efectúa 

cón aqxili.0 de elementos colocados fijos.

3.- un procedimiento según lo reivindicado en los puntos 1 y & . 

caracterizado porque la indicación del punto momentáneo de copia se 

efectúa mediante señalas luminosas accionadas eléctricamente.
15 44- Un procedimiento según lo reivindicado en los puntos l a 8,

caracterizado porque el accionamiento do las señales ópticas se efec­

túa con auxilio de medios mecánicos de conexión.

5. - Un procedimiento según lo reivindicado en los puntos 1 a 4. 

Oáracterizado porque el texto que momentáneamente SO: copia so s^Lala

80 mediante señales ópticas limitantes.
6. - Un procedimiento según lo reivindicado en los puntos 1 a 5; 

caracterizado porque después de ana impresión la parte del texto (lí­

nea, líneas) que sigue a la sección momentáneamente impresa o trans­

portada se señala ópticamente.

25 7.- Un procedimiento según lo reivindicado en los puntos 1 a 6, .

caracterizado porque los ajustes falsos de las señales ópticas se pue­

den variar por lineas mediante una tecla de retroceso.

8.- Un procedimiento según lo reivindicado en los puntos 1 a 7; 

caracterizado porque el accionamiento de la señal limita superior se

SO efectúa en dependencia del ajuste de un mecanismo aprisionador para 

ió&volioñúa:.. . '
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9*- Cn prooOdimiento según 1$ reivindicado en loe puntes 1 a 7̂  

caracterizado porque al ajustar ana o varias señales ópticas la inter- 

salacián O''asopl0)tióB^9 ..do- -uRd'- parta o de todas las válvulas humecta­

doras para la oopia por aecciones o por oaras completas, se efectúa 

6 sesionando ana tecla de emÍ3rague en una sola operación.

10.- Un procedimiento según lo reivindicado en loe puntos 1 a 

8^ para oaya realización sirve una máquina transportadora o reimpRe- 

sera en la que los originales escritos al revés o como vistos en un 

espejo se sujetan con las lineas en dirección de la rotación sobre el 

10 tambor Impresor y la oual posee un mecanismo Impresor con cilindro im­

presor desplazable lateralmente y con mecanismo humectador también 

desplazable, caracterizado porque el accionamiento de la señal de las 

líneas o de la señal limite inferior se efectúa en dependencia del 

ajuste del mecanismo Impresor.

16 11.- un procedimiento según lo reivindicado en los pantos 1 a 6*

para cuya Realización sirve una máquina de impresión plana o rotativa, 

$B la que al original escrito al revés o especular ae sujeta con la 

dirección axil da las líneas sobre al tambor impresor, caracterizado 

porque las lineas o secciones que sucesivamente seimprimen o transa 

ae portan ae señalan por via óptica.

13. - ¡Un procedimiento según lo reivindicado en los puntos 1 a 6 

y 10, caracterizado porque el accionamiento de la señal limite supe*- 

rior saefectúa endepandancia del ajuste del original respecto al 

cilindro 0 barra impresora.

25 13.- un procedimiento según lo reivindicado en los pantos 1 a 6

y 10 y 11, caracterizado porque el accionamiento de la señal limite 

inferior se efectúa en dependencia de un ajuste para la impresión de 

varias líneas.

14. - Un prbceáimiento según lo reivindicado en los pantos 1 a -6

36 y 10 a 12, caracterizado porque el ajuste para la impresión de varias 
lineas y e!L accionamiento simultáneo de la señal limite inferior óp­
tica se efeo túuan mediante un disco selector.
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IB** Proeadimiento para el servicio de maquinas multicopistas*- 
Según se deaoribe y reivindica en la presente memoria dOsoriptita y 

ae ilustra con loa dibujos que a la misma se acompañan*

Consta esta descripción de diez hojas folladas y escritas a má.- 
g quina por una sola de sue Caras.
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