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" DISPOSITIVO DE TOPE "

MEMORTIA DESCRIPTIVA

El presente Modelo de Utilidad hace referencia, segin se

indica en su enunciado, a un dispositivo de tope. Trétase con- -

cretamente de un dispositivo estudiado para limitar a algo més
de 360¢, las posibilidades de giro de un eje con respecto al
soporté sobfe el que el mismo se halla montado. Adn admitiendo o
otras muohas aplicaciones, este dispositivo ha sido preferen-
temente estudiado para limitar las posibilidades de giro de
la rueda directriz en cualquier tipo de vehfculos triciolos,

¥y, més especialmente, en vehiculos triciclos del tipo en que

la rueda directriz constituye al mismo tiempo la rueda motriz, -
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hallandose montado todo el conjunto formado por esta rueda,
el mecanismo de transmisién y el sistema motor sobre soportes
apropiados fijos al éarbol de la direccién, de maneras que basta‘-;
girar de 1808 este arbol para invertir el dentido de desplaza~-
miento del vehfculo, obteniendose un efecto de marcha atrés.
De manera preferente, aunque no necesarisa, el dispositivo de
tope que se preconiza ha sido especialmente estudiado para si ,
aplioaci6n a vehiculos del expresado tipo destinados a ser uti—;i,;
lizados por el pdblico infantil,

En cualquiera de sus posibles aplicaciones, el digpositi~
vo que se preconiza presents la ventaja de limitar a més de unea -
vuelte completa, por ejemplo a 4006 4509 las posibilidédes de.
giro del &rvol de la ruedas directriz-motriz, con lo que permite
realizar con toda comodidad cualquier clase de maniobra de mar—
cha atrés que pueda interesar efectuar con el vehiculo; pero
evitando las posibilidad de que, por imprimir repetidas vueltas
en el mismo sentido al expresado érbol, puedan originarse ave-~
r{as de importancia en el veh{culo. Por ejemplo, en el caso de
tratarse de un vehfculo movido por un motor eléctrico alimen-
tado por baterfas, la disposicidn que nos ocupa evitard que se
ejerza una tracoidn sobre los cables del circuito de alimenta-
cibn, que pueda determinar la rotura de los mismos o de las
correspondientes conexiones. '

Debe, de todas formss, insistirse en que, aun siendo la
tndicada la principal aplioacidn dek dispositivo de tope que
se preconiza, este dispositivo es susceptible de muchas otras
utilizaciones, pudiendo gplicarse ventajosamente siempre que
interese limitar a mas de une vuelta completa las posibilidadesf
de giro de un eje respecto al soporte sobre el que se halla mon-
tado. x |

Por lo demds, le esencislidad, forma de funcionar y prin-
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cipales caracteristicas y ventajas del disposgitivo,de tope‘en
cuestidn, resultarén’més fécilmente compiénsibles a la vista

de los dibujos adjuntos, en los que - en forms esquemética ¥y
desde luegd, sin caracter limitativo de ninguns clase -~ se ha
representado un ejemplo concreto de realizacidn préctica del

mismo. |

En estos dibujoss _

La figura 1 es un despiece en perspectiva mostrando &alos'
elementos principales integrantes del dispositivos '

La figura 2 es una vista frontal, mostrando a los propiosf
ejementos representados en la figura anterior, convenientemente
acoplados; |

La figura 3 es un corte segin III-III de la figura prece-
dente. o | . - .

Y, finelmente, las figuras 4,>4' ¥y 4% son sendos esquemas
mostrendo la forma de actuacidn del sistema de topes:

Refiriendonos, pues, a estos dibujos:

El dispositivo de tope que se preconiza se‘aplica g un
mecanismo que compfende bésicamente un 5rbol 1; sugceptible de
girar libremente con respecto a un soporfe 2, al que atraviesa ﬂ
en sentido axial. En un ejemplo muy preferente de aplicacidn,
el drbol 1 constituye el érbol de la direccidn de un vehfculo
para uso infantil; comportando rigidamente solidarizada a su
extremidad una placa 3, de'la que es solideria una horquilla 4 '
que soporta el eje de la rueds motriz-~directriz del vehioulo

gno representada) y a la que, a través de soportes epropiadosy .

se hallan fijados el motor y los mesanismos de transmisién que ; 'v

deterfiinan el movimiento de la expresada rueda. En este mismo
ejemplo, el soporte 2 se halla rigidemente solidarizado a wn

elemento £ijo del vehfculo, por ejemplo, al chasis o bastidor
de soporte o a la carroceria.’ T
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Para limiter las posibilidades de giro del arbol 1, ¥,
por tanto, de la rueda directriz, con respecto alvsoporte 2,
se dispone entre ambos elementos un sistema apropiado de topes ;;v
Y, de maners esencial, de acuerdo con la disposicién que se -
preconiza, este sistema comprende un tope f£filjo a uwno de los
indicados elementos, quecoopera en ambos sentidos con un tope
susceﬁtible de girar de un cierto éngulo con respecto al otro
elemento. En estas condiciones, ge comprende que las posibili- ;ﬂ
dades de giro de un elemento con respecto al otro, es decir, -

del 4rbol con respecto al soporte, equivaldrdn a 3602 mds el

velor del éngulo determinado por las posibilidades dé giro del 5_;;
tope mévil referido. | S
En une forma muy preferente, aunque no necesaria, de rea- ;f;"
lizacidn, el tope susceptible de desplazarse de un cierto éngu-?;%
1o se‘halla constitulde por una ufia 5,-conformada por la ex- ,
tremidad de un brezo 6, que sobresale en sentido radial de una 5? 
arandela 7, libremente arriostrada sobre el érbol 1. En este
ejemplo, la placa 3 conf&rma una zona central embutida 8, de
plante circular, que presenta una cavidad o concavidad central
9, en la que encaja la arandela T; el brazo 6, solidario de
esta arandela, sobresale a través de una abertura 10 prevista
en el reborde que delimita la expresada cavidad, de manera que
la arandela queda en condiciones de girar librementé con respeci?.
$o al 4rbol 1, de un dngulo determinado por la accién de tope
ejercida sobre el braz6 6 por los bordes 11-11' de la indicada
abertura 103 esta accidn de tope puede eventualmente reforzarse%f
previendo en la placa 3 unos fopes fijos, constituidos por ejem{':
plo por unas orejetas 12-12', recortadas y doblgdas de la pro- |
pia paencha, situadas de manera que cooperen con la ufia 5. Por

su parte; el soporte 2 presents tambien une, zona central embu-

tida 13, de planta circular, dispuesta para quedar apoyada
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gobre la zona embutida 8 de la placa 3, y comporta un tope
fijo - constituido, por ejemplo, por una ufia 14, recortada y
doblada del propio material - dispuesfo para cooperar con el
tope mévil representado por la ufia 5.

En las condiciones expuestas, se tiene que, suponiendo
al gistems situado en una pogicién 1imite (representada en la
figuré 4), es decir, con la ufia 14 apoyadalcontra lag ufia 5, ¥
esta apoyada, & su vez, contra el tope 12', si se invierte el

sentido de giro del 4rvol 1 con respecto al soporte 2, es de-

cir,'si se imprime al 4rbol un movimiento de giro en el sentido: -

de la flecha g , este movimiento podré realizarse libremente

en un angulo de 3602, es decir, hasta alcansar la posicidn re- -

presentada en la fiéura 4', en la que la ufia 5 tropezara por
el lado opuesto con la ufia fija 14y podré proseguir a partir

de esta posicidn, hasta alcanzar la posicidn representada en

lg figura 4", dado que: el brazo 6, y por tanto la ufia 5, se deéﬁ;

plazard angdlarmente dentro del 1{mite establecido por la ampli¢

tud de la abertura 10, hasta tropezar con el tope 11. El movi- |

miento de giro realizado equivaldrd, pues, a 3602 més la ampli-?.3

tud que en cada caso se haya conferigod a ls gbeftura 10, gque
serd normelmente algo inferior a los 902. A partir de esta fhl-
tima posicidn, limite, basta evidentemente invertir el sentido
de giro del éxrbol 1, para que se reproduzcan en sentido inver-
so todos los movimientos que han quededo estudiados.

Debe finalmente indicarse que el tope susceptible de un

cierto desplazamiento angular, constituido, en el ejemplo estu~ -

diado, por la ufia 5 solidaria del brazo 6, £ijo a la arandela
7, podréd fécilmente ser sustituido por otros elementos, capaces

de realizar el mismo movimiento anguler y dispuestos para coo=

perar lgualmente con el tope fijo 14. De manera particular, una B

solucidn que resultard especialmente ventajosa en muchos casos,
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estribard en sustitulr la expresada ufia 5 por una bola, parcialﬂ:
mente alojada en una canal en arco de circulo practicada en la ;'
zona embutida 8 de ia placa 3 y dispuesta para desplazarse li—;‘.
bremente a lo largo de esta canal. En este ejemplo, el soporte -

2 puede presentar en la zona embutida del mismo que se apoya

sobre la zona 8 de la placa 3, una canel circular, cuya secciénj',ﬁ

complete la de la canal prevista en esta Altima zona. En estas -
condiciones, la bola quedard encajada y retenida entre las dos .
canales referidas, y bastara prever en la cansl conformeda por “
el soporte 2 una ufia o'tabiques transversal que haga tope con
la expresada bola, para obtener uns limitacidn de las posibili~
dades de giro suberior a los 3602, en la misma forma que ha qué_ 
dado ya expuesta. Evidentemente, tanto en la solucidn $ltime~
mente expuesta, como en la analizada con anterioridad, como en
cualquier otra de las muchas andlogas que cabe imeginar, es
perfectamente posible invertir los términos del sistema de ©o-
pes, solidarizando el tope fijo al drbol 1 y situando el tope
desplazable angularmente en el soporte 2.

Resta ya Unicamente hacer constar de una manera general
Yy expresa que, como se comprende y es légico, y aparte de las
que han sido ya concretamente indicadas, en la realizacidn
préctica del sistema de topes que ha quedado descrito, cabrd
introducir todas aquellas adiciones y modificaciones de deta—-
1lle que no afecten a 10 que constituye la esencialidad del re~ :
gistro que se solicitay

N O T A

SE REIVINDICA: B '
1 - Dispositivo de tope, concretamente destinado a limitar:
a més de una vuelta completa las posibilidades de giro de un

arbol con respecto al soporte sobre el que el mismo se halla
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fijado en sentido axial; caracterizado por comprender un tope !
solidario de uno de los indicados elementos, que queda en dis—?ﬁ:
posioién de cooperar en ambos sentidos con un correspondiente-‘
tope montado sobre el otro elemento, cuyo tope, de manersa esen-;
cial, es susceptible de desplazarse entre 1{mites, describien- ;H
do un arco de circﬁlo con sus centro situado sobre el eje del 3
&rbol referido.’

2 - Dispositivo de tope, caracterizado porque el arbol
referido en la reivindicacidn anterior comporte rigidamente
solidarizada una placa que conforma una zona central embutidaf
de plants circular, coaxial con aquel, que comporta los medios
que limiten las posibilidades angulares de desplazamiento del
tope mévil asimismo referido en la reivindicacidn precedente.

3 -~ Dispositivo de tope, segin las reivindicaciones ante- |
riores, caracterizado porque el tope mévil se halla constitui- 4
do por una ufla conformadsa por la extremidad de un brazo que |
gsobresale en sentido radial de una arandela libremente arrios~
trada sobre el drbol, y cuyas posibilidades de giro con respec-_zr
to al mismo vienen delimitadas por un sistema de topes estable-~
cido en la placa referida en la reivindicacidén precedente, que—3
dando la indicada ufia en condiciones de cooperar en ambos sen-— i:‘
tidos con una correspondiente ufia solidaria del soporte fijo
que es atravesado por el arbol.e

4 - Dispositivo, segﬁn las reivindicaciones primers y se- -

gunda, caracterizado porque el tope mdvil se halla constituido '

por una bole parcialmente alojada en una canel en arco de ofr- ~

culo pre¥ista en el soporte solidario del &rbol y susceptible
de desplazarse libremente a lo largo de esta canal.

5 - Dispositivo de topes

Y

‘ongta la presente Memoria Descrip- S




tiva de ocho hojas mecanografiadas, es-
critas por una sola cara, numeradas del:
1 a1 8, con sus lineas numeradas, a su

vez, de cinco en cinco y de dibujos ane—
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