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MEMORIA DESCRIPTIVA
do una Patente de Invencidn por 20 afos,
" * & nombre de

Co LOrenz Aktiengesnell-
sohatt, rea;i:&ente en Berlin-Tempelhof
(Alemania), por

"UKA DISPOSICION PARA DESCOMPONER LA IMAGHN
EN LINEAS TRANSVERSALES EECTAS CON TTRAS SIN-
FIN PARA 1A IMAGEN, SIRVIENDOSE DE DOS FUle
SADORES O MANIPULAD(RES",

SESISSIRIDTRSSSTEDE

En la telegraiia de imégenes o fototelegraifa se conocen
numerosos métodos para dascmnponer en lineas tramsversales, los
cuales emplean uno o varios manipuladores tsnto para explorar
la imagen como también pars producirla. Por manipuladores se
han de entender en la siguiente descripcién tanto los Srganos
para explorar la imagen como también para producirla, Las dis—

‘posiciones conocidas emplean la descomposicién en lineas trans-

versales de forme argueada sirviéndoae‘de varios manipuladores.,
Otras disposiciones oconocidas utilizan la descomposicién en 1i-
neas rectas transversales sirviéndose de varios manipuladores
que se gufan por ejemplo en uma cinte giratoria sinfin.

in las disposiciones descomponedoras conocidas que sdlo
emplean un manipulador para la deacoinposicidn en lineas rectas
transversalés con an& tira sinfin de imagen, el manipulador tra-
baja en el mismo sentido, Por consigniente, el tiempo de trans-
mieiln para la imagen resulta mayor, pues el mmnipulador, des-
pués de haver explorado la linea, debe retoxnar a la posicién
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inicial. El retornar aceleradamente el manipulador, abrevia

ciertamente el tiempo de transmisién, pero por efeocto de la ace-
leracién aumentada de las mssas, origine grandes diticultades
meocdni cas,

Se logra también abreviar el tiempo de transmisifn, sir-
viéndose de manipnladores que trabajen en sentidos elteros.

Pero este manera de deaoomponer la imagen ocasiong defeetos esen-

~ciales en la producc:l.dn de la mismm, ya que pequefios errores

sngulares de faae ¥ en el sincronismo entre la exploracifn de

-la imagen y la Iiroduocién de la miama provocsn imprecisiones o

una distorsién completa de la imagen producida.

'El presente invento, emplea una disposicién descomponedo=-
ra de la jmagen pars descomponerlas en lineas rectas transverm
sales con tiras sinfin de la imagen, sirviéndose de dos pulsa-
dores o menipuladores gque trabejmn sucesivamente en el mismo
aentido y en la cual ambos menipuladores se accionan uniiorme-
mente. Por ello Se crean relaciones que no ofrecen mecénicamen. |
te dificultades, Segin el invento el tiempo de transmisifn se
abrevia considerablemente respecto & las disposiciones decompo-
nedoras mengionadas. que actian en iguasl sentido con sélo un
manipulador, puss no se presentan interrupciones esenciales e

la tranamisién de las sefiales de laimagen por efecto del retro-

' ceso del manipulador. En el dibujo adjunto se ilustra la dis-

posicién sexin el invento,

Bl accionamiento de la disposicién se efectda desde A. Por
la trensmisién 2Z-25 recibe el érbol V2 une rotacién en la direc-
cién indicada, Por la transmisifn 2-1-22 el &rbol Wl recibe
una rotacién de direceién opneste a la de W2, Por los acopla-
mientos Xl y KE2,que pueden por ejemplo embragarse eléectrica o
mecénicamente, se tiene la posibilidad de accicnar las ruedas
Hl, B2, debiendo proocursr en esto que en todo momento 86lo pue-
ds estar embragado un scoplamiento. Por consiguiente, el pro-
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ceso de acoplamiento se efectda solidariamente con el comienso
o fin de las lineas, Las ruedas Rl y H2 mueven por ejemplo va-
rillas S1 ¥y 82 que a su vez sustentan los manipuledores 71 y T2,
Por debajo de estos manipuladores se mueven paso & paso la tira
sint'in B de la imagen. Kl avance paso a paso en dos lineas se
electia cads vez 6uand.o ol manipaladoxr T1 ha. explorado su linea.
La direccidén de la exploragidn es en la Iigura de izquierds a
dexrecha,

Como 8e ha indicado, los acoplamientos Kl y K2 embragan
alternativamente las ruedas Kl y .bL2 a los ejes Wl y W2 respec-
tivamente, y, por consiguiente, debe cuidarse gue entonoes eje-
cuten su funcién el manipulador Tl 6 el T2, Por ejemplo el aco-
plamiento Kl embraga y el acoplamiento K2 desembraga cuando,
segin la figura, el manipulador T2 ha alcanzado el borde dere-
cho de la imagen y el amsnipulador Tl ha alcenzedo el borde
izquierdo. Al mismo tiempo se acopla el mamipuladar Tl. 3i en
1a ulterior marcha el manipulador Tl ha alcanzado el borde de-
rocho ¥y el menipulador T2 el borde izguierdo de la imagen, en-
tonces desacopla el acoplamiento Kl y embraga el acoplamiento
KZ: al miamo tiempo se desacopla el manipulador Tl, mientras
que se acopla el manipulador T2. De este ifomma se logra un
movimiento descomponedor en igual sentide y sirviéndose de dos
manipuladores se garantise un proceso de exploraciém sin pausas.
En lugar de hacer que los manipuladores con el avance, paso a
paso, de la tira de papel en la distancis de las ldneas mar-

.chen en sentidos opuestos, dichos manipuladores pueden tambiéh

colocarse de mod_d que exploren en una linea sin separacidén de

- linea, En esta disposicién se debe levantar siempre el manipu-

lador que no escribe, de suerte que no se interponga eén el cami-
no al manipulador gue escribe. sl avance del papel pusde enton~

ces ser continuo o,paso a pa.so,‘ en el ancho de 1las lineas.
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Se reivindica como nuevo y de propia invencién:

l.- Una disposicidn para descompomer la imagen en lineas

‘transversales rectas con tires sinf'in para la imegen, sirviéndo-

se de dos pulsadores o menipuladores, caracterizada por que am-
bos manipuladores se accionan uniformemente,

‘ 2,- Una disposicién segin lo reivindicado en el punto 1, ca-
racterizada por que el movimiento de los manipuladores se efectda
en sentido opuesto.

3.~ Una disposioién segin lo reivindicedo en los puntos 1
¥ 2, caracterizada por que durante el recorrido de las lineas
actis siempre sdlo un manipulador. ‘
4.~ Una disposicién segin lo reivindicado en los puntos 1
a 5, caracterizads por gque los manipuladores avanzan con ung dig.
tancia reciproca de une linea,
5+~ Una disposioidén segdn lo reivindicado en los puntos 1
a 4, caracterizada por que después de cada segunda linea se efec-
tda, paso & paso, el tramnsporte del papel.
6.~ Una disposicifn segin lo reivindicado em el punto 1,
caracterizads por que ambos manipuladores trabajen sin separacién
reofproca de lineas y act¥an sobre una linea.
7.~ Una disposicién segim lo reivindicado en el punto 6,
caracterizada por que el manipulador retrotraido selevanta de
rmodo gque no se interponga en el camino del manipulador que actda.
8.~ Una disposididn gegin lo reivindicado em los puntos 6 y
7, caracterizada por gue el avance, paso, & paso, de las lineas
8blo se efectds en el ancho de una lfnea,
9.~ Una disposicién segin lo reivindicado en los puntos 7 y
8 caracterizada por que el tramsporte del papel es continuo.
10.~ Una disposicidén segdin 1o reivindicado en los puntos 7
& 9, caracterizada por que dos ejes motores de marcha contrads,

comnnioan a los menipuladores un movimiento de vaivén,por medio

o~ -
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de dos acoplamientos que se maniobran solidariamente al final
o al pr;ncipio de laes lineas, embragdndiose un acoplamienfo du-
rante el acabado de las linsas,

1l.- Una disposioién segin lo reivindicado en los puntos
7 & 10, caracterizada por que el accionamiento de los memipulado-
res @e efectda mediante cremalleras o mediante una o varias cina.
tas sinfin o por medios aim}larea.

igta Patente recae sobfe’"UHA DIBPOBICION PARA DESCOMFONEL
LA TMAGEN EiN LINEAS TRANSVERSALES HECTAS CON TIRAS SINFIW PARA
LA IMAGEN,SIRVIENDOSE DE DOS PULSADORES O MANIPULADCHES", como
gueds descrita en la presents Meméria, caracterizada en la an—

terior iota y representads em el adjuntc Dibujo.

-Maarid, 19 de Mayo de 1941,




Escala variable.
por: G, Lorens AKviengsssily
JOBE SANCHD
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