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MEMORTA DESCRIPTIVA

Ia patente de introduacidm a que se refiere la
presente memoria desoriptive estd destinada a garanti-
zar la explotacidn exclusive de la comstruceidn de un
aparato mesdnico que sirve de intermediario entre un
motor y una méquina dtil, para poder transmitir a esta
dltima el movimiento producido por el primero, con la
partioularidad de pocder variar voluntariamente la velo-
cidad de la transmisién de un modo gradual sin saltos o
brusquedades.

El eparato objeto de la patente de introduceidn

de referenaoia se oompone esencialmente ds dos pares de

leas odnioas, encaradas las de gada par entre sf por
as bages menores de los tronocos de cono que constituyen
respectivamente el ocuerpo de dichas poleas sobre el oual
a6 apoyan los slementos o eslabones que lleva un érgano
sin fin que transmite el movimiente de uam par de poleas
al otro, estando montadas diachos dos pares de poleas en
sorrespondientes ejés oon los ouales tienen movimiento
rotative, teniendo ademds movimiento de traslaciém a lo
largo de dichos sjes,
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Eutos movimientos de traslacidém som goberaados
por correspondientes palancas accdadas, dispuestas y re-
lacionadas las relativas al gobierno de un par de poless
gon las relativas al otre par mediante movimiento obte-
nido com dos rusdss de engrenaje y um pifidn intermedie-
ric gobernado por una pelanca, oada une de las euales
ruedas de engranaje actia un eje que lleva dos filetes
de rosca de perfiles inversos com los gue se scoplan unos
mangui tos @ modo de tuercas que llevan la artioulacida
econ los ejes de giro de las palaneas adodades antes refe-
ridas, obtenidadose de esta manera el resultado de qus,
mientras los manguitos de artioulaciém de un par de pa-
lanoas ee acerean, los manguitos de artisculaeidn del otro
par de palances se separan entre si, y vigsversa, ea san-
tidades prdoticamente proporcionales relatives, y por
consiguiente ¢l movimiento de alejamiento de las dos po-
leas de un par involucra un movimiento de agercamiento
de las dos poleas del otro var entre s{ y viceverss, re-
sultando que la correa u drgano sin fin que transmite
movimiento de un par al ctro pexrmanege siempre bajo el
misno orden de tirantez rero variando gorrespondientemen-
te la velooidad del movimiento transmitidc de un par de
poleas al otro por dicha correa u drgamo sim fin,

Sin embargo, en la prdeti¢a resultan clertas di-
ferenolan en esta tizantez que es nesésario sorregir, ¥y
¢on eate fin lsa extremidad de cada palanes soodada opues-
ta & la que realiza el empuje de¢ los pares &s poleas pra-
ra obtener su mevimiento de moercamiento mituo se apoya,
mediante una bola de rotavidn libre, sobre uma prominen-
cia ourva establecida en los manguitos que llevan las
articulaciones de loz 9jes de los palaneas acodndas, oon
lo que se obtiens uma modificacidn de movimiento em di-
chas palancas adodmdas que se transmite a las proleas 06~
nicas para consegulr que el drgamo sin fin se adapte de
un modo perfesto a la superficie de diolas poless, Ios
movinienios deslizantes de separacidn entre las poleas
de oada par se obtiene por la presidm que ejerce sobre
ellas el drgano o correa sin fin de transuisién al per-
mitirlo la seraracidén de los ejes de articnlasidn, De
todo lo dicho se deduce que, actuando la transmisién sin
fin sobre ofroulos de apoyo variables en sus radios perc
constantes en la relacidn de éstos, la velooidad del mo-
vimiento transmitido también varfa segén sean los téimi-
nos de dicha relacidm,

El goblerno de las ruedas de engrameje aon las
guales se transmiten movimientos inversos & los mangui-
tos que llevan respectivamemte las artiouleciones de las
palancas acodadas se realiza ntd%znto una pelanca que
tiene su eje solidario con un pifidn de engrane oon ambas
™edas de engranaje.

En los dibujos adjuntos se demuestra, a tftulo
de ejemplo, un oaso de realizacidm prdoticm del aparato
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mecdnico que constituye el objeto de la patente de intro-
duceidn de que se trata.

La figura 1 demuestra una proyeceidm horizomtal
del aparato.

la £1 2 representa una parte del drgano sin
fin de transmisidnm de um par de poleas oonicas al otro en
vista de perfil,

La figure 3 es una vista, en proyeoeidm horizom-
tal, de dicha rarte del drgano sin fin,

Ia figura 4 demuestra la sesoidn longitudinal de
un eslabdn del mismwo drgamo sin fin.

Las figuras 5 § 6 son detalles, en eseala amplia-
da, que después se explicardn.

El aparato, en su parte principal, oconsta de un
eje 1 que recibe movimiento por unma polea 2 solidaria
oon ¢) mismo, sobre el cual eje pueden deslizarsé longli-
tudinalmente las dos poless odnicas 3 y 4 que también
tienen movimiento rotativo oon dicho eje 1, A dichas po-
leas 3 v 4 estdn avlicados respectivamente unos manguitos
5y 6, en los ouales se apoyan las extremidades de unas
palancas acodadas 7 y 8 que tienen los ejes de giro 1l y
12 establecidos en unos manguitos 1% y l4, acoplados res-
pectivemente como tuercas en unos filetes de rosea inver-
uo; p{actioadoa en un eje 15 unido & una rueda de engra-
naje 16,

Esta Tueda de engramaje 16 engrans e9on un pifidn
17 que a la vexz engrans oon otrs rueda 18 andloga a la
16. ¥l pifidn 17 est unido solidarismente & un eje al
oual es solidaria una palansa 19 con la qus puede godber-
narse volunteriamente dicho pifidm 17, y Dor lo tenmto el
movimiento de las ruedas de engranaje 16 y 18 y el rota-
tivo de los ejes 15 y 16!

Las correas u Srgenos sin fin de transmisidén de
movimiento de un par de poleas troncocénioss 3, 4 al otro
par 3', 4', en virtud del funcionamiento indiemdo, se
apoyan en e¢f{roulos de radio variable en dichos pares de
poleas, de modo que unes radios de apoyo sorrespondientes
a un par dismimuyen proporcionalmente ¢ lo que aumentan
en el otrc par los propios radios, y viceversa, de lo
ougl resultan 1as veriaciones de velcoidad en la transmi-
glédn,

Ahora bien, como que por difioultades gue ofrece
la prictica la tirantez de la eorrea u érgamo sin fin no
se mantiene oon igualdad, resultando ciertas diferencias
en la misma, oon el fin de corregir estas diferencias
lag palaneas 7, 11, 8 y 9, 12, 10 llevan en las extremi-
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dades de los brazos respectivos 8, 1l y 10, 1R unos topes
20 y 21 dispuestos con rodamientc de bolas 28 y 23, que
se apoyan sobre partes curvas 24 y 25 establesldas for-
mando unas clertas prominencias en los manguitos 13 y 14,
econ lo oual los brazos respectives 8 y 9 de las palancas
acodadas obligan a las poleas oénicas 3 y 4 a guardar las
posiciones comvenientes a dicha correcoidn de tirantez en
las correas,

Il aparato mecdnico de que ge trata tiene di&fues—
tos sus drgancs componentes en wna relasidén de simetria
oon respesto a un pleno transversal que pasa por la lfnea
A ~ 4 de la figura 1, ostando los érgancs andlogos a los
deworitos selalados con mimeros mcentumdos en la sesoidn
simdtriea, para que pueds comprenderse bien la constitu-
cidn de dicho aparato. ‘

El eje 17 do las pcloas odniocas 3', 4' lleva soli-
daria le. volea Z' andloga a la £, y el aparato mesdnicoobjeto
de la patente se utiliza disponiendo una transmisidn de
novimiento desde ¢l motor a esta polea & ¥ otra ilramami-
sidn de movimiente desds la polea £' a la mdquima 4til a
la que interesa transmitir velocidades variables, sirvien-
do dicho aparato de dispositivo intermediario para obte-
ner estas variasciones.

Es claro, sin embargo, que resultarfa indiferente
invertir sl orden de funciones de lus poleas & y 2', es-
tableciendo las cosas vioeversa a lo que acaba de decir-
se,

En la figure 2, por v{a de ejemplo, se representa
en proyeccidn lateral y en la figura 3 en proyeaeion hori-
zontel una porcidn de un Srgano sin £in que puede ser uti-
lizado para la transmisidn de wovimiente entre las voleas
eonicas 3, 4 y &', &',

En la figurs 4 se demuestra en seceidn el modo od-
mo estdn formados la serie de elementos de apoyo 25, 25,
25, ... que lieva dicho drgamo sin fin, los cuales se
adaptan & las ocomooclidades de las poleas; dichos elemen-
tos de apoyo £5, 25, ... se enguentran unidos enire s
mediante une correa u Srganc flexibls 26 y cada uno de
ellos estd formado por dos partes 27, 28, unidas mediante
permos eomo 29, 30 que las atraviesan, atravesando temblén
el organo flexidls 26,

ELl conjunto de Srgsmos componentes del aparatc me-
odnico descrito van montados en un bastidor gemeral 31,

‘32, consolidado con travesafios 38, 34, atornillados.

En la figura 5 ge reapresentan, en eseals ampliada,
los detalles de los manguitos de articulascidn somo 12 de
los ejes como 1l de las palameas acodadas como 7, 11, 8
a que antes se ha hesho referencia oon los apoyos como R0,
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mediante bola de rodamlento como 282 sobre las prominencias
como 24 formando saliente ourvo, Bn dloha figura se di-
bujan los referidos detalles en vista respeativamente de
frente y de lado,

En la figure 6 se demuestra, también en escala am-
plisda, y en vistas respestivamente de frente y de lado,
une polea odnioca como la 3 a la que se aplica el mangul-
to como s de impulsidn de dicha polea cénica 3 para e
aceresmiento de las dos poleas 3 y 4 (figura 1). oOomo
puede verse {figura 6), dicho manguito ¥ 1lleva un rodamien-
to de boles 2%, Z5 medlante el cual la polea 3 punede tener
movimiento giratorio indeyendientemente de la impulesidn
que dicha polea rcoibe por aceidn del manguito 5 aeiuads
por el brazo de palancs 7 (filguras 1 y 6},

Hay que advertir, como runto importante, que las
palaneas como 7, 11, 8 son dobles y estdn montadas ocada
dos de ellas en un eje comfa on los ouatro Juegos de ocada
aparato, ¢e modo gque oade par de valansas se epoya sobre
el correeponiiente manguite como & por &os8 puntos diasme-
tralmente opuestos y mediante los perfiles curvos que las
extremidades de diches valancas presentan, Por esto em la
figura 6 estas extremidades se representan en 7, 73,

Bl ejemplo representads lo ha sido solamente em
conoepto de tal, puesto que la forma y le disposicidn de
gus orgsnos integrantes pueden ser accesoriements modifi-
oedos sin que estas modifiocaclones afeoten & la esencia-
114ad del objeto de la pmtente de introduscién de refe-
renoia,

X0 T4

por la patente de introduecidn a que se rofiers
la presente wemoria descriptiva se KiIIVINDIOA:

l,- Ia explotecidn exelusiva de la gonstruseidn
de nn aparsto meocanico graduador de la velocidad en las
tranamisiones de novimiento, que esencialmente se compo-
ne de dos peres de noless odnicas enoaradas las de sada
par entre si jor las bases menores de los troncos de co-
no que constituyen respeetivamente el onerpc de dichas
poless, sobre el cual se apoyan los elementios o ealabones
que 1lleve un drgano sin fim que transmite el movimiento
de un par de rpoleas al otro, estando momtados dlchoe doa
pares de poleas en ocoryesrondientes ejes con los cvales
tienen movimiente rotativo, teniendo ademds movimiento de
traslacidn ¢ deslizemiento & lo largo de dichos ejes, go~
berndndose este movimienio de traslasidm medignte respec-
tivos pares de palancas acodadss que DOr un extremo estdn
apligadas contra unos mangultos 2ue llevan adaptados me-
diante rodamiente de bolas las noleas, y por el otro ex-
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tremo se aroyan mediante bolas de rodamiento sobre unas
protuberancias curves establecidas en los mangultos que
llevan los sjes de artieulaoidm de las palancas, con el
fin de corregly las deficismoias de tirantez que se pro-
dugoen durante el funclionamiento del aparato en los drga-
nos sin fin de transmisidn de movimiento emire los dos
pvares de poleas troncocdniocas.

7.~ ILa explotacidm exolusiva de la comnstrugsidn
de un a;urato como el consignado em la reivindicacidn pre-
sedente, en el cucl se establegen dos ruedas dentadas con
un piiidn 1ntermadigrio, mediante la asotuacidm del cual se
gobierne la roiacidn de los dns ejes cue llevan respes-
tivamente los dos parss de poleas, ocada uno de los cuales
sjes tiene dlapueato filetes de rosca inversos acoplados
8 los mangnltos ‘ue llevan resneativamente los ejes de os-
silacidn de las palancas acodadas, gobernandose gon ello
la separacidn o aceroamierto de las voleas troncoodniocas
referidas rare obtensr los cambios de velocidad en el mo-
vimiento transmitido.

v,~ Ia explotecidn exelusiva de la ¢omstrucoién
de un aparatoc como el consignado em las reivimdicaclones
precedentes, en el cusl se disponen dos poleas solidarias
respestivamente con los ejes gue llevam las poleas tron-
coednioss, una de las ouales poleas sirve para recepoldn
de movinientc de un motor y la otra nara tranmsmitir movi-
wicnte & la mdquina dtil en la aual se guieren obtener
variaciones de velocldad,

4.~ ILa explotacidn exelusiva del objeto de la pe-
tente, sean cuales Pusren las gireunstaneias que aonou-

rran con su esencialided definlds en las anteriores rei-
vindicaclones, oual obJeto es:

“in aparato meednico graduador de la velocidad
en lag tranemlisiones de movimientorw,

Conste la premente memoria de seis hojas foliades,
egoritas por uns sola emra.

Barcelona, & de Fabrero de 1941,

e De 38 Do Rlozrdo BACIANA SANMPERE,
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