
AM/ BL. 72015/L465

^5í704

. 15!! ' - ' 0 4

.... B . . . A ....T ..E S ..$ ..B ____________ ........... - ....Í N V E N C . .I ..---------------

a favor de
LUFTFAHRTGERXTEWERK HARENFELDE GESELLSCEAZT MIT BESCHRXNKTER

HAFTUN6
domiciliada en BERLIN-SPANDAU ( Alemania) 

pon
"Manipulado r de dirección para instalaciones de gobierno 
automático de vehículos, especialmente vehículos aéreos".

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a .

Esta invención se refiere a los manipuladores 
de dirección para instalaciones de gobierne automático de 
vehículos, espscialmsnts vehículos aéreos y consiste en una 
forma do construcción del aparato según la cual se hallan 

5 alojados en una misma cámara c envolvente cilindrica, el
manipulador de dirección, dispuesto preferiblemente oomo 
manipulador de resistencia, y un conmutador e interruptor
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de preparación para poner el aparato en situación de fun­
cionar.

Otras características de esta invención aparece­
rán en la descripción daL ejemplo de ejecución representado 
en el plano adjunto.

La figura 1 representa una vista por delante de 
la plaea frental#

La figura 2 es una vista por debajo con la cá­
mara o envolvente en sección.

Por medio de una palanca plana de un solo brazo 
-1- que por un resorte -5** qceda fijada en la posición me­
dia representada en el plano, se haeen girar alrededor del 
eje -2- concéntrico con la cámara -3- los contactos de fric­
ción daL manipulador de resistencia indicado esquemáticamen­
te en -4-. Rn el interior de la misma cámara -3- se encuen­
tra un juego de resortes de contacte Indicado también es­
quemáticamente en -6-, el cual junto con el pasador corre­
dero -7- y el mecanismo de transmisión del movimiento cons­
tituyen el conmutador de preparación. El pasador corredero 
-7- está montado horizontalmente per debajo de la palanca 
de gobierno. El movimiento del pasador se transmite a 
un sector dentado -10- por medio de una palanca oscilante 
-9- montada en la plaea frontal -8- de la cámara y que es­
tá provista de un sector dentado en su extremo interno. El 
seotor dentado -10- está mentado en un árbol de leva que ac- 
táa sobre el juego de resortes de contaeto -6-. ^omo que la 
leva del eitado árbol es rectangular y durante el funciona­
miento gira de 903 junto con el seotor dentado -10-, forma 
al mismo tiempo, junto con loe resortes, los medios de fi­
jación o enolavamiente para las posiciones extremas. Estan­
do la palanca oscilante de gobierne del manipulador fijada 
por medio de resortes en una posición media vertical puede 
desplazarse de conformidad con el cambio de dirección desea­
do. Como se representa en la figura 1, a pesar de la peque- 
hez de la placa frontal los dos órganos de gobierno del apa-
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rato quedan tan separados uno do otro y son do forma tal, 
que puedon aoeienarse fácilmente eon guantes sin que exista el 
peligro do que al mover uno do ellos se desplace, involun­
tariamente el otro,

Sin apartarse do la idea do esta invención son pa­
sibles numerosas variaciones en la forma do ejeouoión descri­
ta, Especialmente en lugar de un manipulador de resistencia 
pueden usarse otros manipuladores o en lugar del juego de 
resortes pueden emplearse otros olomontos do contacto. Final­
mente tamblón loo órganos do gobierno pueden afectar otras 
formas,

___g— <L...R, A ___
So reivindica como objeto do esta patente:
1) Manipulador do dirección para inatalacionea do 

gobierno automático do vehículos, especialmente vehículos 
aárooo, caracterizado por que el manipulador do dirección 
dispuesto preferiblemente en forma do manipulador de resis­
tencia y un conmutador do preparación están contenidos en 
una misma cámara o envolvente cilindrica,

2) Manipulador de dirección aegdn la reivindica­
ción 1, caracterizado por que delante do la placa frontal do 
la envolvente están dispuestos una palanca oscilante a par­
tir de una posición central para el manipulador y un pasa­
dor corredero dispuesto do preferencia herizontalmente para 
el conmutador do preparación.

3) Indicador do dirección segán la reivindicación 
2, careóterizado per que la palano* do gobierno del manipula­
dor, que os do un solo brazo está .dirigida hacia el lado opues- 
to del conmutador do preparación.

4) Manipulador do dlreeolóm para inatalacionea do 
gobierno automático do vehículos, ospeelalmente vehículos 
ádreos.

Barcelona 20 Disiembre 1940. 
y. A.
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