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"PLAYING DESK"

MEMORTIA DESCRIPTIVA
gobre: '

" Mejoras en aperetos gramofénicos”

SOLICITAYTRS: BLECTRIC & WMUSICAL INDUSTRIES LIMITED, residentes
en: Blyth Road, Hayes, Middlesex, Inglaterra.

Este invento se refiere s grambfaﬂos y aparatos
anélogos,

Ha de tenerse presente que la denominacién "graméfono
o‘aparat$ andlogo" empleade en esta Memoria, signifioa cuzlguier
instrumento, tal como un graméfono o radio-receptor, provisto
de eparato para tocar o ejecutar discos, gque incluya un dispo-
sitivo reproductor del sonido pars seguir la ranure o inscrip-
cién de un disco gramofénice y para obtener oscilaciones o
vibraciones actsticas, mscénices o eléctrieaa'do ls renura corres-
pondiente a los sonidos representados poriles ondulaciones o

sinuosidades de la huella del disco, y un plato giratorio para

- recibir el dlsco a ejecutar., ILa denominacidm, por tanto, debe

entenderse que abarca, ademés de los aparatos especificemente
mencionados, Aispositivos de ejecucién adecusdos para emplearss

en combinacién con radio«receptores existentes, Este invento



o8 especialmente aplicable e tales diapositivo;.
Un objeto de este invento es proporcionar un grembfono
0 gfmrato anflogo en que te facilita la .aplicecién del -
‘ dispositivo reproductor del sonldo al disco colocado sobre.
~A2(:>. el plato glratorio, y el seperar este dispouitivo del dlsco.
Asf, de ecuerdo con la caracteristica principal de
este invento, se proporciona un graméfono o aparato anflogo gue
incluye un é1apositivo reproductor del sonido y un plato girato-
rio para_r?cibir el disco a ¢jecutar, montados en el interior
25. de un mueble o estuche anflogo prov;sto de unsa tapa o miembro
anflogo prepsrado pars movérse a fin de perm;tir la colocacibn
de un disco sobre el plato giratorio cltado, en que estf
montado un elemento de sostén parae el diapoéitivp mencionado,
‘montado mévil en el soporte del plato giratorio u otra parte
-~ 30. fija en relacidn con ests soporte y medios para scoplar mecénice-
mente dicho oleﬁento de sostén con la cublerta indicada o ele-
mento anélogo, de modo tal que el acto de glzer la tapa sirve
pera hacer gue diého}elemento de sostén levante sl dispesitivo
mencionado y luego le hega oszcilar a una posicidn predetermina-
k1. 8 da, mientres que el Qcto de cerrer la taps hace que el dlsposi-~
tivo indicado desoieﬁda y se ajuste con un diseo colocado sobre
oi plato giratorio‘oﬂtaﬂo.
Fn la forma preferida de este invento, se proporclona
‘un greméfono o aparato endlogo, gue. incluye un dispositivo
46. ‘peproductor del sonido y un plato glretorlo pare reciblr un
disco a ejacutar, montados sn el 1nter;or de un meble o
estuthe anflogo provisto de una tape o miembro anflogoe
dispuesto pera moverse a fin de permitir la colocscidn de un
vdiaoo sobre el plato giratorio y un elemento de sostén prepara-
45. do pers levantar el dispositivo oitado elejéndolo de un
disco en e jecucidn y para mover el dlspositivo citado précti-



504

- BS.

80,

65,

70

75

camente en direccidén latsrsl con respeato al disco mencionedo;

el elemento de aogtén oitedo esti preparado pares leventarse
haciéndolc oscilar alrededor de un eje & fin de levantar

dicho dispositivo sepsréndolo del dlsco indicador y tiene un

borde que, al levantar dicho elemento, prOporoiona una gufa
inelineda por la que resbala dicho dispositivo hacia 1la periferia
del disco mencionado, y medlos de sctuacibén preparados pare.

ser accionados por sl movimlento de la tapa citada o elsmento ané-
logo con objeto de hacer osaeilsr dicho elemento de sostén a fin de
levantarlo cuendo ls ﬁapa o elemento anflogo, indicado se abre

y pera Pacerlo descender cuando se clerra dicho tope 0 elemento
anhlogo,

Con preferencis, la disposicibn es tal que el acto de
abrir la tapa o elemento snflogo para hacgr‘lccesible el disco
cltado, sirve para dar lugar a que el dispositivo reproductor _
del sonldo se separe de un disco colocado sobre el plato girato~
ri0 y luego se maeva en direccién exterior hacie una posicidn
st tuade més alld de la periferia de un disco del didmetro méximo
qus el plato giratorlo haya de recibir, mlentras que el acto de
cerrar la tapa o mismbro anilqgo indicados, sirve para hacer gue
dicho dispositivo se mueva oféctiv&mente hacia el interior hasta
una posicién predeterminaqa; gituada encima de dicho dlsco, ¥y
luego descienda sobre este.

Gon.preferencia tambien, tamblen, en un grambfono o
aparato anélogo de scuerdo cdn este invento, se disponen medios
de detenocibn, preparados para ser acoionados.por'ol disco a ejecu-~
tar, pera determinar la posicibn en Quo el dispositivo reproduc-
tor del sonido se pome primeroc en aontacto con el disco, segln
el didmstro de este; los medios de detencién citados estén
preparados para ser acciorados por un brazo tactor quovactﬁa
por contacto con dicho disco cuando este se coloca sobre el

plato girstoric, pero qus =se auelta’automﬁticamante del adisco.
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citado antes de empszar la ejecucidn. _
Asl, de scuerdo con otra carscterfistice de sste invento

se faclilita un grambfono o aparato anﬁlogo que inoluye uh

dispositive reproductor del sonido y un plato giratorio para

reciblir un dlsco a ejecutar montados en el interior de un

meble o sstuche anflogo, provisto de una tapa o miembro

anflogo prepsrado para moverse & fin de permitir la entrads de

un diseo sobre dicho plato giratorio, y un brazo tuotor;diapuosto

para ser socionado, al colocar un disco sobre el plato giratorio,

con objeto do,dotorminar'la posicién en que el dispositivo

reproductor dol_sonldo se pone primero en contacto con el disaeo

citado, segin el dlémstro de este, en que se dlsponen taxbien

medios preparados para actuar de hodo dal que el aoto de mover

_ dicha tepd o miembro mnélogo hacia la posicién de alerrs,

haga que el dispositive uunoiqnadofsi dirije hacia el centro

del disco y desclenda en eontacto con el dlsoo que esté sobre

'ol'plato giratorio, & une posicibn determinada por el brazo
“tactor indicado que, oon preferencia, estd dismuesto para ser

- desajustado de dioho'gisco por medios actuados por la mencionaeda

tapa o miembro anélogo. _ _ _ .
En una forma préctica de este invento, el dispositivo
reproductor de sonido se mueve al funoionar un Grgino de
astuecién conectado con dicha tapa 6 elemento anélogo por
un enlace preparado para desconectarse moo&nicaménto del drgano
ds aotuecién oltado cusndo se desea que ol movimiento de dicha
tapa o glemnnto an&logo~sqa ineficsaz para mover el dispositivo
indicado. Pueden disponerse medios qﬁQ impidan que el enlace
se desconeate de la tapa o miembro: andlogo cuando estos dltimos
ocupen una poslcidn predeterminada., Ademés, en un montaje
de acuerdo con este invento, la tapa o miewbro anédloge puede
estar acoplada oon el dlspositivo reproductor del sonido de

modo tal gqus la relacién entre el movimiento del dispositivo y el
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de dicha tepa, disminuya precisamente antes de que el disposi~
tivo cltado se ponga en contacto con el disco, por ouyo medio
8¢ 1mp1d’ el chogue indeseado del diepositivo sobre el disco
indicado,.

Para que este invento pueda entenderse clarsmente y 1lle=-
varse a la préctica con fascilidad, va a deseribirse a continua-
¢16n més completamente, con referencis, por via de ejemplo, a
los dlbujos ndJPntos, on los guey

La fig, 1 68 una vista en planta del aparsto pars la
ejooucibn de discos, con este invento acoplado, montedo en una
caja adecuada, con la tapa abierta; solo se indican laes partes
del mueble y la tapa y otros elemsmtos en este ineluidcs necesa-
rios pars aoclarar il modo de funcionar de la dlspesicién de
acuerdc ocon ost’ Inventoy .

La fig, 2 e8 una viata en corte por la linea II~II de
la fig. 1 y representa la disposicibdn del olqmnnto de sostén
del brazo sonorp de acuerdo con este invento;

La fige & 08 uns ﬁista en perspective del lado inferior

del mecanismo representado en la fig., 1 para mover el brazo

~ gonoro y el elemento de sostén del mismo;

La fig. 4 o8 una vista en planta, degde la parte
inferior, del mecanismo representado en la fig. 3, con el
brazo soncro en posicién para empezar la e jecucidn de un‘disoo
de 12"; '

La fige 5 e8 una vlste en ocorte, de detalle, por la
1{nea V-V de la figs 1 y represanta los medios méviles de deten-
018n y parte del plato giratorio en posicién con un disco de
12" montado encima de é1; los medios de detencibén se indicen
en 1{nea: continua en la posioién de sctuacién completa, y en
lineas 1ntorru@pidas en las posioclones lnectiva e intermedia.

Lea fig. 6 ¢8 una vista del mecanlsmo para acclonar un
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interruptor del oircuito de excitacién doi motor del plato
giratorlo al cerrar la tapa; el mecanismo se representa
en uha ppsiciénhintcrmedia;

La fig. 7 es una vista en alzado del mecanismo por el
cual puede realizarse, a voluntad, la conexibn y la de soonexidn
entre el sostén de. la tepa y el Srgano do'aotuaOISn de la dispo-
eieién representada en la fig., 13 el mecanismo se representa
en la poslolén de "tapa abierta" con el sostén y el érgenc de
actuacidn coneotados;

La fig. 8 es una vista en corte del mecenismo represen-
tado en la fige 7 por la linea VII-VII de esta, con el mecanismo
en la posicidnm de "tapa cerrada"; '

Les fig. 9 es una vista correspondidnte a la fig. 8 con
sl mecanismo acolonado & la posicidn desconectada o "Fuera" y
le tapa abiertg; Yy

La fig. 10 es una vista esquemftica de una forms dis-
tinte de mecanismo para conectar el &rgano de actuacidn de _
aparatos de acuardo con este invento con el sostén de la tap;.

Por convenlencinss de disposicidén, las escslas de las

flguras de los qmbujos no son siempre uniforme s,

En la forma de e jecucibn representada en los dibujos,
este invento so aplica a un dispositivo para la ojcouoiShw
de diacos, adecuado pera emplearse con un radio~rocepto:
existente. F1l aparato de este invento estd montado, on obnjunto.
por conveniencia, en una placa recortada 1 sujeta por tornillos
2 al elemento de soporte 5 del plato giratorio de un muebls
o caja que contiene ol motor de tmpulsién (no representado) que
mave el plato giratorlo, parte de la periferia del cual se
indica por la linea dlscontinua 3. ‘En la caja oitada, de la
que 80lo se rerresenta el elemsnto superior 3, esté engoznada,

como e indice, una tapa 8 una de cuyes charnelas pueds verse
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en 7, mechnicamente unida al aparato de 1; placa 1 por medio
de un tirante 8 pivotadamente sujsto, por un tornillo 9, a un
pltén 10 montado en el interior de la taps,

La forma de la placa 1 y la disposieién dsl aparato
de su parte superior, se aprecisn clar#monto en la fig. 1,

Bl uparafo eomprcndg una combinacibén corriente de brazo sonoro
y diafregma ds rgpmoducciﬁn que conatituyen el dispositivo 12
reproductor del sonido, montado en un caéqugllo 13 provisto de
pestafia sujeto a la placa 1 por tornilles l4. E1 dispositivo

12 esté prepafado de modo blen conocido, para plvotar alrededor
de ejes perpendicular y parsalelo a la superficie del plato
giratorio, de modo que pueds moverse g través de un disco
colocado en el plato giratorlo 5, horizontalmente y précticsmente
en el sentido radial del mismo, y 10vanth;sc o bajarse vertical-
mente para slsjarlo o acercarlo del disco. De acusrdo con

este lnvento, el brazo sonéro 12, cuando la’aguja del dlafrag-
pa no esth en contacto con un disco ejecutado, descansa sobre

un soetén 15, representado detalladamente en la fig; 2,
pivotadamente montado en la abrazadera 18, sulets a la placa

1 ds cualquler modo adecuado, por e jemplo por tornillos 17, y
aceionado del modo que mhs adélante se explicaré.

Bl sosténils tiene un carril 20, sobre el cusl descansa
normelmente el brago 12, y un brazo 21 gue forme cuerpo con el
carril 20 y que se prolonga casi perpendicularmente a esate
{unos 832 en el casgo representado) y dlspuesto para'salir a
través de una ranura 22 (ver fige. 1y 4) de la pleca 1. El
brazo 21 tiene un codo 23 y estd impulsado, en el sentido de las
agujas de un reloj, alrededor del pivote 24, por medio de un potar

te muelle 25 que tiende a mantensr el codo 23 en contacto con la

placa 1 en el extremo izquierdo de la ranura 22 (tal como se

indica en el dibujo). En esta posicibn, el carril esté




235,

240,

245,

250,

255,

260,

brazos sallentes 31, 32, 33 que eon $1 forman suerpo, dispusstos

‘ peralelamente a la placa 1 y debajo de ella; el érgano 30 es

llbre psre girar slrededor de un pasadorepivote 34 que lleva
un mengulto 35; el pasedor 34 esté roblonado en la placa 1

vy se prolonga perpendiculsrmente a ella, Bl brazo 31 del
bragno 30 tisne, en su remate, una ranura 37 ablerta en su
extremo en la gue se sjuste un pasador 38 de una barre de
retencién 39 dismmesta para deslizarse longitudinalmente hacia
une y otro lado al abrir y cerrsr la tepa, de un modo que lusgo

se describiré detelladamente, haciendo as{ que el &rgano de

-actuacidn 30 oscile alrededor del pivote 34. El segundo brazo

32, esté preparado para ajustarse con el extremo colgante 23
del brazo 21 del soporte 15 de modo tal gque haga oscilar = este
en sentidp contrario al de 1les sgujas de un reloj (como se Qe

en la fig. 2} cusndo, por cerrarse la tapa, se mueﬁe la barra
de retencidn o de clerre 39 y el brezo 33 se uss para llevsr

a cabo el movimlento del brazo sonoro 12 medlente un dispositivo
de movimiento perdido 40 y de un brazo elimentsdor 41 unido!sl
brezo sonoro., Bl brazo 33 se emplea tambien para acclonar un
intsrruptor vpare el arranque del wotor que impulsa el plato

girstorio, precisamente antes de que el dlafragma se ponga en

-contacto con el disco.

El dlspositivo de movimlento perdido 4C permite transmi-
tir vne cantidad varisble de movimlento desde el 6£gano de
actuacibn 30 al brago eonero 12; la centidad de movimliento aef
transmitida, depende del tamaflo del dlsco colocado sobre el
plato giratorgo 5, ¥y no de la oontided de movimiento del brgenc
de actuacién 30.. Bn el caso representedo en los dibujos, el

dispositivo de movimiento perdldo permite la Tetencidn del

‘brazo sonoro en cualquisre de dos posleiones en el sentldo radial

dei plato giratoric, dependientes de que haya de ejecutarse un
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’ disco de 10" o de 12" de dilémetro, disponiéndose medios de deten-
265. cibm fljos 42 gue hacen cesar el movimiento del brazo sonoro

cuendo el dlafragma se coloca sobre el horde del disco ds 0",

mlientras que para un disco de 12" se dispone vn medio de detenw

ci1én mévil 43 que se colocs en la trayeotoris del diépositivq
40 cuando sobre el plapo»gipatorio e éiﬁua un disco de 12", como
276. se representa en la fig. S.

El disposltivo de movimiento perdido 40, comprende otro
brazo 44, llamado brazo de control, montedo debajo del manguito
35 del pesador 34, pare poder girarilibremsnte alrededor del
paéador, pero unido s uns ore Jets 45 del brazo 33, por medio de
. 278, un nuelle 46, que permite producir el éfecto degeado de movimiento

.perdido cuando el brazo de control 44 se sujeta contra el
movimiento por los medios de detencién 42 o 43, En el extremo
extorior del brazo de control 44, existe un pasador 47 que se

: epoya contra el brago allmentador 41 cuando es neceéario pasar
'280. el braso sonoroe 12 (unido &1 brazo 41) a la posicién de trabajo.

El brazo de control 44, en su extremo exterior, tiens tembien

montade une ore jeta 48 doblade perpendicularmente al primero,

para que en elle se ajusten los medlos de detencibn 42, y un

‘ tornillo gredueble de detenaibn 49 ¥y una ors Jeta 0 ramps 49¢
235. - dispuestos pars coopzrar con un psssdor de detencibn 50 que

' sobresele lateralmente, paralelo s la placa 1, de los medbios

" de detenci@n 43, de un modo que mhs adelante se explicaré deta-
lladamente. |

Como se represente clsramente en la fig..S, los medios
200, de detencién fijos 42 consisten en una replsa engular eencills

81, une parte de la cual esth sujeta s la placs 1 por tornillos
52 y que tiene una parte oylgante en el trayecto de la orejeta
48 del brazo de control 44, Para permitir le graduacidn exacts

ds le accibn de tope o detencibn, el ajuste efectivo de la
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orejeta 48 ge efeotfia con el extremo 45 de un tornillo graduador
55 montado en la parte colgante de la repisa 51. Tl montaje de
los medios fijos de detencidén 42 es tal que cuando es detenido
por ellos el movimiento del brazo 44, el brazo alimsntedor 41,
unido con el brazo sonoro 12, se habrd movido para colocar este
d1ltimo en una posicién . tal que el diafragme puede descender
schre un disco de 10" de diémetro eh posicidn edecuada para
empezar a ejecutarlo.

El medio mévil de detencidn 43, se representa claramente
en la fig, 3 en su posicibén insotiva y en la fié. 5 ge da también
una viste de detalle con el medio de detenoidn 45 ajustado con
el brezo de control 44, Este nuevo medio de detencién se dis-
pone para dstener el movimiento del brazo alimentador 41 y,
por-fanto, del brazo sonoro 12, cuande el diafragme esté radial-
ments on posicibn, con respecto a le espige 4 dsl plato giratorlo
pars empezar a e jecubar un disco 1R" de difmetro. F1 medio
mbévil de detencidn 43, como s¢ ve en las figs, 3 y 5, comprende
una pelanca acodada 56, pivotaddmente montads en una repisa
57 sujeta debajo de la placa 1 por tornillos 58 (fié. 3),
¥ que tleme wno de sus brazos, indicado en 59, que sobresale
é través de una ranura 60 de la placa 1 cerca de la periferia
del plato giratorio 61 y constituye un brazo tacto?. El segundo
brazo 62 de ls paslanca 56, est& dlsmesto debajo de la placa
1l y se conecta a una orejeta 63 de la repisa 57 por un muelle’
64 que empuja el brazo btactor 59 hacia el plato giratoric 61
hesta que un saliente 65 del brazo 62 topa con la plecs 1,

Bl brezo 62 lleva el pasador de detencibn 50, antes citedo, en
que se ajusta el tornillos de detencibn 49 del brazo de control
44, cuando la pelaica 56 esti en posicién.de'actuaoién, como
ge representa an linea continua en la fig, 5.

Cuendo sthe ol pleto giratorio 61 se coloca un disco,
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tal como 67 en la fig. 6, de un didmetro superior a un valor
determinado por la posicidn de descanso del brago tsetor, &s
decir, en elcaso considerado un disco de 12" de difmetro la
periferis del disco ss pons en contacto oon el brazo tactor
59 ¥ la palanca 56 gira, deade la posicibén repreasentada en
1fnea continua en la f1g. 3, e indicada en linea discontinua
en 56a de la fig. 5, hasta lu pos;o16nz dibtujada con linea de
trazo y punto en 56b de la fig. 5. En esta posicidn, el pasador
50 del brazo 82 de ls palanca 56 se coqud en la trayectorie
de le rﬁmpa 40a del brago de eontrol 44; La rampa 49a esté
doblade fuera del plano del brazo de comtrol 44, hacia la
placa 1, de ﬁo¢o‘tal que despuss del ajuste del pasador 50
con la rampa 49a, el funcionamiento ulterior del Srgeno de
actuacién 30 se traduce en un pequefio movimlento ulterior del
brazo de cpntfcl 44 que hace que 1la ramps 494 se monte sobre el
pasador 50, »Este movimiento, deprime el pusaqbr 50 y hace
oscllar la palanca 56, ssparando con ello del dlsco el brazo
tactor 59, como sé representa en linea continua en la fig. 5,
sntes de gue el pasador 50, al ponerse en gontacto con el
tornillo de detencidén 49, detenga finalmente el movimiento del
brazo de control 44. De sate modo, al ejecutar el disco, el
brazo taétor 58 no estd ya en contacto oon 81 y, por tanto, entre
el disco y el brazo tactor no pﬁéde desarrollarse ninguna resis~
tencia perjudicial por roce. Con preferencis, el brazo tactor
59 en la parte Que se pone en contacto oeon e;‘disco, estd rodeado
por un mangulto de cancho 68, [Este implde que se produzcan
ruldos molestos si el brazo tactor se pone en contacto con el
disco 87, mientras este gira, como puedd écurrir, en algunos .
casos, duundo el mecanismo se suelta al abrir la tapa del muelle.

La fglacibn entre el brazo de control 44 y el brgano

de actuscidn 30 cuando este 8e ha acclionado del todo, unas vez
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_ detentdo por el medio de datencién 43 el movimiento del brazo

de control, se representa claramehte en la fig. 4 de los dibujos.
Una ventaja del monteje antes descrito, es que cada una
de las disposiciones de los medios de detencibn 42 y 43 para
limitar el movimiento del disfragma para los d1saos de 10"
y de 12" respectivhmsnta, puede graduarse en el tornillo apropla=
do 55 ¢ 49, seghr el caso y la graduaoién de una disposicién
no precisa el regjﬁste de}ia otra.
El modo de funclonsrtiento general gel montaje de
scuerdo gon este invento, se aclararé ahori. Con la tapa 6
del mieble abierta, la posicién de las distintas partes del
mecsnismo a que este invento se refiers, serd la representada en
la fig. 1. Al cerrar lea tapa, la barra 39 se ver§ obligada a
resbalar hécia absjo, como se representa en la fig. 1; “Esto
moveré el brazo 31 para hacer girar el Srgano de astnacibn 30
en lsa dirsccidn de las agujas de un reloj, hasta que, ya cerrada
del todo la taps, el 6rg§no de aotuscibn ocupard la posicién
representada en la rié. 4, Al verlificarse osts movimlento, el
brazo 38 del Srganc de actuaoibn 30 se ajustard con el extremo
colgante 25 del brazo 21 del sostén 15 y empezard a hacer
glrar el brazo en sentido contrario sl de las agujas de un reloj
(como sa ve en la fig. 2), moviendo as{ el carril 20 hacia la
posicién horizontal. 4l mismo tiempo, se moverd el brago 33
del Srgano de actuacibén 30 ¥, a-causs de la conexién por el
melle 46, el brazo de control 44 se moverd en el mismo sentido
y por la accidén del passdor 47 sobre el braze alimentador 41,
arrastraré con é1 al brazo sonoro 12 que, por tanto, se moverk a
lo largo del carril hasta una posicidén determinada, bien por el
medio de detencidn 42 o, si ee acolona, por el medio de deten-
¢ibn 43 que actua por medio del brazo de comtrol 44. E1 brazo
sonoro ae coloca, pues, en una posicidn adecuads pars empezar

a ¢ jecutar un disco de 10" o de 12", segfin el ocaso,
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gituado sobre el plato giratorio. El movimiento subsigulente
del drgano de sctuaelén 30 y de su brazo 32, hece oscilar més el
soporte 15 para bajar el cilafragma sobre el disco a ejecutar
y sl este estd en movimlento, la aguja del diafragme se
sjustard en la ranura grabade en ¢l disco que serd atravesado
0 recorrido por el diafregma seguldo por el brazo sonoro de
modo corriente. 8i el disco tiene, en su centro, una ranura
profuﬁda de clerrs, despues de ejeoutarlo,'el mecanlsmo de
pero sutomético asociado eon el rezo 26 puede ponerse en

funcionariento, como luego se describird con mayor detalls,

81, en cualguier momento, se abre la tapa 6, el drgaenc de

actuacibn 30 volverd a su posicidh inicial, el brazo 32 no se
ajustard ya con el gostén 15 y el muelle 25 funcicnard para
hacer retornar el elemanyo 1§ a la posiclén representada, en
linea oontinua, en la fig., 2, Esto levantard el carril 20,
de modo que el conjunto brazo. sonoro y dlafragma 12 se separarh
del disco, leveanténdose, rosbaldrﬁ hacia sbajo por el carril y
volveré.asi 8 la pbsicibn\imicial. Para facilitar el movimliento
de retorno del birazo sonoro desde su posicidn interior, la supsrs
ficle de gula del extremo interior del carril 20 puede eurvarae
ligeramente hacla srriba, como me indica en 69 en la fig. 2.
Como antes s indied, en la disposicibn representada
en los dibujos, el drganc de actuacién 30 estd dispuesto de
modo tal gue su movimiento al cerrar la tapa & accionas un
interruptor para cerrar un q;rcuito eléctrico de excitacibdn para
el motor del plato giratorio. El interruptor en cuestidn se
representa en 70 en la fige 1 de los dibujos y el mecaniswmo
pars colocarlo en la posigibn de clerre es@& repreaentado}
detalladamente, en la flg. 6 de los dibujos.
Con referencia & las figs. 1 y 6, se verd que ol

mecsnlisxmo de acclonamiento del interruptor ocomprernde una barra
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sorrediza de empuje 71 qﬁa, en general, tiene la forma de

una podadera aplastads; la parte de "mango" 72 del gancho, se
remrssanta en ios dibujos a la dersche y, & 1la izgquiera, el
extremo ganchudo 73 de la bsrra, que se mis ancho que la parte
72 y esté rerurado pars alojar un tornillo de sujecién 74 por
nedlo dpl aual esté elemento ss monta en el lado superlor de la
placa 1, Ia espalda 75 del gancho, tienes forma de borde recto
Yy ne apoya en una gule 76 formeda por una parte doblada de la
place 1. Ta conexin mecénics entre la barra 71 y el érgano

ds actuacién 30, la proporciona un pasador 77 que sobresals dal

lado inferior del extremo 72 de la barra y atravissa una ranura

78 de la placa 1 pars ajustarse en otra ranura 79 del brazo 33

~ del Srgano.de actvacidn; la conexién de pasador y ranura entre

la barra 71 y el brazo 33, eztd formada de modo blen conocido

para gue al glrar el brazo 33 la bharra 71 sea empujade o atraida
segliin la direccidn de movimiento del braz&.

Combinado con la barrsa 71 para llevar a cado la
operecibn deseada de conexibn y desconexién hay un sistema de
palanca 80, 81 y 82 respactivamsnte, que forme parte de un
mecanismo de datepcibn automftico de 1la clase descrita en
la Memoris n¢ 532,004 antes citeda, La palanca 80 esté pivotsde-
mente eujeta en 83 y su otro extremo se ajusta en la palanca
interruptora blfurcada 84 del interruptor 76. La pelanca
81 tiene tres brazos y con la palenca 82 esth pivotadamente
montada sobre la palance 80 er 85. Uno de los brazos, el
86, de la palanca 81, se usa s0lo en la agtuacibn del e canismo
eutomético de detonci6ﬁ. El segundo brazo 87 de la pslencs 81
esth dispuesto debajo ds la palanca 82 ¥y tlene dos orejetas 88
vy 89 colocedas una a cada lado de la palanca 82 pars proporcionar
uns conexién de wovimiento perdldo, efectiva en cualquier direc~

ciér de rotecibn, entre lss palancas 81 y 82. R1 tercer
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trazo 90 de ls palanca 81 lleva un pssador 91, prolongado hacla
arriba, situado preclsamente en el interior del gancho formedo
por el extremo 73 de la barra 71 en‘el trayetto de un trinquete

92, impulsado por un muslle, pivotado en 93, en la barra 7l.

‘ Formalmente, ¢l trinquete 92 se mantiene cn la posieidén renressnta

ds con respscto a la barra 71, en la que la prolongacifn 94 del

‘trinquete es impulsada contra un retén 95 de la palanca 71

perc, sl moverse la barra hsaclis le 1zquierda como ae repressnta
en el -dibujo el extremo 96 del trinquete 92, que es plgho, se
apoya sobre el pasador 91 del brazo 90 de la palenca 81, El
movimiento ulterior de la barra 71, hice que el brazo B0 osclile
en el sentido de las agujes de un.reloj, como se representa en

la fig. ;, haStl que el brazo 87 pasa a la posicién representads
en la fig. 6, En esta posiclén, 1a ore Jeta 89 dal brazo 87
emﬁuja & la palance 82 contra una ore jeta 975 de la plece 1

y se implde 1a rotaoién ulterior de la palenca 81 alrededor

del pivote 85 (ver fig. 6). Asf, por una presidn ulterior del
trinquete 92 mobre el pasador 91, la palenca 80 oscils alradedor
del pivoye 83, pesando la palance interruptora 84 a la posioidn
de clerre. Te soliura del trinquete 92 el gjuste con sl pasador
91, se regl;za por la operacidn de la guia 76, como se representa
zn 1? flg. 6. Para este rih,'el tringuete tiene uns superficis
de leve 97 preparsda para pasar sobre la guis 76 cuando la

barra 71 ss mueve mhe haola la izquierda, de modo que ¢l tringuete

glra, en el sentido contrario al de las agujas de un raslc],

‘dessjusténdcse del pasador 89, ¥y pasa debsjo de este. Con

preferencia, ¢l extremo de la superficie de leva ¢7 esth rew
dondeado, como se indice en 98, para produclr une scoidn de retopr-
no suave, Asl pues, la sctuacidn del interruptor tiene lugsr del
modo siguiente: Al moverse hacla la lzquiera la barra 71,

a consecuencia del movimiento del brazo 33 del Srgsno de actua~-

016én 20, primero se aplica presidn, por el trinquete 92 y el pa-
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sador 91, psra hacer girar ls palanca 81 alradqdor del
pivote 85, haste que el brazo 87 se traba en la palanca 82, como
entes 8¢ describib. Iumego, la palsnca 80 osoils alrsdedor de
su plvote 83 7 colpca el brazo 84 del 1nterru§tor an la
posicibn de clerre. 4 continuecibn, el trinquete 92 se ajusta
er 1a gula 76 y se suelta d§1 pasador 91, dejendo libre la palan=
ce 81 para acclonsr el mecanismo de paro automdtico, para hacer
volver el brazo del interruptor a ls posiclén ablerta.

El mecanismo de paro sutoméitico representado en la fig.

-1, no comprende parte algune de este invento; se describiré

golo muy brevemsnte pars completar,

Las principales partes activas del mecanismo de paro
sutomético, tal como los brazos 86 y 87 del elemento Bl, y la
pelanca 82, se han'indicado.ya. Al brazo 86 de la palanca 81
se ajusta el pasador 99 del bgazo 26 que, como antes se dijo,
estéd unldo con el brago eonoro, ,

Ademﬁs de la conexibn de movimiento pe rdido entre lss
palancas 81 y 82 por el brazo 87 de la palanca Bl v les
orsjetas B8 y 89, exlste tamblen una conexidn por friceibn entrs
el elemento 81 y la .palanca 82 por msdlo de una almohadille
de fricci6h (no representeds) dispuesta entre los dos elementos
¥y contra la cual estos son empujaQoa por uns srandela eléstica,
reteuida debajo de 1la arandsla 100, La palanca 82, en su
extremo libre, tiene montade un gatille 101 provisto de una
superficie de leva 102 en su punta, dispuestsa para cooperar
con uns orejeté 103 que aobr;aale de un resalto 105 de la
espiga del plato glratorio 4.

La disposicidn, funciona del modo aiguients:

’ Cuando el brazo sonoro y el diafragms 12 se mueven s
través del disco durante la ejecucién del mismo, el pasador

99 .del brazo 26 se ajusta en el brazgo 86 del clesmanto 81 y, &l
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moverse el brazo sonoro, sl brago 86 y por consiguiente, todo
el elewento 81, se immeve en sentido ant?ario al de las agujas
de un reloj, como se indica en la fig. 1. Ia palanca 82 se
ﬁneve primerc con el elemento 81 a csuea de la conexién por
friceldn que entre ellos axiste, hasta que la superficie de
1e§a 102 del gatillo 101 se coloca en la traysctoria de la
orejeta 103, ILa altura de la leva 102 es tal que wientras

el brazo scnoro permanece an el surco de sonido del disco, el

elemento 81 y 1= palanca 82 no se alejan bastante, en ceda
revoluolén del disco, para colocur‘cl extremo de la superficile
de leva radialmente wmés cerca de la espigs 4 que el extremo
exterior de la orejeta 103, Asi en cada revolucidn del
disco, la orejeta 105 pasa por debajo de la'superf;oie de leva .
102 v empuja la palanca B2 fuera de su trayectoria. Sin
embargo, cuando el diafragme ha llegado al final de la parte
06n surco de sonido del digco, se verifica un movimiento ubs
répido del brazo sonoro ¥ el gatillo 101 y el extremo 102a
chocan con la orejeta 103, 4sf, al girar la orejeta 103, la
palanca B2 se vé obligada contra el pivote 85 y acoiona la
palanca 80 para passr el brazo 84 del interruptor s la posicidn .
sbierta, realizando Qsi el paro sutomAtico deseado. ILa orejeta
103, con preferencia, estd dispuesta en sl extremo 42 un mmelle
106 que rodes al recalto 105 para ceder suficientements al
chocar con el gatillo 101, a fin de evltar dafios a cualesquiera
pertes del aparsto,

Se comprenderd que es cpnvenientq inactivar el aparato
a que este 1nvent8 se refiere al sbrir y cerrar la tapa, de otro
modo gue durante la colocacibn o extraccibn de discos dsl
plato giratorio. As{, en el aparato de la fig. 1, la barra
de retencilén o de cierre 39 esté preparada para ser laterslmente
mévil, sin rotaclén, desde la pos1d16n ?opresontada en la

fig. 1 a ls que se reprasenta en la fig, 9 de los dibujos,
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desencajsndo asl el ﬁasador 38 del brazo 31 del Srgano de
actuacidn 30, .

Las figs. 7, 8 y 9 43 los dibujos, representan detalla-
dsmente el mecanlsmo de conexibn entre el sostén o tirante
8 (ver fig. 7) y el brazo 31 del 6rgano de actuecidn 30.
Por la fig. 7 se veré que el extremo del sostén 8 opuesto a la
tapa, esté piiotadamente conectado con un enlace 110 dispussto
para resbalar ¢n los dos ssntidos a lo largo de una ranura
m (ver fig. 1) de la plqca 1; el enlacé se mantiene sobre la
ranura por pssadores 112 y 113 provistos de coIlares; El
pasador 112 se prolonga, como se vé en 114 fig. 7, para
proporcionsr una conexién mecénica con la barra 59 por ajuste en -

una ranura 115 tallada en un elemento 116 en forma de U (rig. 3)

‘sujeto por un roblén 117 en el lado superior de la barra 39,

La base 118 del elemento en forma de H> llevs el passdor 38

por medio del cusl se consigue le conexidn mecénica entre la

barra 39 y el brazo 31 del brgeno 50. Este pasador 38 sobresale

de 1a base 118 oitada a través de la berra de uotuaoiéh 39,
para proporeionar un medio adicional de sujetar s la berra el
elementd 116 en forma de U. Ls barra 39, a su vez, 8s conducida
por log extremos interiores de un par de palences acodadas 120
y 121, dispuestas parulélnmnnta, montadas pivotadamente en

133 y 134, respsctivamente, en el lado inferior de la placa 1.
La oonexién entre la barra 390 y las palancas 120 y 121 es del
tipo de pasador y ranura, para tener en cuenta el movimiento
longitudinal de la barra cuando se asclona al abrir y cerrar
la tapa; los pasadores se representan claramente en 124 y 125,
rig, 7, y las rsnuras en 126 y 127, figs. 8 y 9. Los exbremos
exteriores de lss palancas 120 y 121 est&n plvotadamente conec-

tados ¢ una barra de sccionamiento 128 owe, por un extremo 129,
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se prolonga més all{ del borde de la placa 1 y lleva, en &1

un botén 130 que sobresale a través de una ranura 151 (ver fié.
1) del soporte 3 del plato giratorio, pare permitir 61 control
externo deseado de la berra de cierre. Con preferencis al lado

de la ranurs 151 ge¢ dispone, de modo }decuado; les indicaciones

- "oN" y "OFF", como se indica en la fig. 1., Para obstruir el

movimiento lateral de la barra de clerre 39, excepto cuando esta
ocupa la posicidén representada en las figa, 1 y 7 esto es, cuando
la tapa 6 estd abierts, se dlspone un passdor 132 ocolgante de la
placa 1. ‘

El1 mecaniamo se representa en las fig%. ly%7 con la

barra 128 en la posicién " ON" y la tapas sbierta, En esta posi-

cibn se vgri que, como ya se dijo, el tirante 8, por el enlace

110, pasador 114, elemento 116, berra 39 y pasador 38, estf mech-
nicamente conectado con el brazo 31 del 6fgano de actuacién 30,
de modo que al cerrar la tapa se verificarén los diferentes mo-
vimientos del brazo sonoro y las distintas operaciones de cierre
dsl oircuito, como se describid y en virtud de las conexiones de
pagador y renurs con las palancas 120 y 121, la barra de'acciona-
miento 128 pacord a la posicidn representada en la fig. 8, 8in
embargo, cuando la barra de acoliomemiento 128 se pasa a la ppsi-
eibn "OFF" gon lQ tapa ablerta, como 8se remressenta en la fig. 9,
la barra 39, por el movimiento de las palancas 120 y 121, es comr=-
ducide lateralmsnte tan lsjos que el pasador 38 se suslta del
brazo 31 del 6Pgano 30 y se rompe la conexiln entre este Srgenoc
vy el tirante 8, Eh estas condiclones, al abrir o cerrar la tapa,
la barre 39 se muevé aencillgpente hacia los doe lados, sin
realizar ninguna funclén dtil.

Con preferencis, psra impedir la opersoién falsa del
érgano de actuacién 30 desde la posicidn en que el mismc se desa-
Justa del pasador 38, dicho Srgano de ectuscidén esté preparado.

para operar con cierta resistencia. Por ejemplo, en el pasador-
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plvote 34 puede monterse una srandela de friccidn (no repreasentadas)
que se apoye en e1_6gguno de actuscién 30, a fin de proporocioner
la friccidn necesaria,

En la fig. 10 se reprssenta una forme distinta de mecanis-
mo desajuetable de operacién, para conscter el tirante 8 y el Srga-
no de actuscidn 30. En este caso, ol btrazo 31 del Srgano de actua~-
oién 30, ﬁor medio de un pasador 140, se conecta dfrectamente con
un enlace en forma de pié 141, dlspusato en el extremo del tirante
8. El pié 141 esti preperado para entrair y salir debajo de la

placa . l, al cerrar y abrir la tapa €; la parte de alma permanece

" casi paralela a la placa en todo su movimiento, peroc se inclina

ligeramente al cerrar la tapa. E1 pasador 140 se ajusts en una
ranura 142 en forma de L, dsl pié 141, que esté dispuesta con su
rama menor 143 perpendiculsr a la direccidn de movimiento del sostén
8 al abrir o cerrar la tapa, y la otra rema 144 de la ranura se
prolonga panstelamente a esta direccidn. En la posicibn de fun-
clonamiento o'"ON" del mecanismo reprssentads em el dibujo, el pa-
sadir 140 estf en la punta de la rama 143 de la ranura 142 y asf

se proporciona conexidn mecénica entre el sostén 8 y el brazo 31

~ del érgano de actuaciém 30, Para realizar la desconexién entre

el gostén y él‘brazo, se musve ol extremo del sostén y_la Zapata
141 para colocar el pasador 140 dentro de la rama 144 de la ranura
142, despuss de lo cusl, 2l abrir y cerrar l1s tapa, el pid 141 se
desllza sencillamente hacia uwmo y otro lado'a'travéa del brazo 31,
sin llevar a cabo movimiento alguno de este, Para accionar el pié

141, se dispone una.palanoi de trsbazén o cierre 145 pivobadamente

‘unida, por un pasador-fivote o tornillo 146, situado entre los ex~-

tremos de la misma, & la guberfidio_inrerior de la plesa 1 y que
puede tener, en un extremo, un botén 147 dispuesto para sobresalir

a través de une ranura, representadsen 148, del soporte 3 del plato

_ glratorio de modo que pueds graduarse por el encargado del eperato,

dentro del campo de movimlento permitido por la renurs, lLa palanca

de cierre 145, en su extremo més alajado del botdn 147, tiene um
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pesador 149 que se ajuste en la rame 144 de la i

142 an orma
de I, del pié 141, La palanca de clerre esté adems renurada en 150
para permitir su movimiento alrededor del pasador 14C del braso 31,
Ademés, entre la ranura 150 y el pasador-pivote, 146, la palanca 145
tiene una forma tal gue no obstruye el movimiento del pivote 140 al-
tedgﬁor del pasedor-pivote 34 dal Srgano de actuucién 30 al osallar
este, Al en ol caso representedo, la palanca estd cortada en arco,
como se indica en 131. La disposicibm, funcions del modo siguiente:
Cuando la tapa 6 estd abierta del todo y se mueve el botén 147 en
la renure 148, la pelanca de clerre 145 gira alrededor del pivote

146 y por medio de su conexién de pasador y ranure ¢on el pié 141,

mieve a este laterslmente. 81 el botén se desplaza hacia el extremo

de la ranura que en ls fig, 10 1leve la indlcacién "OFF", el pié

141 se mueve de modo tal gque el pasador 140 unido al brago 3L del
Srgeno de actuacién 30 se dirige hacia el codo de la ranura 142 y quew
da allf sujeto contra movimiento paralelo nlltirante 8, por ajuste
con los lados de la ranura 150 y palanca 145, Al cerrar la tespa 6 ¥y
socionar el tlrante 8 pars mover el pié 141, el pasador 140 perumanece
dentro de la parte més 1£rga 144 de la ranura 142, y no le'mueve} de
modo que el érgano de sctuacidn 30 no se ve obligado a funcionar,

8i, por e} eontrgrio, el botdn 147 pasa al otro extremo‘@e la

ranura 148, esto es, a la posicidn representada en la fig. 10

el nié 141 se desplaza y se doloca en una posicién tal que ol
pasidof 140 pasa del codo de la rarura 142 a la parte

transversal 143 de la misma. En esta posicidn, sl pasador

140 y por tanto, el ﬁrgano de actuscidn 30, se mdverﬁn

cuando la tepm € ge levante o desclends, y se acéionar&n 8l
d1spositivo de movimiento del dlafragma y de control del oircuito
eléctrico, '

Ep 1 préctica =s ha comprobado que.la d1sposicién

repreaentada en la £ig. 10 no funcione muy satisfsotorismente

i
g
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¥, por ﬁanto, se preflere el mecanismo que ;g pfeeenta en
las figs. 7, 8 y 9 que, ademés tiene tambien una ventala,
debida & 1@ conexidn del tirente B8 con el enlasce 110 {ver fig;
7) en un punto muy por encime ds la placa 1.. Con esta dispo-
siciéﬁ, a condicibn de que la conexibn dsl tirsnte 8 con la

tapa 6 se dlsponga de modo tal que esté mproximedamente al mismo

pivel que 1lsa antes citeds del tirante y ¢l enlace, el movimiento

dc‘éste filtime sers muy lento hacia el sxtreﬁo de le csrrera,
a8l cerrar la tuapa, de modo que el diafregma de scenderd suave-

wente sobre el disco. Con la disposicibn de la fig. 1@, el

pié 141 se accions con un movimiento brusco y se mueve aproxi-

madamente en la misma proporcidén en que varia la posicibn

angulsr de la tapa 6, de modo que el dilafragme pusde ponerse

-bruscaments en centacto con el disco y estropearse uno de los

dog.  Desde 1ueg6, sl se desaa,_pueée hacerse que ls tapa
cierre o~fuhciond suavemente colocando un dispositivo amortigua-
dor adeccuado. 81 se deseaz, en lugar de insctivar el 6rgaﬁo de
aotua§16n 20 @el modo antes descrito, puede hscerse inactivo

¢l conjunto brazo sonoro y dlafragma 12 al moverse el brgsano de
sctuacibn, 4asf{, por ejemplo, pare inactivar diche conjunto, &l
brazo 41 puede disponcrée curvado o doblado fuers de 1@ trayec-
toria del passdor 47, por ejemplo por medio de un sencillo
dlspositivo de leve que actlie sobre el brazo. 4sf, cuando

¢ ha 1evnntado le tapa para relntegrar sl oonjuﬁto s la
posipién representada en la fig. 1, sl la tape se alerra ade
nuevo, el conjunto no se dipigiré hacla el plato giratorio.
Pafa impedlr el funcionsmlento imnecesario del motor delplato
giratorio, el control del dispositivo de leva se prepars

con preferensis pera scelonar un interru?tor de modo tal que sl
clroulto del motor no pueda cerrerse cuando gl conjunto brazo
sonoro y diafragma esté en posicibﬁ inactiva,

Se comprenderd que sste invento no se limits a los
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detalles pracieca de construccidn entes descritos con referencie
& los dihujos.

4:sf, por ejemplo, aunque ls disposicidn ceprecial descrita
se ha prepsrado para funcionsr con dlscos de 10" y 12", el
aparato podria prepararse para funcionar ¢con discos de otros _
temafios, bien alternando con los de 10" y 12", o ademés de ellos,
Ee decir, en ¢l filtimo caso, podrian disponerse nuevos medios
de detencidn diferentes de los 42 y 43 descritos. Tauwbien,
81 se desea, an lugar de hacer qgue sl brazo sororo 12 vuelva
alsu poslciln iniciel enteramente por gravedad, le fuerza
de peintegracién podrie suplementarse, o inoluso producirse
por coupleto, por la accidn de ﬁn muslle, sungue ssto podris
implicsr una asccidn continua, adembs de la reaccibn corriente
del disfrasma radialmente hacis el exterior, sobre ls ranura
del dieco, que podria ser perjudiclal. Ademfs, sunque elAapara—
to de este invento se ho deserito como aceionado al gbrir la

tspa de un muehle, podrfa tambien preparsres igualmente para

- funcionar al abrir una puerts o al sascarlo de un csjon.

Por tento, la denominacién "tspa o miembro anéloéo", ha de
entenderse que incluye‘una puerts o un elemsnto de soporte
anélogo a un a3tente dispussto cowo un cajén que ha de moverse
pare sbrir el estvehe dcl aparato e jecutor a fin de poder
llegear al plato glratorio con objeto de retirar un disco o
poner otro. En el filtimo caso, ¢l movimiento de acolonamiento
del érgano de actveoidn anflogo al 30 antes citado, puede
obtensyse de una parte f1Ja del musble u otro estuchs, por
medio de uns conexién de passdor y ranura que proporcions
movimie nto perdido suficiente pare compsnsgar la diferencilsa
entre le longitud de recorrido de la parte de cajén y el movimien-
to de acqionamiento dgl Srganc de actuacibn. Sin embargo,

con prefersncia, con una disposicibn de cajén, el movimiento
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lo hage oscilar a una posicién predeterminada, mientras que el
acto de cerrar la tapa hace qﬁe dicho dlspositivo Qesciendes y se
ajuste con un disco colocado sobre el plato giratorio;

22, Graméfono o aparato anflogo que comprende, en
eombinacién,vun dispositivo reproductor del sonido y un plato
giratorio para recibir el disco a ejecutar, montados en el
interior de un mueble ¢ estuche anflogo provisto de une tapa
o miembro anélogo dispuesto pere moverse a fin de permitir
la‘colobacién'de un disco sobré el plato giratorio y un sostén
para levantar dicho dlepositive y sepsrarlo de un disco que se
esté ejecutando y para mover el dlspositivo indlcsdo en
une direceidn précticamente lateral con respecto al disco
mencionado; el sostén esti preparedo para levantarse haoléndolo

oscilar elrededor de un eje, a fin de leventar dicho dispositi-

' vo y separarlo del disco mencionado, y tiene un borde que,

¢uando dicho sostén estd levantado, proporciona une guis incli-

nede hecla cuya perte inferior resbala el dispositivo indicado

- hacisa le periferia del dlsco eitado y medios de actuscidn

¥

Cpreparador para ser acclonados por el movimiento de dicha

tapa .o miembro anflogo s fin de hacer oscilar dicho sostén

para leventsrleo ecusndo diche tapa o miemb?o anflogo se abre
Y hacarlo‘ﬁeécender cusndo ests se clerra,

3¢.- Greméfono o aparato andlogo, segfn lo especifiocado
en ls rrivindicecibn 1% o 28 , en ol qué 1a dlsposicién es t91
qﬁé el acto de sbrir dicha tape o wmiembro anflogo para hacer
accesible ol disco oltado, sirve para hacer que el dispositivo
mencionado se desajuste de un disco situado sobre el plato gi-

ratorio y luego se difija hacia el exterior hasta una posicibn
situada més alld de la psriferis de un disco del didmetro méh-
ximo que el plato giratorio haya de admitir, mientras que el

acto de cerrar dicha tapa o miembro snflogo sirve para
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interior hsste una posicidn predotermipada sncima de dicho
disco y luego descienda sobre el disco,

48,~ Greméfono o sparato anflogo, segfin lo especificado
en cusloulera de las relvindicacliones anteriores, en el gue se
disponen medios de paro prepsrados para ser accionados por el
dl800 & ejecuter, a fin de determinar la posioién en que dicho
dispositivo‘roprodudtor del sonldo se pone primero en contacto
con el disco citado, segfin sl didmetro de sate; los medios de
paro mencionados esthn preparadog pare ser accionados por un
brzzgyggtuado por contecto con dicho disco cusndo este se
coloca sobre el plato giratorio, pero que se desajusta auﬁomé-
ticemente del dicso indlcado antes de empezar la e jecucidn,

58,- Orandfono o sparato anlogo que incluye un
dispositivo reprodustor del sonido y un plato giratorilo
para recibir un diceco a ejecutar, montados en el imterior
de un mueble o estuche anélogo provisto de una tape o
miembroy anflogo prepsrado pars moverse a fin de permitir
la colocecidn de un disco mobre el piato giratorio citedo, vy
un brazo tactor dispuesto para ser aceionado al colecar
un disco sobre el plate giratorio, con objeto de determinar
la posicién en que dicho dispositivo reproductor del sonido se
pone primero en ocontacto con el disco cltado,.eegﬁn el difmetro
de oaste, en 6l que se dispone tembhien msdios>preparados pera
funcioner de modo tal cue el acto de pasar dicha tepa o
mieuwbro anflogo a la posicidn de clerre haga que el dispositivo
indicgdo se dirija hécia ol centro del disco y deacienda en
oontacto con un disco situasdo sobre el plﬁto giratorio, en
une posicién determinada por dicho brazo tactor, |

69;- Gramdfono o aparato anflogo, segfin lo especificado
en la reivindicacién 428 o 52, en al que el brezo tactor citado

estf dlspuesto pars desajustarse del disco menclonado antes de
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' cificado en oualquiera de las reivindicsciones anter-ioresv.
860, ‘ "Mejoras en aparatos gramofénicos"; tal y como queda
suhstanclalmente descrito en 1aj presente memoria e ilustrado
en los dibujos que ss acompafian.
Est‘.n memoria consta de veintinueve hojas esoritas
por una sola cara,

Medrid, S de Enevo de 1941, ‘
ELECTRIC & MUSICAL INDUSTRIES LIMITED,

PO PRDER,

Ba ¥ @6mez Acebe
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