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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

para s o lic ita r  una

P A T E N T E  DE  I N V E N C I O N  

en

E S P A Ñ A

para: " UN ABARATO EQUILIBRADOR " 

en favor del SeRor

D. Robert, Charlas, Láon PINGET, 

residente en Francia.

La presente invención se relaciona a un aparato para 

equilibrar al peso de piezas móviles, como particularmente 

los vidrios de los vanos de ventanas, particularmente de los 

vanos de ventanas de vehículos, que comprenden a l menos un 

5 brazo giratorio  cuya acción resulta de la  de un sistema 

e lástico  motor, simple o múltiplo.

Se sabe que existen aparato de ésta clase que permiten, 

cuando fuera preciso, obtener una equllibracion exacta en 

todas las posiciones.
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Egtoa aparatos comprenden necesariamente elementos de for­

mas trascendentes, que hacen la  construcoion da los mismos 

d i f íc i l  y costosa.

La exactitud de la  equilibracion en todas las posiciones 

no siempre es una necesidad practica; por eso se han concebido 

aparatos que aseguran una equilibracion prácticamente exacta 

por ejemplo en ambas posiciones extremas y más o menos aproxi­

mado en las posiciones' intermedias.

El objeto do la  presente invención es constitu ir un aparato 

do ésta clase que, además de la  equllibraoíon en las posiciones 

extremas, también asegure e l equilibrio en una posición media. 

Con arreglo a l invento, ésta posición se encuentra próxima a 

la  mitad de la  carrera del vidrio, comprendiendo a l aparato, 

además de los elementos e lástico s propiamente dichos, no más 

que un numero reducido de piezas móviles, todas de construcción 

elemental, como! e je , palanca, ro d illo , e t c . . .

Se comprende que la  primera de estas condiciones asegura la  

ventaja de una aproximación mayor del equilibrio en la s  posicio­

nes intermedias, y que le segunda lleva a una construcción más 

económica.

Con arreglo a l invento^ e l aparato puede concebirse, p arti­

cularmente, pero no exclusivamente, según dos formas principales 

de ejecución: la  primera, por ejemplo, comprenda un solo s is te ­

ma e lástico  motor simple por brazo, y la segunda comprende un 

sistema e lástico  motor doble por brazo.

Según un modo de ejecución ventajoso, e l aparato se cons­

truye de manera que la  reacción del sistema elástico  constituido 

por un muelle en esp iral se transmite on un punte do un brazo 

situado entre su punto de articu lación y su extremidad que sos­

tiene e l vidrio, por e l extremo de una pequRa biela  cuyo otro 

extremo queda articulado a l extremo de una palanca giratoria  

cuyo eje queda sometido a la  acción del muelle en esp ira l, que-
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dando e l  todo dispuesto de manera- que cualquier movimiento del 

vidrio ocasiona movimientos de rotaeioh en sentido opuesto, 

por una parte, del brazo-sustentaeulO y, pOr otra parte; de 

la  palanca accionada por e l muelle.

Es evidente que, para sostener vidrios de grandes dimensio­

nes y por consiguiente pesados, se pueden emplear por ejemplo 

dos aparatos idénticos, pero simétricos y gemelos.

Otros detalles y particularidades del invento aparecerán 

en e l curso de la  descripción de los planos adjuntos a la pre­

sente memoria, que representan esquemáticamente y por via de 

ejemplo unas formas de ejecución da un aparato según e l inven­

to.

La fig . 1 rapresenta esquamticamente un aparato que com­

prende un solo sistema e lástico  motor simple por brazo.

La fig . 2 representa esquemáticamente un aparato que com­

prende un sistema e lástico  motor doble por braze.

La fig . 5 representa los diagramos de las reacciones de los 

aparatos en e l vidrio, obtenidos en las dos formas de ejecución 

que se acaban de defin ir.

La fig . 4 representa una forma de aparato doble constituido 

mediante dos aparatos de una o de otra forma, simétricos y 

gemelos.

Como se ve en la  fig . 1 que representa la  primera forma de 

ejecución del aparato, e l vidrio representado en i  en la  posi­

ción a lta  y en 1 ' en su posición baja y cuyo movimiento v e rti­

ca l se guia por correderas la tera les  (no representadas), des­

cansa en un rodillo  2-2 ' por medio de una culata in ferio r 3*5' 

que constituye un c a r r il  da rodadura para áste rod illo .

Este rodillo queda sostenido en falso por un brazo 4-4* 

articulado en 5, que se mueve en un plano v ertica l la te ra l 

raspeóte a la  culata y a l vidrio. E l e je  5 gira an un soporte 

constituido por la  ca ja  6, por ejemplo constituida por un

palastro provisto de p a tilla s  7 de sujeción a la  pared que se
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El sistema elástico  que debe realizar la  reacción capaz de 

sostener e l vidrio por medio de un rodillo 2, se constituye por 

un muelle en esp iral 8 contenido dentro de la  oaja y dispuesto 

en e l sentido apropiado, cuyo extremo exterior está sujetado a 

urna espiga hecha de una sola,pieza con la ca ja  y cuyo extremo 

in terio r ha sido hecho solidario en rotación con un a je  10 que 

puede g irar libremente en la  mencionada ca ja  6.

Este e je  10 ofreoe un prolongamiento en e l cual está, acuRado 

uno de los extremos de la  palanca 11, siendo e l otro estremo 

unido por una peque$a b iela  12 en un punto 13 del brazo, situado 

entre el rodillo  y su articulación de base.

Todos los órganos que se acaban de definir están representa­

dos por lineas continuas en la posición que ooupan cuando e l 

vidrio está levantado.

Cuando al vidrio está bajado, se ve fácilmente que los e je s  

de las piezas 11 y 18 ocupan las posiciones 11* y 12* represen­

tadas por lineas de puntes.

Para mayor claridad, e l  muelle 8 ha sido representado sola­

mente en la  primara pesieion.

Eay que notar que, según e l invento, la  disposición del 

aparato es ta l que s i e l descenso del brazo se efectúa como en 

la  figura, en un sentido opuesto a 01 de las  agujas de un re lo j, 

e l arrastramiento de la. palanca 11 es ta l  que su rotación alrede­

dor de su e je  10 debe hacerse en sentido opuesto a l  primero, es 

decir, en la  figura, en e l santido de las agujas de un re lo j 

que también ha de ser e l sentido de enrollamiento del muelle.

Queda fá c i l  demostrar que para un vidrio de un dado peso 

que debe moverse entre dos posiciones dadas también, as siempre 

posible determinar, por una parte, las oblicuidades del brazo 4 

y de la  palanca 11 asi como las posiciones relativas de les  pan­

tos de articulación 6-10-15 y la  longitud de la  palanca 11, y
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por otra parta, a l muelle, ta les que les esfuerzos egeroitades 

por este ultimo en las  posiciones extremas produzcan en e l ro­

d illo  una reacción igual a l  peso del vidrio.

Eso, como se ve, llana la  primera condición de asegurar e l 

equilibrio del vidrio en ambas posiciones extremas.

Si se traza e l diagrama (fig . 3) que representa en abscisa 

los movimientos del vidrio y, en ordenada, las reacciones v e r ti­

cales producidas por e l rodillo  en e l vidrio, los puntos H y B 

corresponden respectivamente a las posiciones a lta  y baga del 

vidrio; las reacciones en estes puntos serian^ según lo que se 

aoaba de decir, iguales a l peso P del Vidrio.

Se ve fácilmente que, como consecuencia de la  disposición de 

la  figura para las posiciones inmediatamente vecinas de estas 

posiciones extremas, estas reacciones serán diferentes de B y 

ta las  que prooediendo de la  posición H hacia la  posición B, es­

tas reaccionen serán mayores de P p, inversamente, menores de P 

procediendo de la  posición B hacia la  posioion H.

En otros términos, a proximidad de la  posioion B existe una 

preponderancia del sistema e lástico  sobre e l pese del vidrie 

que t ir a  a hacer subir e l mismo, y a proximidad de la  posioion

B, existe una preponderancia del pese del vidrio sobre e l s is te ­

ma e lástico  que t ir a  a descender. Estas condiciones son favora­

bles en la  practica porque aseguran la  estabilidad a la  vez del 

cierre  y de la  abertura completas del vane.

Dado qué e l  diagrama de la s  reacciones queda necesariamente

representado por una curva oontinua, esta  debe necesariamente 

tener una forma senoidal como la  representada por la  eurva de 

linea continua de la  figura que recorta e l diagrama h, b en un 

punto m intermedio entre h y b, correspondiente a la  posición M 

que constituye une tercera posición de equilibrio del vidrio.

Según e l dispositivo conforme a l invento, este equilibrio  so 

encuentra a proximidad del medio de la  carrera del vidrie y eso
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también constituya una ventaja practica del sistema.

E l diagrama de la  f ig . 3 muestra que para todas las posiciones 

diferentes da R, B y M, la  aproximación de la  equilibraeion se 

mide por la  distancia v e rtica l correspondiente que separa la  

curva senoidal de la  horizontal h b.

También se ve que es ventajoso reducir los máximos s y t  

de estas distancias.

La segunda forma de ejecución (f ig . 2) se diferencia de la  

primera solamente por a l hacho de que e l brazo 4 se encuentra

además accionado directamente por¡un segundo muelle en espiral
!

13, teniendo esto muelle su axtreáo exterior 14 sujetado a la  

oaja 6, mientras que su extremo in te rio r  está sujetado en un 

prolongamiento del e je  8 en cuyo otro extremo está aouRado e l 

brazo 4, siendo' al.sentido de enrollamiento del muelle 13 inverso 

del sentido da enrollamiento del muelle 6.mué]

J t]Se puedO fácilmente demostrar,I trazando un diagrama de los 

esfuerzos;que ésta disposición perimite obtener un diagrama oen- 

forme a los trazados de lineas de puntos en h, m* , b de la  

fig . 3, e l cual asegura por consiguiente una aproximación de 

equilibrio mayor de la  obtenida por un muelle único.

Es evidente que es posible equilibrar un vidrio no solo por 

un aparato de uno u otro tipo , sino per varios aparatos también, 

del mismo tipo o de dos tipos cuyas acciones se sumarian.

La fig . 4 representa por vía de ejemplo un aparato consol-!- 

-cuido por dOs aparatos simétricos y gemelos dispuestos on una 

ca ja  coman. ¡

Queda bien entendido que 100: diferentes modos do ejecución 

del invento que se acaba de doooriljíür sd dan solé a titu lo  dé 

ejemplo no lim itativo, pudiendo e l invento ser llevado a la 

practica en una manera diferente, según las condiciones de 

u tilizació n .

!
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Le#. púutós a* invención propia y amaya que aa prosentan pa­

ra que soas objeto da ásta PATEMB DE lETEitOiON da 7&-ZSÍB á&08 

son los siguientesí

1"* Un aparato para equilibrar e l paso da piezas móviles 

como loa vidrios da los vanos do ventanas, particularmente da 

los vanos da ventanas da vehículos, caracterizado por ol hacho 

de que comprenda a l manos tai brazo giratorio sometido a la  

acción da un sistema e lástico  constituido per un muelle en es­

p ira l y dispuesto en ta l forma que la  pieza a equilibrar se 

encuentro equilibrada en ambas posiciones extremas y en nm* po­

sición intermedia bastante próxima a la  mosioion media.

2** ¥n aparato equilibrado como ol reivindicado an o l pun­

to 1", caracterizado per e l  hecho de que la  reacción del s is te ­

ma elastleo  constituido por un muelle en esp iral se transmite, 

en un punto do un brazo situado entre su punto de articu lación 

y su extremidad que .sostiene e l vidrio, per ol extremo de una 

pequeáa b iela  cuyo otro extremó está, articulado a l extremo do 

una palanca g irato ria  cuyo ajó está  sometido a la  acción del 

muelle an esp ira l, quedando e l todo dispuesto de manera que 

cualquier movimiento del na vidrio ocasione movimientos do 

rotación en sentido opuesto por una parte, del brazo sustentá­

culo, y por otra parto, do la  palomea accionada por e l  muelle.

5 *- Un aparato equilibrador oorno ol reivindicado on ol 

punto 8* , caracterizado por ol hecho de que e l mencionado bra­

zo está , además, sometido, por medio de su e je , a la  acción de 

un segundo muelle helico id al,

4** Un aparato equilibrado como 01 reivindicado en los 

puntos que anteceden, caracterizado por e l  hecho de que sO 

constituye por un numero cualquiera da aparatos independientes 

o que cooperan unos con otros.

5*** Un aparató equilibrador, ta l  y como queda descrito en
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la presento Memoria, represontaAo on loe piamos qno so aoornpâ - 

San y oca los fimos qne so han e^poeifleaioo.

La presento Memoria Descriptiva consta se ocho ho#as escri­

tas a maquina Ao un solo laAo.
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