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EXPEDENTE, MODELO DE UTILIDAD

T i t u l a r : D.FRANCISCO CALVILLO PINEDA y D.JOSE MARIA
MIGUEL SEÑALADA

Nacionalidad: española

Domicilio: C/.Poeta Monmeneu, n$ 
VALENCIA

p y C/.Actor Uorens,3

O b j e t o : "DISPOSITIVO APROXIUADOR Y DESPLAZADOR DE
ENVASES".

P r i o r i d a d : ' .

M E M O R A  D E S C R IP T IV A

En la presente Memoria Descriptiva y plano adjunto,
se detallan las circunstancias que concurren en la estruc­
tura de un nuevo dispositivo, especialmente concebido par: 
favorecer el acercamiento o aproximación de los envases 
vacíos en el punto de su llenado, en los almacenes de 
manipulación y envasado de frutos, y su posterior tras-' 
lado haaj:a una cinta transportadora que loa conduzca hasts 
el lugar de su cierre y carga, ofreoiendo notables bene­
ficios en la manipulación del fruto, por constituir una 
economía y ahorro de esfuerzos físicos en los operarios 
destinados a estas labores dentro de los almacenes, reu-
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niendo por ello las condiciones, exigidas por el vigente 
Éstatuto¿Ley.de Propiedad Industrial, para que les sea 
otorgado a sus titulares el privilegio de su exclns&a 
explotación industrial y. comercial.

El llenado de envases con los frutos suministrados
por los mecanismos distribuidores y calibradores de fru­
tos, es una operación que se realiza manualmente, debien­
do aproximarse el envase vacio al lugar de carga y poste­
riormente, una vez lleno, debe ser retirado, para su 
traslado, hasta, el lugar de su cierre y posterior trans­
porte, siendo aquella fhnción particularmente pesada, ya 
que. los, envases/una-vez llenos de fruta, además del peso 
consabido ofrecen una dific&l manipulación y dificultoso 
asidCt* El dispositivo aproximadqr y desplazádor' de enva­
ses, objeto de esta Memoria, viene a llenar un auténtico 
vaóio en la maquinaria destinada a la manipulación y 
envasado de frutas, por lcr que, dadas fas ventajas que se 
desprenden de su empleo, ha de tenerruna muy^ favorable 
acogida por lds comerciantes;

Para favorecer lá Comprensión dé la descripción 
que sigue, hemos considerado oportuno acompañar una lá­
mina de dibujos, en la que se muestra un caso práctico 
de realización con la natural salvedad de que estos 
dibujos son meramente aclaratorios, y por ello deberán 
ser acogidos con el más amplio oriterio.

La figura A del plano nos muestra une vista lateral
del dispositivo, que se encuentra en su punto más elevado 
y dispuesto para que el envase vacio pueda ser llenado 
mientras que en la figura B, el dispositivo ha descendido 
.y.el envase, ya lleno, se encuentra á punto de ser



plaza.dc hasta la banda transportadora qué lo ha de condu­
cid a la siguiente sección del almacén, para su cierre y 
posterior transporte. . '

Refiriéndonos a las citadas figuras, Señalamos con 
-1- al canal de alimentación, por donde descenderán las 
frutas, dada su forma inclinada, hasta el punto o extre- 
mo -2- de vertido, para caer C ser desde allí tomadas para 
su colocación en el envase-- -3-*-T

. B1 dispositivo está.constituido por una plataforma 
superior -4-, dotada de un tope en el lado opuesto
al canal alimentador, para retención del envase, y ouya 
plataforma -4-, se encuentra.sostenida, de forma articu­
lada sobre cuatro regletas o pletinas -6- y -7-, aquellas 
articuladas en lá parte anterior y al borde de la plata- 
.fo3̂ né, éstas al̂ yo más ŝ ĈTrtrO' .-de su. psLrte. ̂ sostor-ror, 
para obtener una ligera forma inclinada qué favorezca el 
desplazamiento de la fruta, por el interior del envase 
en la formación de sus capas, disponiendo en la pl%:aforma 
superior— 4-, de nnos rodillos -8-, de giro libre, si­
tuados hacia su parte delantera. La plataforma, tiene sus . 
regletas -6.-; y articuladas asimismo sobre la plata­
forma inferior -9-, sobre la cual existen una pluralidad 
derodillos de giro libre subtendidos, señalados con -10-, 
disponiendo en los laterales -11-,del bastidor o platafor­
ma inferior -9-, bien en uno sólo o en ambos, unas pleti­
nas-topes -12-̂ , provistas de orificios ccliscs 1Í3-*, que . 
permiten su desplazamiento a voluntad y subsiguiente 
fijación sobre aquéllos laterales, paré servir dé tope 
a las reglé tas *?7-, cuando la plataforma superior ha de 
pasar ¡dé la posición de la figura B á ia mostrada en la__
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figura A, es decir cuando situado un envase vació sobre 
aquélla^ se eleva la plataforma superior, hasta que el 
envase quede cerca del canal alimentádor para verificar 
su llenado, siendo la altura conseguida regulable, cuando 
varí# la altura del envase, mediante el desplazamiento logt 
gitudiñal de la pletina-topé -12-, para que se produzca 
dicho tope en posición más avanzada o retrasada.

Uña vez lleno el envase de fruta,, bastará desplazar 
háóia atrás y abajo la plataforma superior -4-, por la 
articulación de sus cuatro regletas, hasta ocupar la 
posición de la figura B, en que, al quedar alineados los 
rodillos -8- y -10-, ejerciendo un pequeño empujón sobre 
el envase, en la dirección mostrada por la flecha de lá 
figura-B, dicho envase se desplazará hasta quedar situa­
do sobre la banda transportadora -14- para su desplazando^ 
to a la siguiente sección.

Estas operaciones no exigen prácticamente esfuerzos 
físicos considerables, facilitando él acarreo de los en­
vases y sobre todo ej erciéñdosé una saludable influencia 
en la mejor conservación de las frutas,- sometidas á.menor 
húmero de golpesi

Suficientemente descrita lá naturaleza y beneficios 
derivados de esta estructura, sólo ños resta manifestar 
qué serán variables las circunstancias de materiales^ 
tamaños y formas, ásí como cualesquiera otros detalles 
dé carácter accesorio, siempre y cuando nó afécten á su 
esencialidad, puesta de manífies t o e n l á  siguiente 
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Los puntos qué se reivindican en el presente Modelo
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de Utilidad, son;-
19Dispositivo aproximador y desplazador de 

envases, que se caracteriza porque sobre unas patas se 
encuentra situada uña plataforma inferior sobre la que ha; 
subtendidos una pluralidad de rodillos de giro libre, 
y en los laterales de aqúel, existen dos pares de regle­
tas articuladas, un par anterior y otro posterior, que se 
insertan de forma articulada sobre los laterales de 
una plataforma superior, dotada dé un tope contenedor de 
los envases en él lateral opuesto al punto qn que se 
hallan ios canales alimentadorea, y cuya plataforma dis­
pone en su parte anterior de un. par de rodillos asimismo 
de giro libré, teniendo esta plataformia inserto el par de 
regletas posteriores en posición ligeramente más avanzada 
con respecto a.su borde posterior, puraque dicha plata­
forma quede, en su posición más elevada, en posición li­
geramente inclinada para favorecer el llenado de frutos, 
y cuya plataforma, úna vez lleno el envase, se desplaza 
hacia atrás y abajo por la forma articulada de las cuatr) 
regletas que la soportan, hasta quedar dispuesta en po­
sición? horizontal y con sus rodillos anteriores, alineado 3 
con la totalidad de los rodillos de la plataforma o base 
inferior, que permitirán todos elloá el desplazamiento 
cómodo del envase por encima de los mismos, hasta quedar 
depositado Con el mínimo esfuerzo sobre una banda-trans­
portadora, que conducirá los envases llenos hasta el 
punto de su cerrado o subsiguiente operación.- ' .

ZS.-Dispositivo aproximador y desplazadór de. en­
vases, que se caracteriza porque en los laterales de 
JLa plataforma inferior existirán en uno sólo o en ambos
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una pietina-tope.montada sobre tornillos con orificios 

colisos, que permiten su fijación en posición más o menos 
adelantada, para constituir el tope que frene el despla­
zamiento radial de las regletas posteriores.que sostienen 
la plataforma superior, con lo cual podrá graduarse la 
altura de la posición final de dicha plataforma, y con 
ello pemitirá el empleo de envases de diferentes alturas 
para que siempre queden a la altura de los canales alimen- 
tadóres de fzuta. Y .

3 e . - "DISPOSITTV 0 APROXIMADOR Y DESPLAZAD6R DE 
E3ÍVASES" dé conformidad en un todo én lo esencial y fines 
industriales a lo descrito én la presente Memoria Des­
criptiva y gráficamente representado én el planos adjunto 

; para su mejor comprensión.
Esta Memoria consta de SEIS hojas escritas o meca­

nografiadas por una sola cara a doble espacio en 144 
lineas., -

. , .Valencia, 12 Julio 1 % 9
Por autorización dé los interesados.
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