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"Máquina para preparar e l  asiento del tacón de un calzado".

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a .

1 Rata invención se re fiere  a máquinas para preparar

e l asiento del tacón y se representa y describe en este ca­

so como aplicada a una máquina dispuesta para rebajar la  por­

ción del asiento del tacón de una suela fijad a  a un calzado 

6 y para producir tanto en dicha suela como en lo s  bordes su­

periores correspondientes a l a  boeatapa de un tacón Luis XV, 

que deba f i ja r s e  a l a  suela, unos pares de resaltos aproxi­

madamente complementarios entre s i  y que coinciden uno con 

otro cuando e l calzado está  terminado.



10

IR

20

25

30

35

40

- 2

Al preparar la  porción del asiento del tacón de ana 

suela fijad a  a un calzado para recib ir e l tacón, empleando 
para ello la s  máquinas para preparar e l aeiento del tacón 

ya conocidas, se acostumbra a colocar la  porción de l a  sue­

la  correspondiente a l  asiento del tacón, sobre l a  cara supe­

rior de una placa matriz provista de una abertura en forma 

de U, y una vez sujetados contra dicha placa lo s  bordes del 

asiento del tacón, se empuja la  parte central del mismo a 

través de dicha abertura por debajo de la  superficie in ferior 

l i s a  de l a  placa. A continuación, se hace avanzar una cuchi­

l l a  que tiene su f i lo  en contacto con dicha superficie in fe­

rio r  l i s a  de l a  placa matriz a fin  de cortar l a  suela forman­

do una lengüeta central correspondiente a la  parte que ha 

pasado a través de la  abertura en forma de U y otra lengüeta 

en forma de herradura correspondiente a la  parte que ha queda­

do en contacto con la  cara superior de la  placa matriz. Lue­
go otra u otras cuchillas cortan la  suela en l a  parte que ha 

de reoibir l a  porción de bocatapa del tacón, desprendiendo 

a s í  la  lengüeta en forma de herradura y quedando formada la  

lengüeta central biselada que constituye el asiento del tacón.

A fin  de obtener un soporte apropiado para el tacón, 

es conveniente que e l contorno de l a  lengüeta del asiento del 

tacón sea ligeramente más estrecho que e l contorno de l a  su­

perficie  del tacón que debe adaptarse a la  suela y también 

que la  superficie de la  lengüeta que se pone en contacto 

con e l  tacón sea aproximadamente complementaria de la  super­

f ic ie  del tacón que Be pone en contacto con e l la ,  siendo con­

veniente por consiguiente asegurarse que la  lengüeta no sea

tan ancha que impida que e l  borde de la  superficie del t a ­

cón que se pone en contacto con la  suela pueda ser empujado 

hasta ponerse en estrecho contacto con la  porción del contra­
fuerte del calzado durante la  operación de sujeoión del tacón.
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El contorna de la  lengüeta de asiento del taeón 

formada en ana suela f ija d a  a un calzado por la s  máquinas 

del tipo citado, corresponde a l  contorno determinado de la  

abertura en forma de U de a  placa matriz que se haya empleado en 

l a  máquina, y, por consiguiente, es necesario disponer en estas 

máquinas de una serie  de dichas placas, cambiables, con aber­

turas en forma de U adaptadas a lo s diferentes tamaños y fo r­

mas que se  desee que presente la  lengüeta, y tambián de órganos 

de sujeción cambiables, que sujetan e l borde de la  porción del 

asiento del tacón contra la  placa matriz y de elementos de pre­

sión de recambio, que empujan la  porción central del asiento 

del tacón a travás de la  abertura en forma de U, de diferentes 

tamaños y formas# Este procedimiento requiere un gran número 

de piezas cambiables que e l obrero no puede usar fácilmente a 

causa del tiempo empleado en e l cambio y resu lta además impo­

sib le  en la  práctica disponer de una serie  completa de p ie ­

zas para cada tamaño de calzado y por tanto un mismo juego de 

piezas cambiables tiene que se rv ir  para varios tamaños de una 

serie de calzado.

Uno de los objetos de esta invención es obtener una 

máquina perfeccionada del tipo eitado, dispuesta para formar 

en la s  suelas f i ja d a s  a un calzado lengüetas de asiento del 

tacón de diferentes tamaños y formas según e l  tamaño del 

calzado y del tacón que debe f i ja r se  a l mismo.

Teniendo en cuenta este fin , l a  máquina representada 

come ejespío está provista de una placa soporte de la  suela 

constituida por unos pares izquierdos y derechos de placas 

matrices anteriores y posteriores de forma conveniente y d is ­

puestas de ta l  manera que formen entre s i  una abertura en fo r­

ma de U* Las dos placas posteriores pueden moverse para ocupar 

diferentes posiciones, ajustadas en sentido longitudinal a 

la  abertura, con relación a la s  dos placas matrices anteriores
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segón sea la  longitud del tacón determinada por un aparato ca­

librador o medidor de tacohes, a fin  de que la  longitud de d i­

cha abertura pueda variar convenientemente. Asimismo, loa 

pares combinados de placas de la  derecha y de la  izquierda 

pueden acercarse o separarse entre s i ,  para ocupar diferentes 

posiciones ajustadas a la anchura del tacón, determinada por 

el medidor de taconea a fin  de que pueda variar convenientemen­

te la  anchura de dicha abertura, para que la  porción central 

del asiento del tacón pueda ser empujada correctamente a t r a ­

vés de loa diferentes tamaBoa y formas de aberturas de la s  

placas m atrices, l a  máquina representada, de acuerdo con una 

de la s  características de esta invención, está provista de un 

elemento hundicor o embutidor formado por diversos órganos de 

presión; de medios para a ju star entre s i  lo s  diversos órganos 

de presión y conformar por tanto e l elemento embutidor a l a  

anchura o configuración de la  abertura en forma de U, y de 

medios para mover el elemento embutidor para hacer pasar la  

porción central del asiento del tacón a través de dicha aber­

tura.

El elemento embutidor de la  máquina representada está 

constituido por unas se r ie s , derecha e izquierda, de órganos 

de presión que se prolongan a lo  largo de lo s  respectivos bor­
des la te ra le s  de l a  abertura en forma de U formada por l a s  p la­

cas matrices. Antee y durante la  actuación del elemento embu­

tidor, e l  borde de l a  porción de suela del asiendo del tacón 

se su jeta contra la s  porciones anterior y posterior de la s  

placas m atrices que rodean l a  abertura en forma de U, por una 

serie de garras de sujeción situadas a l a  derecha y a l a  i z ­

quierda.

A fin  de asegurar que l a s  garras de sujeción y lo s 

órganos de presión cooperen eficazmente con la s  placas ma­

tr ic e s  para deformar la s  porciones del asiento del tacón de
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a l a s  aberturas en forma de U de l a s  p lacas m atrices, cualquiera 

que sea  l a  disposición de dichas p lacas m atrices, l a s  garras de 

sujeción de l a  derecha y de la  izquierda y l a  serie  de órganos 

de presión pueden moverse hasta  ocupar d iversas posiciones a ju s ­

tadas en e l  sentido de la  anchura, junto con loe parre corres­

pondientes da p lacas m atrices an teriores y posteriores, varian ­

do la  longitud efectiva  de l a s  garras de sujeción de l a  derecha 

y de l a  izquierda y la  de l a s  se r ie s  de órganos de presión, de 

acuerdo con l a s  variaciones en e l a ju ste  en sentido lo n g itu d i­

nal de l a s  p lacas m atrices posterioreaydaacuerdo, por lo  tan­

ta , coa l a  longitud de l a  abertura en fa m a  de U.

Ssg&a se describe en l a  patente espadóla ne 110.586, 

expedida en lg  de mayo de 1939, algunas veces, a l preparar l a  

suela en su parte correspondiente a l  asiento  del tacón para 

rec ib ir  un tacón Luis XV, se acostumbra a cortar en l a  miaña 

anos r e s a lto s  que han da serv ir ara a lo ja r  la  bocatapa del 

tacón, d ir ig id o s  hacia dentro y haciaadelante de la  suela des­

de sus bordes la te r a le s ;  y en lo a  bordes la te r a le s  nal lab io  

que sobresale del tacón Luis XV se cortan tambíóu un par de

i3a

136

su p erfic ie s aproximadamente complementarias de loá re sa lto s  

formados en l a  suela y que una vez terminado e l  calzado coinci­

den con lo s  mistaos.

En l a  máquina representada en l a  presente memoria, lo s  

ángulos que forman iOB re sa lto s  receptores da l a  bocatapa ¿e l 

tacón son relación a l plano central v e r t ic a l del calzado pue­

den v aria r , siendo dichos r e sa lt a s ,  para un ángulo determinado

de corte, siempre del mismo ancho, independientemente del 

tamaño del calzado, para formar en lo s  márgenes la te ra le s

superiores de l a  boeatapa de tabones Luis XV de diferentes 

tamahos, su p erfic ie s de tope que para, un determinado ángulo 

de corte son de la  misma anchura, l a  máquina representada y
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conforme otra c a rac te r ís t ic a  de esta  invención, coi&preude un 

mecanismo para medir la  anchura, del taccfn; unas cuchillas para 

formar en lo e  márgenes superiores de l a  bocatapa del tacón un 

par de su p erfic ie s de tope que se  d irigen  hacia dentro a p artir

de lo s  lados d el tacón y c$ue terminan en e l birde an terior del 

lab io  que sobresale de dicho tacón, y un mecanismo para mover 

itiicialinanta la s  cuch illas hasta s itu a r la s  en d iferen tes posi-

cioass de acuerdo con l a  anchura del tacón.
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has gu ias y e l mcanismo acto ador para l a s  r e sp e c ti­

vas cu ch illas recortaduras del tacón, están montadas en unas 

correderas de soporte, f i ja d a s  a lo s  correspondientes lechos 

de soporto sobre lo s  cuales están montadas l a s  guías y mecanis­

mos funcionales, respectivamente, para la s  cuch illas que cor­

tad en l a  suela lo s  re sa lto s  receptores da la  booatapa del 

tacón. Las correderas o deslizaderas de soporte y l e s  lechos 

de lo a  B-'-portes se mueven inicialm ente juntos en a l  sentido 

do la  anchura del tacón y del calzado hasta lle g a r  a unas 

posiciones previ amante a ju stadas, según un topo de parada 

conectado fRacionalmente a un sa lían te  o tope que mide la  

anchura del tacón en a l mecanismo medidor del tacón, siendo 

t a l  esta  disposición que l a s  posiciones re la t iv a s  in ic ia le s  

de la s  cu ch illa s recortadoras del tacón y e l tacón por una 

parte , y la s  cuch illas que forman I 09 r e sa lto s  receptores 

de la  bocatapa del tacón y la. suela del calzado por o tra , 

son siempre la s  mismas.

Los ángulos según lo s  cuales l a s  cu ch illas recortado­

ras del tacón se aproximan a l  plano central vertical del t a ­

cón durante su carrera, actuadora, pueden variar de acuerdo 

con los ángulos de lo s  re sa lto s  receptores de la  baoatapa del 

tacón formados en la  suela, siendo constante la  longitud 

de la carrera ú t i l  de ambos pares de cu ch illas, independien­

temente de su posición angular o de sus posiciones a ju stadas
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planos adjuntos, en Ie s  que se representa una forma de e je ­

cución preferida del objeto de esta  patente.

La f i ja r a  1 es una v is ta  por delante de la máquina, 

parte cortada y parte en sección según la  lín ea  1-1 de la  

figu ra  2.

La figura 2 es una sección v ertica l seg&n l a  lín ea  

11-11 de la  figura 1.

La figura 'P representa la  máquina por e l lado i z ­

quierdo, habiéndose a oprimido la. parte in fe rio r de la  misma.

La. figura 4 representa e l calibrador o medidor del 

tacón v isto  en la  dirección indicada por la  lín ea  IV-IV de 

la  figura 3,

La figura 5 e s una v is ta  en perspectiva de un se c ­

tor &e l a  izquierda de l a  máquina y del mecanismo montado 

en ó l.

La figura 6 es una perspectiva mostrando l a s  p lacas

m atrices; lo a  órganos de su jeción, y lo s  elementos de p r e ­

sión de l a  máquina, junto con una porción del mecanismo que 

lo s  mueve a sus d iferen tes posiciones a ju stad as en sentido 

longitudinal de ln máquina, de acuerdo con la. longitud del 

tacón determinada por e l medidor d el tacón.

La figu ra  7 es una v ista  esquemática del mecanismo 

que actúa io s  sectores y que actúa también la e  correderas 

de soporte, por medio do l a s  cuales funcionan lo s  órganos 

de su jeción  y lo s elementos de presión.

La figura 8 es una perspectiva de la s  p lacas sopor­

te  de la  suela formadas por parea de pláoas m atrices ante­

rio re s y p o steriores.

La figura 3 e s  una. perspectiva de la  corredera-sopor-
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te ¿o la. izquierda, asó cotac de la  corredera vertical y de 

Ion "rganos ¿a sujeción y de presión combinadas con e lla .

La figura 9A es ana v ís ta  most-rsado la  porción del 

Órgano anterior de saje cien de la  figura 9, que ge pone en 

contacto con la suela.

La f i ja r a  13 e& una v ista  según la  línea X-X de l a  

figura 11, mostrando la s  posiciones re la tiv as de la s  placas 

matrices, los órganos de sujeción j  lo s  elementes de presión 

cuando la  porción central del asiento del tacen de la  suela 

M sido empajada por los a lemontos de presión a travás de la  

abertura en forma de U f  orrada por .las placas matrices^

La figura 11 es una sección según la  línea Xl-XI de 

la  figura 10'.

La figura 13 repraaanta un brazo de a-oporte fijado a 

la  corredera izquierda de soporte v is ta  en la  dirección indi­

cada por la  linea XII-XII de l a  figura 6.

La figura 13 es un detalle  parcialmente en sección 

según la  linea XI11-XIII de la  figura 6 de la  deslizadera iz ­

quierda da soporte y de la s  deslizaderas montanas en e lla , 

v istas desdo la  parta posterior.

La figura 14 es una perspectiva, parcialmente en sec­

ción según la línea X1V-X1V de la  figura 13, da c ie rtas por­

ciones de la  corredora de poparte y de la s  correderas montadas 

sobre e lla .

l a  figura 15 ee una v ista  esquemática mostrando la s  
conexione^ entro un topo o saliente que mide a l tacón en el 

mediuor de tacones, an sentido do su longitud, y varias corre- 

'deras por maúio de la s  cuales y de acuerd:- con la posición 
de dicho tope o saliente, se ,tmevea 1 ongitudinalmeate en la  

máquina y a diferentes poníaianea funcionales l&a placas ma­

tr ice s posteriores, lo s i.ss órganos ¿o (sujeción y lo s cuatro 

miembros de presión posteriores y la  guía del contrafuerte..



238 La figura 16 es una perspectiva del mecanismo para

¿muir el tacón en e l  medidor de tacones en e l sentido de la  

ancimura y de l e a  con ex ion es p a r s  f í jA P  en d e term in ad as p o a i -  

oiones -astadas un tope que l i c i t a  e l  L^?i.-niento J.Moia den­

tro de io s sectores.

840' La figura 17 en una perspectiva del mecan temo para

recortar loa bordes superiores ¿e -*.a bocatapa de lo s labioe 

salien tes de un tacón Luis XV, para fe r ia r  superficies de to ­

pe en lo s mismos.
La figu ra  18 es una v ista  esquemática de porciones 

245 del mecanismo para actuar la s  cu ch illa s recortadoras del

tacón y otras cuchillas que f-tnran en lg  suela del calzado 

lo s  resaltos receptores de la  bocatape del tacón.

La figu ra  19 muestra en perspectiva e l  extremo pos­

te r io r  de un calzado 'que -debe ser trabajado en l a  E qu in a 

260 representada#

La figura $0 es una v ista  del calzado representado 

en la  figura 19# despule de habar sido preparado el asien­

to del tacón pura l a  recepción, de un tacón Luis XV, en la  

máquina rmncicunda.

265 L a f  i  pura 8-'- e s  una p e r

que- debo f i ja r s 'e  a l  íía lz n io reo:

L a f i g u r a  33 m u a  t ra e l

260

calando de la  figura 19 

después que la  porción ¿ s i  asiento  del tacón de su suela 

ha sido recortada y se  nan foyy.de er e l la  le s  re sa lto s  

receptares ue la  cccatapa, da un tipo, modificado.

La figura  33 es una perspectiva ¿e l tacón Luis XV 

representado en la  figura 31 después de haber sido recortados 

lo s  cardes del manió sa lie n te  de su bocatapa para formar 

su p erfic ie s ue tope aproximadana td. e compl amentar tas de io s  

resautos receptores c.e- ln boca.tapa de l a  suela, de l a  f igu ra  

33,

366
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La máquina representada se describe con referencia a l  rebajado 

del asiento del tacón 30 (figuras 10,11 y 19) de una suela -32- ( f i ­

guras 19,20 y 22) fija d a  a un calzado-34- para darle l a  forma repre­

sentada en l a  figura 20 para l a  recepción de un tacón Luis XV-S6-(fi­

guras 2,20 y 21 ) de tipo normal y también con referencia a l rebajada 

del asiento del tacón de una suela de calzado para darle l a  forma re ­

presentada en l a  figura 22 y formar la s  superficies de tope-38-(ftgu- 

ra 23) en lo s  bordes superiores del lab io  saliente de l a  boeatapa del 

tacón-36- para obtener e l  tacón modificado-38-(figura 23) que debe f i ­

ja r se  a la  porción de asiento dal tacón del calzado representada en la  fig .2 2 .

La máquina representada presenta una placa-40-(figura 8) cons­

titu id a  por la s  placas matrices anteriores y p o ste r io re s-4 2 - ,-^ -(f i­

guras 8 ,8 ,6 *9  y 10) respectivamente,cqyos bordes internos delgados 
-46-48-(figuras 6 y 8) forman la  abertura en forma de C-60-;un órgano 

de sujeción constituido por unas garras de sujeción situadas a la  de­

recha y a la  izquierda, -62-, -64-y-66 (fig s .2 ,6  y lBjpara empujar e l 

borde de la  porción-30-del asiento del taoón de la  suela-52-fÍjada a 

un calzado-34-colocado sobre la  placa-40-, contra la s  porciones de la s  

placas que bordean la  abertura-50-en forma de U; un par de cuchillas 

-7 2 -(fig s .l,2  8 y 6) movibles hacia dentro desde ambos lados de lasue- 

l a  fijad a  a l calzado a f in  de formar lo s  re sa lto s receptores de l a  bo­

eatapa del tacón-74-, (fig+20)ó -76-( f ig .22); un órgano hundídor o em- 

butidor constituido por unos elementos de presión situados a l a  dere­

cha y a la  izquierda, -58-, 60-, -62-,64-y-66-(figs.2 ,6,9 y 10 ) para em­

pujar la  parte central su jeta de la  poreión-30-de asiento del tacón a 

travós de la  abertura en forma de U-50-hasta s itu arla  debajo de la s  

superficies casi planas-68-,-70-(fig.2)de la s  respectivas placas matri- 

ces-42-, -44-, como se representa en la  f i g . l l ,y  una cuchilla posterior 

-7 8 -(fig s„2 ,6,10 y 11) movible hacia adelante con su f i lo  recto-80-en 

contacto aproximadamente oon l a s  superficies planas inferiores-68-,-90. 

de la s  placas matrices -42-,-44-respectivamente,a fin  de reducir o re- 

cortar l a  porción-30- de asiento del tacón de la  suela-32-,y en com­

binación con la s  cuchillas-72-para formar una lengdeta-82-de asiento



- 1 1 - 159368
300

306

310

315

320

386

le í  tacón (fig .20  1,0 Mía lengueta-84-(fig,22)cuya superficie Ae ctn 

tacto coa e l tacón es sensiblemente más estrecha que l a  superficie 

de contacto del tacón que ttebe f i ja r se  al calzado, pero aproximada­

mente complementaria de e lla .

Para formar sobre una suela f i ja d a  a un calzado lengüetas 

-82-ó-89:-de dif e r e nt es tamaño y forma de acuerdo con lo s  aiferantes ta 

maSos y tipos de tacón que deban f i ja r se  a la  su ela ,es necesario po­

der variar la  forma de la  abertura -60-(figa.6  y 8), Para ello  loa 

dos pares de placas matrices, anterior y posterior, -42-y-44-,respeeti- 
vamente,pueden moverse en diferentes posiciones funcionales aproxim&t- 

dose o separánnose de un plano vertical central -8 6 - (fig e ,l, 4 y 6)de 

la  máquim, a fin de variar la  anchura de la  abertura én forma de U, 

-60-, según aea la  anchura determinada del tacón -561- que debe f i ja r se  

a la  suela y que está colocado en el medidor de tacones^88-(fig,2,

4 y 16), y la s  dos placas matrices -44- posteriores pueden moverse a 

diversas posiciones ajustadas en sentido longitudinal a la  abertura 

en forma de U -56-, con relación a la s  placas anteriores r42-, para 

variar la  longitud de dicha abertura de acuerdo con la  longitud dell 

tacón -36-situado en e l medidor -88-,

El calzado-34-se coloca con su porción-30-de asienta del tacón de 

la  suela-32-fijada al mismo,acore l a  placa-40-, regulada su posición 

en eeotido de la  anchara y de la  longitud,por medio de una guía cen- 

traaora-8'7-(figE .l,8  y 6  ̂ y de una guía posterior o del contrafuerte 

-89-,la  última de la s  cuales puede moverse hacia adelante y hacia a- 

trá s  a lo larga de una gu ía-91-(figa .l y 16)de la  armazón de la  máqud. 

na, hacia diferentes posiciones funcionales junto con las placas matrieas 

posteriores-44 -,por medio de un mecanismo que se describirá más adelanta de 

acuerdo con la  longitud, del tacán-3 6-que se encuentra en áL medidor ae tacones 88.

Para que la s garras -62-, - 5 4 - 5 6 - ,  de sujeción de 

la  derecha y de la  izquierda (figuras 2, 6 y 10) empujen e f i ­

cazmente lo s bordes de la  porción -30- de asiento del tacón eon-330
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tru la  piuca -40- (figura. &; y que 1 as Arcano a de presión 

-ód-, -¿0-, -02-, -é4- y -Oc- -lisuras 2, a, 2 y 11) encajen 

eficazmente la par*;.; crutrad de le. p e rfila  -3C- ne asiento del 

t u d a  a. t rav é s  do la  abert ara e¡: forma de U -SO- ( f i j a r a s  8 y 8 i 

indepcndient ement& de l&b poci dones ayuntadas de las placas 

nutrices c ite r io r  y p ed er! rr d d - y -44- respeutiwnente y por

10 tan-to le la  ¿oidd le aleña abertura, la s  ¿arras le sujeción y 
le s  ir,.unos üc presión, ta l ccmb se .ie ser i  eirá luego, son tam­
bién ay uBiajlob rent i .-.o ljn̂ .rtu.̂ i).rr y le l.¿ ancnura de la. 
accnturn -od - 'ir conf cr¿.J.Ó.nd la  ancnura. y longitud de

tala  una de 1 as plucnn anterrcrcr -42- está sujeta 

per ¡aorlo as torn illo s -00- (i'i^dr-uo o, .3, 8 y 10; a un sec­

tor o soporte .ro rizo Huir! -01- sobre 'el cual está ¡rentada una 

do la s  cncnillná -7.3- que f  .;r,cnn el re sa lto , junto con lo s  

fMcaüis^G s du acít-.a-oi''u y guía de la  mirnaa. Los sectores -92- 

se aproxiddui o alojan uno de otro a lo  lar^o de unas guías en 
foriidA de'ocla de mi,íann'-í)4- (figuras, 1, 2, 3, 5 y 7; de la  

ancasín de la  máquina y está., a r i i  calados a unos tiran tes -96- 

(f i ja r a s  1, 2 y 7,- r enpcctiva..ie:rte, articulados a su vez por 

sus e x t r i n t ^ r u o c  o. una v arilla  -93- montada. pura movorse 

'Vóiticaliotutc so una guí-n -10-d de la  armazón de -la máquina.

11 ¿retro ¡en inferior de i a varilla -96- o&tá artí eulado al óx- 
tro,„j anterior ue -una palanca -108- (figuras 2 y ?< cuya porción 
po-tericr e ut,á arti culauP. por meuic le una o onexión de espiga y 
rr-sura ¡-lar̂ un -10 4- ¿0- ¿xti .-¡̂c nni erior do una palanca -1&6- 
fljc.a.,4. .al entre.,., tzq.* icrus -o u!i ni bal -1 0 3- non taño en la 
armazón uo la .-.i¿quiac.. Fijada al extremo de la de r-cena deí 
árbol -102- se encuentra una p&.lanca -1 1 0- que se prolonga ña­
dí atrás y que prcŝ rta ¡.nía. espiga t.e arti culucióu -112- ro­
ñen na pdr el CA-tieeo auperior -re un reserte -114- cuyo extraño 
inferior eaiú íijcds a la armazón te na máquina.
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En la  porción central del tiran te  402- está  a r t i - 

calada ana v a r il la  -116- articulada en cu extremo in ferior a 

un pedal -118- (figura 7) montado en una espiga de ar ticu la ­

ción -130- de la  armazón de la  máquina. La v a r illa  -116- del 

pedal está normalmente empujada hacia arriba por la  acción de 

un resorte -122-, siendo ta l  l a  disposición que durante la  p r i­

mera parte del movimiento descendente del pedal -118-, el t i ­

rante -102- o scila  sobre el extremo anterior de la  palanca -106-, 

haciendo que, por medio del mecanismo citado, lo s  sectores 

-92- se muevan en distancias iguales hacia e l  plano vertical 

central -86- (figuras 1, 4 y 6) de l a  máquina hasta que dicho 

movimiento queda limitado por un tope -134- (figuras 1, 4 y 16 i 

que como se d irá más adelante, Be a ju sta  inicialmente en d i ­

ferentes posiciones en e l  sentido de l a  anchura de l a  máquina, 

segdn sea la  anchura del tacón -32- que se encuentra en e l me­

canismo medidor del tacón -88- (figuras 2, 4 y 16). El movi­

miento de separación de loa sectores a lo  largo de la  guía en 

forma de co la  de milano -94- queda limitado por e l contacto 

del pedal -118- con un torn illo  -126- (figura 7) roseado a l a  

armazón principal.

Los bordes 4 6 -  y 4 8 -  (figuras 6 y 8) de la s  placas

matrices anterior y posterior 4 2 -  y 4 4 -  respectivamente, pue- 

385 de decirse que quedan aproximadamente en un mismo plano. Las

placas anteriores 4 2 -  presentan en sus porciones la te ra le s  an­

teriores tubos bordes salien tes finos -138- (figuras 6 y 8) cu­

yas su perficies superiores -130- se encuentran aproximadamente 

en e l plano de lo s bordes 4 6 -  y 4 8 -  de la s  placas matrices 

390 an teriores y posteriores. Los bordes anteriores de l a s  super­

f ic ie s  -130- de loa bordes salien tes f inos -128- se prolongan 

hacia fuera y hacia adelante desde lo s  ángulos adyacentes -132- 

de l a s  placas matrices anteriores que forman el extremo ante­

rio r  de l a  abertura en forma de U, y lo s  bordes posteriores



-á la s  superficies -130- ae prolongan hacia fuera y hacia atrás 

de loa ángulos adyacentes -132

Las placas matrices posteriores -44- forman una so la  

pieza con unos bloquea de corredera -134- (figuras 2, 6, 6 y 8)

proviatoa de unas porciones en forma de cola de milano que se 

adaptan en la s  guías -136- (figuras 1, 5 y 12) de lo s  soportes 

v ertica les -138- (figuras 1, 3, 3 y 3) que presentan unas len­

güetas -140- (figuras 3 y 8) que se aeomodan en ranuras -142- 

de los respectivos sectores -92- y que están fijado# a estos 

últimos por medio de to rn illo s  -144

Según la  posición de los bloques de corredera -134- 

en la s  guías -136-, la s  placas matrices posteriores -44- so la­

pan más o menos la s  placas matrices anteriores -43- que com­

binan con e l la s .  Cada una de l a s  placas posteriores -44- pre­

senta una porción adelgazada -146- (figura 8) cuya cara superior 

-148- (figuras 8 y 10) está inclinada con relación a l  plano 

del borde interno adyacente -48- y cuyo borde anterior -160- 

se prolonga a lo  largo de una cara inclinada -152- de l a  p la­

ca matriz anterior adyacente -42-, Las superficies verticales 

-154- opuestas de la a  placas matrices posteriores -44-, se en­

cuentran por lo  general separadas ligeramente una de otra cuan­

do la s  placas matrices están en posición funcional y e l  espacio 

o separación entre e lla s  varía según la  posición en e l  sentido 

de la  anchura de io s pares de placas matrioes anteriores y pos­

teriores, Los cantos superiores -186- de la s  placas posterio­

res -44- se encuentran por lo  tanto a mayor altura que lo s 

bordes -48- de di chas placas y a l  mismo nivel que lo s  can­

tos superiores -168- de la s  superficies -152- de la s  placas 

matrices anteriores -42-, Como ya se ha dicho antes, lo s  bor­

des -46- y -48- de la s  placas matrices anteriores y posterio­

res -42- y -44- respectivamente, se encuentran situados aproxi­

madamente en un plano horizontal y forman la  abertura -60-
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que puede decirse que adopta la  forma general de l a  le tra  O, 

aun cuando existe  siempre un ligero espacio o separación en­

tre  la s  caras -154- de la s  placas matrices posteriores -44-*

La longitud de la  abertura -50- puede variarse aj us- 

tando hacia adelante o hacia a trá s  la s  placas Matrices pos­

teriores -44- con relación a la s  placas matrices anteriores 

-43-, deslizándose durante este movimiento lo s  bordes ante­

riores -150- de la s  p lacas posteriores sobre la s  superficies 

inclinadas -152- de la s  correspondientes placas matrices an­
teriores. La anchura de la  abertura en forma de U puede 

variarse moviendo lo s  sectores -92- y con e llo s  la s  corres­

pondientes placas matrices anteriores y posteriores -42- y -44-, 

respectivamente montadas en lo s  sectores, aproximándolos o sepa­

rándolos d istancias iguales con relación a l  plano central ver­

t ic a l  -85- (figuras 1, 4 y 6),

Antes de encujar l a  parte central de l a  porción -30- 

de asiento del tacón de una suela -32- fijad a  a un calzado 

a travós de la  abertura en forma de U -50- , lo s bordes la te ­

ra le s  de dicho asiento del tacón se sujetan eontra la s  super­

f ic ie s  -162- de la s  placas matrices anteriores -43-, por me­

dio de .las garras de sujeción -52- y -84- y el borde poste­

rio r  de l a  porción de asiento del tacón se su jeta contra la  

superficie -148- de la s  placas matrices posteriores -44-, por 

medio de l a s  garras de sujeción -56-. Las garras de sujeción 

-52-, -54- y -56-, se mueven como consecuencia del movimiento 

de lo s elementos de presión combinados con e lla s  y por con­

siguiente el órgano embutidor y el mecanismo para actuarlo 

se describirán detalladamente antes de describir l a  garra 

de sujeción y su funcionamiento.

Deapuós que la s  cuchillas -73- han actuado para cortar 

lo s  resaltos -74- (figura 20} o -76- (figura 22) receptores 

de la  booatapa del tacón y que el borde de la  porción -30- de
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asiento del tacón de l a  suela -32- ha sido sujetado contra la  

placa -40- por medio de la s  garras de la  derecha y de la  i z ­

quierda -62-, -64- y -66- (figuras 2, 5 y 10) el órgano em- 

butidor oonatitufdo por lo s  elementos de presión -68-, -60-, 

-62-, -64- y -66- (figuras 2, 6, 9 y 10) empuja l a  parte 

central de dicha porción da asiento del tacón de l a  suela a 

través de l a  abertura en forma de U -60- (figuras 6 y 8) 

como se representa en la  figura 11.

Los órganos de presión anteriores -58* están formados 

cada !HM* de e llo s por la  parta in ferior de una corredera -160- 

(figuraa 1 ,2 ,3 ,6 ,6  y 9) y lo s órganos de presión -60-,-62-,-64-, 

-66- están constituidos por la s  porciones in feriores d irig idas 

hacia abajo de la s  correderas -162-, -164-,-166-, -168- respec­

tivamente, (figuras 2, 6, 9, 13 y 14). Las correderas -168-, 

-166-, -164- están montadas para moverse hacia adelante y ha­

cia a trá s  en unas guies en forma de T, -170-, -172-, -174- 

(figuras 13, 14) respectivamente de la s  correderas adyacentes, 

estando montada la  corredera -162- para moverse hacia adelante y 

hacia a trá s  en una guia en forma de T -176- de una corredera- 

soporte -178- (figuras 2, 6, 6 y 7). Como se verá más adelan­

te , cada una de la s  correderas -160- e stá  montada para mover­

se verticalmente y tambión junto con e l  sector -92- combina­

do con e lla  en e l sentido de la  anchura de la  máquina, pero 

no hacia adelante ni hacia a trá s  de la  misma.

Las correderas -162-, -164-, -166-, -168- están conec­

tadas entre s i  para a ju starse  proporcionalmente en el sen­

tido longitudinal de la  abertura en forma de U -50- (figu­

ras 6 y 8 ), por medio de una palanca -180? (figuras 2, 6, 13 

y 14) articulada en una espiga -182- montada en la  corredera- 

soporte -178-. Dicha palanca está provista de una abertura 

-184- en la  que se encuentran la s  espigas -186- (figuras 2,

14 ), fi ja d a s  a la s  correderas respectivas, siendo tal la  

disposición que cuando lo s  órganos de presión -60- de l a
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derecha y de la  izquierda se encuentran en su posición más 

avanzada en contacto con lo s  órganos de presión anteriores 

-58- combinados con e llo s , lo s  órganos de presión -52-,-64-, 

-66- de ambos lados de l a  máquina, se encuentran en contacto 
con e l  Órgano de presión anterior más próximo, de modo que 

la s  superficies planas horizontales de lo s  órganos de pro- 

sión de l a  derecha y de la  izquierda, que se ponen en contac­

to con la  suela, forman superficies planas continuas que se 

prolongan en sentido longitudinal de la  abertura en forma 

de U -50- y se encuentran desplazadas hacia dentro de lo s 

respectivos bordes de dicha abertura.

Como se d irá más adelante, la s  placas matrices pos­

teriores -44- se encuentran en su posición más avanzada coa 

relación a la s  placas matrices anteriores -42-, cuando la s  

superficies que se ponen en contacto con la  suela de los ór­

ganos de presión de la  derecha y de la  izquierda forman re s­

pectivamente superficies continuas de contacto con l a  suela, 

siendo sim ilares lo s  bordes exteriores de cada una de estas 

superficies, pero algo más estrechos, que lo s bordes adyacen­

tes de l a  abertura en forma de U limitada por lo s  bordes 

-46-,-48- de la s  placas matrices.

Las correderas -168- tienen unas prolongaciones poste­

riores provistas de rebordes vertica les -188- (figuraos,

6, 9 y 32 ) que se ajustan en forma deslizable en unas cana­

le s  vertica les -190- (figuras 6 y 12; de unas correderas 

-192- que recorren la s  guías -136- (figuras 1, 6 y 12) y 

que pueden f i ja r s e  y a ju starse  a lo s  bloques -134- combinados 

con e lla s . Se comprenderá, pues, que la s  correderas -168- 

pueden moverse verticalmente con relación a la s  correderas 

-192- pero que participan tambión del movimiento hacia 

adelante o hacia atrás de estas áltimas, a fin  de s itu ar 

inicialmente lo s órganos de presión -60-, -62-, -64- y -66-
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en diferentes posiciones funcionales en sentido longitudinal, 

de acuerdo con la s  posiciones en igual sentido de la s  placas 

matrices posteriores -44-, , Cuando onda une de la s  correderas 

-168- se mueve hacia a trá s  por la  acción delSa corredera -198- 

en una d istancia de 6 mm. aproximadamente, por ejemplo, lo s 

elementos de presión -60-, -62-, -64- y -66- se mueven hacia 

atrás en la  d istancia aproximada de 0,8¿ 1,6; 3,18 y 6 mm.

respectivamente, aumentando l a  longitud ú t il  del órgano embuti-

dor en 6 mm. aproximadamente.

El órgano embutidor está  constituido por dos series 

de elementos de presión -88-, -60-, -62-, -64-- y -66- provis­

tos de superficies planas que se ponen en contacto con l a  sue­

la , dispuestas normalmente por encima de la  abertura y despla­

zadas hacia dentro de lo s Pord.es la te ra le s  de la  misna., presen­

tando e l  contorno de dichas superficies que se ponen en contac­

to con la  suela la  forma de una u. &e comprenderá que cuando 

l a s  correderas -168- se mueven hacia a trá s , io s  elementos de 

presión -60-, -62-, -64 y -66- ae cada serie se ajustan hacia 

a trá s  con relación a la  abertura en forma da d y varían la  lon­

gitud efectiva de dichas serie s de elementas de presión de 

acuerdo con la s  variaciones de longitud da dicha abertura. '

Las correderas verticales -160- se mueven a lo largo 

de unas guías -194- (figuras 8 y 6) de la s  correderas sopor­

te  -178- respectivamente, que presentan unos nervios en forma 

de cola de milano -196- que se  adaptan a unas guías corres­

pondientes -198- de lo s  soportes -138- (figuras 1, 2, 3 y 5). 

Cada una de la s  correderas de soporte -178- está mantenida 

en su posición elevada no funcional, por l a  acción de un re­

sorte -200- cuyo extremo superior rodea una espiga -202- f i ­

jada a l  soporte -138- mientras que el extremo in ferior del re­

sorte e stá  fijado a una espiga -204- roscada sn la  correde­

ra  de soporte y que pasa a través de una abertura vertical
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alargada -206- practicada en g l soporte. Cada ana de la s  

correderas -160* vertica les presenta una ranura -308- (figu ­

ras a, 3, y 6i en la  que penetra una espiga -810- fija d a  a ana 

palanca *818- actuada a fuerza motriz y de la  que sobresale por 

ambos lados. Dicha palanca -812- está articu lada a una espiga 

-814- (figura 8} que está sostenida por la  armazón dé la  máqui­

na y a la  cual está  fijado un brazo *813- conectado por tn 

tiranta -216- a una palanca acodada -218- (figuras 1 y 2) a r ­

ticulada en una espiga -820- fijad a  a l a  anaaz5n de 1 a máquina.

81 brazo superior de la  palanca acodada -218- lleva un bloque 

-382- (figura 8) que se adapta a una ranura vertica l '*816* de a s* 

corredera -217- movible hacia adelante y hacia a trá s  a lo  largo 

de una guía -219- (figura 1) de la  armazón de la  máquina. Mon­

tado en la  corredera -217- se encuentra un rodillo  de leva 

-881* que se adapta en una ranura (no representada) de un tam­

bor de leva -224- montado en un árbol motor principal -226- 

actuado por un embrague de una revolución (no representado) 

que se dispara enpujando hacia abajo una palanca de mano -328-*

guando la  máquina está  parada, la s  estragaras v e r t i­

cales -160- se encuentran retenidas en su posición elevada 

no funcional por medio de la  palanca -818-, quedando limitado 

e l movimiento hacia arriba de la s  correderas de soporte -178- 
por la  acción de lo s  resortes -;¿20-, por medios convenientes, 

por ejemplo, por contacto de laa espigas *304- roscadas a la s  

dorrederas de soporte -178- con lo s extremos superiores de 

la s  aberturas -806-, Cuando la s  correderas de soporte -178- 

eatán en su posición elevada no funcional, sus extremos supe­

riores se encuentran contiguos a unos salien tes la te ra le s  

-383- de una palanca -225- actuada por un pedal y per medio 

de l a  cual dichas correderas se hacen descender t a l  como se 

d irá.

Según ya se ha dicho, antea de que l a  parte central
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del asiento -30- del tacón de la  suela -32- colocada sobre l a  

placa -40-, ae empuje a través de la  abertura en forma de U 

-80- (figuras 6 y 8), como se representa en la  figura 11, el 

borde de dicha porción de asiento del tacón se empuja con ana 

presión considerable contra lae  superficies -163- de la s  p la­

cas matrices anteriores -42- y la s  superficies -148- de la s  

placas matrices posteriores -44-, Los órganos de sujeción pa­

ra apretar el borde de la  porción de asiento del tacón -30- 

de la  suela -32- contra la  placa -40- comprende lo s  pares de 

garras de sujeción derechas a izquierdas, anteriores, medias y 

posteriores -62-, -84- -66- (figuras 2, 6 y 10) respectivamen­

te , que se describirán detalladamente a continuación.

Cada una de la s  garras de sujeción anteriores -52- 

oomprende un vástago cilindrico -234- (figuras 1, 3, 6 y 6) 

que se adapta a una perforación vertica l -236- (figura 6) 

de la  correspondiente corredera vertica l -160- y que es cons­

tantemente empujado hacia abajo por un resorte -338-, estando 

limitado su movimiento descendente por un torn illo  -340- que 

está roscado en la  corredera vertica l y que choca contra un 

resalto -242- del vástago cilindrico -234-. La parte in ferior 

o superficie de cada garra de sujeción anterior que se pone 

en contacto con la  suela comprende la s  caras -244-, -246-, -248- 

(figura 9A j que son complementarias y que quedan situadas enelma 

de porciones de la s  superficies -130-, -162- y -2 SO - (figura 6) 

de la s  placas matrices anteriores 4 2 - .  8e observará que cuando 

la  máquina está  en posición de reposo, la s garras de sujeción 

anteriores 4 2 -  se prolongan ligeramente por debajo de lo s 

elementos de presión anteriores -68- adyacentes.

Las garras de sujeción intermedias -64- (figuras 1, 6,

9 y 10 ) están sostenidas por la s  correderas de la  derecha y 

de la  izquierda -164- respectivamente y la  superficie dentada 

-262- de cada garra que se pone en contacto con la  suela está
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f ic ie  -152- de la  p laca  matriz an terior -42- sobre l a  que se  

a p lic a . Cada una de la s  garras de sujeción intermedias -84- 

presecta un vástago c ilín arico  -254- (figu ra  9 ; que se adapta 

en una perforación -256- de una prolongación c ilin d r ic a  -858- 

de la  c o r r e d e r a  -164- y en dicha perforación  se encuentra un 

resorte  -260- que constantemente empuja l a  garra de sujeción 

hacia abajo hasta que un re sa lto  (no representado ) del vastago 

-284- se pone en contacto con un to rn illo  de tope o parada -368- 

roscado en la  prolongación -258-, alendo t a l  la  d isposición  que 

la  parte interna in ferio r de la garra de sujeción -54- sobresa­

le  ligeramente par debajo de la  su p erfic ie  que se pone en con­

tacto  con la  a usía del elemento de presión adyacente §60—, -62- 

y -64- cuando l a  máquina está, en posición de reposo.

Las garras da sujeción p osteriores -56- están montadas 

en esp igas de articu lac ión  -264- (figu ras 1, 2 y 6) roscadas 

en la s  correderas -193-, l a s  cuales, como ya se ha. dicho, se 

adaptan en la s  guías en forma de cola de milano -136- por 

d etrás de lo s  bloques t'ta corredera -134- que sostienen l a s  r e s ­

pectivas p lacas m atrices p osteriores -44-. La corredera -192- 

y e l  bloque -134- da cada lado de la  máquina están su je ta s  entre 

s í  por un to rn illo  -286- (figu ras 1, 2, 5 y 6) que se a lo ja  

en una canal -268- (figura 6) de la  parte externa del bloque 

de corredera y que presenta unos re sa lto s  que ce ponen en contac­

to con io s  extremos an terior y p o ster io r respectivamente del 

bloque, estando la  porción extrema p osterior del to rn illo  -266- 

roscada en la  corredera -192-. El to rn illo  -266- e s tá  mantenido 

en su posición a ju stada por medio de un resorte  -270- interpues­

to entre l a  cabeza del to rn illo  y el bloque de corredera -134-.

3e comprenderá, por tanto, que l a s  posiciones funcionales an te­

r io r  y p o sterio r de la s  garras de sujeción p osteriores -56- 

puede v a ria r  inicialm ente con relación  a la s  p lacas m atrices
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posteriores -44- haciendo g irar loa  to m illo s  -266-.

Cuando l a  máquina no funciona, cada una de la s  garras 

posteriores de sujeción -66- es empujada contra una oreja -272- 

(figuras 2 y 12) de un brazo de soporte -274- (figuras 2, 6 
y 12) fijado  por lo s torn illos -276- a una corredera de sopor­

te -178-, por medio de un pistón -278- que actúa por la  

acción de un resorte (figuras 2 y 12) y que es deslizable 

en una perforación -280- (figura 12 i practicada en e l brazo 

de soporte, siendo t a l  la  disposición que e l extremo anterior 

de la  superficie dentada que se pone en contacto con l a  sue­

la  de la  garra posterior -66- de sujeción, queda normalmente 

dispuesta ligeramente por debajo de la  superficie que se pone 

en contacto con la  suela del elemento de presión posterior -66-, 

como se vú mejor en la  figura 2.

La guia centradora -87- del calzado es deslizable 

hacia adelante y hacia atrás en una guía -282- (figura 2) de 

la  guía -89- para el contrafuerte y se encuentra normalmente 

retenida en su posición no funcional, delante de la  guía del 

contrafuerte, por la  acción de un resorte -284- (figura 2), es­

tando limitado el movimiento de avance de la  guia centradora 

con relación a l a  guía del contrafuerte, por el contacto de 

un resalto de la  guia centradora con un torn illo  -286- f i ­

jado en la  guía del contrafuerte. Obsúrvese que la  guia del 

contrafuerte -87- está conectada funcionalmente por medio de 

un mecanismo que luego se describirá, a un tope -287- (figuras 

2, 4, 16 y 16) que mide e l tacón -36- longitudinalmente en e l  

mecanismo medidor -88-, moviúndose la  guía del contrafuerte 

hacia adelante o hacia atrá s a lo largo de la  guía -91- (figu ­

ras 1, 2 y 16) a diferentes posiciones ajustadas, en igual

distancia que lo s  bloques -134- se mueven en su guías respec­
tiv as -136-.

Despuós de empujar la  trasera del calzado -34- con-
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tra  la guía centradora -87- y luego contra la  guía del con­

trafuerte -89- para colocar la  porción -30- de asiento de 

tacón de la  suela -32- sobre la s  placas matrices -42- y -44-, 

de manera que la  línea de bocatapa del tacón -288- (figuras 

19 y 30) quede a l  nivel de lo s ángulos -132-,(figuras 6 y 8) 

de la s  placas matrices anteriores -42-, el obrero aprieta el 

pedal -118- (figura 7), haciendo que lo s  sectores -92- se 

muevan hacia dentro hasta q¿e un torn illo  -290- (figuras 

1, 4 y 18) roscado en e l soporte -138- fijado a l sector -92- 

da la  derecha se pone en contacto con e l tope -124-, e l cual 

como se verá mas adelante, se dispone en diferentes posicio­

nes ajustadas en e l sentido de la  anchura de la  máquina, se­

gún sea la  anchura del tacón -36- que se encuentra en e l me­

didor de taconea -88-, lo s  sectores -92- que pueden moverse 

en distancias iguales en direcciones opuestas a lo  largo de 

la s  guías en forma de cola de milano -94-, quedan a s í  coloca­

dos en diferentes posiciones funcionales á lo ancho de la  

máquina, según sea la  anchura del tacón -36- medido en el me­

didor -38- y correspondientemente v aría , de acuerdo con la  

anchura del tacón, la anchura de la  abertura -60- formada 

por la s  placas matrices anteriores y posteriores -42- y -44- 

a s í  como la  anchura efectiva del órgano embutidor y de lo s  

órganos de sujeción.

Durante la  última parte del descenso del pedal -118- 

(figura 7 ) , *  l a  palanca -102- gira sobre su articulación con 

el extremo inferior de la  v a r il la  que actúa el sector -98- 

(figuras l ,  2 y 7), haciendo que se eleve un tiran te  -396- 

(figuras 2 y 7 ) que está conectado a la  palanca -110- por 

la  articulación -112-, El extremo superior del tiran te 

-296- está  articulado a l  extremo posterior de una palanca 

<298- articu lada por uno ge a un árbol -SOO-

montado para girar en la  armazón principal. En e l  otro ex-
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tremo del árbol -300- está  fijad a  l a  palanca -286- cuyos sa ­

lie n te s  la te r a le s  -886-'quedan per encima de lo s  extremos 

superiores de l a  corredera de soporte -378-. Se comprenderá, 

por tan to , que s i ,  después que e l  movimiento de lo s  secto ­

re s  -92- hacia dentro ha sido limitado por e l topa -184** *a  

continúa apretando e l  pedal -118- loa sa lie n te s  -223- de 

la  palanca -226- empujan hacia abajo la  corredera soporte 

-178-, haciendo que l a s  garras de sujeción déla derecha.y 

de la  izquierda "-S4-, -56- empujen e l borde de la  porción 

-30- de asiento  del tacón de la  suela f i ja d a  a l calzado -34- 

colocado en la  máquina, contra l a s  p lacas m atrices -42-, -44-, 

y haciendo también que e l  órgano embutidor -60-, -62-, -64- 

y -66- descienda poniéndose en contacto con e l  asiento  del 

tacón de la  suela.

Gomo se describ irá más adelante, en lo s  re sp e c ti­

vos sectores -92- se montan medios para guiar y nctdar l a s  

cuch illas -72- cortadoras de lo s re sa lto s , siendo t a l  la

construcción y disposición que, independientemente de la  

posición de lo s  sectores en a i  sentido de la. anchura, 

l a s  cu ch illas -72- se mueven hacia dentro durante su ca­

rrera  ú t i l ,  hasta que lo s  ángulos in fe rio re s -306- (fig u ­

ras 1 6 y 6 ; de sus f i lo s  -308- alcanzan aproximadamente

lo s  ángulos an teriores -133- de la s  p lacas m atrices delante­

ra s -42-.

Para asegurar que la s  cu ch illas -72- que practican 

e l  r e sa lta  no se pongan durante su funcionamiento, en contac­

to con l a s  garras de sujeción an teriores -52- o coa l a s  e le ­

mentos de presión an teriores -98-, lo s r e sa lto s  -74- o -76- 

reoeptares (figu ras 30 y 32 } de l a  bocatapa del tacón se fo r ­

man después que l a s  correderas de soporte -178- han descen­

dido por la  acción de la  palanca -886'-, pero antes de que 

l a s  correderas v e rt ic a le s  -160- hayan descendido por l a  ae-
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ción de la  palanca -212- actuada a fuerza m otriz.' Cuando 

loe re sa lto s  -74- o -7 6 - 'receptores de la  bocatapa del t a ­

cón han sido formados, e l extremo an terior de la  palanca 

-212- ' actuada a fuerza, motriz desciende, haciendo que la a  

garras de sujeción an teriores -82- empujen lo s  corúas l a t e ­

ra le s  an teriores de la  porción -30- de asiento ¿e l tacón de 

la  suela -32- contra la s  p lacas m atrices an teriores -43-'y 

que lo s  elementos de presión an teriores -S8- bajen y ae 

pongan en contacto con la  su e la .- Cuando l a s  su p erfic ie s p la ­

nas de lo a  elementos de presión an teriores -38- que se ponen 

en contacto con la  suela han descendido alineándose con l a s  

su p erfic ie s planas ¿a lo s  elementos de presión -60-, -63-, 

-64-, -66- que se ponen en contacto con la  suela, una cara 

-309- (figu ra 2 ) de la  corredera v e rt ic a l -160- se pone en 

contacto con una su p erfic ie  - g i l -  de la  corredera de sopor­

te  -178- y a l  continuar e l  movimiento descendente del ex­

tremo an terior #e la  palanca -212- todos lo s  elementos de 

presión actúan en conjunto para empujar l a  parte central de 

la  porción de asiento del tacón -30- de l a  suela -32- a través 

de l a  abertura -80- en forma de 8 b asta  por debajo de la s  

su p erfic ie s in fe r io re s  aproximadamente planas -68-, -70- 

de la s  p laca s m atrices, Los elementos de presión quedan 

en reposo cuando la s  su p erfic ie s de lo s  mismos que se ponen 

en contacto con la  suela quedan aproximadamente en lín ea con 

la  su p erfic ie  in fe r io r  de l a s  p lacas.

Después que e l  borde ¿e la  porción -30- de asiento 

del tacón ha sido sujetado contra la s  p lacas ¿aatrices -42- 

y -44- y que la  parte central de dicha porción ha sido combada 

a través de l a  abertura -50- en forma de U t a l  como se ha d i ­

cho, l a  cuchilla p o ster io r -78- o rebajadora del asien to  del 

tacón sa mueve hacia adelanm  -en su f i lo  -80- en contacto 

con la3  su p erfic ies in fe rio re s aproximadamente planas de lae
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p lacas m atrices para, reco rtar la  porción de asiento del tacón 

hacia adelante hasta lle g a r  a loe re sa lto s  previamente forma­

das -74- (figura 20) a -76.- (figura. 22 i receptores de la  bo- 

catapa del tacón, fordanño a s í  la  lengüeta -82- de asiento  

¿e l tacón (figu ra  20) o -84- (figu ra 22),

La cuchilla p osterior -78- presenta unas o re jas 

-310- que se prolongan transverealmente (figu ras 1, 2 y 11) 

y que se adaptan en unes canales de lo s  rebordes la te r a le s  

v e r t ic a le s  de un p orta-cu ch illas -512- que e stá  montado para 

moverse a l o  largo  de una guia -314- que se prolonga hacia 

adelánte y hacia a tra s  de l a  armazón de l a  máquina. í a  

cuchilla -73- puede f i ja r s e  en d ife ren tes posiciones a ju s­

tadas, a l  porta-cu ch illas -312- por medio de un to rn illo  

-316- (figu ras 2 y 6) que presenta un c o lla r  -313- que se 

adapta a ,na entalladura -317- del porta-cuch illas y que 

e stá  roscado a un bloque -318- (figu ra 2) montado en una 

espiga de articu lación  -"SO- f i ja d a  a l  porta-eu ch illas, El 

bloque -318- es mantenido en su posición funcional represen­

tada en l a  figu ra  2, por medio de un p e s t i l lo  -322- a rt icu ­

lado por su extremo in ferio r a l porta cuch illas -312- y que 

presenta un labio  -324- mantenido normalmente por encima del 

bloque por medio de un resorte -326-. Cuando se desea r e ­

t i r a r  la  cuchilla -78- del porta c u c h il la .-312-, se hace 

o sc ila r  e 1 p e s t i l l  -322- hacia adelante venciendo l a  

aooiáa del reso rte  -326- y se hace g ira r  el bloque -318- 

ea e l  sentiao de la s  agujas de un re lo j sobre la  espiga de 

articu lación  -320- con lo que e l co lla r  -515- del to rn illo  

-316- se r e t ir a  de l a  entalladura -317-,

Se comprenderá, puea, que la cuchilla -78- puede 

qu itarse  fácilm ente de la  máquina con objeto de a f i la r la  o 

de su b stitu ir la  per otra f  cre^.e fo rra , de acuerdo con

e l tipo  de obra que se trab a ja .
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cuchilla -78- a cada dos carreras del piñón. La carrera y 

la  posición in ic ia l de l a  cuchilla -78- en e l porta cuchi­

l la s  -31%- son ta le s  q.e la  cuchilla avanza hasta que su filo  

-80- se encuentra ligeramente por delante de lo s  ángulos an- 

82S teriorea -132- (figuras 6 y 8) de las placas matrices, ase­

guran no se a s í  que el corte del a,siento del tucán intersecte 

lo s cortes previamente practicados.por la s  cuchillas -72- fo r­

jadoras del resa lto . La cuchilla -78- retrocede luego a 

su posición in ic ial retraída., indicada en la  figura 2.

8S0 A continuación se describirá e l mecanismo para ac­

tuar la s cuchillas -72- forladoras del resalto . Sobre cada 
uno de lo s sectores -93- está montada una guía -34-1- en fo r ­

ma ¿e cola ¿e milano (figuras, i ,  3 y 5) con un labio arquea­

do -342- dirigido hacia abajo (figuras .5 y 6; que se adapta 

835 a una canal arqueada -344- de la  superficie superior del

sector -92-. 3a u&a ranura en fcrna de Y -348- (figura 6} 

de cada ana ¿e la s  guias -340- se adapta un bloque en forma 

de T -348- articulado a un tirante -350- cuyo extremo in ter­

no está 'articu lado a un bloque -352- (figura 6 ;-que se adapta a 

640 uos canal arqueada -354- (figuras 1, 3 y 8) de la  superficie

superior del sector -32-. Su cada uno de lo s  bloques -348- está 

roscado un torn illo  -356- cuyo extremo interno está normalmente 

en contacto coa una superficie rebajada arqueada -358- del see-
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t ? r  -92-. Las canales - 5 4 4 -3 5 4 -  y la s  su p erfic ie s arqueadas 

-358- le  cada sector -33-, están centradas según un e je  - 360- 

(figu ras 5 y 6) dispuesto en ángulo rect^ con e l plano h o ri­

zontal que pasa a lo  lar¿,o de la s  su p e rfic ie s  in fe r io re s  -68-, 

-70- le  la s  p lacas a c tr ic e s  -43- -44- y que pasa aproximada­

mente por e l ángulo -132- de una placa na t r i a  an terior -42-, 

siendo t a l  la  disposi cián que la  guía en fórt'¡& de co la  de 

Milano -340- puede a ju sta rse  33bre lo a  sectores -92- segdn 

loa  e je s  -360- respectivamente, de acuerdo con la  deseada 

trayectoria  angular de movimiento do l a s  cuch illas -72- 

aprorimándose o acarándose del plano central v e rt ic a l -86- 

de la  máquina,

Las guías -340- pueden f i ja r s e  en d ife ren tes p o s i­

ciones angulares sobre sus respectivos sectores -92- empu­

jando lo s  extremas internos de lo s  to rn illo s  -356- (figu ras 

1, 3 y 5) contra l a s  su p erfic ie s arqueadas -358- de lo s  sec­

tores -92-, moviéndose a s í  lo s  bloques -348- hacia afuera y 

empujando lo s  bloquea -382- contra l a s  su p erfic ie s rebaja- ' 

das -368- respectivamente de la s  canales arqueadas -364-, 

sirviendo loe to rn illo s  -366- y lo s  bloques -352- para impe­

dir todo movimiento de la s  guías en forma de cola  de m ila­

no -340-, con relación  a lo s  sectores.

.En la s  su p erfic ies in fe rio re s d é l a s  correderas 

-364- p o r t a -cu ch illas se encuentran p racticadas únaa cana­

le s  en forma, ¿e cola de m i l a n  o para re c ib ir  l a s  corres­

pondientes guías -340-, y f i ja d o s  por to rn illo s  -366- a lo s  

extremos internos de la s  correderas' de soporte se encuentran 

anua p orta-cu ch illas -368- (figu ras 1 y S í p rov istos de 

nervios que se adaptan en canales arqueadas -370- de l a s  

003?*%dpras de soporte. Cada una de l a s  cantales arqueadas 

-370- e stá  cent ruda según '.*r. --j.- 1 rixontaT -372- (figu ras 

5 y 8í Q-te ¡se prolonga an e l  sentido longitudinal de la  a
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r e s p e t iv a s  ¿¡nías os forma de co la  de milano -340- y que 

pasa, por s i  ángulo in fe r io r  -506- ¿el f i l o  -308- de l a  co­

rrespondiente cuch illa  -73- forma dora del re sa lto  y también 

aproximadamente por e l ángulo -133- de la  respectiva p la ­

ca matriz an terior -42-. Cada una de l a s  cuch illas -72- 

est¡í f i ja d a  a su correspondiente soporte -368-, por medio 

de una palanca de sujeción -374- articu lad a en una espiga 

-376- f i ja d a  a l  soporte y en la cual e stá  roscado un to rn i­

l lo  -378- por medio d e l cual puede f i ja r s e  y re t ira r se  f á c i l ­

mente la  cuch illa  del soporte. Después de a f lo ja r  le s  t o r ­

n illo s  -366- que están roscados a. lo s  correspondientes p or­

ta -cu ch illa s  -368- y que pasan por ranuras arqueadas -380- de la s  

correderas soporte -364-, la s  cu ch illas -72- pueden colocar­

se lniclal?a.ente en d iferen tes posiciones angulares, con r e la ­

ción a lo s  respectivos e je s  -372-, según e l ángulo en que 

deben quedar con relación a la  suela del calzado lo s  r e sa lto s  

receptores de la  bocatapa -74- (figu ra 20) é -76- (figu ra  22).

Cada una de l a s  correderas porta-cuchillan  -364- presen­

ta en su su p erfic ie  externa superior una guía en forma de cola de 

Biilano-382-en la  que se d e sliza  libremente un bioque-384-(figs,

1.5 y 8) que llev a  una. espiga, de s r t i  enlación.-386-á l a  cual está 

conectado e l extremo externo de un ti.rante-338-. El extremo in ter­

no de este  último e stá  articu lado  a l  brazo an terior de una. palanca 

acodada-8 90-articu lada a una. espiga v e rtí cal-392-, f i ja d a  a una 

oreja-594-que puede f i ja r s e  ini ciadme nte en d iferen tes p o si cieñe a 

a ju stadas a su correspondiente eector-92-.El brazo posterior 

de cada una de l a s  palancas acodadas -390- e stá  conectado 

para que tenga un movimiento waiversal a l  extreex; an terio r de 

un t ira n te  -396- (figuras 1, 8 y 18).

A cabo, uno de lo s tiran te s  -388- y en ambos lados 

de Is  máquina se encuentra un perno d irig ido  hacia abajo -398-, 

(figu ras 1 y 8) a.l cual e stá  articu lada una porción extrema
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externa de un tiran te  norte -400-, cuya porción interna está 

articu lad a  a una espiga -402- (figura 1) roscada a l a  corres­

pondiente corredera. soparte -364-.

Cada mía de la s  orejas -394- (figu ras 3 y 8) presen­

ta  una ranura -404- (figu ra 8 ; para re c ib ir  e l  extremo pos­

te r io r  del correspondiente sector -92- y una abertura alargada 

*406- para: a le ja r  un to rn illo  de fi ja c ió n  -408- (figu ras 3 y 

6) roscado en e l sector. Pera f a c i l i t a r  la  colocación in i­

c ia l de cada una. de l a s  o re jas -394- sobre su correspondiente se c ­

tor -92-, se dispone un to rn illo  -410- roscado en la  oreja 

-394- y provisto  de un c a lla r  412- (figu ra 3 , que se adapta 

a una canal -¡-414- del sector. Despula que l a  oreja ña sido 

exactamente ajustada sobra e l sector -92- por medio del t o r ­

n illo  -410-, e l to rn illo  de fi ja c ió n  -408- se ap rie ta  para 

f i j a r  dicha oreja a l  sector en posición a ju stada.

Los tiran tes -396- que actúan la s  palancas* acoda­

das -390-- están conectados para efectuar un movimiento unir 

versa l a lo s  extremas superiores de unas palancas combinadas 

-416- (figu ras 1, 2 y 18) mentadas en l a s  espigas de a r t ic u la ­

ción -418- montadas en l a  armazón de l s  máquina. Loe ex tre­

mos in fe rio re s de l a s  palancas -416- están articu lad os a l a s  

o o rred er as -420- que están montadas para, moverse hacia 

adelante y hacia a trá s en l a s  gu ías -422- respectivamente 

de la  armazón de la  .máquina. Las correderas -420- llevan 

unos ro d illo s  de leva  -424- que se adaptan respectivamente 

a una ranura común (no representada) del tambor de levas 

-224-. Se observará que conectando funcionalmeate le s  t i ­

rantes -396- a diferentes correderas -420- p rov istas de 

ro d illo s de leva -434- adaptados a l a  ranura común de l e ­

va, una de la s  cu ch illas -72- fo rjad oras del re sa lto  ze mue­

ve hacia dentro antes que la  otra, asegurándose a s í  que l a s  cuchi­

l l a s  no chocan una con otra a.l f in a l de sus carreras de corte.
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Dorante e l fuñeionamiento de l a  Maquina, lo s  tiran tea  

-396- son empujados hacia a tr á s  y vuelven luego a sus p o sic io ­

nes in ic ia le s ,  moviéndose l a s  cu ch illas -72- una antes de l a  

otra  hacia e l  plano central v e r t ic a l -86- de la  máquina has­

ta  que lo s  ángulos in fe r io re s  -306* de sus f i l o s  -308- se  haa 

movido hacia dentro hasta alcanzar puntos situados precisamen­

te  por encima de lo s ángulos -132- (figu ras 6 y 8 j resp ectiva­

mente de l a s  p lacas m atrices an teriores -42-, volviendo luego 

a sus posiciones in ic ia le s , siendo t a l  l a  construcción y d is ­

posición d el mecanismo para guiar y actuar la s  cu ch illas, que 

l a s  longitudes de l a s  carreras ú t ile s  de e s ta s  últim as son 

prácticamente constantes, independientemente de l a s  posiciones 

en sentido de la  anchura de lo s  sectores -92- o del ángulo a l 

cual la s  guias -340- en forma de co la  de milano se encuentran 

a ju stad as sobre lo s  sectores.

Como sea que la s  posiciones funcionales de lo s  secto­

re s -92- a lo  largo de la s  guias en forma de cola de milano -94- 

(figu ras 1, 2, S y 7) pueaea v ariar  de acuerdo con la  anchura 

del tacón -36- medido en e l mecanismo medidor de tacones -88-, y 

que cada sector sostiene respectivamente una de l a s  p lacas an­

te r io re s  -42- y una de la s  p osteriores -44-, ia  anchura de l a  aber- 

tura- en forma de U -60- v aria  también de acuerdo con la  anchura 

del tacón, moviéndose lo s  órganos o garras de sujeción de l a  de­

recha y de-la izquierda -58-,-84-,-56* y loa elementos de presión 

-68-, -60-, -68-, -64-, -66-, junto con lo s  secto res y manteniéndose 

en l a s  mismas posiciones funcionales con re lación  a l a s  p lacas ma­

trices,independientemente de la s  posiciones e.a io s  sectores en sen. 

t i  do de l a  anchura. Además, como que l a s  cu ch illa s-72 - farmadoras 

dé lo s  re sa lto s  y el mecanismo para actu arlas están montados 

en lo s  sectores -92- la  d isposición  es t a l  que dichas cu­

c h illa s  se  mueven siempre hacia neutro hasta que lo s  ángulos 

in fe r io re s  -306- de sus f i l o s  -308- se encuentran precisamente 

por encima de lo s  ángulos -132- de l a s  respectivas p lacas ma-
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tr ic e s  anteriores -42- indepoadientemente de la s  posiciones 

funcionales de lo s  sectores en sentido de la  anchura.

Obsérvese que durante todo e l funcionamiento de la  

maquina, lo s ángulos -132- de la s  placas Matrices anteriores 

-42- se encuentran en una línea recta -426- (figura 6 ? en sen­

tido transversal de l a  máquina, encontrándose siempre l a  guía 

del contrafuerte -89- (figuras 1, 3 y 61 colocada de manera 

ta l  que la  línea de la  bocatapa -288- (figuras 1 9 y 20) de la  

suela fijad a  a l  calzado sobre e l que se trabaja,si se trata  por 

ejemplo de un tacón Luis XV corriente, se prolonga a lo  largo 

de la  línea -426-.

Para que el oalzado -34- quede exactamente colocado 

en sentido longitudinal de l a  máquina, la  guía -89- del con­

trafuerte (figuras 1 y 21 está  colocada inicialmente a lo  l a r ­

go de su guía -91- de acuerdo con la posición del tope o sa­

liente -287- del medidor de taconea -88-. Además, como ya 

se ha dicho, y a fin  de variar la  longitud de l a  lengüeta 

-82- (figura 20) o -84- (figura 32) de asiento del taeón, 

de acuerdo con la  longitud del tacón situado en ei medidor do 

tacones -88-, la  longitud de la  abertura en forma de U -60- 

(flguras 6 y 8) se hace variar deslizando l a s  placas matri­

ces posteriores -44- sobre sus correspondientes placas m atri­

ces anteriores, variando asimismo la s  posiciones funcionales 

de loe órganos de sujeción -34- -56- y de lo s  elementos de 

presión -60-, -62-, -64-, ^66- en e l sentido longitudinal de 

l a  abertura, de acuerdo con la s  variaciones que se produzcan 

en la  posición funcional de dicho tope -287- del medidor de 

tacones -88-.

El medidor de tacones -88- comprende una p latafor­

ma -428- (figuras 2, 4 y 16) fijad a  a l a  armazón de l a  máqui­

na y que presenta una superficie superior plana. El tacón -36- 

se coloca con su superficie de fijac ión  al calzado puesta haoia
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abajo y con su cara de bocatapa dirigida bacía adelante, sobre 

la plataforma -428-, encontrándose el borde de fijac ió n  -430- 

que está en un solo piano, en contacto con ia  superficie p la­

na de la  plataforma. 21 mecanismo medidor le  tacones -88- 

es análogo al descrito en la  patente norteamericana nc 218.666 

presentada en 11 de Ju lio  de 1938 del mismo inventor y compren­

de una guia f i j a  -433- de la  boeatapa (figuras 2 y 4) que pue­

de aju starse  inicialmente nacía adelante y hacia atrás en una 

guia -434- (figura 4 ) de ia  plataforma -423-, haciendo girar 

un torn illo  -4 36- montado en un nervio o saliente hacia a r r i­

ba de3a plataforma y roscado en ia  guía de lo en entapa.

Para centrar rápida y eficazmente el tacón -36- en 

el medidor de tacones -88-, se dispone una corredera -433- 

empujada continuamente hacia ansiante a lo largo de la  guía 

-440- (figura 4) por un resorte -442-, estando limitado esté 

movimiento de avance de la  corredera centra,dora 'por e l contac­

to de un torn illo  -444- fijado a la  corredera con un resalto  

-445- (figura 2 ; del topa -887- (figuras 8, 4, 13 y 16). 

Deslizable en una guía -446- (figuras 4 y 6) de la  correde­

ra cent radar a -438-, se encuentra e l tope -287- que como ya 

se ha dicho sirve para medir lcngitudinalmaite el tacón, y

en su parte inferior presenta una cremallera -448- (figu ­

ras 2, 5 y 161 que en grana con un pifión -450- montado en un 

bloque -452- deslizabie hacia adelante y hacia atrás en una 

guia -454- (figuras 2 y a ) de la  armazón de la  máquina. El 

piRóa -460- engrana también con una cremallera 456- situa­

da en la  cara superior de una corredera -438- movible hacia 

ansiante y hacia atrá s en una guía -4 60- y en cuyo extremo 

anterior están articulac.os coa tiran tes -462- (figuras 8, 4 

y 16; conéctanos por meuio ue espigas de articulación -464- 

(figura 16) a topes o brazos superiores -4 66- de unas palancas 

-466- que están articuladas en unas espigas -470- fijad a s  a 

la  armazón de la  máquina. La disposición del mecanismo des-
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orito  es ta l que, cuando l a  corredera 4 6 8 -  se mueve hacia 

a trá s  en su guía -460-, lea  extremes internos de loe brazos 

superiores -4 66- de la  palanca -466- se separan permitiendo 

que e l obrara eoloque el tacón sobre l a  plataforma -428-, y 

cuando l a  corredera -458- se mueve hacia adelante, los bra­

zos -465- se aproximan uno a l otro hasta ponerse en con­

tacto con lo s lados opuestos del tacón colocado en el medidor 

de tacones -88- a fin  de medir su anchura. El tope -287- 

en su superficie superior presenta una entalladura -474- 

(figura 4) en la  que se adapta un co llar -476- (figuras 2 y 4 

de un torn illo  -478- roscado en una columna vertical 4 8 0 - 

(figuras 2, 4 y 15) fijad a  a i  extremo posterior de una c o ­

rredera -482- movible hacia adelante y hacia a trá s  en una 

guía -484- de la  armazón de la  máquina.

Un brazo inferior -486- (figura 16) de la  palanca 

-466- da la derecha está articulado por medio de una conexión 

de espiga y ranura alargada -487- con el extremo interno de 

una 'barra corredera -488- (figuras 4 y 16) que es movible en 

e l sentido de la  anchura de la  máquina en una guía -489- y 

que presenta una abertura 490- en la  que ae adapta una e s­

piga 491- fija d a  a la  armazón principal. La barra, correde­

ra -488-, como se verá luego, lleva e l tope de parada -124- 

(figuras 1, 4 y 16) que lim ita el movimiento hacia dentro 

de io s sectores -92-,

El bloque portador del piñón 482- (figuras 2, 4,

18 y 16) presenta una abertura 492- (figuras 4, 15 y 16) 

en la  que se adapta una espiga 4 93- que sobresale y está 

fijad a  ad extremo superior de una palanca acodada desplaza­

da 4 9 4 -  (figuraa 2, 3, 4, 16) articulada a la armazón prin­
cipal sobre un eje 498-. En el extremo inferior de l a  pa­

lanca acodada 494- está articulado un tirante 4 96- cuya 

porción central está  articulada al extremo superior de una
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1070 v a r illa  -497-. El extremo in ferior de la  v a r illa  -497-

está articulado a un pedal -498- (figura 18) cuyo movimien­

to máximo hacia arriba por la  acción de un fuerte resorte 

-600- puede ser limitado s i  se desea por medio de un tope 

-499-. Un resorte relativamente dúbil -501- está a rticú la­

lo 75 do por su extremo superior al extremo posterior del tirante

-496- y por su extremo inferior a la  armazón de l a  máquina* 

siendo ta l  l a  disposición que cuando l a  máquina está  parada 
(y no habiendo ningún tacón en e l la )  la  palanca acodada -494- 

queda mantenida en su posición extrema en dirección opuesta a 

1080 la  de la s  agujas de un relo j según se vé en la s  figuras 2 y 15

y en e l sentido de la s  miañas según aparece en la  figura 3, 

por medio del resorte -501- que, como luego se verá, permite 

que la  v a r illa  de pedal -497- que actúa por medio del tirante 

-496-, haga oscilar l a  palanca acodada -494- en dirección con 

1086 t r a r ia  a la s  agujas d sl relo j durante la  primera parte del a s­

censo del pedal desde su posición baja.

El movimiento hacia dentro de loe brazos superiores 

-465- (figura 16) de la  palanca -466- (cuando na hay ningún 

tacón en l a  máquina) está limitado por contacto del extremo 

1090 extemo de la  abertura -490- de la  barra corredera -488- con

la  espiga -491-, y e l  movimiento hacia adelante del tope -287- 

eatá limitado por e l contacto de lo s  extremos posteriores de 

la s  entalladuras -502 (figuras 4 y 18) de ambos lados de la  

corredera -482- con porciones del cubo de la s  palancas -466-. 

1098 Articulada en el tirante -496- entre e l  resorte -501-

y la  v a r i l la  -4 97- de pedal, se encuentra un tiran te  -603- 

que, como se verá más adelante, actúa el mecanismo para s i ­

tuar la s  placas matrices posteriores -44-, la s  garras de su­

jeción -64-, -66-, loa elementos de presión -60-, -62-, -64- 

1100 y -66- y l a  guía del contrafuerte -89-, en diferentes posicio­

nes funcionales en e l sentido longitudinal de l a  máquina de



UlO

1116

1120

1125

1130

oohfoymidad con la  posición del tope -S87-. Durante la  

primera psFt3 del descenso del pedal. -4 98-, la  palanca aco­

dada -434- permanece estac ion aria , ¿ iran io  e l  t ira n te  -496- 

sn dirección de la s  agujas del re lo j, según ge ve en las. f i ­

guras 3 y 15, sobre su articulación con e l brazo in ferior de 

la  palanca acodada.. El tirante -503- alcanza luego un tope, 

eo:no se vera atas adelante, y continuando la  depresión del 

penal -13S-, se .hace g irar la  palanca acocada -4'34- en di-, 

recciín de lea agujas de un re lo j, según se vó en l a s  figu­
ras 3 y 15, sobre su eje - i95-, naciendo q-.e por medio del 

mecanismo descrito, lo s brazos superiores -4 6a- de la s  pulan-'

cas -466- s e .muevan M ola -afuera y e l tope -¿87- se mueva 

hac?.n a ir á s  para perm itir que el obrero coloque sobre la  p la ­

taforma. -428- un tacón que debe f i j a r s e  a i calzado que va a 

trab a ja rse  en Is. maquina. Cuando e l tacón ha sino colocado

an la. maquina, la palanca acodada -434- gira en dirección 

contraria a la s  agujas de un re lo j, según se ve en la s  figa-

Pas 2 y 16, haciendo que e l pisón -450- del bloque -432- mue­

va conjuntamente el tope .¡¿87- y la  barredera 4 5 8 -  hacia

adelante, hasta que dicho tope se pone as contacto con e l 

extremo posterior d el tacón. Entonces e l topa -387- se pa- 

perú e-¡- cloque continúa su avance movienao h acia  a d e la n ­

te! la corredera. 4 8 8 - , M ata que lo s  brazos superiores -466- 

de la  palanca -4 66.- se ponen en contacto con loa  lados del
tacón.

Según se ha dicho anteriormente, para lim itar el 

movimiento hacia dentro de io s sectores -93- de acuerdo con 

la  anchq%% del tacón -36- medido en e l  medidor da tacones -88-, 

se dispone e l tope -124- (figuras i ,  4 y 16) que se pone en 

contacto con el tornillo ajustablo -290- y que está conecta­

do funcionalmente a i.a palanca ce ma derecha —466— (figuras 

4 y 16) por medio de un mecanismo que luego se describirá.



1136

1140

1146

1150

1165

1160

1165

La barra corredera -488- per juedio de la  m al se 

lim ita el movimisnta aacia dentro de lo s  brazos <466- de la s  

palancas -466-, lleva articulado por medio de una espiga -504- 

e l tope -124- y la s  dos paredes de una canal -506- del mismo ' 

se ponen en contacto coa la s  superficies anterior y posterior 

de una barra de fijac ión  -507- articulada en la  espiga -491-.'

Cuando la  dprreuera -468- ae mueve bacía adelante, 

na deudo que lc-e brazos -4 65- de la s  palancas -466-. se muevan 

en oiatancias iguales nasta ponerse en contacto can I s s  dos 

ledos respectivanente del tacón -36-, colocado e„ e l medidor 

c.c tocones —8u-, lo carra ccryeuera -4 88— ce ímeve íiacis den­

tro a la largo de su guia. -489—, deslizanoasc lan paredes 

de la canal -SÜ6- a lo largo de la s  superficies anterior y 

posterior respectivamente de la barra do fijac ión  -507-,' Se 

comprenderá, por tanto, que enanco se ejerce una presión hacia 

dentro contra el topa -124- por medio del torn illo  -290-'dicho 
tope queda aprisionado contra la  ¡barra de fijación  -607-, im­

pidiendo a s í  todo nuevo movimiento de lo s  sectores -92- hacia 
dentro.

Cono se describe .en la  citada patente espaáola na 110.606, 

en la  fabricación de calzado con tacón Luís XV es conveniente 

algunas veces formar en la  suela. Ion re sa lto s -76- (figura 82) 

receptores de la bocatapa que ae prolongan nacía dentro y ha­

cía  adelante de los bordes la tera le s ¿a la  suola y que en el 

calzado terminado se encuentran en contacto con la s  superficies 

de tope -35- (figura 23) de un tacón Luis XV modificado -38-.- 

Para formar la s  superficiee de tope -35- en los taco­

nee Luis XV, la máquina representada, asta proviata de un.par 

de cuchillas -518- (representadas en líneas de trazos en la s  

figuras 4 'y 1?) que pueden mc-ver ae hacia dentro de ode ambos 

lados del tacón -36- colocado en el medidor 'de taconea -88- 

y que son actu.a,dae por el -aecaaieao que se describirá. Las 

cuchillas -518- de l a  derecha y de la izquierda y e l mecanis-
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me para actuarlas y gu iarlas son prácticamente idénticos, 

pero invertidos uno con relación al otro. En la  armazón de 

la  máquina se encuentran unas guías -680- (figuras 2 y 17 i 

dispuestas en ángulo recto con relación a l  plano vertical 

central -86- de la  máquina, y en a lia s  adaptan unas lengüetas 

o salien tes de la s  placas soporte -522- (figuras 4 y 17; 

provistas cada una de e lla s  de un nervio arqueado que sobre­

sale hacia arriba, en forma de cola de milano, -324-, d is ­

puesto para adaptarse a una guia o ranura arqueada y de fo r ­

ma de cola de milano de la  cara in ferior de un bloque de 

guía -626-. Loa bloques de guía -626- pueden ajustarse an­

gularmente sobre sus correspondientes placas de. soporte -682-, 

segán unos e je s  -528- dispuestos en ángulo recto con relación 

a l plano del nervio -430- de la  superficie de fijac ión  del 

tacón -36- colocado en el medidor de tacones -88- y que se 

prolongan aproximadamente a 1c largo del extremo anterior del 

lab io  que sobresale hacia adelante de la  bocatapa del tacón 

en l a  proximidad de lo s extremos internos respectivamente de 

la s  superficies o resa lto s -36-, lo s  cuales, como se verá más 

adelante, para un determinado e s t ilo  o tipo  de tacón y un 

determinado ángulo de corte, son de anchura uniforme indepen­

dientemente de la  anchura del tacón. Se observará que lo s 

e je s -628- que están dispuestos en ángulo recto con el plano 

del nervio -430- de la  superficie de fijac ión  del tacón, pue­

den pasar si se desea por lo s  extremos internos respectiva­

mente de la s  superficies o resa lto s -33-, o bien pueden pasar 

por loa lím ites intemos del movimiento de lo s  ángulos infe­

riores de lo s f i lo s  -629- de la s  cuchillas -618-. Cada uno 

de lo s  bloques -626- está  fijado en su posición angular a ju sta  

da a su correspondiente placa soporte -622- por medio de un 

torn illo  -6§0- roscado a una oreja in ferior del bloque de guía 

y cuyo extremo se encuentra en contacto forzado con una super-
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f ic ie  rebajada arqueada -532- de l a  placa soporte. En cada 

uno de lo s  bloques de guía -526- se encuentra una guía recta 

en forma de cola de milano -634- en .la que se a lo ja  una corre­

dera -336-. A través de aberturas alineabas -638-, -S4$- de

la s  dorrederao -636- y de lo s  bloques de guía -826- respecti-
 ̂ í

vamente, pasa una porción saliente roscada que Forma parte 

de una pieza arqueada de guía -544- que esté j^ jtd a  a la  co­

rredera -536- por medio de una conexión de iaan^U^to y tuer­

ca -542-. la  pieza arqueada de guía -844- está bolocada en

una cavidad -646- de la  cara in ferior del bloque d e 'guía
. i)

-526- y presenta una ranura arqueada -848- que egt¡¡& centrada 

seg&n el correspondiente eje -828-, (que como se t^rá más 

adelante está f i jo  con relación a l  bloque de gu ía) cuando la  

correspondiente cuchilla -818- se encuentra en el lim ite 

interna de su carrera ú t il .  La oorredera -836- presenta 

un o rific io  -680- para recib ir dos p iezas sem icilindricas 

-551- ea una de la s  cuales esté  roscado un torn illo  -652- 

que pasa por una abertura u o rific io  -653- quedando su jeta 

la cuchilla entre una de la s  piezas y e l to rn illo . Cada 

una de la s  cuchillas -518- puede ajustarse inicialmente 

en sentido longitudinal del o rific io  -850- y también según 

el eje del mismo.

Cada una de la s  correderas-836 - es actuada, por medio 

de un rodillo  -654- que se adapta a la  ranura arqueada -548- 
y que e stá  montado en e l brazo anterior de una galanga aco­

dada -556- articulada en una espiga -568- (figura 4) fija d a  a 

la  correspondiente placa soporte -822- y cuyo brazo posterior 

está conectada con uua conexión universal por medio de un t i ­

rante -660- (figuras 2 y 4) a una palanca -662- fijad a  a 

c lav ija  en e l  árbol -664- montado en l a  armazón de la  máqui­

na. formando una sola pieza con la  palanca -362- de la  de­

recha se encuentra una palanca -566- conectada por un tiran-



1236

1340

134B

1360

1366

1360

-  40 -

te -668- (figuras 3 y 18) a un brazo que se extiende hacia 

a trá s  de la  palanca combinada de la  derecha -416- que, como 

ya se ha descrito , está  articulada a l a  corredera de l a  de­

recha -420- por medio de la  cual se actúa la  cuchilla -73- que 

forma el re sa lto  de la  derecha, siendo ta l la  disposición 

que l a s  cuch illas -518- recirtadoras del tacón ejecutan sus 

earreras ú t ile s  junta y simultáneamente can la  cuchilla -72- 

que forma e l resalto  de la  derecha.

Es con Teniente que la s  superficies de tope -35- 

(figura 23) de lo s ardes superiores de la  boeat&pa de un 

tacón Luis XV modificado -38-, sean aproximadamente comple­

mentarias de los correspondientes resa lto s -76- (figura 22) 

receptores de la  oocatapa y , por consiguiente, la s  guías 

-634- en forma de cola de milano da lo s  bloques de guía -536- 

(figuras 4 y 17) y la s  guías de igual forma -340- (figuras 1, 

3,6) están dispuestas en ángulos correspondientes con re la ­

ción al plano vertical central -86- de la  máquina. Para f a ­

c i l i t a r  e l  ajuste in ic ia l de lo s  bloques de guía -326- y 

de la s  guías -340- sobre la s  placas de soporte -523- y de 

lo s  sectores -92- respectivamente, la s  superficies superio­

res de la s  placas de soporte y io s  sectores están provistos 

de graduaciones -570- (figuras 4 y 17) y -572- (figura 5) 

r e spe ct ivame nte.

Cada una de l a s  placas de soporte -523- está provis­

ta de una oreja d irigida hacia abajo -574- (figuras 1, 6 y 17) 

con un o r ific io  en e l cual está  montado giratorio  un torn illo  

-676-, con collar, cuyo extrema interno está  roscado en una 

entalladura del extreino superior del soporte -138- correspon­

diente, Para retener cada ano de lo s  to rn illo s  -676- en su 

posición ajustada an e l soporte -138- se di spone un torn illo  

da fijae íón  -578-. Se comprenderá, pues, que la s  placas de 

soporte -632- junto con sus correspondientes sectores -92-,
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se mueven en d istancias iguales hacia ambas direcciones acer­

cándose o separándose del plano v ertica l central -86- de la  

¡aáquina, resultando que la s  posiciones re la tiv as ue lo s lados 

de taconee de diferentes tamaños y la s  posiciones in ic ia le s  de 

la s  cuchillas aon aproximadamente la s  miañas, independientemente 

del tamaño del tacón, suponiéndose, como es natural, que los 

ángulos de corta son iguales. Por consiguiente, para un de* 

terminado ángulo de corte, la s  superficies de tope -38* ( f i ­

gura 331 formadas en tacones de diferentes tamaños serán siem­

pre aproximadamente de igual anchura*

.SI tirante -503- (figuras 2, 3 y 15} conectado faneio- 

nalmente por medio del tiran te -496- con la  v a r illa  -497- 

actuaña a pedal, está articulado a un brazo posterior do una 

palanca acodada -584-, libremente articulada en un árbol -588- 

montado en la  armazón de la  máquina y que forma una sola pie­

za con un segmento dentado -588-. _Rn un brazo dirigido hacia 
abajo de la  palanca acodada -584- e stá  montado un rodillo  

-690- (figura 3} que se adapta a una ranura -892- de ua* corre­

dera -894- (figuras 1, 3 y 15} montada para moverse hacia ade- 

.lante y hacia a trá s  en una, guía -898- de la  izquierda de la  

armazón de l a  máquina, La corredera -896- lleva  f ija d a  a 

e lla  una espiga -898- que se prolonga hacia dentro (figuras 1 

y 1S S¡ y. una porción interna de la  misma se adapta a un o r ific io  

de una prolongación posterior de la  guía del contrafuerte -89-, 

Fijado a l extremo izquierdo del árbol -886-, se encuen­
tra un brazo, corto -680- (figuras 3 y 18; a l  cual está articu ­

lado un bloque -602-, y montado en este bloque se encuentra 

un to m illo  de ajuste -604-, cuya porción posterior está 

roseada a un bloque -606- articulado a una oreja -808- de la  

palanca acodada —884—, siendo ta l la  disposición que la  rota­

ción de la  palanca acodada -684- se transmite a l árbol -686-, 

pero este  árbol puede a ju starse  inicialmeate oca relación a
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dicha palanca. SI árbol -586- lleva tambióa sujeto a ál 

segmentos de engranaje -610,- dirigidos hacia atajo  qta en­

granan con anchas cremalleras -812.- ¿e la s  respectivas co-- 

rrederas.'. -192- que quedan así acopladas para advere* juntas 

a lo largo de sus guías -136-. como ya se ha dicho, l a *  co- 
r^ed#yaa -193- están conectadas funcíonalmeute a la s  corres­

pondientes placas matrices posteriores -44-, garras de su je­

ción posteriores -56- y prolongaciones hacia a trá s  de la s  co­

rrederas -16 8-.

Un tope que sobresale lateralmente -618- articulado a 

la  corredera -482-, por medio de una espiga -617-, (figura 

18), presenta una canal 618- cuyas paredes la te ra le s  se po­
nen en contacto con la s  paredes la te ra le s  de una barra de 

fijac ión  -620- articulada en. mía espiga -622- fijad a  a la 

arma zón da la  máquina, Engranando con el se ¿mando dentado. 

-688.- se encuentra otro segmento dentado -624- que está mon­

tado libremente en una espiga -826- de la  armazón de la  má­

quina y que forma una sola pieza con un brazo vertical -628- 

qpe se pone en contacto con a l topa -616-,

En el funcionamiento de l a  máquina, el obrero aprie­

ta primeramente e l pedal -498- (figura 15) venciendo la  a c ­

ción del resorte fuerte -600- y haciendo que la  v a r illa  -497- 

(figuras 2 y 18) haga o sc ila r e l tirante -496- en dirección 

de la s  agujas de un re lo j, según ae -vá en la s  figuras 2 y 18, 

sobre e l brazo in ferior dé la  palanca acodada -494-, l a  cual 

en este momento no puede g irar por la  acción del resorte 

-801- y de esta  manera por medio del mecanismo antes descri­

to el brazo -628- o scila  hacia adelante separándose del tope 

-616-. Al mismo tiempo e l  brazo dirigido hacia abajo de la  

palanca acodada -884- o sc ila  hacia adelante, haciendo que 

por medio del mecaaieme descrito la  guía de.contrafuerte -69- 

se mueva hacia adelante a lo  largo de su guía -91- y que l a *
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correderas -192- avancen a lo largo de ana respectivas guías 

-156-.. Cuando Ion elementos de presión -60- que se mueven ha­

cia adelanta a consecuencia ¿e l movimiento de las.correderas 

se ponen en contacto con los elementos de presión an­

teriores -33-, el tirante -803- cesa en so movimiento hacia 

abajo. Al continuar descendiendo la  v a r il la  -498- de pedal, 

el tiran te  -496- o sc ila  en dirección contraria a la s  agujas 

da un reloj sobre su articulación con el tirante -603-, ha­

ciendo que la  palanca acodada -584- mueva e l bloque -462- por­

tador del pisón hacia a trá s  a lo largo de au gafa -464-, resu l­

tando que e l tope -287- se mueve hacia a trá s  y lo s  brazos -468- 

la s  palancas combinadas -466- se separan.

Hl movimiento de retroceso de la  Corredera -488- está 

limitado por e l  contacto con el extremo interno de l a  abertu­

ra -490- (figura 16) de l a  barra corredera -488- con l a  espiga 

-491-, y s i  movimiento hacia atrás del tope -287- y de la  <§&- 

rredera -482- está limitado por e l contacto de los extremos 

anteriores de la s  entalladuras -802- de dicha corredera -493- 

con lo s bubos de l a s  palancas -4 66-.

R1 tacón que debe ser fijado  entonces a l a  nueva sue­

la  se empuja contra la  porción provista de muescas de la  co­

rredera cantradora 438- (figuras 2 y 4), haciendo que la  da- 

rrcuera se mueva hacia atrás contra la  acción del resorte -442- 

hasta que el tacón puede colocarse con su superficie de f i j a ­

ción hacia abajo sobre la  plataforma -428-, El obrero deja 

entonces e l  tacón que es empujado contra la  guía de la  bocata- 

pa -432- y queda centrado en la  máquina por medio de la  corre­

dera -438- actuada por un resorte.

El obrero suelta entonces el penal -498-, haciendo que 

al tope -287- se mueva hacia adelante poniéndose en contacto 

con el extremo posterior del tacón y naciendo que lo s  brazos 

-465- (figura 16) de laa  palancas -466- oscilen poniéndose
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en contacto con lo s  doa lados del tacón y que loa topea -124- 

(figuras 1, 4 y 16) y -616- (figuras 3 y 16) se muevan en poai- 

cioaea correlativas a lo  largo de la s  barras de fijac ión  -507- 

y -620- respectivamente.

l a  palanca acodada -494- queda ahora en reposo, y al 

continuar e l movimiento aecenaente de la  v a r illa  -4 98- de pedal, 

el tiran te  -496- g ira en dirección contraria a la s  agujas de un 

r e lo j, según se vé en la s  figuras 2 y 19, sobre su articulación 

con la  palanca acodada -494- hasta que el brazo -628- se pone 

en contacto con el tope -616-. Cuando sobre el tope -616- se 

ejerce una presión hacia atrás, laB paredes de la s  camales -618- 

se fija n  inmediatamente contra lo s dos lados de l a  barra de figta 

oión -620-, impidiendo todo nuevo movimiento hacia a trá s  del 

brazo -828-. Al mismo tiempo, lascorrederas -198-,-894- que 

están conectadas funcionalmente a lo s brazos -628-, por medio 

del ya citado mecanismo, se mueven a lo  largo de sus guías -136- 

-596- respectivamente, y, por consiguiente, la  guía del con­

trafuerte -89-, la s  garras de sujeción -64-, -66-, lo s elementos 

de presión -60-, -62-, -64-, -66- y la s  placas matrices posterio 

res -44- quedan colocadas simultáneamente en sus posiciones 

funcionales en sentido longitudinal, de acuerdo con l a  longi­

tud del tacón que se encuentra en e l medidor de tacones.

Se presenta entonces e l calzado a la  máquina con la  

suela hacia arriba , introduciendo primeramente l a  porción co­

rrespondiente a l  tacón, quedando la  porción -30- da asiento 

del tacón de l a  suela -38- encima de l a s  placas matrices -42- 

-44-. Se pone el calzado en contacto con l a  guía centradora 

-87- y se  mueve luego hacia atrás junto con dicha guía centra­

dora hasta que e l extremo posterior del calzado se pone en con­

tacto con la  guía del contrafuerte -89-, Cuando e l  calzado se 

empuja contra esta  ultima, e l  tope -616- se f i j a  con nueva pre­

sión contra l a  barra de fija c ió n  -620-, impidiendo a s í  todo 

movimiento hacia a trá s  de la  guia del contrafuerte bajo l a  pre-
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sión del calzado.

Cuando e l calzado ha sido colocado en la  máquina, 

el obrero aprieta el pedal -116- (figura 7), haciendo que 

lo s  Sectores -98- junto con la s  placas de soporte -522- sobre 

la s  que está  montado e l  mecanismo recortador del tacón, se 

muevan recorriendo d istancias iguales uno hacia otro, que­

dando limitado e l  movimiento de cada uno de estos órganos por 

el oontacto del torn illo  -290- (figuras 1, A y 16) montado 

en e l  soporte -138- fijado a l sector -92- de la  derecha, con 

el tope -ISA-, e l cual, como ya se ha dicho, as situado previa 

mente en sentido de la  anchura de la  máquina, de acuerdo con 

la  anchura del tacón -36- situado en e l  medidor de tacones 

-88-. la s  placas matrices anteriores y posteriores -A2-,-AA-, 

junto eon la s  garras de sujeción -82-, -6A-, -56- y lo s elemen 

tos de presión -56-, -60-, -62-, -64-, -66-, se mueven a s í  

transversalmente hasta alcanzar sus posiciones funcionales, 

de acuerdo con la  anchura del tacón.

Si cuando lo s  sectores -92- han alcanzado lo s  lím ites 

internos de su trayectoria, se continua apretando e l  pedal 

-118- (figura 7), e l tirante -296- sube venciendo la  acción 

del resorte -114-,y haciendo que per medio del mecanismo antee 

descrito l a s  garras de sujeción -52-, -54- empujen elásticarnea 

te  lo s bordes de la  porción de asiento del tacón de la  suela 

contra la s  p lacas matrices -42- y -AA - y lo s elementos de pre­

sión -60-, -62-, -6A-, -66- se pongan en contacto con la  suela 

Continuando la  presión del pedal -118- hacia abajo, e l tepe 

-124- se f i ja  con mayor fuerza contra la  barra fijadora -507-,

Estando a s i  f i ja d a  la  porción -30- de asiento del t a ­

cón de l a  suela -32- del calzado colooado en la  máquina, el 

obrero, manteniendo descendido e l  pedal -118-, aprieta hacia 

aoajo e l extremo anterior de la  palanca de mano -228- para dis 

parar e l  embrague de una so la  revolución (no representado).
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Durante la  primera parte del ciclo motor, la s  cuchillas 

-72- $e mueven alternativamente hacia dentro para formar 

en la  suela loa  re sa lto s -74- (figura 30) ó-76- (figura 22) 

receptores ue l a  bocatapa del tacón.

Como ya se ha dicho, a l  trabajar con taconee Lula 

XV, ae acostumbra algunas veces a formar en l a  suela re sa l­

tos -76- (figura 22 1 receptores de la  boeatapa del tacón 

y & recortar lo s  bordes superiores la te ra le s  del labio del 

tacón Luis XV para formar la s  superficies de tope -36- ( f i ­

gura 23), aproximadamente complementarias a io s re sa lto s de 

la  suela y contra lo s  cuales se adaptan estrechamente una 

vez terminado el calzado. Conforme con e llo , la  máquina adap­

tada para esta  clase de trabajo , está provista de lae  cuchi­

l l a s  -818- (figuras 4 y 17) que recortan e l  tacón, que se 

mueven hacia dentro simultáneamente durante la  carrera &til 

de la  cuchilla -72- que forma e l resalto de la  derecha.

Se observará que cuando la  máquina trabaja  sobre un 

calzado que debe recib ir un tacón Luis XV de tipo normal, ae 

retiran de la  máquina la s  cuchillas -618- y la s  guías en fo r­

ma de cola de milano -340- para la s  cuchillas -72-, ae 

disponen aproximadamente en ángulo recto con e l  plano v e r t i­

cal central -86- de la  máquina. Además, se o emprenderá que 

cuando la  máquina trabaja  un calzado que deba recib ir un 

tacón "Cubano", se retiran  de la  máquina la s  cuchillas -616- 

y la s  guías -340- se disponen en el ángulo deseado con re la ­

ción al plano vertical central -86- de la  máquina, de confor­

midad con la  curvatura transveraal de la  bocatapa del tacón.

Despuós que la s  cuchillas -72- formadoras de los 

resa lto s y que la s  cuchillas re cortado ras -518- han sido re ­

tiradas, el extremo anterior de la  palanca actuada por fuer­

za motriz -213- se hace descender, descendiendo con e lla  la s  

correderas v ertica les -160- que llevan la s  garras de sujeción
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anteriores -52- y loe elementos ¿e presión anteriores -58-, 

loo cuales hasta ahora oe han mantenido en en posición e le ­

vada a  fin  de no estorbar e l  movimiento dé la s  cuchillas -72-. 

Casado la s  correderas v ertica les 160- se encuentran bajas, 

su s caras de tope o apoyo -309- se ponen en contacto con la s  

caras de tope o apoyo -311- de la s  correaderas de soporte 

-178-, con lo cual durante el movimiento continuado hacia aba­

jo  de l a s  Correderas -160-, lo s árganos de sujeción de l a  de­

recha y de la  izquierda -53-, -54- y -56- empujan e l  margen 

de la  porción -30- de asiento del tacón de la  suela -82-, 

con una fuerza adicional contra la s  p lacas matrices -43 - y 

-44- y lo s  elementos de presión de la  derecha y de la  izquier­

da -68-, -60-, -62- -64- y -66- se mueven hacia abaje, en conjun­

to , hasta que la  parte central de la  porción de asiento del 

tacón ha pasada por la  abertura en forma de U por debajo de 

la s  caras inferiores aproximadamente planas de la s  plaeas ma­

tr ice s .

La euchilla posterior -78- se mueve entonces ha­

cia adelante con su f i lo  -80- en contacto con la s  caras 

in feriores de la s  placas matrices a fin  de cortar l a  porción 

en forma de herradura de p ie l del asiento del tacón que as 
encuentra encima de dichas placas. La cuchilla posterior -78- 

eontinua su avance hasta que su filo  -80- intersecta lo s 

cortes practicados por la s  cuchillas -72-, formando a s i  l a  

lengüeta.-82- (figura 30) de asiento del tacón o l a  lengüeta 

-84- (figura 22) que corresponden en anchura y longitud re s­

pectivamente a la  abertura en forma de U - 8 0 La euchilla 

-78- retrocede luego a su posición in ic ia l y la s  correderas 

verticales -160- se elevan tambión a sus posiciones in ic ia le s, 

representadas en la s  figuras 1, 2 y 6, quedando la  móquina 
parada.

El obrero re t ira  primeramente su pie del pedal -118-, 
haciendo que la  palanca -225- o scile  hacia arriba y permitien-
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áo que 1 a##sMHWderas de soporte -178- se eleven a en posición 

In ic ia l por la  acción de loa resortea -800-, moviéndose entre 

tanto loa sectores -92-, separándose uno de otro, hacia ana 

posiciones in ic ia le s. Se aprieta luego e l pedal -498- y 

el tacón -36- ae re tira  del medidor de tacones -88- para ser 

substituido por otro.

1496 N O T A .

1680

1606

1610

1818

Se reivindica como objeto de e sta  patente:

1, Máquina para preparar e l asiento del tacón de

un calzado, que comprende una placa soporte de la  suela fo r­

mada por una serie de placas matrices construidas y dispuestas 

para formar una abertura en forma de U y sostener la  porción 

del asiento del tacón de una suela f ija d a  a un calzado; un 

órgano hundidor o embutídor para empujar la  porción central 

del asiento del tacón de la  suela, a través de dicha abertu­

ra, y un mecanismo para a ju star la s  placas matrices unas con 

relación a la s  otras y variar l a  configuración de dicha aber­

tura, la cual máquina está caracterizada por la  presencia de 

medios para variar l a  forma del árgano embutidor de acuerda con 

la  forma de dicha abertura.

2 . Máquina según la  reivindicación le , cuyas placas 

matrices pueden aju starse  unas con relación a la s  otras en e l 

sentido de la  longitud y de la  anchura de la  abertura en for­

ma de O, caracterizada porque e l  órgano embutidor está  cons­

titu ido  por una serie de elementos de presión que pueden a ju s­

fa rse  relativamente en sentido longitudinal y de l a  andiura

de dicha abertura, de acuerdo con la s  variaciones en la  lon­

gitud y anchura de dicha abertura.

3. Máquina según la  reivindicación 2a, caracterizada
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porque 1 os elementoa de presión están dispuestos en doa se ­

r ie s  colocadas normalmente adyacentea a la  abertura y des­

plazadas hacia dentro de loa bordea la te ra lea  de la  mi ama, 

ajustándose loa elementoa de presión de cade aerie con re ­

lación a la  longitud de dicha abertura de acuerdo con laa  

variadonea de longitud da la  misma, y en aentido de la  an­

chura, de acuerdo con la a  variaciones en la  anchara de d i­
cha abertura,

4 . Máquina según l a  reivindicación la , que compren­

de un mecaniamo medidor construido y diapuesto para medir 

un tacón y que por medio de una transmisión conveniente ac- 

táa haciendo variar l a  forma da dicha abertura, caracteriza­

da porque dicho mecanismo medidor que aetúa por intermedie 

de una transmisión hace variar l a  forma del órgano embatidor 

dé acuerdo con la s  variaciones en la  forma del tacón.

6, Maquina según l a  reivindicación 4a en l a  cual 

dicho mecanismo medidor presenta tepes para medir respec­

tivamente el tacón en e l  sentido de su longitud y de su an­

chura, caracterizada porque lo s  elementos de presión del ó r­

gano embutidor se mueven a diferentes posiciones ajustadas 

relativamente en sentido longitudinal y de la  anchara de l a  

abertura, de acuerdo con la s  diferentes posiciones de dichos 

topes.

6, Máquina según la  reivindicación 2a, provista de 

un mecanismo de sujeción constituido por una serie  de garras 

u órganos de sujeción, construidos y dispuestos para apretar 

el borde de la  porción de asiento del tacón de l a  sae&n, con- 

1646 tra  porciones de la s  placas que limitan la  abertura, en forma

de U, caracterizada porque dichos órganos o garras de su je­

ción pueden ajustarse en aentido longitudinal y de la  anchu­

ra de la  abertura en forma de U, de acuerdo con la  posición 

re la tiv a  en que la s  placas matrices están ajustadas en sentí-
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do de l a  1 ongitud y de la  anchara.

7. Máquina para preparar el asiento del tacón, que 

comprende anos paree anteriores y posteriores da placas ma­

tr ic e s  que solapan provistas de bordea, de fonna conveniente 

y dispuestas para formar una abertura en forma de U, caracte­

rizada por la  presencia de medios para mover la s  placas poste­

rio res en sentido de la  longitud de la  abertura en forma de P 

con relación a l  par de p lacas matrices anteriores y según t r a ­

yectorias rectilín eas para variar la  longitud de dicha aber- 

taray  de medico para mover los pares de placas asociadas ante­

riores y posteriores aproximándolos o separándolos unos de 

otros según trayectorias dispuestas en ángulo recto con r e ­

lación a la s  trayectorias primeramente citadas, a fin de va­

r ia r  la  anchura de dicha abertura.

8. Máquina $¡ara preparar e l asiento del tacón del 

calzado, que comprende medios para situar un tacón Luis XV; 

un mecanismo para ato di r un tacón según su anchura, anas cu­

ch illas movibles para aproximarse y separarse del plano cen­

tr a l  vertical del tacón para formar en los bordes superiores 

de la  occatapa del tacón unas superficies de tope dirigidas 

hacia adelante y hacia dentro desde le s  lados del tacón y te r­

minando en e l borde anterior del labio que sobresale hacia

'*#ii3lante del tacón, la  cual máquina está caracterizada porque 

la s  cuchillos son movibles inicialmente a posiciones de par­

tida diferentes, de acuerdo con la  anchura del tacón, a fin  

de asegurar que los extremos internos dedas superficies de 

tope, formadas en tacen es de diferentes anchuras, queden equi­

distantes de los lados adyacentes de lo s  taconee.

9. Máquina según la  reivindicación 3a, caracteri­

zada por la presencia de un mecanismo para variar loa  ángulos 

según los cuales la s  cuchillas se mueven hacia dicho plano 

central vertical del tacón.
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10. Maquina según la  reivindicación 8s, que compren­
de guias para regular la s  trayectorias del movimiento dé

la s  enehillae recortadoras del tacón, caracterizada porque 

dichas guias son aj estab les en diferentes posiciones funcio­

nales según e je s  dispuestos en ángulo recto con e l  plano del 

borde de la  superficie de fija c ió n  del tacón Luis XV que se 

pone en contacto con l a  suela y que pasan aproximadamente 

por loa extremas internos de lo s re sa lto s formados en e l 

tacón.

11, Máquina según la  reivindicación 6a, caracteriza­

da por un par de placas soporte que sostienen la s  guias da 

l a s  cuchillas y que pueden moverse en diferentes posiciones 

funcionales, aproximadamente en ángulo recto con el plano 

central v ertica l del tacón, de acuerdo con la  posición de lo s 

topes medidores de la  anchura del tacón, a f i a  de asegurar que 

para un determinado ángulo da corte la s posiciones de partida 

de la s  cuchillas y la s  porciones superiores de la  bocatapa 

del tacón permanezcan constantes, independientemente de la  

anchura del tacón.

18. Máquina según la  reivindicación 8e que compren­

de medios para situar la  porción de asiento del tacón dé 

una suela fijad a  a un calzado, y un par de cuchillas para 

formar en dicha suela resa lto s receptores de la  bocatapa del 

tacón, ear&cterizada porque la s  cuchillas recortadoras del 

tacón y de la  suela, se mueven pealándose en posiciones in ic ia ­

le s  correlativas de acuerdo con la  anchura del tacón.

15. Máquina según la  reivindicación lOe que compren  ̂

de un par de lechos de soporte para la s  cuchillas que forman 

en la suela los resa lto s receptores de la  bocatapa del tacón, 

caracterizada porque la s  placas soporte cooperadoras de la s  

cuchillas recortadoras del tacón y los lechos de soporte para 

laa  cuchillas recortadoras de la  suela, están fijados entre s i
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de modo que pueden moverse en conjunto a diferentes posicio­

nes funcionales en el sentido de la anchura del calzado y 

del tacón respectivamente, de acuerdo con la anchura del ta­

cón que se encuentra en el medidor de tacones.

14. Máquina para prqyarar el asiento del tacón que 

comprende placas que forman una abertura en forma de U limi­

tada por un borde que se encuentra aproximadamente en un solo 

plano, caracterizada porque las placas en sus porciones late­

rales anteriores presentan respectivamente bardes salientes 

delgados cuyas superficies superiores se encuentran en dicho 

plano, prolongándose el borde anterior de dichas superficies 

superiores haciaafuara y hacia adelante a partir del extremo 

Lateral anterior adyacente de dicha abertura en forma de ü, 

mientras que el borde posterior de cada una de dichas super­

ficies se prolonga hacia afuera y hacia atrás de dicho extre­

mo lateral anterior adyacente de la abertura en forma da U.

15. Máquina para preparar eí asiento del taoón de

un calzado.

Barcelona 22 de Agosto 1940. 
P. A.
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