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D. O tello  Mola B e n e d e tti, de n ac ion a lid ad  i t a l i a n a ,  dom icilie  

do en B arcelon a, Paseo M aragall nS 221 B i s ,  s o l i c i t a  r e g i s t r a r  un 

Modelo de U til id a d , por 20 años, para España y sus P rov in cias de 

U ltram ar, que se r e f ie r e  a : "ANDAMIO MOVIL".

E l ob jeto  de l a  presen te  s o l ic i tu d  de Modelo de U tilid ad  lo  

con stitu ye  una nueva r e a l iz a c ió n  de andamios, cuyas c a r a c t e r í s t i ­

cas más im portantes rad ican  en e l  hecho de que posee una autono­

mía p ro p ia  en cuanto a movimiento, a s í  como que admite l a  p o sib i­

l id a d  de plegado con e l  f in  de ocupar un mínimo e sp ac io , habiendo 

diseñado dicho conjunto p ara  ten er  un medio cómodo y ú t i l  y sin  

p e lig ro  de acc id e n te s p ara  t r a b a ja r  en o b ras, ya sea  de a lb a ñ ile -  

r í a ,  decoración , empapelado, e le c t r ic id a d , p in tu ra  y usos v a r io s .

En e se n c ia , e l  andamio en cu estión  e s t á  co n stitu id o  por un 

conjunto con f a c i l id a d  de p legado , en e l  que van incorporadas sen­

das p la ta fo rm as, una para  d isp o s ic ió n  d e l o p erar io , y o tra  para 

que é s te  pueda u s a r la  como soporte de herram ientas o ac c e so r io s , 

llevan do  a l  propio tiempo in corporada en su  e s tru c tu ra  una d ispo­

s ic ió n  e sp e c ia l  p ara  co n fig u rar  un mecanismo de tracc ió n  y un s i s ­

tema de d irecc ió n , que son l o s  elem entos que dan autonomía de mo­

vim iento a l  con junto, por se r  a c c e s ib le s  desde l a  plataform a de si. 

tu ac ión  o ub icación  d e l o p e ra r io .

Con e l lo  se consigue que dicho o p erario , encontrándose en l a  

p lata fo rm a r e fe r id a  pueda d esp lazarae  en cu alq u ier  d irecc ió n , por 

cuanto para e l lo  l l e v a  l o s  s is te m as  de tr a c c ió n  y d irección  p re c i­



25

30

35

40

45

ta d o s , elim inándose de e s te  modo l a  con sid erab le  pérd ida de tiempo 

y en erg ía  que se e fe c tú a  actualm en te. Además l a  a l tu r a  del conjun­

to  e s  re g u la b le , y por ta n to  e l  o p erario  puede cam biarla según l a s  

e x ig e n c ia s  de su t r a b a jo .

También, como anteriorm ente se ha expresado, e s im portante e l 

hecho de que adm ita l a  p o s ib il id a d  de p legado , por cuanto con e l lo  

además de ocupar un e sp ac io  mínimo cuando no e s t á  en uso e l  conjun 

to ,  puede ser tra s la d a d o  fác ilm en te  por se r  sumamente m anejable, y 

por ta n to  adaptable a cu a lq u ier  s i t i o  o c irc u n sta n c ia , ya se a  para 

t r a b a jo s  en in te r io r e s  o e x te r io r e s ,  d ecoracion es, alm acenes, e tc .

Para mayor f a c i l id a d  en l a s  d e sc r ip c io n e s y su mejor compren- 

s i  én, se hace r e fe re n c ia  a  continuación  a lo s  d ib u jo s que se adjun 

tan  a l a  presente memoria y que, a  t í t u l o  de ejemplo e x p lic a t iv o , 

no l im ita t iv o ,  represen tan  un andamio m óvil, re a liz a d o  según e l  

p resen te  Modelo.

En dichos d ib u jo s :

La F igu ra  1 e s  una v i s t a  en p e rsp e c tiv a  del andamio en cues­

t ió n , d isp u esto  para  e n tra r  en s e r v ic io .

La F igu ra 2 m uestra o tr a  p e rsp e c tiv a  del andamio totalm ente, 

p legado.

La F igu ra 3 m uestra un d e ta l le  también en p e rsp e c tiv a  de una 

de l a s  zonas de a r t ic u la c ió n  entre lo s  elem entos que re lac ion an  la. 

dos p lataform as in corporadas a l  conjunto.

La F igu ra 4 re p re se n ta  una p e rsp e c tiv a  con un d e ta l le  esquema 

t ic o  del d isp o s it iv o  o mecanismo de d ire c c ió n , viéndose en l a s  Figi 

r a s  5, 6 , 7 y 8 o tro s  ta n to s  elem entos de lo s  que in tegran  dicho 

mecanismo.

La F igu ra 9 es una v i s t a  en p e rsp e c tiv a  d e l b a st id o r  en e l  qu< 

va incorporado e3b sistem a de tra c c ió n  que se rep rese n ta  igualmente 

en l a s  F igu ras 10, 11 y 12 en o tra s  ta n ta s  secc io n es tra n sv e rsa le s .

Según t a le s  F ig u ra s , e l  andamio móvil ob jeto  del presente Mod< 

lo  de U tilid a d  e s t á  c o n stitu id o  por un tr íp o d e  p rin c ip a l - 1 - ,  que 

in corpora  un largu ero  c e n tra l - 2 - ,  por cuyo in te r io r  va situ ad o  e l
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mecanismo 3e tra c c ió n , llevan d o  una s e r ie  de b a rra s  tr a n sv e r sa le s  

-3 -  que permiten l a  u t i l iz a c ió n  de dicho tr íp o d e  a modo de e sc a le ­

r a  para e l  acceso del o p erario  h a c ia  l a  p lataform a de ubicación 

d e l mismo, prolongándose la te ra lm en te  de dicho tr íp o d e  un b astid o r  

an gu lar -4 -  que se continda en un trav esad o  h o r iz o n ta l cen tra l -5- 

que lo  r e la c io n a  con o tro  tr íp o d e  o soporte  -6 -  que va rematado en 

r u e d e c il la s  -7 -  y -7 a-  que son l a s  determ inantes de l a  d irección  

a adoptar por e l  conjunto, viniendo e l lo  mandado por una s e r ie  de 

elem entos asociad os tan to  a dicho soporte - 6 - ,  como a l  travesan o  

c itad o  -5 -  y a una b a rra  v e r t i c a l  ligeram en te in c lin a d a  -8 -  s i tu a ­

da entre e l  tr íp o d e  p r in c ip a l  -1 -  y e l  b a s t id o r  adjunto -4 -  a l  mis 

mo.

Tanto e l  b a s t id o r  -4 -  como e l  soporte -6 -  presentan un cuerpo 

c e n tra l v e r t i c a l ,  por e l  que te lescóp icam en te  pueden d esp lazarse  

sendas b a rra s  -9 -  y - 9 a - ,  que p ro v is ta s  de una p lu ra lid ad  de o r i­

f i c i o s  pasan tes permiten en co laboración  con sendos pasadores -10- 

y -1 0 a- s i tu a r  l a  p lataform a -1 1 - de remate de d ich as b arra s -9 -  y 

-9 a -  a l a  a l tu r a  más adecuada.

La p lataform a -11- c ita d a  es l a  d e stin a d a  a l a  ubicación  del 

o p e ra r io , e in corpora  unas b a r a n d il la s  l a t e r a l e s  de protección  -12- 

y -1 2 a - , a rticu lán d o se  por uno de su s l a t e r a l e s  -13- con respecto  

a l a  b a rra  -9 -)  para  p erm itir  su plegado con re la c ió n  a l largu ero  

- 2 -  d e l tr íp o d e  - 1 - ,  e x is t ie n d o  en e l  o tro  l a t e r a l  extremo de dich; 

p la ta fo rm a, opuesto a l  de su a r t ic u la c ió n  -1 3 - , o tr a  a r tic u la c ió n  

-14- que f a c i l i t a  e l  propio movimiento para o tr a s  b arra s -15- y 

-1 5 a-  que se rematan en una p lata form a su p erio r  - 16-  de menor d i-  

menaionado, que s irv e  p a ra  que e l  o p erario  pueda d e p o sita r  en e l l a  

b ien  l a s  h erram ien tas, o bien  cu a le sq u ie ra  o tro s  u te n s i l io s  de t r a ­

b a jo .

Todo e l  conjunto d e s c r i to ,  mediante b is a g r a s  d isp u e sta s  ademán 

en lo s  extremos del travesan o  -5 -  en su  re la c ió n  con e l b a st id o r  -4 

y e l  soporte o tr íp o d e  - 6 - ,  permiten e l  plegado del conjunto con re

la c ió n  a l  tr íp od e  p r in c ip a l - 1 - ,  quedando en consecuencia todo e lle



adosado a e s te  tr íp o d e , y e x ist ie n d o  para  mayor fa c i l id a d  de e s t a ­

b il id a d  del conjunto en p o sic ió n , un pequeño pie ab a tib le  -17- aso 

ciado en e l  ángulo in fe r io r  del b a s t id o r  - 4 - ,  en su extremo opues- 

90 to  a l  de conjunción con e l  tr íp o d e  - 1 - ,  o mejor d icho, con su l a r ­

guero cen tra l - 2 - .

Por o tra  p a rte , p ara  poner en fun cion es e l sistem a de d ire c ­

ción que in corpora e l  con junto , en e l  extremo su p erio r  d e l la rg u e­

ro  p r in c ip a l -3 -  del tr íp o d e  - 1 - ,  o mejor dicho cerca  de dicho ex- 

95 trem o, e x is te  una maneta - 18-  que es l a  que a tr a v é s  de l a  b arra

- 8 -  actú a  sobre un par de p ie z a s  -19- y  -20- l a  prim era p lan a, y 

l a  segunda doblada por un bucle c e n tra l para su f i j a c ió n  con r e s ­

pecto  a una p le t in a  co rred era  lo n g itu d in a l -21- que, yendo adosada 

con resp ecto  a un angular d e l travesañ o  ce n tra l - 5 - ,  se rem ata en 

100 otro  par de p ie z a s  -19a- y -2 0 a- an álogas a l a  -19- y -2 0 - , para

se g u ir  en otro tramo -22- de b a rra , que a su vez actú a sobre una 

nueva p le t in a  -23- s itu a d a  en e l  centro de l a  parte in fe r io r  del 

soporte tr íp o d e  - 6 - ,  y de l a  que parten  sendas v a r i l l a s  diam etra­

l e s  -24- y -25- que van directam ente re la c io n a d a s  con l a s  ru edeci- 

105 l i a s  -7 -  y -7 a -  de t a l  soporte  tr íp o d e  - 6 - ,  logrando con e l lo  de

conformidad con lo s  movimientos dados a l a  maneta - 18-  l a  p o s ib i l i ­

dad de g iro  de d ich as r u e d e c i l la s  - 7-  y - 7a - , en cuanto a o rien ta­

ción  se r e f i e r e .

Por ú ltim o, e l  s istem a de tra c c ió n  incorporado a l  andamio en 

110 cu e stió n , reco rre  e l  in t e r io r  hueco del la rgu ero  -3 -  del tríp ode

p r in c ip a l - 1 - , y e s t á  c o n stitu id o  por una m anivela -26- que va ca­

la d a  sobre un e je  -27- que en e l  in te r io r  hueco -28- del precitado  

larg u ero  -3 -  se rem ata t r a s  e l  correspondiente co jin e te  -29- en un 

piñón -30- que e fe c tú a  una tran sm isión  por cadena -31- a otro piñór 

115 in fe r io r  -3 2 - , p ro v isto  igualm ente del correspondiente co jin ete  -3J

dando movimiento a un e je  t r a n sv e r sa l  -34- que a t r a v ie sa  un angular 

in fe r io r  -35- rec ib ien d o  por e l  e x te r io r  otro co jin e te  -3 6 -, y an­

clándose por l a  zona ex tern a  mediante l a  colaboración  por ejemplo
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de un t o r n i l lo  -3 7 -* en e l  cubo -38- de l a  r u e d e c il la  -39-aso c iad a  

a  l a  base de dicho tr íp o d e  p r in c ip a l  - 1 - .

Todo cuanto no a fe c te , a l t e r e ,  cambie o m odifique l a  e sen c ia  

d e l andamio móvil d e s c r ito , s e r á  v a r ia b le  a lo s  e fe c to s  d e l actu a l 

Modelo.

E l Modelo de U til id a d , por: "ANDAMIO MOVIL", cuyo p r iv i le g io  

de exp lo tac ión  en España y su s P ro v in c ias de Ultram ar se s o l i c i t a  

por un periodo de 20 años, deberá re c a e r  sobre l a s  p a r t ic u la r id a ­

des que se concretan en l a s  s ig u ie n te s ,

R E I V I N D I C A C I O N E S

1 ^ .-  "ANDAMIO MOVIL", c a rac te r iz ad o  esencialm ente por e s t a r  cons­

t i tu id o  por un tr íp o d e  p r in c ip a l ,  dotado de un largu ero  c e n tra l, 

a s í  como de unos trav e san o s que permiten l a  con figuración  de una 

a  modo de e sc a le r a  para acceso  del o p erario  h a c ia  l a  p lataform a 

correspondiente de dicho andamio, que va a r t ic u la d a  con resp ecto  

a o tra  p lataform a a u x i l i a r  d e stin ad a  a co locación  de herram ientas 

y ú t i l e s  de t r a b a jo , y con re sp e c to  a sendas b a rra s  d esp lazab les 

te lescópicam en te y re g u la b le s  en p o sic ió n  a tr a v é s  de pasadores 

t r a n sv e r sa le s  con re sp e c to  a o tro s dos la rg u e ro s  v e r t ic a le s ,  uno. 

que forma parte de un b a s t id o r  asociado  latera lm en te  a l  tríp ode  

p r in c ip a l  c itad o , y o tro  formando parte  de un segundo tríp ode de 

so p o rte , relacion án dose ambos elementos a t r a v é s  de un travesan o  

h o r iz o n ta l ab isagrado  por su s extremos para  p erm itir  e l plegado de 

e s te  segundo soporte y del r e s to  de elem entos con resp ecto  a l  tr íp t  

de p r in c ip a l , para  ocupar un esp ac io  mínimo, a cuyo e fe c to  para me­

jo r a r  l a  e s ta b il id a d  d e l conjunto en p o sic ió n  p legada e x is te  un pe­

queño p ie  a b a tib le  b a jo  e l  b a s t id o r  c ita d o , en su extremo opuesto 

a l  de so lid a r iz a c ió n  con re sp e c to  a l  mismo tr íp o d e  p rin c ip a l ante­

d icho .

2 3 .-  "ANDAMIO MOVIL", según l a  re iv in d ic a c ió n  a n te r io r , c a rac te r iz í 

do asimismo por in corporar sendos mecanismos de d irección  y tr a c c it  

cuyas manetas de accionam iento quedan en l a  parte  su perio r del lar-

% ? JUN.
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güero cen tra l d e l tr íp o d e  p r in c ip a l ,  con a c c e s ib il id a d  desde l a  

p lata form a de s itu a c ió n  del o p e ra r io , siendo a s í  que e l  mecanismo 

de tra c c ió n  d isc u rre  por e l  in te r io r  de aquel la rg u e ro , y lo  cons­

titu y e n  sendos piñones su p e r io r  e in f e r io r ,  re lac io n ad o s por una 

cadena de tran sm isió n , y de l o s  cu a le s e l  in fe r io r  da movimiento 

a un e je  que se  rem ata y f i j a  en e l  cubo de una de l a s  ruedas aso­

c ia d a s  en l a  parte  in f e r io r  d e l tr íp o d e  p r in c ip a l  que incorpora 

aquel la rg u ero .

3 3 .-  "ANDAMIO MOVIL", segdn l a s  re iv in d ic a c io n e s  a n te r io re s , ca­

ra c te r iz a d o  asimismo porque e l  mecanismo de d irecc ión  lo  co n stitu ­

ye una maneta con acceso  a  l a  p lataform a de s itu a c ió n  del operario 

que se  prolonga en una b a rra  v e r t ic a l  ligeram ente in c lin ad a  rema­

ta d a  en un par de p ie z a s , una a  modo de t i r a n t e ,  y l a  o tra  dobla­

da formando un bucle in term edio , para  f i j a r s e  con resp ecto  a una 

p le t in a  corredera , que s o l id a r i a  con re sp e c to  al. travesan o  de unic 

d e l b a st id o r  y e l  tr íp o d e  secu n d ario , se rem ata a su  vez en otro 

par de p iezas an álogas a l a s  p re c ita d a s , a modo de t ir a n te  y doble 

da por l a  zona c e n tra l ,  p ara  continuar en un segunde tramo de ba­

r r a  que tie n e  acceso  a una pequeña p le t in a  de l a  que parten ra d ia l  

mente y en sen tid o s opuestos o tra s  v a r i l l a s  que, rem atadas en l a s  

ruedas a so c iad as a l  tr íp o d e  secu n d ario , regu lan  l a  p o sic ión  en 

cuanto a o rien tac ió n  de é s t a s ,  y en consecuencia l a  de todo e l an­

damio en su movimiento.

4-3.- "ANDAMIO MOVIL".- Tal como se ha d e sc r ito  y demostrado en 

lo s  d ib u jo s ad ju n to s.

%7 JU!



Consta de s ie t e  h o ja s  fo l ia d a s  y m ecanografiadas por una so­

l a  cara .

B arcelona a 27 de Jun io  de 1969
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